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รายงานผลการดำเนินการของรายวิชา 
(Course Report) 

หมวด 1 ข้อมูลทั่วไป 

1.  รหัส ชื่อรายวิชา จำนวนหน่วยกิต รายวิชาที่ต้องเรียนมาก่อน รายวิชาที่เรียนพร้อมกัน  
และคำอธิบายรายวิชา (นำข้อมูลมาจาก มคอ.2) 

1001355 การออกแบบวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์    3(2-3-4) 
Mechatronics Engineering Design  

บุรพวิชา :  – ไม่มี – 
ควบคู่ :   – ไม่มี – 
คำอธิบายรายวิชา 

การจำลองระบบพลวัตด้วยโปรแกรมคอมพิวเตอร์ การส่งผ่านกำลังเชิงกล ตัว
ตรวจรู้ ตัวขับ และการต่อเชื่อมกับคอมพิวเตอร์ ระบบไฟฟ้าไฮดรอลิก และไฟฟ้านิวแมติก 
พีแอลซี การวิเคราะห์สัญญาณ และการพัฒนาโปรแกรมจริง แบ่งกลุ่มย่อยทำโครงงานการ
ออกแบบระบบ 

Computer programming for modeling dynamic system; mechanical 
power transfer; sensors; actuators; computer interface; hydraulic and 
pneumatic systems; PLC; signal analysis; program development; class 
project 

 
2. รายวิชาที่ต้องเรียนมาก่อน:  

ไม่มี 
 

3.  อาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชาและอาจารย์ผู้สอน 
อาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชา ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร. เริงวฒุิ ชูเมือง 
กลุ่มเรียน  วศ.บ. (วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์)  
 

4. ภาคเรียน/ชั้นปีที่เรียน 
ภาคเรียนที่ 1 ปีการศึกษา 2566 ชั้นปีที ่4 

 
5. สถานที่เรียน  

คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยทักษิณ วิทยาเขตพัทลุง 
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หมวดที่ 2 การจัดการเรียนการสอนที่เปรียบเทียบกับแผนการสอน 

1. รายงานชั่วโมงการสอนจริงเทียบกับแผนการสอน 
สัปดาห์

ที ่
หัวข้อ/รายละเอียด จำนวนชั่วโมง 

ตามแผนการสอน 
จำนวนชั่วโมง 

ที่สอนจริง 
ความ

แตกต่าง 
(%) 

เหตุผล 
(หากความ
แตกต่าง

เกิน 25%) 
บรรยาย ปฏิบัติการ บรรยาย ปฏิบัติการ 

1 ทฤษฎี:  
- การจำลองระบบพลวตัด้วย

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
programming for 
modeling dynamic 
system); การส่งผา่นกำลัง
เชิงกล (mechanical 
power transfer); ตัวตรวจ
รู้ (sensors); ตัวขับ 
(actuators); การต่อเช่ือม
กับคอมพิวเตอร์ 
(computer interface); 
ระบบไฟฟ้าไฮดรอลิก และ
ไฟฟ้านิวแมติก (hydraulic 
and pneumatic 
systems); พีแอลซี (PLC); 
การวิเคราะหส์ัญญาณ 
(signal analysis); การ
พัฒนาโปรแกรมจริง 
(program 
development);  

 
ปฎิบัติ:  
Case Study 1: 

2 3 2 3 0 - 

2 ทฤษฎี:  
- การจำลองระบบพลวตัด้วย

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
programming for 
modeling dynamic 
system); การส่งผา่นกำลัง
เชิงกล (mechanical 

2 3 2 3 0 - 
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สัปดาห์
ที ่

หัวข้อ/รายละเอียด จำนวนชั่วโมง 
ตามแผนการสอน 

จำนวนชั่วโมง 
ที่สอนจริง 

ความ
แตกต่าง 

(%) 

เหตุผล 
(หากความ
แตกต่าง

เกิน 25%) 
บรรยาย ปฏิบัติการ บรรยาย ปฏิบัติการ 

power transfer); ตัวตรวจ
รู้ (sensors); ตัวขับ 
(actuators); การต่อเช่ือม
กับคอมพิวเตอร์ 
(computer interface); 
ระบบไฟฟ้าไฮดรอลิก และ
ไฟฟ้านิวแมติก (hydraulic 
and pneumatic 
systems); พีแอลซี (PLC); 
การวิเคราะหส์ัญญาณ 
(signal analysis); การ
พัฒนาโปรแกรมจริง 
(program 
development);  

 
ปฎิบัติ:  
- Case Study 2: 

3 ทฤษฎี:  
- การจำลองระบบพลวตัด้วย

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
programming for 
modeling dynamic 
system); การส่งผา่นกำลัง
เชิงกล (mechanical 
power transfer); ตัวตรวจ
รู้ (sensors); ตัวขับ 
(actuators); การต่อเช่ือม
กับคอมพิวเตอร์ 
(computer interface); 
ระบบไฟฟ้าไฮดรอลิก และ
ไฟฟ้านิวแมติก (hydraulic 
and pneumatic 
systems); พีแอลซี (PLC); 
การวิเคราะหส์ัญญาณ 

2 3 2 3 0  
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สัปดาห์
ที ่

หัวข้อ/รายละเอียด จำนวนชั่วโมง 
ตามแผนการสอน 

จำนวนชั่วโมง 
ที่สอนจริง 

ความ
แตกต่าง 

(%) 

เหตุผล 
(หากความ
แตกต่าง

เกิน 25%) 
บรรยาย ปฏิบัติการ บรรยาย ปฏิบัติการ 

(signal analysis); การ
พัฒนาโปรแกรมจริง 
(program 
development);  

 
ปฎิบัติ:  
- Case Study 3: 

4 ทฤษฎี:  
- การจำลองระบบพลวตัด้วย

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
programming for 
modeling dynamic 
system); การส่งผา่นกำลัง
เชิงกล (mechanical 
power transfer); ตัวตรวจ
รู้ (sensors); ตัวขับ 
(actuators); การต่อเช่ือม
กับคอมพิวเตอร์ 
(computer interface); 
ระบบไฟฟ้าไฮดรอลิก และ
ไฟฟ้านิวแมติก (hydraulic 
and pneumatic 
systems); พีแอลซี (PLC); 
การวิเคราะหส์ัญญาณ 
(signal analysis); การ
พัฒนาโปรแกรมจริง 
(program 
development);  

 
ปฎิบัติ:  
- Case Study 4: 

2 3 2 3 0  

5 ทฤษฎี:  
- การจำลองระบบพลวตัด้วย

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 

2 3 2 3 0 - 



                                                     - 5 -                                                      มคอ. 5 

 

สัปดาห์
ที ่

หัวข้อ/รายละเอียด จำนวนชั่วโมง 
ตามแผนการสอน 

จำนวนชั่วโมง 
ที่สอนจริง 

ความ
แตกต่าง 

(%) 

เหตุผล 
(หากความ
แตกต่าง

เกิน 25%) 
บรรยาย ปฏิบัติการ บรรยาย ปฏิบัติการ 

(Computer 
programming for 
modeling dynamic 
system); การส่งผา่นกำลัง
เชิงกล (mechanical 
power transfer); ตัวตรวจ
รู้ (sensors); ตัวขับ 
(actuators); การต่อเช่ือม
กับคอมพิวเตอร์ 
(computer interface); 
ระบบไฟฟ้าไฮดรอลิก และ
ไฟฟ้านิวแมติก (hydraulic 
and pneumatic 
systems); พีแอลซี (PLC); 
การวิเคราะหส์ัญญาณ 
(signal analysis); การ
พัฒนาโปรแกรมจริง 
(program 
development);  

 
ปฎิบัติ:  
- Case Study 5: 

6 ทฤษฎี:  
- การจำลองระบบพลวตัด้วย

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
programming for 
modeling dynamic 
system); การส่งผา่นกำลัง
เชิงกล (mechanical 
power transfer); ตัวตรวจ
รู้ (sensors); ตัวขับ 
(actuators); การต่อเช่ือม
กับคอมพิวเตอร์ 
(computer interface); 

2 3 2 3 0 - 
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สัปดาห์
ที ่

หัวข้อ/รายละเอียด จำนวนชั่วโมง 
ตามแผนการสอน 

จำนวนชั่วโมง 
ที่สอนจริง 

ความ
แตกต่าง 

(%) 

เหตุผล 
(หากความ
แตกต่าง

เกิน 25%) 
บรรยาย ปฏิบัติการ บรรยาย ปฏิบัติการ 

ระบบไฟฟ้าไฮดรอลิก และ
ไฟฟ้านิวแมติก (hydraulic 
and pneumatic 
systems); พีแอลซี (PLC); 
การวิเคราะหส์ัญญาณ 
(signal analysis); การ
พัฒนาโปรแกรมจริง 
(program 
development);  

 
ปฎิบัติ:  
- Case Study 6: 

7 ทฤษฎี:  
- การจำลองระบบพลวตัด้วย

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
programming for 
modeling dynamic 
system); การส่งผา่นกำลัง
เชิงกล (mechanical 
power transfer); ตัวตรวจ
รู้ (sensors); ตัวขับ 
(actuators); การต่อเช่ือม
กับคอมพิวเตอร์ 
(computer interface); 
ระบบไฟฟ้าไฮดรอลิก และ
ไฟฟ้านิวแมติก (hydraulic 
and pneumatic 
systems); พีแอลซี (PLC); 
การวิเคราะหส์ัญญาณ 
(signal analysis); การ
พัฒนาโปรแกรมจริง 
(program 
development);  

 

2 3 2 3 0 - 
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สัปดาห์
ที ่

หัวข้อ/รายละเอียด จำนวนชั่วโมง 
ตามแผนการสอน 

จำนวนชั่วโมง 
ที่สอนจริง 

ความ
แตกต่าง 

(%) 

เหตุผล 
(หากความ
แตกต่าง

เกิน 25%) 
บรรยาย ปฏิบัติการ บรรยาย ปฏิบัติการ 

ปฎิบัติ:  
- Case Study 7: 

8 ทฤษฎี:  
- การจำลองระบบพลวตัด้วย

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
programming for 
modeling dynamic 
system); การส่งผา่นกำลัง
เชิงกล (mechanical 
power transfer); ตัวตรวจ
รู้ (sensors); ตัวขับ 
(actuators); การต่อเช่ือม
กับคอมพิวเตอร์ 
(computer interface); 
ระบบไฟฟ้าไฮดรอลิก และ
ไฟฟ้านิวแมติก (hydraulic 
and pneumatic 
systems); พีแอลซี (PLC); 
การวิเคราะหส์ัญญาณ 
(signal analysis); การ
พัฒนาโปรแกรมจริง 
(program 
development);  

 
ปฎิบัติ:  
- Case Study 8: 

2 3 2 3 0 จำนวน
เครื่องมือ
ไม่เพียงพอ 

9 ทฤษฎี:  
- การจำลองระบบพลวตัด้วย

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
programming for 
modeling dynamic 
system); การส่งผา่นกำลัง
เชิงกล (mechanical 

2 3 2 3 0 จำนวน
เครื่องมือ
ไม่เพียงพอ 
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สัปดาห์
ที ่

หัวข้อ/รายละเอียด จำนวนชั่วโมง 
ตามแผนการสอน 

จำนวนชั่วโมง 
ที่สอนจริง 

ความ
แตกต่าง 

(%) 

เหตุผล 
(หากความ
แตกต่าง

เกิน 25%) 
บรรยาย ปฏิบัติการ บรรยาย ปฏิบัติการ 

power transfer); ตัวตรวจ
รู้ (sensors); ตัวขับ 
(actuators); การต่อเช่ือม
กับคอมพิวเตอร์ 
(computer interface); 
ระบบไฟฟ้าไฮดรอลิก และ
ไฟฟ้านิวแมติก (hydraulic 
and pneumatic 
systems); พีแอลซี (PLC); 
การวิเคราะหส์ัญญาณ 
(signal analysis); การ
พัฒนาโปรแกรมจริง 
(program 
development);  

 
ปฎิบัติ:  
- Case Study 9: 

10 ทฤษฎี:  
- การจำลองระบบพลวตัด้วย

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
programming for 
modeling dynamic 
system); การส่งผา่นกำลัง
เชิงกล (mechanical 
power transfer); ตัวตรวจ
รู้ (sensors); ตัวขับ 
(actuators); การต่อเช่ือม
กับคอมพิวเตอร์ 
(computer interface); 
ระบบไฟฟ้าไฮดรอลิก และ
ไฟฟ้านิวแมติก (hydraulic 
and pneumatic 
systems); พีแอลซี (PLC); 
การวิเคราะหส์ัญญาณ 

2 3 2 3 0 จำนวน
เครื่องมือ
ไม่เพียงพอ 



                                                     - 9 -                                                      มคอ. 5 

 

สัปดาห์
ที ่

หัวข้อ/รายละเอียด จำนวนชั่วโมง 
ตามแผนการสอน 

จำนวนชั่วโมง 
ที่สอนจริง 

ความ
แตกต่าง 

(%) 

เหตุผล 
(หากความ
แตกต่าง

เกิน 25%) 
บรรยาย ปฏิบัติการ บรรยาย ปฏิบัติการ 

(signal analysis); การ
พัฒนาโปรแกรมจริง 
(program 
development);  

 
ปฎิบัติ:  
- Case Study 10: 

11 ทฤษฎี:  
- การจำลองระบบพลวตัด้วย

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
programming for 
modeling dynamic 
system); การส่งผา่นกำลัง
เชิงกล (mechanical 
power transfer); ตัวตรวจ
รู้ (sensors); ตัวขับ 
(actuators); การต่อเช่ือม
กับคอมพิวเตอร์ 
(computer interface); 
ระบบไฟฟ้าไฮดรอลิก และ
ไฟฟ้านิวแมติก (hydraulic 
and pneumatic 
systems); พีแอลซี (PLC); 
การวิเคราะหส์ัญญาณ 
(signal analysis); การ
พัฒนาโปรแกรมจริง 
(program 
development);  

 
ปฎิบัติ:  
- Case Study 11: 

2 3 2 3 0 จำนวน
เครื่องมือ
ไม่เพียงพอ 

12 ทฤษฎี:  
- การจำลองระบบพลวตัด้วย

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 

2 3 2 3 0 จำนวน
เครื่องมือ
ไม่เพียงพอ 
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สัปดาห์
ที ่

หัวข้อ/รายละเอียด จำนวนชั่วโมง 
ตามแผนการสอน 

จำนวนชั่วโมง 
ที่สอนจริง 

ความ
แตกต่าง 

(%) 

เหตุผล 
(หากความ
แตกต่าง

เกิน 25%) 
บรรยาย ปฏิบัติการ บรรยาย ปฏิบัติการ 

(Computer 
programming for 
modeling dynamic 
system); การส่งผา่นกำลัง
เชิงกล (mechanical 
power transfer); ตัวตรวจ
รู้ (sensors); ตัวขับ 
(actuators); การต่อเช่ือม
กับคอมพิวเตอร์ 
(computer interface); 
ระบบไฟฟ้าไฮดรอลิก และ
ไฟฟ้านิวแมติก (hydraulic 
and pneumatic 
systems); พีแอลซี (PLC); 
การวิเคราะหส์ัญญาณ 
(signal analysis); การ
พัฒนาโปรแกรมจริง 
(program 
development);  

 
ปฎิบัติ:  
- Case Study 12: 

13 ทฤษฎี:  
- การจำลองระบบพลวตัด้วย

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
programming for 
modeling dynamic 
system); การส่งผา่นกำลัง
เชิงกล (mechanical 
power transfer); ตัวตรวจ
รู้ (sensors); ตัวขับ 
(actuators); การต่อเช่ือม
กับคอมพิวเตอร์ 
(computer interface); 

2 3 2 3 0 จำนวน
เครื่องมือ
ไม่เพียงพอ 
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สัปดาห์
ที ่

หัวข้อ/รายละเอียด จำนวนชั่วโมง 
ตามแผนการสอน 

จำนวนชั่วโมง 
ที่สอนจริง 

ความ
แตกต่าง 

(%) 

เหตุผล 
(หากความ
แตกต่าง

เกิน 25%) 
บรรยาย ปฏิบัติการ บรรยาย ปฏิบัติการ 

ระบบไฟฟ้าไฮดรอลิก และ
ไฟฟ้านิวแมติก (hydraulic 
and pneumatic 
systems); พีแอลซี (PLC); 
การวิเคราะหส์ัญญาณ 
(signal analysis); การ
พัฒนาโปรแกรมจริง 
(program 
development);  

 
ปฎิบัติ:  
- Case Study 13: 

14 ทฤษฎี:  
- การจำลองระบบพลวตัด้วย

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
programming for 
modeling dynamic 
system); การส่งผา่นกำลัง
เชิงกล (mechanical 
power transfer); ตัวตรวจ
รู้ (sensors); ตัวขับ 
(actuators); การต่อเช่ือม
กับคอมพิวเตอร์ 
(computer interface); 
ระบบไฟฟ้าไฮดรอลิก และ
ไฟฟ้านิวแมติก (hydraulic 
and pneumatic 
systems); พีแอลซี (PLC); 
การวิเคราะหส์ัญญาณ 
(signal analysis); การ
พัฒนาโปรแกรมจริง 
(program 
development);  

 

2 3 2 2 0 จำนวน
เครื่องมือ
ไม่เพียงพอ 
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สัปดาห์
ที ่

หัวข้อ/รายละเอียด จำนวนชั่วโมง 
ตามแผนการสอน 

จำนวนชั่วโมง 
ที่สอนจริง 

ความ
แตกต่าง 

(%) 

เหตุผล 
(หากความ
แตกต่าง

เกิน 25%) 
บรรยาย ปฏิบัติการ บรรยาย ปฏิบัติการ 

ปฎิบัติ:  
- Case Study 14: 

15 ทฤษฎี:  
- การจำลองระบบพลวตัด้วย

โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
(Computer 
programming for 
modeling dynamic 
system); การส่งผา่นกำลัง
เชิงกล (mechanical 
power transfer); ตัวตรวจ
รู้ (sensors); ตัวขับ 
(actuators); การต่อเช่ือม
กับคอมพิวเตอร์ 
(computer interface); 
ระบบไฟฟ้าไฮดรอลิก และ
ไฟฟ้านิวแมติก (hydraulic 
and pneumatic 
systems); พีแอลซี (PLC); 
การวิเคราะหส์ัญญาณ 
(signal analysis); การ
พัฒนาโปรแกรมจริง 
(program 
development);  

 
ปฎิบัติ:  
- Case Study 15: 

2 3 2 2 0 จำนวน
เครื่องมือ
ไม่เพียงพอ 

รวมจำนวนชั่วโมงตลอดภาคเรียน 30 45 30 45 0 - 
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2. หัวข้อที่สอนไม่ครอบคลุมตามแผน  
สัปดาห์

ที ่
 

หัวข้อที่สอนไม่ครอบคลุม 
ตามแผนการสอน 

นัยสำคัญของหัวข้อที่สอนไม่
ครอบคลุมตามแผนการสอน 

แนวทางชดเชย 

- - - - 
 
3. ประสิทธิผลของวิธีสอนที่ทำให้เกิดผลการเรียนรู้ตามท่ีระบุในรายละเอียดของรายวิชา 

ผลการเรียนรู้ 
วิธีสอนที่ระบุใน 

รายละเอียดรายวิชา 

ประสิทธิผล ปัญหาของการใช้วิธีสอน (ถ้ามี) 
พร้อมข้อเสนอแนะในการแก้ไข 

(พร้อมอธิบายเหตุผลว่ามี
ประสิทธิผลหรือไม่มีประสิทธิผล

อย่างไร) 

มี ไม่มี 

คุณธรรม จริยธรรม - การเข้าเรียนตรงเวลา
และการแต่งกายให้เป็น
ตามระเบียบของ
มหาวิทยาลัย 
- สอดแทรกคุณธรรม
จริยธรรมในการสอน 
- การเป็นแบบอย่างที่ดี
ของอาจารย์ 

   

ความรู้ - บรรยายโดยใช้เอกสาร
ประกอบการสอน  
- เน้นการเรียนการสอน
เรียนรู้จากการ
ปฏิบัติงานจริง 

   

ทักษะทางปัญญา - การสอนโดยเน้นผู้เรียน
เป็นสำคัญ 
- การให้ศึกษาค้นคว้า
ด้วยตนเอง 
- มอบหมายงานที่
ส่งเสริมการคิดวิเคราะห์
และสังเคราะห์ 

   

ทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคลและความ 
รับผิดชอบ 

มอบหมายให้ทำงานเป็น
กลุ่ม ให้มีปฏิสัมพันธ์
ระหว่างผู้เรียนกับผู้เรียน 
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ทักษะการวิเคราะห์เชิง
ตัวเลข การสื่อสาร และ
การใช้เทคโนโลยี
สารสนเทศ 

จัดการเรียนการสอนที่
เน้นการฝึกทักษะการ
สื่อสารทั้งการพูด การฟัง 
การเขียน ในระหว่าง
ผู้เรียน ผู้สอน และการ
ฝึกใช้โปรแกรม
คอมพิวเตอร์เป็น
เครื่องมือช่วยในวิชาที่
เรียน 

   

 
4. ข้อเสนอการดำเนินการเพือ่ปรับปรุงวิธีสอน 

กำหนดโจทย์สำหรับฝึกปฏิบัติให้มากขึ้น เพื่อเพ่ิมทักษะการเขียนแบบของนิสิต 
 

หมวดที่ 3 สรุปผลการจัดการเรียนการสอนของรายวิชา 

1. จำนวนนิสิตที่ลงทะเบียนเรียน (ณ วันหมดกำหนดการเพิ่มถอน)  15 คน 
2. จำนวนนิสิตที่คงอยู่เม่ือสิ้นสุดภาคเรียน     15 คน 
3. จำนวนนิสิตที่ถอน (W)        - คน 
4. อ่ืน ๆ (ถ้ามี) 
5. การกระจายของระดับคะแนน (เกรด) : จำนวนและร้อยละของนิสิตในแต่ละระดับคะแนน 
 
กลุ่ม P101 
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5. ปัจจัยที่ทำให้ระดับคะแนนผิดปกติ (ถ้ามี) 
– ไม่มี –  

 
6. ความคลาดเคลื่อนจากแผนการประเมินที่กำหนดไว้ในรายละเอียดรายวิชา: จากแผนการประเมินใน
มคอ. 3 หมวดที ่5 ข้อ 2 
      6.1 ความคลาดเคลื่อนด้านกำหนดเวลาการประเมิน 

ความคลาดเคลื่อน เหตุผล 
- - 

      6.2 ความคลาดเคลื่อนด้านวิธีการประเมินผลการเรียนรู้ (ถ้ามี) 
ความคลาดเคลื่อน เหตุผล 

- - 
 
7. การทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของนิสิต (ให้อ้างอิงจาก มคอ. 2 และ มคอ.3 หมวดที่ 7) 

วิธีการทวนสอบ สรุปผล 
- มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์ในรายหัวข้อ โดยการ
สอบถามนิสิต หรือการตรวจผลงานของนิสิต 
- มีการตั้งคณะกรรมการในสาขาวิชา ตรวจสอบผล
การประเมินการเรียนรู้ของนิสิต โดยตรวจสอบ
ข้อสอบ รายงาน วิธีการให้คะแนนสอบและการให้
คะแนนพฤติกรรม 
- มีการทวนสอบการให้คะแนนจากการสุ่มตรวจ
ผลงานของนิสิต โดยอาจารย์อ่ืนหรือผู้ทรงคุณวุฒิที่
ไม่ใช่อาจารย์ประจำหลักสูตร 

ผลสัมฤทธิ์ของนิสิตที่ประเมินออกมาเป็นไปตาม
มาตรฐานที่กำหนดไว้ในรายวิชา 

 
หมวดที่ 4 ปัญหาและผลกระทบต่อการดำเนินการ 

1. ประเด็นด้านทรัพยากรประกอบการเรียนการสอนและสิ่งอำนวยความสะดวก 
ปัญหาในการใช้แหล่งทรัพยากรประกอบ 

การเรียนการสอน (ถ้ามี) 
ผลกระทบ 

- - 
 

2. ประเด็นด้านการบริหารและองค์กร 
ปัญหาด้านการบริหารและองค์กร (ถ้ามี) ผลกระทบต่อผลการเรียนรู้ของนิสิต 

- - 
 

หมวดที ่5 การประเมินรายวิชา 

1. ผลการประเมินรายวิชาโดยนิสิต (แนบเอกสาร) 
1.1  ข้อวิพากษ์ที่สำคัญจากผลการประเมินโดยนิสิต   

–ไม่มี– 
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1.2 ความเห็นของอาจารย์ผู้สอนต่อข้อวิพากษ์ตามข้อ 1.1 

–ไม่มี– 
 

2. ผลการประเมินรายวิชาโดยวิธีอื่น 
2.1 ข้อวิพากษ์สำคัญจากผลการประเมินโดยวิธีอ่ืน 

ไม่มี 
 

2.2 ความเห็นของอาจารย์ผู้สอนต่อข้อวิพากษ์ตามข้อ 2.1  
ไม่มี 

 
หมวดที่ 6 แผนการปรับปรุง 

1. ความก้าวหน้าของการปรับปรุงการเรียนการสอนตามที่เสนอในรายงานของรายวิชาครั้งที่ผ่านมา 
แผนการปรับปรุง ผลการดำเนินการ เหตุผล 

(ในกรณีที่ไม่ได้ปรับปรุง  
หรือปรับปรุงแต่ไม่เสร็จสมบูรณ์) 

- ให้นิสิตฝึกปฎิบัติการ
ด้วยตนเองมากข้ึน 

- ให้นิสิตมีควาซื่อสัตย์
สุจริต ไม่ลอกผลงาน
ของผู้อ่ืน 

- นิสิตร้อยละ 80 ที่ฝึก
ปฎิบัติการด้วยตนเอง 

- นิสิตร้อยละ 60 ที่ไม่
ลอกผลงานของผู้อื่น 

 

 
2. การดำเนินการด้านอ่ืน ๆ ในการปรับปรุงรายวิชา  
 - การปรับแผนการเรียนให้เป็นรูปแบบ Problem Based Learning (PBL) เพ่ือให้นิสิตฝึก คิด 
วิเคราะห์ปัญหา สำหรับการออกแบบระบบอัตโนมัติในอุตสาหกรรม 
 
3. ข้อเสนอแผนการปรับปรุงสำหรับภาคการศึกษา/ปีการศึกษาต่อไป 

ข้อเสนอ  กำหนดเวลาที่แล้วเสร็จ ผู้รับผิดชอบ 
ให้นิสิตมีการฝึกปฏิบัติการให้มาก
ขึ้น เพื่อเพิ่มทักษะการออกแบบ
ระบบอัตโนมัติของนิสิต 

ภาคการศึกษาที่ 1 ปีการศึกษา 2566 ผู้สอน 

 
 
4. ข้อเสนอแนะของอาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชาต่ออาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 

ไม่มี 
 

ชื่ออาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชา 

Adisorn Merukaew
Placed Image
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 ลงชื่อ………………………….…………………… 
(ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร. เริงวฒุิ ชูเมือง) 

    วันที่รายงาน  ...........................................................................                 

  

ชื่อประธานหลักสูตร/เลขานุการกรรมการประจำหลักสูตร 

                    ลงชื่อ………………………….……............………… 
         (                                   ) 

    วันที่รับรายงาน     ...............................................................       

 
 

TSU
Typewriter
6 ธันวาคม 2566

TSU
Typewriter
12 ธันวาคม 2566

TSU
Typewriter
อาจารย์ ดร.ธวัช ชูชิต
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ผศ.ดร. เริงวุฒิ ชูเมือง

1001355 : การออกแบบวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส� กลุ�ม P101 ป�การศึกษา 2566/1

ประเมินแล�ว จาก คน

[รายช่ือนิสิตยังไม�ประเมิน]

[กลับไป]

 ส�งออกเป�น Excel

ผลการประเมินรายวิชา ผศ.ดร. เริงวุฒิ ชูเมือง ป�การศึกษา 2566/1 : 1001355 การออกแบบวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส� กลุ�ม P101 ประเมินแล�ว จาก คน เฉลี่ย SD

ค�าเฉลี่ยรวม

ปรัชญาการศึกษามหาวิทยาลัยทักษิณ

"มหาวิทยาลัยทักษิณ มุ�งเน�นผลลัพธ�การเรียนรู�ของผู�เรียนสู�สมรรถนะนวัตกรรม

สังคมและการเป�นผู�ประกอบการ

ท่ีมีป�ญญา จริยธรรม นําการพัฒนา โดยการจัดการเรียนรู�เชิงรุก"

ติดต่อฝ่ายวิชาการและการเรียนรู้  วิทยาเขตสงขลา

 ชั้น 3 อาคาร 50 ป� มหาวิทยาลัยทักษิณ วิทยาเขตสงขลา

140 ถนนกาญจนวนิช หมู� 4 ตําบลเขารูปช�าง

อําเภอเมือง จังหวัดสงขลา 90000

ติดต่อฝ่ายวิชาการและการเรียนรู้  วิทยาเขตพัทลุง

 ชั้น 2 อาคารบริหารและสํานักงานกลาง

222 หมู� 2 ตําบลบ�านพร�าว

อําเภอป�าพะยอม จังวัดพัทลุง 93210

ผลการประเมินของอาจารย�

Teaching and Learning
Evaluation System

T S U  ผศ.ดร. เริงวุฒิ ชูเมือง

ออกจาก

ระบบ
  0 - 7 4 3 1 - 7 6 0 0  ต่ อ

ผลประเมินของ

อาจารย�

ผลตามสังกัดรายวิชา

ผลตามนิสิต

https://tles.tsu.ac.th/staff/instructorsecno.jsp?c=MTAwMDAzMTQ5Ng==
https://tles.tsu.ac.th/staff/instructor.jsp
https://tles.tsu.ac.th/public/main.jsp
https://tles.tsu.ac.th/public/main.jsp
https://tles.tsu.ac.th/public/main.jsp
https://tles.tsu.ac.th/control/logout.jsp
tel:+6674317642
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