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หมวดที่ 1 ขอมูลทั่วไป 

1. รหัส ชื่อรายวิชา จํานวนหนวยกิต รายวิชาที่ตองเรียนมากอน รายวิชาที่เรียนพรอมกัน  และคําอธิบาย

รายวิชา  

 1001355   การออกแบบวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส                                3 (2-3-4) 

    บุรพวิชา : ไมมี  

    ควบคู : ไมมี 

  คําอธิบายรายวิชา    

 การจําลองระบบพลวัตดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร  การสงผานกําลังเชิงกล  ตัวตรวจรู  ตัวขับ  และ

การตอเชื่อมกับคอมพิวเตอร ระบบไฟฟาไฮดรอลิก และไฟฟานิวแมติก  พีแอลซี  การวิเคราะหสัญญาณ  และ

การพัฒนาโปรแกรมจริง  แบงกลุมยอยทําโครงงานการออกแบบระบบ 

Computer programming for modeling dynamic system; mechanical power transfer; 

sensors; actuators; computer interface; hydraulic and pneumatic systems; PLC; signal 

analysis; program development; class project 

2. หลักสูตรและประเภทของรายวิชา 

หลักสูตร     หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต  

สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส 

ประเภทของรายวิชา  วิชาบังคับ 

3. อาจารยผูรับผิดชอบรายวิชาและอาจารยผูสอน 

อาจารยผูรับผิดชอบรายวิชา อ.ดร.ธนวัฒน ศรีรักษา     

อาจารยผูสอนรายวิชา  อ.ดร.ธนวัฒน ศรีรักษา  

4. ภาคการศึกษา/ ชั้นปที่เรียน 

 ภาคการศึกษาที่ 3/2565 ชั้นปที่ 4 

5. สถานที่เรียน 

 คณะวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยทักษิณ วิทยาเขตพัทลุง 

6. วันที่จัดทําหรือปรับปรุงรายละเอียดของรายวิชาครั้งลาสุด 

 10 เมษายน พ.ศ. 2566 
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หมวดที่ 2 จุดมุงหมายและวัตถุประสงค 

1. จุดมุงหมายของรายวิชา  

1.1 มีความรูพื้นฐานในระบบพลวัตดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร  การสงผานกําลังเชิงกล  ตัวตรวจรู  

ตัวขับ  และการตอเชื่อมกับคอมพิวเตอร ระบบไฟฟาไฮดรอลิก และไฟฟานิวแมติก  พีแอลซี 

 1.2 สามารถตรวจวัดและวิเคราะหสัญญาณได 

 1.3 มีทักษะในการนําขอมูลท่ีไดมาใชในการพัฒนาโปรแกรมใหเหมาะกับงานได 

1.4 สามารถออกแบบ ปรับปรุง และแกไขโครงงานใหสามารถใชงานไดและเขานําความรูเหลานี้ไป

ประยุกตใชในการทํางานระดับอุตสาหกรรม 

2. วัตถุประสงคในการพัฒนา/ปรับปรุงรายวิชา 

 เพ่ือใหผูเรียนมีความรูและความเขาในในหลักการพ้ืนฐานในการออกแบบเมคคาทรอนิกสจนสามารถ

ออกแบบ แกไข และวิเคราะห อยางเปนระบบ ทั้งในเรื่องความรูดานเครื่องกล ระบบไฟฟา และโปรแกรม จน

สามารถนําไปประยุกตใชทํางานในระดับอุตสาหกรรมไดเปนอยางด ี

 2.2 ผลลัพธการเรยีนรูระดับรายวิชา (Course-level Learning Outcomes: CLOs) 

เมื่อสิ้นสุดการเรียนการสอนแลว นักศึกษาที่สําเร็จการศึกษาในรายวิชา สามารถ  (CLOs)   

CLO1  เขาใจการจําลองระบบพลวัตดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร  

CLO2  เขาใจระบบการสงผานกําลังเชิงกล เซนเซอรชนิดตางๆ ตัวขับ พีแอลซี และการ

ตอเชื่อมกับคอมพิวเตอร    

CLO3  อธิบายและออกแบบระบบไฟฟาไฮดรอลิกและนิวแมติกได      

 CLO4  การวิเคราะหสัญญาณและการพัฒนาโปรแกรมสําหรับโครงงานที่เก่ียวของกับงาน

ออกแบบเมคคาทรอนิกสไดอยางเปนระบบจนสามารถประยุกตใชทํางานได   

     CLO5  มีวินัย ตรงตอเวลา มีความรับผิดชอบตอตนเองและผูอ่ืน  

 

หมวดที่ 3 ลักษณะการดําเนินการ 

1. จํานวนชั่วโมงที่ใชตอภาคการศึกษา 

บรรยาย สอนเสริม 
การฝกปฏิบัติ/การฝกงาน

ภาคสนาม 
การศกึษาดวยตนเอง 

30 ชั่วโมง ไมมี 45 ชั่วโมง 60 ชั่วโมง 

 คาํชี้แจงภาคการศึกษาคิดเปนไมนอยกวา 15 สัปดาห 

2. จํานวนชั่วโมงตอสัปดาหที่ และชองทางในการใหคําปรึกษาแนะนําทางวิชาการแกนิสิตเปนรายบุคคล 

 อาจารยจัดเวลาใหคําปรึกษานิสิตเปนรายบุคคล หรือรายกลุมตามความตองการ (เฉพาะนิสิตที่

ตองการ 3 ชั่วโมงตอสัปดาห) 
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หมวดที่ 4 การพัฒนาผลการเรียนรูของนิสิต 

1. แผนที่การกระจายความรับผิดชอบ (ตามเลม มคอ.2) 

รายวิชา 
1. คุณธรรม จริยธรรม 2.  ความรู 3.  ทักษะทางปญญา 

1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 
1001355 การออกแบบ

วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส                   

 

รายวิชา 

4.  ทักษะความสัมพันธระหวาง

บุคคลและความรับผิดชอบ 

5.  ทักษะการวิ เคราะห เชิงตัวเลข 

สื่ อ ส า ร  แ ล ะ ก า ร ใ ช เ ท ค โ น โ ล ยี

สารสนเทศ 

4.1 4.2 4.3 4.4 4.5 5.1 5.2 5.3 5.4 5.5 
1001355 การออกแบบวิศวกรรม

เมคคาทรอนิกส           

 

 ผลการเรียนรูที่คาดหวังระดับหลักสูตร (ELO หรือ PLO ตามที่กําหนดใน AUNQA) 

ELO1   อธิบายหลักการที่สําคัญทางดานวิทยาศาสตรวิศวกรรมศาสตร และเฉพาะทางดานวิศวกรรม

เมคคาทรอนิกส 

 ELO2   ประยุกตใชความรู/คิดวิเคราะห ศาสตรทางดานวิศวกรรมในการแกปญหาไดอยางเหมาะสม   

  ELO3   ประยุกตใชเครื่องมือในการคาํนวณและเครื่องมือทางวิศวกรรมศาสตรได  

 ELO4   สามารถสืบคนขอมูลและหาความรูไดดวยตนเอง เพ่ือการเรียนรูตลอดชีวิต 

 ELO5   เลือกใชความรูท่ีเก่ียวของในการแกปญหางานดานวิศวกรรมได  

 ELO6   ออกแบบระบบทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสได 

 ELO7   มีทักษะในการสื่อสารทั้งการพูด การเขียนและการนําเสนองาน 

 ELO8   มีความพรอมในการประกอบอาชีพอิสระ และเปนผูประกอบการ 

 ELO9   มีวินัย ตรงตอเวลา เคารพกฎระเบียบขอบังคับตางๆ ขององคกรและสังคม 

 ELO10 ประยุกตใชเทคโนโลยีสารสนเทศท่ีทันสมัยได 

 ELO11 มีความสามารถในการทํางานเปนทีม  

 ELO12 ปฏิบัติตามจรรยาบรรณทางวิชาชีพและมาตรฐานดานความปลอดภัย  
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ทักษะที่รายวิชามุงหวังท่ีจะพัฒนานักศึกษา (CLOs)  

  เมื่อสิ้นสุดการเรียนการสอนแลว นักศึกษาที่สําเร็จการศึกษาในรายวิชา จะสามารถ     

CLO1  เขาใจการจําลองระบบพลวัตดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร  

CLO2  เขาใจระบบการสงผานกําลังเชิงกล เซนเซอรชนิดตางๆ ตัวขับ พีแอลซี และการ

ตอเชื่อมกับคอมพิวเตอร    

CLO3  อธิบายและออกแบบระบบไฟฟาไฮดรอลิกและนิวแมติกได      

CLO4  การวิเคราะหสัญญาณและการพัฒนาโปรแกรมสําหรับโครงงานที่เก่ียวของกับงาน

ออกแบบเมคคาทรอนิกสไดอยางเปนระบบจนสามารถประยุกตใชทํางานได   

     CLO5  มีวินัย ตรงตอเวลา มีความรับผิดชอบตอตนเองและผูอ่ืน  

 

ตารางความเชื่อมโยงของ  ผลการเรียนรู, ELOs และ CLOs 

ผลการเรียนรู ELOs CLOs 

1. ดานคุณธรรม จริยธรรม   

 1.1 เขาใจและซาบซึ้งในวัฒนธรรมไทย ตระหนักในคุณคาของระบบ

คุณธรรม จริยธรรม เสียสละ และซื่อสัตยสุจริต 
ELO9 CLO5 

 1.2 มีวินัย ตรงตอเวลา รับผิดชอบตอตนเองและสังคม เคารพระเบียบ

ขอบังคับตาง ๆ ขององคกรและสังคม 
ELO9 CLO5 

 1.3 มีภาวะความเปนผูนําและผูตาม สามารถทํางานเปนหมูคณะ 

สามารถแกไขขอขัดแยงตามลําดับความสําคัญ เคารพสิทธิและรับฟงความ

คิดเห็นของผูอ่ืน รวมทั้งเคารพในคุณคาและศักดิ์ศรีของความเปนมนุษย 

ELO11 CLO4, CLO5 

 1.4 สามารถวิเคราะหและประเมินผลกระทบจากการใชความรูทาง

วิศวกรรมตอบุคคล องคกร สังคม และสิ่งแวดลอม 

ELO2, 

ELO3 
CLO3, CLO4 

 1.5 มีจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ และมีความรับผิดชอบใน

ฐานะผูประกอบวิชาชีพ รวมถึงเขาใจถึงบริบททางสังคมของวิชาชีพ

วิศวกรรมในแตละสาขาตั้งแตอดีตจนถึงปจจุบัน 

ELO12 CLO4, CLO5 

2. ดานความรู   

 2.1 มีความรูและความเขาใจทางคณิตศาสตรพื้นฐาน วิทยาศาสตร

พ้ืนฐาน วิศวกรรมพื้นฐาน และเศรษฐศาสตร เพื่อการประยุกตใชกับงาน

ทางดานวิศวกรรมศาสตรที่เก่ียวของ และการสรางนวัตกรรมทาง

เทคโนโลย ี

  

 2.2 มีความรูและความเขาใจเกี่ยวกับหลักการท่ีสําคัญ ทั้งในเชิงทฤษฎี

และปฏิบัติ ในเนื้อหาของสาขาวิชาเฉพาะดานทางวิศวกรรม 
ELO1 

CLO1, CLO2, 

CLO3 
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ผลการเรียนรู ELOs CLOs 

 2.3 สามารถบูรณาการความรูในสาขาวิชาที่ศึกษากับความรูในศาสตรอ่ืน 

ๆ ที่เก่ียวของ 

ELO2, 

ELO4 
CLO4 

 2.4 สามารถวิเคราะหและแกไขปญหา ดวยวิธีการท่ีเหมาะสม รวมถึง

การประยุกตใชเครื่องมือที่เหมาะสม เชน โปรแกรมคอมพิวเตอร เปนตน 

ELO2, 

ELO3 
CLO4 

 2.5 สามารถใชความรูและทักษะในสาขาวิชาของตน ในการประยุกต

แกไขปญหาในงานจริงได 
ELO2 

CLO1, CLO2, 

CLO4 

3. ดานทักษะทางปญญา   

 3.1 มีความคิดอยางมีวิจารณญาณท่ีด ี   

 3.2 สามารถรวบรวม ศึกษา วิเคราะห และสรุปประเด็นปญหาและความ

ตองการ 

ELO2, 

ELO4 
CLO4  


  

3.3 สามารถคิด วิเคราะห และแกไขปญหาดานวิศวกรรมอยางมีระบบ 

รวมถึงการใชขอมูลประกอบการตัดสินใจในการทํางานไดอยางมี

ประสิทธิภาพ 

ELO2, 

ELO5  
CLO3, CLO4 

 3.4 มีจินตนาการและความยืดหยุนในการปรับใชองคความรูท่ีเกี่ยวของ

อยางเหมาะสม ในการพัฒนานวัตกรรมหรือตอยอดองคความรูจากเดิมได

อยางสรางสรรค 

ELO6, 

ELO10 
CLO1, CLO4 

 3.5 สามารถเลือกคนขอมูลและแสวงหาความรูเพ่ิมเติมไดดวยตนเอง 

เพ่ือการเรียนรูตลอดชีวิต และทันตอการเปลี่ยนแปลงทางองคความรูและ

เทคโนโลยีใหม ๆ 

ELO4 CLO1, CLO4 

4. ทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบ   

 4.1 สามารถสื่อสารกับกลุมคนที่หลากหลาย และสามารถสนทนาทั้ง

ภาษาไทยและภาษาตางประเทศไดอยางมีประสิทธิภาพ สามารถใชความรู

ในสาขาวิชาชีพมาสื่อสารตอสังคมในประเด็นที่เหมาะสม 

  

 4.2 สามารถเปนผูริเริ่มแสดงประเด็นในการแกไขสถานการณเชิง

สรางสรรคท้ังสวนตัวและสวนรวม พรอมท้ังแสดงจุดยืนอยางพอเหมาะท้ัง

ของตนเองและของกลุม รวมทั้งใหความชวยเหลือและอํานวยความ

สะดวกในการแกไขปญหาสถานการณตาง ๆ 

ELO2 CLO4 

 4.3 สามารถวางแผนและรับผิดชอบในการพัฒนาการเรียนรูทั้งของ

ตนเอง และสอดคลองกับทางวิชาชีพอยางตอเนื่อง 
  

 4.4 รูจักบทบาท หนาท่ี และมีความรับผิดชอบในการทํางานตามที่

มอบหมาย ทั้งงานบุคคล และงานกลุม สามารถปรับตัวและทํางานรวมกับ
ELO11 CLO4, CLO5 
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ผลการเรียนรู ELOs CLOs 

ผูอื่นทั้งในฐานะผูนําและผูตามไดอยางมีประสิทธิภาพ สามารถวางตัวได

อยางเหมาะสมกับความรับผิดชอบ 

 4.5 มีจิตสํานึกความรับผิดชอบดานความปลอดภัยในการทํางาน และ

การรักษาสภาพแวดลอมตอสังคม 
ELO12 CLO5 

5. ดานทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใชเทคโนโลยี

สารสนเทศ 
  

 5.1 มทีักษะในการใชคอมพิวเตอร สําหรับการทํางานที่เก่ียวของกับ

วิชาชีพไดเปนอยางดี 
  

 5.2 มีทักษะในการวิเคราะหขอมูลสารสนเทศทางคณิตศาสตรหรือการ

แสดงสถิติประยุกตตอการแกปญหาที่เก่ียวของไดอยางสรางสรรค 
  

 5.3 สามารถประยุกตใชเทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสารที่ทันสมัย

ไดอยางเหมาะสมและมีประสิทธิภาพ  
ELO10 CLO3, CLO4 

 5.4 มีทักษะในการสื่อสารขอมูลทั้งทางการพูด การเขียน และการสื่อ

ความหมายโดยใชสัญลักษณ 
ELO7 CLO4 

 5.5 สามารถใชเครื่องมือการคํานวณและเครื่องมือทางวิศวกรรม เพ่ือ

ประกอบวิชาชีพในสาขาวิศวกรรมที่เก่ียวของได 
  

 

2. วิธีการจัดประสบการณการเรียนรูเพ่ือพัฒนาความรู หรือ ทักษะ ในขอ 1 และการวัดผลลัพธการเรียนรูของ

รายวิชา   

CLOs วิธีการจัดการสอน/ประสบการณการเรียนรู วิธีการวัดผลลัพธการเรียนรู 

CLO1 

- บรรยาย อภิปรายโดยใชสื่อการสอน ถาม-ตอบ 

- ฝกใชโปรแกรมคอมพิวเตอรทั้งทฤษฎีและปฏิบัติ

สําหรับระบบพลวัต 

 – มอบหมายงาน/แบบฝกหัด 

- ตรวจสอบจากการถาม-ตอบ สังเกต

พฤติกรรมการเรียนรูของนิสิต 

- ทดสอบความเขาใจกอน/หลังการเรียน 

- ตรวจสอบจากงานท่ีไดรับมอบหมาย 

CLO2 

- บรรยาย อภิปรายโดยใชสื่อการสอน ถาม-ตอบ 

- ยกตัวอยางระบบเมคคาทรอนิกสที่ ใชงานใน

อุตสาหกรรมปจจุบันเพ่ือเปนพ้ืนฐานในการออกแบบ 

คํานวณ และวิเคราะหการทํางานของระบบใน

ภาพรวม 

 - มอบหมายงาน/แบบฝกหัด 

- ตรวจสอบจากการถาม-ตอบ สังเกต

พฤติกรรมการเรียนรูของนิสิต 

- ทดสอบความเขาใจกอน/หลังการเรียน 

- ตรวจสอบจากงานท่ีไดรับมอบหมาย 

CLO3 - บรรยาย อภิปรายโดยใชสื่อการสอน ถาม-ตอบ - ตรวจสอบจากการถาม-ตอบ สังเกต
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- ยกตัวอยางระบบไฟฟาไฮดรอลิกและนิวแมติกที่ใช

งานในอุตสาหกรรมปจจุบันเพ่ือเปนพ้ืนฐานในการ

ออกแบบ คํานวณ และวิเคราะหการทํางานของ

ระบบในภาพรวม 

 - มอบหมายงาน/แบบฝกหัด 

พฤติกรรมการเรียนรูของนิสิต 

- ทดสอบความเขาใจกอน/หลังการเรียน 

- ตรวจสอบจากงานท่ีไดรับมอบหมาย

และขอสอบปลายภาค 

CLO4 

- บรรยาย อภิปรายโดยใชสื่อการสอน ถาม-ตอบ 

- ใหใชเครื่องมือในการวัดสัญญาณตางๆ เพ่ือนํามา

ฝกเขียนโปรแกรมในการควบคุมท่ีใชในอุตสาหกรรม

ได 

- มินิโปรเจคหรือรายงาน 

- ตรวจสอบจากการถาม-ตอบ สังเกต

พฤติกรรมการเรียนรูของนิสิต 

- ตรวจสอบจากงานที่ไดรับมอบหมาย 

การนําเสนอรายงาน และขอสอบปลาย

ภาค 

CLO5 
บันทึกการเขาเรียนของนิสิตและมอบหมายงานใหทํา

ในชั่วโมงปฏิบัติและเปนการบาน 

การเขาเรียนของนิสิต 

การสงงานที่ไดรับมอบหมายตรงเวลา 

  

 

หมวดที่ 5 แผนการสอนและการประเมินผล 

1. แผนการสอน 

สัปดาหที่ หัวขอ/รายละเอียด 
จํานวนชั่วโมง กิจกรรมการเรียน การสอน 

สื่อที่ใช 
ผูสอน 

บรรยาย ปฏิบัต ิ

1 

- แนะนํารายวิชา กิจกรรมการ

เรียน  

- การสอน และวิธีการวัดและ

ประเมินผล  

- การจําลองระบบพลวัตดวย

โปรแกรมคอมพิวเตอรพ้ืนฐาน 

- เรียนรูโปรแกรมที่ใชงาน 

(LAB 1 ใชโปรแกรมเขียนแบบ

ชิ้นงาน, LAB 2 ใชโปรแกรมใน

กา ร จํ า ล อ งค ว า มแข็ ง แ ร ง

ชิ้นงาน, LAB 3 ใชโปรแกรมใน

การจําลองวงจรไฟฟา) 

5 8 

- ชี้แจงเนื้อหาวิชา แผนการ

สอน และการประเมินผล 

- บรรยาย/อภิปรายโดยใช

สื่อ Power point และ

เอกสารประกอบ 

- ทดสอบกอน/หลังเรียน 

อ.ดร.ธนวัฒน ศรีรักษา  

2-3 
- บรรยายเกี่ยวกับระบบการ

สงผานกําลังเชิงกล เซนเซอร
10 16 

 - บรรยาย/อภิปรายโดยใช

สื่อ Power point เอกสาร
อ.ดร.ธนวัฒน ศรีรักษา  
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สัปดาหที่ หัวขอ/รายละเอียด 
จํานวนชั่วโมง กิจกรรมการเรียน การสอน 

สื่อที่ใช 
ผูสอน 

บรรยาย ปฏิบัต ิ

ชนิดตางๆ ตัวขับ พีแอลซี และ

การตอเชื่อมกับคอมพิวเตอร 

- ฝ ก ป ฏิ บั ติ ก า ร คํ า น ว ณ 

ตรวจวัดสัญญาณเซนเซอร 

วงจรขับเคลื่อน ตอระบบพี

แอลซี และการใชคอมพิวเตอร

ในการทํางาน 

 (LAB 4 ตรวจวัดสัญญานจาก

เซ็นเซอร, LAB 5 ตอพีแอลซี

กับมอเตอร, LAB 6 ใช

เ ซ น เ ซ อ ร ใ น ก า ร ค ว บ คุ ม

มอเตอรผานพีแอลซี, LAB 7 

เขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร

ผานพีแอลซ)ี   

ประกอบ และปฏิบัติใหดู

เปนตัวอยาง 

- มอบหมายงานใหทํา 

4 

- บรรยายเก่ียวกับระบบไฮ

ดรอลิกและนิวแมติก 

- ฝกปฏิบัติการคํานวณ 

ออกแบบ และใชโปรแกรมใน

การออกแบบระบบ 

(LAB 8 ตอระบบไฮดรอลิ

กแบบเมคคานิกส, LAB 9 ตอ

ระบบไฮดรอลิกแบบใชไฟฟา

ควบคุม)   

5 8 

- บรรยาย/อภิปรายโดยใช

สื่อ Power point เอกสาร

ประกอบ และปฏิบัติใหดู

เปนตัวอยาง 

- มอบหมายงานใหทํา 

อ.ดร.ธนวัฒน ศรีรักษา  

5-6 

- บ ร ร ย า ย เ ก่ี ย ว กั บ ก า ร

วิ เคราะหสัญญาณและการ

พั ฒ น า โ ป ร แ ก ร ม ส า ห รั บ

โครงงานที่เก่ียวของกับงาน 

ออกแบบเมคคาทรอนิกส 

- ทํามินิโปรเจค 

(LAB 10 เขียนแบบเครื่องจักร

10 13 

- บรรยาย/อภิปรายโดยใช

สื่อ Power point เอกสาร

ประกอบ และปฏิบัติใหดู

เปนตัวอยาง 

- มอบหมายงานใหทํา 

อ.ดร.ธนวัฒน ศรีรักษา  
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สัปดาหที่ หัวขอ/รายละเอียด 
จํานวนชั่วโมง กิจกรรมการเรียน การสอน 

สื่อที่ใช 
ผูสอน 

บรรยาย ปฏิบัต ิ

และระบบไฟฟา) 

7 สอบปลายภาค (6-9 มถิุนายน 2566) 

รวม 30 45  

 

2. แผนการประเมินผลการเรียนรูระดับรายวิชา CLOs 

2.1 การวัดและประเมินผลสัมฤทธิ์ในการเรียนรู 

ก. การประเมินเพ่ือพัฒนาการเรียนรู (Formative Assessment) 

 ในระหวางชั่วโมงการบรรยายจะมีการถามตอบเพื่อทดสอบความเขาใจ ทําการประเมินจากงานที่

ไดรับมอบหมาย การบาน และขอสอบวานิสิตมีความเขาใจ ในสวนของการใชซอฟทแวรสําเร็จรูปเพ่ือ

แกปญหาทางวิศวกรรมนั้นจะมีการประเมินจากโปรเจควาสามารถนําไปความรูไปประยุกตใชงานตอไปได

หรือไม 

ข. การประเมินเพ่ือตัดสินผลการเรียนรู (Summative Assessment) 

      (1) เครื่องมือและน้ําหนักในการวัดและประเมินผล 

ผลลัพธ 

การเรียนรูฯ 
วิธีการวัดผล 

น้ําหนักการ

ประเมินผล (รอยละ) 

CLO1, CLO2, CLO3 ทดสอบยอย 10 10 

CLO1, CLO2, CLO3 
งานปฏิบัตแิละเครื่องมือ

เบื้องตนตามงานที่ไดรับ

มอบหมาย 

30 30 

CLO3, CLO4  ปฏิบัติงานตามใบงานที่ไดรับ

มอบหมาย 
30 30 

CLO1, CLO3, CLO4  นําเสนอผลงาน/สอบปลายภาค 20 20 
CLO5   การเขาเรียนตรงตอเวลา 10 10 

รวม   100 
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    (2) การใหเกรด และ การตัดสินผล 

เกรด  เกณฑคะแนน 

A >= 80 

B+ >= 75 

B >= 70 

C+ >= 65 

C >= 60 

D+ >= 55 

D >= 50 

F < 50 

    

(3) การสอบแกตัว (ถารายวิชากําหนดใหมีการสอบแกตัว) 

 ไมมีการสอบแกตัว 

 

3. การอุทธรณของนักศึกษา 

 กรณีนิสิตมีขอสงสัย หรือตองการคําชี้แจง เก่ียวกับการจัดสอบ การใหคะแนน และการประเมินผล 

นิสิตสามารถอุทรณขอทราบขอสงสัย หรือคําชี้แจง ไดตลอดภาคการศึกษา ผานอาจารยผูสอน อาจารย

ผูรับผิดชอบหลักสูตร รวมไปถึงชองทางอ่ืนๆ ของคณะ 

 4. เกณฑและขอกําหนดอื่นๆ 

 ไมมี   

หมวดที่ 6 ทรัพยากรประกอบการเรียนการสอน 

1. ตํารา เอกสารหลัก และขอมูลสําคัญ 

 Kumar, D. (2021). Mechanical Engineering and Mechatronics Handbook. 

Massachusetts: Mercury Learning and Information. 

2. เอกสารและขอมูลแนะนํา 

ขวัญชัย สินทิพยสมบูรณ, ขวัญชัย สินทิพยสมบูรณ และปานเพชร ชินินทร. นิวแมติกสอุตสาหกรรม, 

สํานักพิมพซีเอ็ดยูเคชั่น. 1999. 

 อํานาจ ชนพิทักษ. งานนิวแมติกสและไฮดรอลิกสเบ้ืองตน,นํานักพิมพซีเอ็ดยูเคชั่น. 2562. 

 เดน คอกพิมาย. การควบคุมนิวแมติกสําหรับอุตสาหกรรมอัตโนมัติ (ฉบับปรับปรุงใหม). 2009. 

 บริษัท โซนิค ออโตเมชั่น จํากัด. เรียนรูการใชงานพีแอลซีเบื้องตน. 2562 

3. ทรัพยากรอ่ืนๆ (ถามี) 

 ซอฟทแวร Solidworks Simulation และอื่นๆ  
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หมวดที่ 7 การประเมินและปรับปรุงการดําเนินการของรายวิชา 

1. กลยุทธการประเมินประสิทธิผลของรายวิชาโดยนิสิต 

 การประเมินประสิทธิผลในรายวิชานี้ ที่จัดทําโดยนิสิต ไดจัดกิจกรรมในการนําแนวคิดและความเห็น

จากนิสิตไดดงัน้ี 

 - การสนทนากลุมระหวางอาจารยผูสอนและนิสิต 

 - แบบประเมินผูสอน และแบบประเมินรายวิชาแบบออนไลน 

2. กลยุทธการประเมินการสอน 

 แบบประเมินผลการสอน ซึ่งเปนแบบประเมินผลการสอนของมหาวิทยาลัย ที่กําหนดใหมีการประเมิน

การสอนของอาจารยผูสอน โดยนิสิต ทุกภาคการศึกษา และในการเก็บขอมูลเพื่อประเมินการสอนไดมีกลยุทธิ์

ดังนี้ 

 - ผลการเรียนของนิสิต 

 - การทวนสอบผลประเมินการเรียนรู 

 - ผลการประเมินอาจารยผูสอน 

3. การปรับปรุงการสอน 

 - หลังจากผลการประเมินการสอนในขอ 2 จึงมีการปรับปรุงการสอน โดยการจัดกิจกรรมในการระดม

สมอง และสรรหาขอมูลเพ่ิมเติมในการปรับปรุงการสอน  

 

4. การทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิข์องนิสิตในรายวิชา 

 ในระหวางกระบวนการสอนรายวิชา มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์ในรายหัวขอ ตามที่คาดหวังจากการ

เรียนรูในรายวิชา ไดจากการสอบถามนิสิต หรือการตรวจผลงานของนิสิต และหลังการออกผลการเรียน

รายวิชา มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์โดยรวมในวิชาไดดังนี้ 

 - การทวนสอบการใหคะแนนจากการสุมตรวจผลงานของนิสิต โดยอาจารยอ่ืน หรือผูทรงคุณวุฒิ ที่

ไมใชอาจารยประจําหลักสูตร 

 - มีการตั้งคณะกรรมการในสาขาวิชา ตรวจสอบผลการประเมินการเรียนรูของนิสิต โดยตรวจสอบ

ขอสอบ รายงาน วิธีการใหคะแนนสอบและการใหคะแนนพฤติกรรม  

5. การดําเนินการทบทวนและการวางแผนปรับปรุงประสิทธิผลของรายวิชา 

 จากผลการประเมินและทวนสอบผลสัมฤทธิ์ประสิทธิผลรายวิชา ไดมีการวางแผนการปรับปรุงการ

สอนและรายละเอียดวิชา เพ่ือใหเกิดคุณภาพมากขึ้น โดยมีการปรับปรุงเนื้อหาในทุกๆภาคเรียนกรณีที่จําเปน 

และนําขอคิดเห็นจากการประเมินของนิสิตมาประกอบเพ่ือปรับปรุงกระบวนการเรยีน 


