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หมวดที่ 1 ขอมูลทั่วไป 

1. รหัส ชื่อรายวิชา จํานวนหนวยกิต รายวิชาที่ตองเรียนมากอน รายวิชาที่เรียนพรอมกัน  และคําอธิบาย

รายวิชา  

 1001355   การออกแบบวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส                                3 (2-3-4) 

    บุรพวิชา : ไมมี  

    ควบคู : ไมมี 

  คําอธิบายรายวิชา    

 การจําลองระบบพลวัตดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร  การสงผานกําลังเชิงกล  ตัวตรวจรู  ตัวขับ  และ

การตอเชื่อมกับคอมพิวเตอร ระบบไฟฟาไฮดรอลิก และไฟฟานิวแมติก  พีแอลซี  การวิเคราะหสัญญาณ  และ

การพัฒนาโปรแกรมจริง  แบงกลุมยอยทําโครงงานการออกแบบระบบ 

Computer programming for modeling dynamic system; mechanical power transfer; 

sensors; actuators; computer interface; hydraulic and pneumatic systems; PLC; signal 

analysis; program development; class project 

2. หลักสูตรและประเภทของรายวิชา 

หลักสูตร     หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต  

สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส 

ประเภทของรายวิชา  วิชาบังคับ 

3. อาจารยผูรับผิดชอบรายวิชาและอาจารยผูสอน 

อาจารยผูรับผิดชอบรายวิชา อ.ดร.ธนวัฒน ศรีรักษา     

อาจารยผูสอนรายวิชา  อ.ดร.ธนวัฒน ศรีรักษา  

4. ภาคการศึกษา/ ชั้นปที่เรียน 

 ภาคการศึกษาที่ 3/2565 ชั้นปที่ 4 

5. สถานที่เรียน 

 คณะวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัยทักษิณ วิทยาเขตพัทลุง 

6. วันที่จัดทําหรือปรับปรุงรายละเอียดของรายวิชาครั้งลาสุด 

 10 เมษายน พ.ศ. 2566 
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หมวดที่ 2 จุดมุงหมายและวัตถุประสงค 

1. จุดมุงหมายของรายวิชา  

1.1 มีความรูพื้นฐานในระบบพลวัตดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร  การสงผานกําลังเชิงกล  ตัวตรวจรู  

ตัวขับ  และการตอเชื่อมกับคอมพิวเตอร ระบบไฟฟาไฮดรอลิก และไฟฟานิวแมติก  พีแอลซี 

 1.2 สามารถตรวจวัดและวิเคราะหสัญญาณได 

 1.3 มีทักษะในการนําขอมูลท่ีไดมาใชในการพัฒนาโปรแกรมใหเหมาะกับงานได 

1.4 สามารถออกแบบ ปรับปรุง และแกไขโครงงานใหสามารถใชงานไดและเขานําความรูเหลานี้ไป

ประยุกตใชในการทํางานระดับอุตสาหกรรม 

2. วัตถุประสงคในการพัฒนา/ปรับปรุงรายวิชา 

 เพ่ือใหผูเรียนมีความรูและความเขาในในหลักการพ้ืนฐานในการออกแบบเมคคาทรอนิกสจนสามารถ

ออกแบบ แกไข และวิเคราะห อยางเปนระบบ ทั้งในเรื่องความรูดานเครื่องกล ระบบไฟฟา และโปรแกรม จน

สามารถนําไปประยุกตใชทํางานในระดับอุตสาหกรรมไดเปนอยางด ี

 2.2 ผลลัพธการเรยีนรูระดับรายวิชา (Course-level Learning Outcomes: CLOs) 

เมื่อสิ้นสุดการเรียนการสอนแลว นักศึกษาที่สําเร็จการศึกษาในรายวิชา สามารถ  (CLOs)   

CLO1  เขาใจการจําลองระบบพลวัตดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร  

CLO2  เขาใจระบบการสงผานกําลังเชิงกล เซนเซอรชนิดตางๆ ตัวขับ พีแอลซี และการ

ตอเชื่อมกับคอมพิวเตอร    

CLO3  อธิบายและออกแบบระบบไฟฟาไฮดรอลิกและนิวแมติกได      

 CLO4  การวิเคราะหสัญญาณและการพัฒนาโปรแกรมสําหรับโครงงานที่เก่ียวของกับงาน

ออกแบบเมคคาทรอนิกสไดอยางเปนระบบจนสามารถประยุกตใชทํางานได   

     CLO5  มีวินัย ตรงตอเวลา มีความรับผิดชอบตอตนเองและผูอ่ืน  

 

หมวดที่ 3 ลักษณะการดําเนินการ 

1. จํานวนชั่วโมงที่ใชตอภาคการศึกษา 

บรรยาย สอนเสริม 
การฝกปฏิบัติ/การฝกงาน

ภาคสนาม 
การศกึษาดวยตนเอง 

30 ชั่วโมง ไมมี 45 ชั่วโมง 60 ชั่วโมง 

 คาํชี้แจงภาคการศึกษาคิดเปนไมนอยกวา 15 สัปดาห 

2. จํานวนชั่วโมงตอสัปดาหที่ และชองทางในการใหคําปรึกษาแนะนําทางวิชาการแกนิสิตเปนรายบุคคล 

 อาจารยจัดเวลาใหคําปรึกษานิสิตเปนรายบุคคล หรือรายกลุมตามความตองการ (เฉพาะนิสิตที่

ตองการ 3 ชั่วโมงตอสัปดาห) 
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หมวดที่ 4 การพัฒนาผลการเรียนรูของนิสิต 

1. แผนที่การกระจายความรับผิดชอบ (ตามเลม มคอ.2) 

รายวิชา 
1. คุณธรรม จริยธรรม 2.  ความรู 3.  ทักษะทางปญญา 

1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 
1001355 การออกแบบ

วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส                   

 

รายวิชา 

4.  ทักษะความสัมพันธระหวาง

บุคคลและความรับผิดชอบ 

5.  ทักษะการวิ เคราะห เชิงตัวเลข 

สื่ อ ส า ร  แ ล ะ ก า ร ใ ช เ ท ค โ น โ ล ยี

สารสนเทศ 

4.1 4.2 4.3 4.4 4.5 5.1 5.2 5.3 5.4 5.5 
1001355 การออกแบบวิศวกรรม

เมคคาทรอนิกส           

 

 ผลการเรียนรูที่คาดหวังระดับหลักสูตร (ELO หรือ PLO ตามที่กําหนดใน AUNQA) 

ELO1   อธิบายหลักการที่สําคัญทางดานวิทยาศาสตรวิศวกรรมศาสตร และเฉพาะทางดานวิศวกรรม

เมคคาทรอนิกส 

 ELO2   ประยุกตใชความรู/คิดวิเคราะห ศาสตรทางดานวิศวกรรมในการแกปญหาไดอยางเหมาะสม   

  ELO3   ประยุกตใชเครื่องมือในการคาํนวณและเครื่องมือทางวิศวกรรมศาสตรได  

 ELO4   สามารถสืบคนขอมูลและหาความรูไดดวยตนเอง เพ่ือการเรียนรูตลอดชีวิต 

 ELO5   เลือกใชความรูท่ีเก่ียวของในการแกปญหางานดานวิศวกรรมได  

 ELO6   ออกแบบระบบทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสได 

 ELO7   มีทักษะในการสื่อสารทั้งการพูด การเขียนและการนําเสนองาน 

 ELO8   มีความพรอมในการประกอบอาชีพอิสระ และเปนผูประกอบการ 

 ELO9   มีวินัย ตรงตอเวลา เคารพกฎระเบียบขอบังคับตางๆ ขององคกรและสังคม 

 ELO10 ประยุกตใชเทคโนโลยีสารสนเทศท่ีทันสมัยได 

 ELO11 มีความสามารถในการทํางานเปนทีม  

 ELO12 ปฏิบัติตามจรรยาบรรณทางวิชาชีพและมาตรฐานดานความปลอดภัย  
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ทักษะที่รายวิชามุงหวังท่ีจะพัฒนานักศึกษา (CLOs)  

  เมื่อสิ้นสุดการเรียนการสอนแลว นักศึกษาที่สําเร็จการศึกษาในรายวิชา จะสามารถ     

CLO1  เขาใจการจําลองระบบพลวัตดวยโปรแกรมคอมพิวเตอร  

CLO2  เขาใจระบบการสงผานกําลังเชิงกล เซนเซอรชนิดตางๆ ตัวขับ พีแอลซี และการ

ตอเชื่อมกับคอมพิวเตอร    

CLO3  อธิบายและออกแบบระบบไฟฟาไฮดรอลิกและนิวแมติกได      

CLO4  การวิเคราะหสัญญาณและการพัฒนาโปรแกรมสําหรับโครงงานที่เก่ียวของกับงาน

ออกแบบเมคคาทรอนิกสไดอยางเปนระบบจนสามารถประยุกตใชทํางานได   

     CLO5  มีวินัย ตรงตอเวลา มีความรับผิดชอบตอตนเองและผูอ่ืน  

 

ตารางความเชื่อมโยงของ  ผลการเรียนรู, ELOs และ CLOs 

ผลการเรียนรู ELOs CLOs 

1. ดานคุณธรรม จริยธรรม   

 1.1 เขาใจและซาบซึ้งในวัฒนธรรมไทย ตระหนักในคุณคาของระบบ

คุณธรรม จริยธรรม เสียสละ และซื่อสัตยสุจริต 
ELO9 CLO5 

 1.2 มีวินัย ตรงตอเวลา รับผิดชอบตอตนเองและสังคม เคารพระเบียบ

ขอบังคับตาง ๆ ขององคกรและสังคม 
ELO9 CLO5 

 1.3 มีภาวะความเปนผูนําและผูตาม สามารถทํางานเปนหมูคณะ 

สามารถแกไขขอขัดแยงตามลําดับความสําคัญ เคารพสิทธิและรับฟงความ

คิดเห็นของผูอ่ืน รวมทั้งเคารพในคุณคาและศักดิ์ศรีของความเปนมนุษย 

ELO11 CLO4, CLO5 

 1.4 สามารถวิเคราะหและประเมินผลกระทบจากการใชความรูทาง

วิศวกรรมตอบุคคล องคกร สังคม และสิ่งแวดลอม 

ELO2, 

ELO3 
CLO3, CLO4 

 1.5 มีจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ และมีความรับผิดชอบใน

ฐานะผูประกอบวิชาชีพ รวมถึงเขาใจถึงบริบททางสังคมของวิชาชีพ

วิศวกรรมในแตละสาขาตั้งแตอดีตจนถึงปจจุบัน 

ELO12 CLO4, CLO5 

2. ดานความรู   

 2.1 มีความรูและความเขาใจทางคณิตศาสตรพื้นฐาน วิทยาศาสตร

พ้ืนฐาน วิศวกรรมพื้นฐาน และเศรษฐศาสตร เพื่อการประยุกตใชกับงาน

ทางดานวิศวกรรมศาสตรที่เก่ียวของ และการสรางนวัตกรรมทาง

เทคโนโลย ี

  

 2.2 มีความรูและความเขาใจเกี่ยวกับหลักการท่ีสําคัญ ทั้งในเชิงทฤษฎี

และปฏิบัติ ในเนื้อหาของสาขาวิชาเฉพาะดานทางวิศวกรรม 
ELO1 

CLO1, CLO2, 

CLO3 
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ผลการเรียนรู ELOs CLOs 

 2.3 สามารถบูรณาการความรูในสาขาวิชาที่ศึกษากับความรูในศาสตรอ่ืน 

ๆ ที่เก่ียวของ 

ELO2, 

ELO4 
CLO4 

 2.4 สามารถวิเคราะหและแกไขปญหา ดวยวิธีการท่ีเหมาะสม รวมถึง

การประยุกตใชเครื่องมือที่เหมาะสม เชน โปรแกรมคอมพิวเตอร เปนตน 

ELO2, 

ELO3 
CLO4 

 2.5 สามารถใชความรูและทักษะในสาขาวิชาของตน ในการประยุกต

แกไขปญหาในงานจริงได 
ELO2 

CLO1, CLO2, 

CLO4 

3. ดานทักษะทางปญญา   

 3.1 มีความคิดอยางมีวิจารณญาณท่ีด ี   

 3.2 สามารถรวบรวม ศึกษา วิเคราะห และสรุปประเด็นปญหาและความ

ตองการ 

ELO2, 

ELO4 
CLO4  


  

3.3 สามารถคิด วิเคราะห และแกไขปญหาดานวิศวกรรมอยางมีระบบ 

รวมถึงการใชขอมูลประกอบการตัดสินใจในการทํางานไดอยางมี

ประสิทธิภาพ 

ELO2, 

ELO5  
CLO3, CLO4 

 3.4 มีจินตนาการและความยืดหยุนในการปรับใชองคความรูท่ีเกี่ยวของ

อยางเหมาะสม ในการพัฒนานวัตกรรมหรือตอยอดองคความรูจากเดิมได

อยางสรางสรรค 

ELO6, 

ELO10 
CLO1, CLO4 

 3.5 สามารถเลือกคนขอมูลและแสวงหาความรูเพ่ิมเติมไดดวยตนเอง 

เพ่ือการเรียนรูตลอดชีวิต และทันตอการเปลี่ยนแปลงทางองคความรูและ

เทคโนโลยีใหม ๆ 

ELO4 CLO1, CLO4 

4. ทักษะความสัมพันธระหวางบุคคลและความรับผิดชอบ   

 4.1 สามารถสื่อสารกับกลุมคนที่หลากหลาย และสามารถสนทนาทั้ง

ภาษาไทยและภาษาตางประเทศไดอยางมีประสิทธิภาพ สามารถใชความรู

ในสาขาวิชาชีพมาสื่อสารตอสังคมในประเด็นที่เหมาะสม 

  

 4.2 สามารถเปนผูริเริ่มแสดงประเด็นในการแกไขสถานการณเชิง

สรางสรรคท้ังสวนตัวและสวนรวม พรอมท้ังแสดงจุดยืนอยางพอเหมาะท้ัง

ของตนเองและของกลุม รวมทั้งใหความชวยเหลือและอํานวยความ

สะดวกในการแกไขปญหาสถานการณตาง ๆ 

ELO2 CLO4 

 4.3 สามารถวางแผนและรับผิดชอบในการพัฒนาการเรียนรูทั้งของ

ตนเอง และสอดคลองกับทางวิชาชีพอยางตอเนื่อง 
  

 4.4 รูจักบทบาท หนาท่ี และมีความรับผิดชอบในการทํางานตามที่

มอบหมาย ทั้งงานบุคคล และงานกลุม สามารถปรับตัวและทํางานรวมกับ
ELO11 CLO4, CLO5 
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ผลการเรียนรู ELOs CLOs 

ผูอื่นทั้งในฐานะผูนําและผูตามไดอยางมีประสิทธิภาพ สามารถวางตัวได

อยางเหมาะสมกับความรับผิดชอบ 

 4.5 มีจิตสํานึกความรับผิดชอบดานความปลอดภัยในการทํางาน และ

การรักษาสภาพแวดลอมตอสังคม 
ELO12 CLO5 

5. ดานทักษะการวิเคราะหเชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใชเทคโนโลยี

สารสนเทศ 
  

 5.1 มทีักษะในการใชคอมพิวเตอร สําหรับการทํางานที่เก่ียวของกับ

วิชาชีพไดเปนอยางดี 
  

 5.2 มีทักษะในการวิเคราะหขอมูลสารสนเทศทางคณิตศาสตรหรือการ

แสดงสถิติประยุกตตอการแกปญหาที่เก่ียวของไดอยางสรางสรรค 
  

 5.3 สามารถประยุกตใชเทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสารที่ทันสมัย

ไดอยางเหมาะสมและมีประสิทธิภาพ  
ELO10 CLO3, CLO4 

 5.4 มีทักษะในการสื่อสารขอมูลทั้งทางการพูด การเขียน และการสื่อ

ความหมายโดยใชสัญลักษณ 
ELO7 CLO4 

 5.5 สามารถใชเครื่องมือการคํานวณและเครื่องมือทางวิศวกรรม เพ่ือ

ประกอบวิชาชีพในสาขาวิศวกรรมที่เก่ียวของได 
  

 

2. วิธีการจัดประสบการณการเรียนรูเพ่ือพัฒนาความรู หรือ ทักษะ ในขอ 1 และการวัดผลลัพธการเรียนรูของ

รายวิชา   

CLOs วิธีการจัดการสอน/ประสบการณการเรียนรู วิธีการวัดผลลัพธการเรียนรู 

CLO1 

- บรรยาย อภิปรายโดยใชสื่อการสอน ถาม-ตอบ 

- ฝกใชโปรแกรมคอมพิวเตอรทั้งทฤษฎีและปฏิบัติ

สําหรับระบบพลวัต 

 – มอบหมายงาน/แบบฝกหัด 

- ตรวจสอบจากการถาม-ตอบ สังเกต

พฤติกรรมการเรียนรูของนิสิต 

- ทดสอบความเขาใจกอน/หลังการเรียน 

- ตรวจสอบจากงานท่ีไดรับมอบหมาย 

CLO2 

- บรรยาย อภิปรายโดยใชสื่อการสอน ถาม-ตอบ 

- ยกตัวอยางระบบเมคคาทรอนิกสที่ ใชงานใน

อุตสาหกรรมปจจุบันเพ่ือเปนพ้ืนฐานในการออกแบบ 

คํานวณ และวิเคราะหการทํางานของระบบใน

ภาพรวม 

 - มอบหมายงาน/แบบฝกหัด 

- ตรวจสอบจากการถาม-ตอบ สังเกต

พฤติกรรมการเรียนรูของนิสิต 

- ทดสอบความเขาใจกอน/หลังการเรียน 

- ตรวจสอบจากงานท่ีไดรับมอบหมาย 

CLO3 - บรรยาย อภิปรายโดยใชสื่อการสอน ถาม-ตอบ - ตรวจสอบจากการถาม-ตอบ สังเกต
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- ยกตัวอยางระบบไฟฟาไฮดรอลิกและนิวแมติกที่ใช

งานในอุตสาหกรรมปจจุบันเพ่ือเปนพ้ืนฐานในการ

ออกแบบ คํานวณ และวิเคราะหการทํางานของ

ระบบในภาพรวม 

 - มอบหมายงาน/แบบฝกหัด 

พฤติกรรมการเรียนรูของนิสิต 

- ทดสอบความเขาใจกอน/หลังการเรียน 

- ตรวจสอบจากงานท่ีไดรับมอบหมาย

และขอสอบปลายภาค 

CLO4 

- บรรยาย อภิปรายโดยใชสื่อการสอน ถาม-ตอบ 

- ใหใชเครื่องมือในการวัดสัญญาณตางๆ เพ่ือนํามา

ฝกเขียนโปรแกรมในการควบคุมท่ีใชในอุตสาหกรรม

ได 

- มินิโปรเจคหรือรายงาน 

- ตรวจสอบจากการถาม-ตอบ สังเกต

พฤติกรรมการเรียนรูของนิสิต 

- ตรวจสอบจากงานที่ไดรับมอบหมาย 

การนําเสนอรายงาน และขอสอบปลาย

ภาค 

CLO5 
บันทึกการเขาเรียนของนิสิตและมอบหมายงานใหทํา

ในชั่วโมงปฏิบัติและเปนการบาน 

การเขาเรียนของนิสิต 

การสงงานที่ไดรับมอบหมายตรงเวลา 

  

 

หมวดที่ 5 แผนการสอนและการประเมินผล 

1. แผนการสอน 

สัปดาหที่ หัวขอ/รายละเอียด 
จํานวนชั่วโมง กิจกรรมการเรียน การสอน 

สื่อที่ใช 
ผูสอน 

บรรยาย ปฏิบัต ิ

1 

- แนะนํารายวิชา กิจกรรมการ

เรียน  

- การสอน และวิธีการวัดและ

ประเมินผล  

- การจําลองระบบพลวัตดวย

โปรแกรมคอมพิวเตอรพ้ืนฐาน 

- เรียนรูโปรแกรมที่ใชงาน 

(LAB 1 ใชโปรแกรมเขียนแบบ

ชิ้นงาน, LAB 2 ใชโปรแกรมใน

กา ร จํ า ล อ งค ว า มแข็ ง แ ร ง

ชิ้นงาน, LAB 3 ใชโปรแกรมใน

การจําลองวงจรไฟฟา) 

5 8 

- ชี้แจงเนื้อหาวิชา แผนการ

สอน และการประเมินผล 

- บรรยาย/อภิปรายโดยใช

สื่อ Power point และ

เอกสารประกอบ 

- ทดสอบกอน/หลังเรียน 

อ.ดร.ธนวัฒน ศรีรักษา  

2-3 
- บรรยายเกี่ยวกับระบบการ

สงผานกําลังเชิงกล เซนเซอร
10 16 

 - บรรยาย/อภิปรายโดยใช

สื่อ Power point เอกสาร
อ.ดร.ธนวัฒน ศรีรักษา  
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สัปดาหที่ หัวขอ/รายละเอียด 
จํานวนชั่วโมง กิจกรรมการเรียน การสอน 

สื่อที่ใช 
ผูสอน 

บรรยาย ปฏิบัต ิ

ชนิดตางๆ ตัวขับ พีแอลซี และ

การตอเชื่อมกับคอมพิวเตอร 

- ฝ ก ป ฏิ บั ติ ก า ร คํ า น ว ณ 

ตรวจวัดสัญญาณเซนเซอร 

วงจรขับเคลื่อน ตอระบบพี

แอลซี และการใชคอมพิวเตอร

ในการทํางาน 

 (LAB 4 ตรวจวัดสัญญานจาก

เซ็นเซอร, LAB 5 ตอพีแอลซี

กับมอเตอร, LAB 6 ใช

เ ซ น เ ซ อ ร ใ น ก า ร ค ว บ คุ ม

มอเตอรผานพีแอลซี, LAB 7 

เขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร

ผานพีแอลซ)ี   

ประกอบ และปฏิบัติใหดู

เปนตัวอยาง 

- มอบหมายงานใหทํา 

4 

- บรรยายเก่ียวกับระบบไฮ

ดรอลิกและนิวแมติก 

- ฝกปฏิบัติการคํานวณ 

ออกแบบ และใชโปรแกรมใน

การออกแบบระบบ 

(LAB 8 ตอระบบไฮดรอลิ

กแบบเมคคานิกส, LAB 9 ตอ

ระบบไฮดรอลิกแบบใชไฟฟา

ควบคุม)   

5 8 

- บรรยาย/อภิปรายโดยใช

สื่อ Power point เอกสาร

ประกอบ และปฏิบัติใหดู

เปนตัวอยาง 

- มอบหมายงานใหทํา 

อ.ดร.ธนวัฒน ศรีรักษา  

5-6 

- บ ร ร ย า ย เ ก่ี ย ว กั บ ก า ร

วิ เคราะหสัญญาณและการ

พั ฒ น า โ ป ร แ ก ร ม ส า ห รั บ

โครงงานที่เก่ียวของกับงาน 

ออกแบบเมคคาทรอนิกส 

- ทํามินิโปรเจค 

(LAB 10 เขียนแบบเครื่องจักร

10 13 

- บรรยาย/อภิปรายโดยใช

สื่อ Power point เอกสาร

ประกอบ และปฏิบัติใหดู

เปนตัวอยาง 

- มอบหมายงานใหทํา 

อ.ดร.ธนวัฒน ศรีรักษา  
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สัปดาหที่ หัวขอ/รายละเอียด 
จํานวนชั่วโมง กิจกรรมการเรียน การสอน 

สื่อที่ใช 
ผูสอน 

บรรยาย ปฏิบัต ิ

และระบบไฟฟา) 

7 สอบปลายภาค (6-9 มถิุนายน 2566) 

รวม 30 45  

 

2. แผนการประเมินผลการเรียนรูระดับรายวิชา CLOs 

2.1 การวัดและประเมินผลสัมฤทธิ์ในการเรียนรู 

ก. การประเมินเพ่ือพัฒนาการเรียนรู (Formative Assessment) 

 ในระหวางชั่วโมงการบรรยายจะมีการถามตอบเพื่อทดสอบความเขาใจ ทําการประเมินจากงานที่

ไดรับมอบหมาย การบาน และขอสอบวานิสิตมีความเขาใจ ในสวนของการใชซอฟทแวรสําเร็จรูปเพ่ือ

แกปญหาทางวิศวกรรมนั้นจะมีการประเมินจากโปรเจควาสามารถนําไปความรูไปประยุกตใชงานตอไปได

หรือไม 

ข. การประเมินเพ่ือตัดสินผลการเรียนรู (Summative Assessment) 

      (1) เครื่องมือและน้ําหนักในการวัดและประเมินผล 

ผลลัพธ 

การเรียนรูฯ 
วิธีการวัดผล 

น้ําหนักการ

ประเมินผล (รอยละ) 

CLO1, CLO2, CLO3 ทดสอบยอย 10 10 

CLO1, CLO2, CLO3 
งานปฏิบัตแิละเครื่องมือ

เบื้องตนตามงานที่ไดรับ

มอบหมาย 

30 30 

CLO3, CLO4  ปฏิบัติงานตามใบงานที่ไดรับ

มอบหมาย 
30 30 

CLO1, CLO3, CLO4  นําเสนอผลงาน/สอบปลายภาค 20 20 
CLO5   การเขาเรียนตรงตอเวลา 10 10 

รวม   100 
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    (2) การใหเกรด และ การตัดสินผล 

เกรด  เกณฑคะแนน 

A >= 80 

B+ >= 75 

B >= 70 

C+ >= 65 

C >= 60 

D+ >= 55 

D >= 50 

F < 50 

    

(3) การสอบแกตัว (ถารายวิชากําหนดใหมีการสอบแกตัว) 

 ไมมีการสอบแกตัว 

 

3. การอุทธรณของนักศึกษา 

 กรณีนิสิตมีขอสงสัย หรือตองการคําชี้แจง เก่ียวกับการจัดสอบ การใหคะแนน และการประเมินผล 

นิสิตสามารถอุทรณขอทราบขอสงสัย หรือคําชี้แจง ไดตลอดภาคการศึกษา ผานอาจารยผูสอน อาจารย

ผูรับผิดชอบหลักสูตร รวมไปถึงชองทางอ่ืนๆ ของคณะ 

 4. เกณฑและขอกําหนดอื่นๆ 

 ไมมี   

หมวดที่ 6 ทรัพยากรประกอบการเรียนการสอน 

1. ตํารา เอกสารหลัก และขอมูลสําคัญ 

 Kumar, D. (2021). Mechanical Engineering and Mechatronics Handbook. 

Massachusetts: Mercury Learning and Information. 

2. เอกสารและขอมูลแนะนํา 

ขวัญชัย สินทิพยสมบูรณ, ขวัญชัย สินทิพยสมบูรณ และปานเพชร ชินินทร. นิวแมติกสอุตสาหกรรม, 

สํานักพิมพซีเอ็ดยูเคชั่น. 1999. 

 อํานาจ ชนพิทักษ. งานนิวแมติกสและไฮดรอลิกสเบ้ืองตน,นํานักพิมพซีเอ็ดยูเคชั่น. 2562. 

 เดน คอกพิมาย. การควบคุมนิวแมติกสําหรับอุตสาหกรรมอัตโนมัติ (ฉบับปรับปรุงใหม). 2009. 

 บริษัท โซนิค ออโตเมชั่น จํากัด. เรียนรูการใชงานพีแอลซีเบื้องตน. 2562 

3. ทรัพยากรอ่ืนๆ (ถามี) 

 ซอฟทแวร Solidworks Simulation และอื่นๆ  
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หมวดที่ 7 การประเมินและปรับปรุงการดําเนินการของรายวิชา 

1. กลยุทธการประเมินประสิทธิผลของรายวิชาโดยนิสิต 

 การประเมินประสิทธิผลในรายวิชานี้ ที่จัดทําโดยนิสิต ไดจัดกิจกรรมในการนําแนวคิดและความเห็น

จากนิสิตไดดงัน้ี 

 - การสนทนากลุมระหวางอาจารยผูสอนและนิสิต 

 - แบบประเมินผูสอน และแบบประเมินรายวิชาแบบออนไลน 

2. กลยุทธการประเมินการสอน 

 แบบประเมินผลการสอน ซึ่งเปนแบบประเมินผลการสอนของมหาวิทยาลัย ที่กําหนดใหมีการประเมิน

การสอนของอาจารยผูสอน โดยนิสิต ทุกภาคการศึกษา และในการเก็บขอมูลเพื่อประเมินการสอนไดมีกลยุทธิ์

ดังนี้ 

 - ผลการเรียนของนิสิต 

 - การทวนสอบผลประเมินการเรียนรู 

 - ผลการประเมินอาจารยผูสอน 

3. การปรับปรุงการสอน 

 - หลังจากผลการประเมินการสอนในขอ 2 จึงมีการปรับปรุงการสอน โดยการจัดกิจกรรมในการระดม

สมอง และสรรหาขอมูลเพ่ิมเติมในการปรับปรุงการสอน  

 

4. การทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิข์องนิสิตในรายวิชา 

 ในระหวางกระบวนการสอนรายวิชา มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์ในรายหัวขอ ตามที่คาดหวังจากการ

เรียนรูในรายวิชา ไดจากการสอบถามนิสิต หรือการตรวจผลงานของนิสิต และหลังการออกผลการเรียน

รายวิชา มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์โดยรวมในวิชาไดดังนี้ 

 - การทวนสอบการใหคะแนนจากการสุมตรวจผลงานของนิสิต โดยอาจารยอ่ืน หรือผูทรงคุณวุฒิ ที่

ไมใชอาจารยประจําหลักสูตร 

 - มีการตั้งคณะกรรมการในสาขาวิชา ตรวจสอบผลการประเมินการเรียนรูของนิสิต โดยตรวจสอบ

ขอสอบ รายงาน วิธีการใหคะแนนสอบและการใหคะแนนพฤติกรรม  

5. การดําเนินการทบทวนและการวางแผนปรับปรุงประสิทธิผลของรายวิชา 

 จากผลการประเมินและทวนสอบผลสัมฤทธิ์ประสิทธิผลรายวิชา ไดมีการวางแผนการปรับปรุงการ

สอนและรายละเอียดวิชา เพ่ือใหเกิดคุณภาพมากขึ้น โดยมีการปรับปรุงเนื้อหาในทุกๆภาคเรียนกรณีที่จําเปน 

และนําขอคิดเห็นจากการประเมินของนิสิตมาประกอบเพ่ือปรับปรุงกระบวนการเรยีน 


