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รายละเอียดของรายวิชา 
 

หมวดที่  1  ขอมูลทั่วไป 
 

1.  รหัส และ ชื่อรายวิชา  
1001111 การโปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับวิศวกรรมศาสตร   
 Computer Programming for Engineering  

 
2. จํานวนหนวยกิต      3(2-3-4) 
  (ทฤษฎี  2  ชม.  ปฏิบัติ  3  ชม.  ศึกษาดวยตนเอง  4  ชม./สัปดาห) 
 
3. หลักสูตรและประเภทของรายวิชา     
 3.1 หลักสูตร  

             ☐ ระดับปริญญาตรี ☐ ระดับประกาศนียบัตรบัณฑติ  

  ☐ ระดับปริญญาโท ☐ ระดับปริญญาเอก 
 3.2 ประเภทของรายวิชา 

  ☐ วิชาพื้นฐาน ☐ วิชาบังคับ ☐ วิชาเลือก  

  ☐ วิชาเลือกเสรี ☐ อื่น ๆ ...................... 
 
4. อาจารยผูรับผิดชอบรายวิชาและอาจารยผูสอน 
 4.1 อาจารยผูรับผิดชอบรายวิชา  
ลําดับ ชื่อ-สกุล คณะ/สาขาวิชา โทรศพัท E-mail หมายเหตุ 
1 อาจารย ดร.

นันทพันธ นภัท
รานันทน 
 

คณะ
วิศวกรรมศาสตร /
สาขาวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส 

0 8 1 - 7 9 5 -
9594 

nunthaphan@tsu.ac.th  

      
      

      
 4.2 อาจารยผูสอน   
ลําดับ ชื่อ-สกุล คณะ/สาขาวิชา โทรศัพท E-mail หมายเหตุ 
1  อาจารย ดร.

นันทพันธ นภัท
รานันทน 
 

คณะ
วิศวกรรมศาสตร /
สาขาวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส 

0 8 1 - 7 9 5 -
9594 

nunthaphan@tsu.ac.th  

2 อ า จ า ร ย  ธ า ร
ทิพย สิทธิรักษ 

คณะ 
วิศวกรรมศาสตร /

095-410-
6253 

thantip@hotmail.com  
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สาขาวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส 

      
      
5. ภาคการศกึษา/ปการศึกษา ชั้นปที่เรียน   
 5.1 ภาคการศกึษาที่ ..2.. / 2565.. ชั้นปท่ี  1  
 5.2 จํานวนผูเรียน  ไมเกิน 40  คน 
 
 
6. รายวิชาที่ตองเรียนมากอน (Pre-requisite)   

 ☐ ม ี ระบุ [......................................]  

 ☐ ไมมี 
 
7. รายวิชาที่ตองเรียนพรอมกัน (Co-requisites)  

 ☐ ม ี ระบุ [......................................]  

 ☐ ไมมี 
 
8. สถานที่เรียน  คณะวิศวกรรมศาสตร   
 
9. วันที่จัดทําหรือปรบัปรุงรายละเอียดของรายวิชาครั้งลาสุด 
  วันที่ .18  เดือน  พฤศจิกายน   พ.ศ.  2565    
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หมวดที่ 2 จุดมุงหมายและวัตถุประสงค 
1. จุดมุงหมายของรายวิชา (Course Goals) 

1.1 เพ่ือใหผูเรียนเขาใจแนวคิดของระบบคอมพิวเตอรทั้งฮารดแวรและซอฟตแวร 
1.2 เพ่ือใหผูเรียนเขาใจระเบียบวิธีการออกแบบและพัฒนาโปรแกรมสําหรับงานวิศวกรรม 
1.3 เพ่ือใหผูเรียนสามารถเขียนโปรแกรมดวยภาษาระดับสูงสาํหรับงานวิศวกรรม  
1.4 เพ่ือใหผูเรียนเขาใจการพัฒนาการพัฒนาแอปพลิเคชันและ IoT 
 

2.2 ผลลัพธการเรียนรูระดับรายวิชา (Course-level Learning Outcomes: CLOs) 
เม่ือสิ้นสุดการเรียนการสอนแลว นักศึกษาที่สําเร็จการศกึษาในรายวิชาสามารถ  

CLO1 อธิบายแนวคิดของระบบคอมพิวเตอรทั้งฮารดแวรและซอฟตแวรได 
CLO2 อธิบายวิธีการออกแบบและพัฒนาโปรแกรมสําหรับงานวิศวกรรมได 
CLO3 เขียนโปรแกรมดวยภาษาระดับสูงสําหรับงานวิศวกรรมได 
CLO4 อธิบายการพัฒนาการพัฒนาแอปพลิเคชันและ IoT ได 
CLO5 สืบคนขอมูลท่ีเก่ียวกับการเขียนโปรแกรมเพ่ือแกปญหางานทางดานวิศวกรรมได 
CLO6 ตรงตอเวลา ไมคัดลอกงานผูอ่ืน 
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หมวดท่ี  3  ลักษณะการดําเนนิการ 
 

 1. คําอธิบายรายวิชา (Course Description)  
  แนวคิดและสวนประกอบของคอมพิวเตอร การปฏิสัมพันธระหวางฮารดแวรและซอฟตแวร วิธีการ
ออกแบบและพัฒนาโปรแกรม แนวคิดการเขียนโปรแกรมภาษาระดับสูง แนวคิดการเขียนโปรแกรมรองรับ
เหตุการณ ประเภทขอมูล ตัวแปร อารเรยและโครงสรางขอมูล การดําเนินการและนิพจน ประโยคคําสั่ง การ
ควบคุมลําดับ การทําซ้ํา  โปรแกรมยอยหรือฟงกชันและกระบวนการสงผานพารามิเตอร ขอบเขตของตัวแปร
และโปรแกรมยอย การพัฒนาแอปพลิเคชันสําหรับตรวจสอบ การวิเคราะหขอมูล และการควบคุมดวย
อินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง การปฏิบัติการที่เกี่ยวของในงานวิศวกรรม โครงงานเขียนโปรแกรมประยุกต 
  Computer concepts and components; hardware and software interaction; program 
design and development method; high-level language programming concepts; event-driven 
programming concepts; data types; variables; arrays and structures; operations and expression; 
statement; sequence controls; iteration; subprograms or function and parameter passing 
process; scope of variables and subprogram; develop of application for monitoring data 
analysis and controls with Internet Of Things (IoT); related practice in engineering; application 
programming project 
 

 
1.  จํานวนช่ัวโมงที่ใชตอภาคการศึกษา 
 

บรรยาย สอนเสริม 
การฝกปฏิบัติ/การ
ฝกงานภาคสนาม 

การศึกษาดวยตนเอง 

30 ชั่วโมง ไมมี 45 ชั่วโมง 60 ชั่วโมง 
 คําชี้แจงภาคการศึกษาคิดเปนไมนอยกวา 15 สัปดาห 
 
2.  จํานวนชั่วโมงตอสัปดาหที่ และชองทางในการใหคําปรึกษาแนะนําทางวิชาการแกนิสิตเปนรายบุคคล 

นิสิตสามารถนัดเวลาอาจารยผูสอน ผานทาง line, e-mail , หรือดวยตนเอง เพื่อเขาปรึกษาได  3 ชั่วโมง
ตอสัปดาหในวันพุธบาย หรือวันเวลาที่อาจารยและนิสิตวางตรงกัน 
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หมวดที่ 4 การพัฒนาผลการเรียนรูท่ีคาดหวังระดับรายของนิสิต 
 
1. ความรู ทักษะที่รายวิชามุงหวังที่จะพัฒนานสิิต (CLOs) 
เมื่อสิ้นสุดการเรียนการสอนแลว นกัศึกษาที่สําเร็จการศึกษาในรายวิชานี้ จะสามารถ 

CLO1 อธิบายแนวคิดของระบบคอมพิวเตอรทั้งฮารดแวรและซอฟตแวรได 
CLO2 อธิบายวิธีการออกแบบและพัฒนาโปรแกรมสําหรับงานวิศวกรรมได 
CLO3 เขียนโปรแกรมดวยภาษาระดับสูงสําหรับงานวิศวกรรมได 
CLO4 อธิบายการพัฒนาการพัฒนาแอปพลิเคชันและ IoT ได 
CLO5 สืบคนขอมูลท่ีเก่ียวกับการเขียนโปรแกรมเพ่ือแกปญหางานทางดานวิศวกรรมได 
CLO6 ตรงตอเวลา ไมคัดลอกงานผูอ่ืน 

 

2.  วิธีการจัดประสบการณการเรียนรูเพื่อพัฒนาความรู หรือ ทักษะ ในขอ 1   และการวัดผลลัพธการเรียนรู

ของรายวิชา   

 
CLOs วิธีการจัดการสอน/ประสบการณการเรียนรู วิธีการวัดผลลัพธการเรียนรู 

CLO1, 

CLO2  

1. การสอนแบบบรรยายความรูทางทฤษฎี  

2. มอบหมายงานใหนิสิต คนควาเพ่ือนําเสนอ  

1.การสอบเก็บคะแนน  

2.การสอบกลางภาค 

3. รายงานที่ไดรับมอบหมาย 

CLO3 1.การสอนแบบบรรยาย  

2.ใหนสิิตฝกปฏิบัติการตามโจทยที่ไดรับ 

มอบหมาย 

3. การแสดงวิธีการประยุกตทฤษฎีดวย 

ตัวอยางโจทยปญหา 

4. กําหนดกรณีศึกษาใหนิสิตหาคําตอบ 

ดวยแนวทางขั้นตอนวิธีทางคอมพิวเตอร 

1. การปฏิบัตงิานในคาบ  

2. การสอบกลางภาค  

3. การสอบปลายภาค 

4. ผลงานที่เปนกรณศีึกษา  

   การนําเสนอ และรายงาน 

 

 

CLO4 1.การสอนแบบบรรยาย และการฝกปฏิบัติ 

2. การมอบหมายงานใหผูเรียนไปศึกษา/ 

ปฏิบัติดวยตนเอง คนหาความรู เ พ่ิมเติมและ

นําเสนอแลกเปลี่ยนความคิดเห็น 

1. การสอบปลายภาค 

2. การสอบปฏิบัติ 

3 .  ก า รปร ะ เ มิ น จา กผ ล ง า นที่ ไ ด รั บ

มอบหมาย 

     - การจัดทํารายงาน 

     - การนําเสนองาน 

CLO5 การเรียนการสอนแบบ Case-based, 

และการมอบหมายงานให มีการศึกษาคนควา

เพิ่มเติม 

1.การประเมินผลงานที่ไดรับมอบหมาย 

2.การประเมินความรูและทักษะที่พัฒนาขึ้น

จากการคนควา 
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CLO6 1. ผูสอนปฏิบัติตนเปนแบบอยาง 

2. สอดแทรกเนื้อหาคุณธรรมจริยธรรมใน ระหวาง

การสอน 

3. กําหนดกฎเกณฑหรือกติกาตาง ๆ ของรายวิชา 

เพื่อใหผูเรียนรบัทราบและปฎิบัติ 

4. มอบหมายโจทยปญหาหรือกรณีศึกษาใหนิสิต

หาคําตอบ 

5 สอนโดยการบรรยาย และมอบหมายใหวิเคราะห

ปญหา 

1. สังเกตพฤติกรรมในชั้นเรียน 

2.ความตรงตอเวลาในการเขาชั้นเรียน และ 

การสงงาน 

3. การสังเกตความซ้ําซอนของงานกับเพ่ือน 

รวมงาน 
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หมวดที่  5  แผนการสอนและการประเมินผล 
1.  แผนการสอน 
  
สัปดาห

ท่ี 
หัวขอ/รายละเอียด 

จํานวนชั่วโมง 
วิธีการ : สื่อท่ีใช ผูสอน 

บรรยาย ปฏิบัติ 

1 

 

- แนะนํารายวิชา   

- แนวคิดและองคประกอบของ

คอมพิวเตอร (hardware and 

software) 

2 3 - บรรยาย : PPT 

- มอบหมายงาน 

อ.  ดร.นันทพันธ 

นภัทรานันทน 

อาจารย ธารทิพย 

สิทธิรักษ 

2 

 

- การทํางานรวมกันของ

ฮารดแวรและซอฟตแวร   

 

2 3 - บรรยาย : PPT 

- มอบหมายงาน 

  

3 

 

-วิธีการออกแบบและพัฒนา

โปรแกรม 

2 3 - บรรยาย : PPT 

-ปฎิบัติงานในคาบ 

 

4 

 

- แนวคิดการเขียนโปรแกรม

ภาษาระดับสูง แนวคิดการเขียน

โปรแกรมรองรับเหตุการณ 

2 3 - บรรยาย : PPT 

-ปฎิบัติงานในคาบ 

 

5 

 

 -ชนิดของขอมูล ขอมูลแบบ

อารเรย  

  

2 3 - บรรยาย : PPT 

-ปฎิบัติงานในคาบ 

 

6  -โครงสรางขอมูล ตัวดาํเนินการ

และนิพจน 

  

2 3 - บรรยาย : PPT 

-ปฎิบัติงานในคาบ 

 

7  - ประโยคคําสั่งและประโยค

คําสั่งเชิงประกอบ  การทํางาน

ตามลําดับ 

  

2 3 - บรรยาย : PPT 

-ปฎิบัติงานในคาบ 

 

8  -การทํางานแบบทางเลือกและ

แบบวนซ้ํา 

  

2 3 - บรรยาย : PPT 

-ปฎิบัติงานในคาบ 
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9 สอบกลางภาค 

 

10-11 

 

 - โ ป ร แ ก ร ม ย อ ย แ ล ะ

กระบวนการสงคาพารามิเตอร  

  

4 6 - บรรยาย : PPT 

-ปฎิบัตงิานในคาบ 

 

อ.  ดร.นันทพันธ 

นภัทรานันทน 

อาจารย ธารทิพย 

สิทธิรักษ 12-13  -ขอบเขตการใชงานของตัวแปร

และโปรแกรมยอย  

4 6 - บรรยาย : PPT 

-ปฎิบัตงิานในคาบ 

14-15  - ก า ร พั ฒ น า แ อ ป พ ลิ เ ค ชั น

สําหรับตรวจสอบ การวิเคราะห

ขอมูล  และการควบคุมดวย

อินเทอรเน็ตของสรรพสิ่ง 

4 6 - บรรยาย : PPT 

- มอบหมายงาน 

 

16  - กรณีศึกษา การแกปญหาทาง

วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ดวย

คอมพิวเตอร   

2 3 - บรรยาย : PPT 

-ปฎิบัตงิานในคาบ 

 

17-18 สอบปลายภาค 

 

รวม 30 45  

 
 
2.  แผนการประเมินผลการเรียนรูท่ีคาดหวังระดับรายวิชา CLOs 

2.1 การวัดและประเมินผลสัมฤทธิ์ในการเรียนรู 
ก.  การประเมินเพื่อพัฒนาการเรียนรู (Formative Assessment) 
การประเมนิเพื่อพัฒนาการเรียนรูระหวางเรียน ประกอบดวย การประเมินจากการสังเกตพฤติกรรม 

การตอบคําถาม งานปฏิบัติในคาบ และรายงานที่ไดรับมอบหมาย 

ข.  การประเมินเพ่ือตัดสินผลการเรียนรู (Summative Assessment) 
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(1) วิธีการ เครื่องมือและน้ําหนกัในการวัดและประเมนิผล 

ผลลัพธการเรียนรูฯ 
วิธีการวัดผล น้ําหนัก 

(รอยละ) วิธีการ เครื่องมือท่ีใช 
CLO1 อธิบายแนวคิดของ

ระบบคอมพิวเตอรทั้ง

ฮารดแวรและซอฟตแวรได 

1.สอบเก็บคะแนน  

2.สอบกลางภาค 

3.รายงานท่ีไดรับมอบหมาย 

1. quiz 

2.ขอสอบ 

3.รายงาน 

10 

CLO2 อธิบายวิธีการออกแบบ

และพัฒนาโปรแกรมสําหรับ

งานวิศวกรรมได 

 

1.การสอบเก็บคะแนน  

2.การสอบกลางภาค 

3.รายงานท่ีไดรับมอบหมาย 

1. quiz 

2.ขอสอบ 
3.รายงาน 

10 

CLO3 เขียนโปรแกรมดวย

ภาษาระดับสูงสําหรับงาน

วิศวกรรมได 

1. การปฏิบัติงานในคาบ  

2. การสอบกลางภาค  

3. การสอบปลายภาค 

4. ผลงานที่เปนกรณีศึกษา  

   การนําเสนอ และรายงาน 

1.porblem base ในแต

ละคาบ 

2.ขอสอบ 

3.รายงาน 

50 

CLO4 อธิบายการพัฒนาการ

พัฒนาแอปพลิเคชันและ IoT 

ได 

 

1. การสอบปลายภาค 

2. การสอบปฏิบัต ิ

3. การประเมินจากผลงานท่ีไดรับ

มอบหมาย 

     - การจัดทํารายงาน 

     - การนําเสนองาน 

1.ขอสอบ 

2.ขอสอบปฏิบัติ 
3.รายงาน 

15 

CLO5 สืบคนขอมูลที่เกี่ยวกับ

การเขียนโปรแกรมเพื่อ

แกปญหางานทางดาน

วิศวกรรมได 

1.การประเมินผลงานที่ ไดรับ

มอบหมาย 

2.การประเมินความรูและทักษะ

ท่ีพัฒนาขึ้นจากการคนควา 

 3.รายงาน 10 

CLO6 ตรงตอเวลา ไมคัดลอก

งานผูอ่ืน 

1. สังเกตพฤติกรรมในชั้นเรียน 

2.ความตรงตอเวลาในการเขาชั้น

เรียน และการสงงาน 

3.การสังเกตความซ้ําซอนของ

งานกับเพ่ือนรวมงาน 

1. สังเกตพฤติกรรม 

2.รายงาน 

5 

รวม   100 
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(2) การใหเกรด และ การตัดสินผล 
สําหรับการใหเกรดนิสิตจะพิจารณาแบบอิงเกรดตามท่ีกําหนดตามเกณฑ 

เกรด  เกณฑ

คะแนน 

F < 50 

D >= 50 

D+ >= 55 

C >= 60 

C+ >= 65 

B >= 70 

B+ >= 75 

A >= 80 

(3) การสอบแกตัว (ถารายวิชากําหนดใหมีการสอบแกตัว) 

ไมมี 

3. การอุทธรณของนิสิต  

นิสิตสามารถติดตอ เพ่ือขอดูผลการสอบได หลงัจากการสอบ 1 สัปดาห และหากมีขอ อุทรณสามารถ

ดําเนินไดตามข้ันตอนย่ืนขอเสนอแนะ/ขอรองเรียนของคณะวิศวกรรมศาสตร 

https://www.engineering.tsu.ac.th/page_detial_menu.php?idm=6&mid=417 
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หมวดที่ 6 ทรัพยากรประกอบการเรียนการสอน 
1.  ตํารา เอกสารหลัก และขอมูลสําคัญ 
  – Byron S, Gottfried, “Theory and, Problems programming with C” , McGraw-Hill, inc.  
  – Brian W.Kernighan and  Dennis M. RitchiE,  “The C Programming Language 2nd”, 
Prentice hall software series 
2. เอกสารและขอมูลแนะนํา 

– C Programming Tutorial, tutorialspoint.com 
3. ทรัพยากรอื่นๆ (ถามี) 

Program simulation ตางๆ  
 

หมวดที่  7  การประเมินและปรับปรุงการดําเนินการของรายวิชา 
 

1.  กลยุทธการประเมินประสิทธิผลของรายวิชาโดยนิสิต 
การประเมินประสิทธิผลในรายวิชานี้ ที่จัดทําโดยนิสิต ไดจัดกิจกรรมในการนําแนวคิดและความเห็นจาก

นิสิตไดดังนี้ 
- การสนทนากลุมระหวางอาจารยผูสอนและนิสิต 
- แบบประเมินผูสอน และแบบประเมินรายวิชาแบบออนไลน 

 
2.  กลยุทธการประเมินการสอน 

แบบประเมินผลการสอน ซึ่งเปนแบบประเมินผลการสอนของมหาวิทยาลัย ที่กําหนดใหมีการประเมินการ
สอนของอาจารยผูสอน โดยนิสิต ทุกภาคการศึกษา และในการเก็บขอมูลเพ่ือประเมินการสอนไดมีกลยุทธ์ิดังนี้ 

- ผลการเรียนของนิสิต 
- การทวนสอบผลประเมนิการเรียนรู 
- ผลการประเมินอาจารยผูสอน 

 
3.  การปรับปรุงการสอน 

- หลังจากผลการประเมินการสอนในขอ 2 จึงมีการปรับปรงุการสอน โดยการจัดกิจกรรมในการระดมสมอง 

และสรรหาขอมูลเพ่ิมเติมในการปรบัปรุงการสอน 

 
4.  การทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธ์ิของนิสิตในรายวิชา 

ในระหวางกระบวนการสอนรายวิชา มีการทวนสอบผลสัมฤทธ์ิในรายหัวขอ ตามที่คาดหวังจากการเรียนรู
ในรายวิชา ไดจากการสอบถามนิสิต หรือการตรวจแบบฝกหัดของนิสิต และหลังการออกผลการเรียนรายวิชา 
มีการทวนสอบผลสมัฤทธ์ิโดยรวมในวิชาไดดังนี้ 

 - มีการตั้งคณะกรรมการในสาขาวิชา ตรวจสอบผลการประเมินการเรียนรูของนิสิต โดยตรวจสอบ

ขอสอบ รายงาน วิธีการใหคะแนนสอบและการใหคะแนนพฤติกรรม  

 
5.  การดําเนินการทบทวนและการวางแผนปรับปรุงประสิทธิผลของรายวิชา 



-12- 
 

จากผลการประเมินและทวนสอบผลสัมฤทธ์ิประสิทธิผลรายวิชา ไดมีการวางแผนการปรับปรุงการสอน
และรายละเอียดวิชา เพ่ือใหเกิดคุณภาพมากขึ้น โดยมีการปรบัปรุงเนื้อหาในทุกๆภาคเรียนกรณีที่จําเปน และ
นําขอคิดเห็นจากการประเมินของนิสิตมาประกอบเพ่ือปรับปรุงกระบวนการเรียน 
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       ภาคผนวก 

ความสอดคลองระหวางรายวิชากับหมวดวิชาเฉพาะของหลักสูตร 

 

ตารางที่ 1 แสดงความสัมพันธระหวาง CLOs ระดับรายวิชา และผลลัพธการเรียนรูระดับหลักสูตร (PLOs) 

    (หมายเลขในตาราง = Sub LOs) 

1001111 
ผลลัพธการเรียนรู (PLOs) 

PLO2 Sub PLO 2C 

CLO1 อธิบายแนวคิดของระบบคอมพิวเตอรทั้งฮารดแวรและซอฟตแวรได   

CLO2 อธิบายวิธีการออกแบบและพัฒนาโปรแกรมสําหรบังานวิศวกรรมได   

CLO3 เขียนโปรแกรมดวยภาษาระดับสูงสําหรับงานวิศวกรรมได   
CLO4 อธิบายการพัฒนาการพัฒนาแอปพลิเคชันและ IoT ได   

CLO5 สืบคนขอมูลที่เกี่ยวกับการเขียนโปรแกรมเพื่อแกปญหางานทางดาน
วิศวกรรมได 

  

CLO6 ตรงตอเวลา ไมคัดลอกงานผูอ่ืน    

 

ตารางที่ 2  แสดงผลลัพธการเรียนรูระดับหลักสูตร (PLOs) ท่ีรายวิชารับผิดชอบ 

 (โดยพิจารณาจาก เลม มคอ.2 หมวดที่ 2) 

ผลลัพธการเรียนรูที่คาดหวัง 
ของหลักสูตร (PLOs)  

[สมรรถนะ] 

ผลลัพธการเรียนรูยอย 
(Sub PLOs) 

[รูและเขาใจ (know) ทักษะ (skills) เจตคติ (attitude)] 
PLO 2 อธิบายศาสตรทางดาน

วิศวกรรมเมคคาทรอนิกสข้ันพ้ืนฐาน
สําหรับตอยอดสูวิศวกรรมขั้นสูง 

Sub PLO 2C อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางดานวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกสข้ันพื้นฐานในสวนของวิศวกรรมควบคุม 

K5 ความรูพื้นฐานทางวิศวกรรมควบคุมขั้นพื้นฐานที่ จําเปนตอ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส 
 K6 ความสัมพันธของปจจัยท่ีสําคัญทาง วิศวกรรมควบคุมขั้นพื้นฐาน
ที่จําเปนตอวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส 
S9 การคนควา วิเคราะห ปรากฎการณทางวิศวกรรมควบคุมข้ัน
พื้นฐานท่ีจําเปนตอวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส 
S10 การใชอุปกรณและเคร่ืองมือตรวจวัดทางวิศวกรรมควบคุมขั้น
พื้นฐานท่ีจําเปนตอวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส 
S11 การปฏิบัติงานแกปญหาทางวิศวกรรมควบคุม ข้ันพื้นฐานที่จํา 
เปนตอวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส 
S12 การเขียนรายงานการทดลองทางวิศวกรรมควบคุมข้ันพ้ืนฐานที่
จําเปนตอวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส 
A1 มีทัศนคติที่ดีเก่ียวของกับวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสข้ันพื้นฐาน 
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ผลลัพธการเรียนรูที่คาดหวัง 
ของหลักสูตร (PLOs)  

[สมรรถนะ] 

ผลลัพธการเรียนรูยอย 
(Sub PLOs) 

[รูและเขาใจ (know) ทักษะ (skills) เจตคติ (attitude)] 
A2 เห็นคุณคาในการใชวิศวกรรมเมคคาทรอนิกสข้ันพื้นฐานอยาง
เหมาะสม 
A3 ปฏิบัติตามขอกําหนดทางวิชาชีพวิศวกรรมของวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส 
A4 มีความกระตือรือรนในการแกปญหา 
A5 มีจรรยาบรรณในการปฏิบัติงานดานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส 

 


