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 1 มคอ.2 TSU 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 

หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2565 
 

ชื่อสถาบันอุดมศึกษา   มหาวิทยาลัยทักษิณ 
วิทยาเขต/คณะ   วิทยาเขตพัทลุง คณะวิศวกรรมศาสตร์ 
 

หมวดที่ 1 ข้อมูลทั่วไป 
  
1. รหัสและชื่อหลักสูตร 
 รหัสหลักสูตร : 25590221101427 
 ภาษาไทย : หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
 ภาษาอังกฤษ : Bachelor of Engineering Program in Mechatronics Engineering 
 
2. ชื่อปริญญาและสาขาวิชา  
 ชื่อเต็ม (ไทย) : วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์) 
 ชื่อย่อ (ไทย)  : วศ.บ. (วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์) 
 ชื่อเต็ม (อังกฤษ) : Bachelor of Engineering (Mechatronics Engineering) 
 ชื่อย่อ (อังกฤษ)  : B.Eng. (Mechatronics Engineering) 
 
3. วิชาเอก  
 ไม่มี 
 
4. จำนวนหน่วยกิตที่เรียนตลอดหลักสูตร 
 ไม่น้อยกว่า 148 หน่วยกิต 
 
5. รูปแบบของหลักสูตร 
 5.1 รูปแบบ 
  หลักสูตรระดับปริญญาตรี 4 ปี 
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 5.2 ประเภทของหลักสูตร  
    หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาการ 
    หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาชีพ 
    หลักสูตรปริญญาตรีปฏิบัติการ 
    หลักสูตรบัณฑิตศึกษา 
 5.3 ภาษาที่ใช้  
   ภาษาไทย  
   ภาษาต่างประเทศภาษา ..........................  
   ภาษาไทย และภาษาต่างประเทศภาษา.................................... 
 5.4 การรับเข้าศึกษา  
   รับเฉพาะนิสิตไทย 
   รับเฉพาะนิสิตต่างชาติ 
   รับทั้งนิสิตไทยและนิสิตต่างชาติ 
 5.5 ความร่วมมือกับสถาบันอ่ืน  
   เป็นหลักสูตรของสถาบันโดยเฉพาะ ที่จัดการเรียนการสอนโดยตรง 
   เป็นหลักสูตรร่วมกับสถาบันอ่ืน 
   ชื่อสถาบัน  ………………………………….   ประเทศ ……………… 
   รูปแบบของการร่วมมือ 
    ร่วมมือกัน โดยมหาวิทยาลัยทักษิณเป็นผู้ให้ปริญญา 
    ร่วมมือกัน โดยผู้ศึกษาได้รับปริญญาจาก 2 สถาบัน 
 5.6 การให้ปริญญาแก่ผู้สำเร็จการศึกษา  
  กรณีหลักสูตรเฉพาะของสถาบัน 
   ให้ปริญญาเพียงสาขาวิชาเดียว 
   ให้ปริญญามากกว่าหนึ่งสาขาวิชา 
   คณะที่เป็นผู้รับผิดชอบหลัก.......................................................  
   คณะที่ร่วมรับผิดชอบ........................................................  
  กรณีหลักสูตรร่วมกับสถาบันอ่ืน 
   หลักสูตรปริญญาคู่ (Double Degree) 
   หลักสูตรปริญญาร่วม (Joint Degree) 
 
 
 

✓ 

✓ 

✓ 

✓ 

✓ 
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6. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร 
 6.1 หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 
2565 ปรับปรุงจากหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ หลักสูตรใหม่
พ.ศ. 2559 
 6.2 ได้รับความเห็นชอบจากสภาวิชาการ ในการประชุมสมัยวิสามัญ ครั้งที ่1/2564 
  เมื่อวันที่ 12 กันยายน 2564 
 6.3 ได้รับอนุมัติจากสภามหาวิทยาลัยทักษิณ ในการประชุมครั้งที่ 11/2564 
  เมื่อวันที่ 4 ธันวาคม 2564 
 6.4 เปิดสอนภาคเรียนที ่1 ปีการศึกษา 2565 เป็นต้นไป 
 
7. ความพร้อมในการเผยแพร่หลักสูตรที่มีคุณภาพและมาตรฐาน 
 หลักส ูตรมีความพร้อมในการเผยแพร่ค ุณภาพและมาตรฐานตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิ
ระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ พ.ศ. 2552 และมาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี สาขาวิชาวิศวกรรศาสตร์ 
พ.ศ. 2552 ในปีการศึกษา 2567 
 
8. อาชีพที่สามารถประกอบอาชีพได้หลังสำเร็จการศึกษา  
 8.1 วิศวกรในภาครัฐ ภาคเอกชนและรัฐวิสาหกิจ 
 8.2 วิศวกรออกแบบที่ใช้เทคโนโลยีด้านวิศวกรรมไฟฟ้าหรือเมคคาทรอนิกส์ เช่น ระบบไฟฟ้ากำลัง 
ระบบควบคุมอัตโนมัติและ หุ่นยนต์ ยานยนต์ไฟฟ้า และอ่ืน ๆ 
 8.3 นักวิชาการ นักวิจัยในสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ และสาขาอ่ืน ๆ ที่มีพ้ืนฐานวิชาการ
ใกล้เคียงกัน 
 8.4 ผู้ประกอบการ และอาชีพอิสระที่เก่ียวข้องกับสาขาทางด้านวิศวกรรมไฟฟ้าเมคคาทรอนิกส์ 
 8.5 ที่ปรึกษาด้านวิศวกรรมไฟฟ้าหรือเมคคาทรอนิกส์ 
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9. ชื่อ นามสกุล ตำแหน่ง และคุณวุฒิของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 

ลำดับ ชื่อ-นามสกุล 
ตำแหน่ง 

ทางวิชาการ 
คุณวุฒิ สาขาวิชา สถาบัน ปี พ.ศ. 

1 นายธวัช  ชูชิต อาจารย์ วศ.ด. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 
(เกียรตินิยมอันดับ 2) 

วิศวกรรมไฟฟ้า 
วิศวกรรมไฟฟ้า 
วิศวกรรมไฟฟ้า 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

2562 
2553 
2550 

2 นายต้าย  บัณฑิศักดิ ์ อาจารย์ ปร.ด. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

วิศวกรรมไฟฟ้า 
วิศวกรรมไฟฟ้า 
วิศวกรรมไฟฟ้า 

มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 

2559 
2552 
2550 

3 นายเริงวุฒิ  ชูเมือง ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.ด. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

เมคคาทรอนิกส์ 
เมคคาทรอนิกส์ 
วิศวกรรมคอมพิวเตอร์ 

สถาบันเทคโนโลยีแห่งเอเชีย 
สถาบันเทคโนโลยีแห่งเอเชีย 
มหาวิทยาลัยศรีปทุม 

2548 
2543 
2540 

4 นางสาวธารทิพย์  สิทธิรักษ์ อาจารย์ วศ.ม. 
วศ.บ. 

วิศวกรรมไฟฟ้า 
วิศวกรรมไฟฟ้า 

มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 

2559 
2555 

5 นายนันทพันธ์  นภัทรานันทน์ อาจารย์ ปร.ด. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

เทคโนโลยีพลังงาน 
วิศวกรรมเครื่องกล 
วิศวกรรมเครื่องกล 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี 
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
ม.สงขลานครินทร์ 

2549 
2539 
2537 
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10. สถานที่จัดการเรียนการสอน  
มหาวิทยาลัยทักษิณ วิทยาเขตพัทลุง 
นอกจากนี้ ยังจัดการเรียนการสอนที่หน่วยงาน/สถาบันอ่ืน คือ สถานประกอบการฝึกงานหรือ 
สหกิจศึกษา 

 
11. สถานการณ์ภายนอกหรือการพัฒนาที่จำเป็นต้องนำมาพิจารณาในการวางแผนหลักสูตร 

11.1 สถานการณ์หรือการพัฒนาทางเศรษฐกิจ 
 (1) การตอบสนองนโยบายและยุทธศาสตร์ชาติ 20 ปี (พ.ศ. 2561 - 2580) 

นโยบายและยุทธศาสตร์ชาติ 6 ประการ ความเกี่ยวข้องกับหลักสูตร 

 1. ยุทธศาสตร์ด้านความมั่นคง  

 2. ยุทธศาสตร์ด้านการสร้างความสามารถในการ
แข่งขัน 

ประเด็นยุทธศาสตร์ การเกษตรสร้างมูลค่า  
ประเด็นย่อยเกษตรอัจริยะ นำเทคโนโลยีและ
นวัตกรรมมาประยุกต์ใช้ในการพัฒนา 
- หลักสูตรวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ ได้เน้นในการ
สร้างนวัตกรรมที่เหมาะสมเพ่ือมาประยุกต์ใช้กับการ
ทำการเกษตรสมัยใหม่ โดยใช้เทคโนโลยีต่าง ๆ ที่มี
ความแม่นยำสูง เข้ามาช่วยในการทำงาน โดยให้
ความสำคัญกับความปลอดภัยต่อผู้บริโภค 
สิ่งแวดล้อม และเป็นการใช้ทรัพยากรให้คุ้มค่าที่สุด 
โดยในหลักสูตรจะมีวิชาที่เก่ียวข้องกับเกษตรอัจริยะ 
(Smart Farm หรือ Intelligent Farm) เช่นระบบ
ดิจิทัลและไมโครคอนโทรลเลอร์ เซนเซอร์และ
ทรานสดิวเซอร์ นวัตกรรมด้านระบบควบคุมอัตโนมัติ
และหุ่นยนต์ และรายวิชาโครงงานวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์ โดยในการเรียนการสอนในรายวิชาเหล่านี้
จะใช้ชุมชนเป็นฐานในการเรียนรู้ 

 3. ยุทธศาสตร์การพัฒนาและเสริมสร้างศักยภาพ
คน 

ประเด็นยุทธศาสตร์ สร้างสภาพแวดล้อมที่เอื้อต่อ
การพัฒนาและเสริมสร้างศักยภาพทรัพยากรมนุษย์
ประเด็นย่อยการสร้างความอยู่ดีมีสุขของครอบครัว
ไทย 
- หลักสูตรวิศกรรมเมคคาทรอนิกส์มีเป้าหมายในการ
พัฒนาและเสริมสร้างศักยภาพกำลังคนร่วมกับชุมชน

✓ 

✓ 
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นโยบายและยุทธศาสตร์ชาติ 6 ประการ ความเกี่ยวข้องกับหลักสูตร 
หรืออุตสาหกรรมเพ่ือให้เกิดองค์ความรู้ ตลอดจน
ทักษะเพ่ือส่งเสริมให้เกิดการเป็นผู้ประกอบการและ
การสร้างนวัตกรรม ส่งเสริมเศรษฐกิจฐานราก ซึ่งจะ
นำไปสู่การพัฒนาการสร้างความอยู่ดีมีสุขใน
ครอบครัว 

 4. ยุทธศาสตร์ด้านการสร้างโอกาสความเสมอ
ภาคและเท่าเทียมกันทางสังคม  

 

 5. ยุทธศาสตร์ด้านการสร้างการเติบโตบน
คุณภาพชีวิตที่เป็นมิตรกับสิ่งแวดล้อม 

 

 6. ยุทธศาสตร์ด้านการปรับสมดุลและพัฒนา
ระบบการบริหารจัดการภาครัฐ  

 

 
 (2) การตอบสนองนโยบายการพัฒนากำลังคนของประเทศ  

นโยบายการพัฒนากำลังคนของประเทศ  

 1. อุตสาหกรรมยานยนต์สมัยใหม่ การเรียนการสอนในหลักสูตรมีการพัฒนากำลังคนให้
มีความรู้ด้านอุตสาหกรรมยานยนต์สมัยใหม่ โดยนิสิต
ของหลักสูตรจะต้องมีความรู้ความเข้าใจในเรื่อง 
เครื่องจักรกลไฟฟ้า อิเล็กทรอนิกส์กำลัง ระบบ
ควบคุม ระบบขับเคลื่อนไฟฟ้า และระบบรถไฟฟ้า ซ่ึง
เป็นการตอบสนองการพัฒนากำลังคนในด้าน
อุตสาหกรรมยานยนต์สมัยใหม่ เช่น ยานยนต์ไฟฟ้า 
รถไฟฟ้า รถไฟความเร็วสูง เป็นต้น 

 2. อุตสาหกรรมอิเล็กทรอนิกส์อัจฉริยะ  

 3. อุตสาหกรรมเกษตรและเทคโนโลยีชีวภาพ  

 4. อุตสาหกรรมการแปรรูปอาหาร  

 5. หุ่นยนต์เพื่ออุตสาหกรรม หลักสูตรมุ่งเน้นการผลิตกำลังคนที่มีความรู้
ความสามารถ และทักษะพ้ืนฐานทางด้านวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์ เพื่อสร้างนวัตวกรรมด้านระบบ
ควบคุมอัตโนมัตและหุ่นยนต์เพ่ือเข้าไปช่วยเหลือภาค
ชุมชุมหรืออุตสาหกรรมภายในประเทศ ส่งเสริมให้

✓ 

✓ 
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นโยบายการพัฒนากำลังคนของประเทศ  
ภาคอุตสาหกรรมเหล่านั้นสามารถปรับเปลี่ยน
กระบวนการผลิตเพ่ือเพ่ิมผลผลิต 

 6. อุตสาหกรรมการบินและโลจิสติกส์  

 7. อุตสาหกรรมเชื้อเพลิงชีวภาพและเคมีชีวภาพ  

 8. อุตสาหกรรมดิจิทัล  

 9. กลุ่มผู้สูงอายุ  

 10. soft skill หลักสูตรวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์มีกระบวนการ
เรียนการสอนและลงมือปฏิบัติจริง เพื่อพัฒนา
กำลังคนให้เกิดทักษะที่จำเป็นในการเรียนรู้ใน
ศตวรรษท่ี 21 (21st Century Skills) ซ่ึง
ประกอบด้วยทักษะการเรียนรู้และนวัตกรรม ทักษะ
สารสนเทศ สื่อ เทคโนโลยี และทักษะชีวิตและอาชีพ 
ตลอดจนส่งเสริมทักษะการเรียนรู้ตลอดชีวิต โดย
หลักสูตรได้จัดกิจกรรมเพ่ือฝึกทักษะด้านต่าง ๆ 
รวมถึงการคิดวิเคราะห์อย่างสร้างสรรค์เพ่ือพัฒนา
นวัตกรรมสังคม และการสร้างผู้ประกอบการ 

 
 (3) การตอบเป้าหมายการพัฒนาที่ยั่งยืนขององค์การสหประชาชาติ SDGs 
  หลักสูตรวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์สามารถตอบสนองการพัฒนาที่ยั่งยืนของ SDCs ตาม

เป้าหมายดังนี้ 
  เป้าหมายที่ 4 สร้างหลักประกันว่าทุกคนมีการศึกษาที่มีคุณภาพ อย่างครอบคลุมและ

เท่าเทียม และสนับสนุนโอกาสในการเรียนรู้ ตลอดชีวิต 
  เป้าหมายที่ 8 ส่งเสริมการเติบโตทางเศรษฐกิจที่ต่อเนื่อง ครอบคลุม และยั่งยืน การจ้าง

งานเต็มที่และมีผลิตภาพ และการมีงานที่สมควร สำหรับทุกคน 
  เป้าหมายที่ 9 สร้างโครงสร้างพ้ืนฐานที่ความทนทาน ส่งเสริม การพัฒนาอุตสาหกรรมที่

ครอบคลุมและยั่งยืน และส่งเสริม นวัตกรรม 
11.2 สถานการณ์หรือการพัฒนาทางสังคมและวัฒนธรรม 
 ประเทศไทยกำลังเข้าสู่ประเทศผู้สูงอายุเช่นเดียวกับประเทศที่เจริญแล้วหลายประเทศ 

เนื่องจากการเพิ่มขึ้นของจำนวนประชากรของประเทศไทยมีอัตราที่ลดลงในช่วง พ.ศ. 2549 - 2565 และ
จะอยู่ในระดับอิ่มตัวที่จำนวนประมาณ 67 ล้านคน ในปี พ.ศ. 2565 ภายหลังจากนั้น จำนวนประชากร
จะเริ่มลดลง เนื่องจากอัตราการเกิดที่ลดลง และคนไทยมีอายุยืนยาวขึ้น ส่งผลให้โครงสร้างของประชากร

✓ 
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เปลี่ยนแปลงไป จึงจำเป็นที่ต้องมีการดูแลกลุ่มผู้สูงอายุมากขึ้น ประกอบกับการเจริญเติบโตทางเศรษฐกิจ
ของประเทศ ทำให้ความต้องการแรงงานสูงขึ้น จึงไม่สอดคล้องกับโครงสร้างประชากรของประเทศไทย  
มีผลให้ประเทศไทยเกิดสภาวะขาดแคลนแรงงาน โดยปัญหาการขาดแคลนแรงงานจะรุนแรงในกลุ่มธุรกิจ
ที่ใช้แรงงานหนัก เช่น การก่อสร้าง และกลุ่มธุรกิจที่ต้องการทักษะเฉพาะ เช่น ยานยนต์ อิเล็กทรอนิกส์ 
หรือโรงแรมและภัตตาคาร โดยประเทศไทยมีแรงงานทักษะสูงที่มีวุฒิการศึกษาระดับอุดมศึกษาขึ้นไป ใน
กลุ ่มสาขาวิชาสังคมศาสตร์และมนุษยศาสตร์ มีสัดส่วนมากกว่ากลุ ่มสาขาวิชาวิทยาศาสตร์และ
วิศวกรรมศาสตร์ ความไม่สมดุลกันนี้ ทำให้อุตสาหกรรมยานยนต์ และเครื่องใช้ไฟฟ้าและอิเล็กทรอนกิส์ 
ซึ่งเป็นอุตสาหกรรมส่งออกหลักของไทยต้องเผชิญกับข้อจำกัดในการเติบโต ขาดความยืดหยุ่นในการ
ปรับเปลี่ยนเชิงโครงสร้าง และกำลังจะประสบปัญหาขาดแคลนแรงงานอย่างรุนแรง จากการผลิตบัณฑิต
ที่ไม่สอดคล้องกับความต้องการของภาคธุรกิจ ซึ่งแรงงานสายวิทยาศาสตร์และวิศวกรรมศาสตร์มีเพียง
ร้อยละ 18 ของแรงงานวุฒิการศึกษาระดับปริญญาตรีทั้งหมด จากการเปลี่ยนแปลงของโครงสร้าง
ประชากรและการขาดแคลนแรงงานในภาคอุตสาหกรรม ด้วยเหตุผลนี้ภาคอุตสาหกรรมได้นำระบบ
ควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์เพื่อทดแทนการขาดแคลนแรงงานและเพ่ิมผลผลิต ดังนั้นจำเป็นต้องพัฒนา
หลักสูตร เพื่อผลิตบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ ที่มีคุณธรรม จริยธรรม ความรับผิดชอบ 
และมีคุณลักษณะที่มีความรอบรู้พื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร์ และวิทยาศาสตร์ และสามารถประยุกต์ใช้
ความรู้ในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ มีความรู้ในสาขาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ และ
สามารถบูรณาการ ทั้งภาคทฤษฎีและปฏิบัติ เพื่อเพิ่มศักยภาพในการทำงาน และสามารถต่อยอดสู่การ
วิจัย สร้างนวัตกรรม และการศึกษาในขั้นสูงต่อไป มีความรู้และทักษะเพื่อประกอบอาชีพอิสระ และเป็น
ผู้ประกอบการ และมีจรรยาบรรณทางวิชาชีพ และมีความรับผิดชอบในฐานะผู้ประกอบวิชาชีพ รวมถึง
เขา้ใจถึงบริบททางสังคมของวิชาชีพวิศวกรรมในแต่ละสาขาตั้งแต่อดีตจนถึงปัจจุบัน 

 
12. ผลกระทบจากข้อ 11.1 และ 11.2 ต่อการพัฒนาหลักสูตรและความเกี่ยวข้องกับพันธกิจของ
สถาบัน 

12.1 ผลกระทบต่อการพัฒนาหลักสูตร  
  คณะวิศวกรรมศาสตร์ ได้ดำเนินการพัฒนาหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชา
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ เพื ่อสนองตอบต่อความต้องการบุคลากรด้านนี ้ของประเทศ ซึ ่งระบบ
อุตสาหกรรมภายในประเทศ มีการเติบโตอย่างรวดเร็ว นับได้ว่าเป็นส่วนสำคัญในการพัฒนาและสร้าง
รายได้หลักให้กับประเทศ ประกอบกับความก้าวหน้าทางด้านเทคโนโลยีต่าง ๆ ทำให้ภาคอุตสาหกรรม
และภาคบริการต่าง ๆ มีความต้องการด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์มากขึ้น เพื่อเพิ่มกำลังการ
ผลิตและประสิทธิภาพการผลิตให้สูงขึ้น และลดต้นทุนด้านแรงงานลง รวมถึงเครื่องมือเครื่องใช้อัตโนมัติ    
ต่าง ๆ ที่จะช่วยอำนวยความสะดวกและดูแลผู้สูงอายุที่มีจำนวนมากขึ้น 
  หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ สามารถตอบสนอง
ความต้องการวิศวกรเมคคาทรอนิกส์ของพื้นที่ภาคใต้ ซึ่งมีอุตสาหกรรมหลายประเภท เช่น อุตสาหกรรม
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อาหาร อุตสาหกรรมไม้อัด อุตสาหกรรมยาง อุตสาหกรรมปาล์ม และอุตสาหกรรมอาหารสัตว์ เป็นต้น   
ที่มีความจำเป็นต้องพัฒนาไปสู่ระบบการผลิตอัตโนมัติที่ทำงานร่วมกับหุ่นยนต์ รวมถึงภาคเกษตรกรรม
และวิสาหกิจขนาดกลางและเล็ก (SME) ดังนั้นวิศวกรเมคคาทรอนิกส์ จึงมีความจำเป็นต่อการพัฒนา
อุตสาหกรรมต่าง ๆ ในพื้นที่ภาคใต้ 

12.2 ความเกี่ยวข้องกับพันธกิจของสถาบัน 
 การตอบนโยบายกลยุทธ ์ของมหาว ิทยาล ัย  โดยมหาว ิทยาล ัยทักษิณมุ ่งส ู ่การเป็น 

“มหาวิทยาลัยนวัตกรรมสังคม” โดยมหาวิทยาลัยมีพันธกิจหลัก ดังนี้ 
 1. พัฒนากำลังคนในการขับเคลื่อนการพัฒนาประเทศ โดยเน้นการสร้างสมรรถนะการพัฒนา

นวัตกรรมสังคม และการเป็นผู้ประกอบการ 
 2. วิจัยเพื่อการพัฒนาสู่เทคโนโลยีและนวัตกรรมที่ตอบโจทย์การพัฒนาเศรษฐกิจ สังคม และ

การเพ่ิมขีดความสามารถในการแข่งขันของประเทศ 
 3. บริการวิชาการและถ่ายทอดความรู้ เทคโนโลยี และนวัตกรรมเพ่ือการพัฒนาเชิงพ้ืนที่ 
 4. พัฒนานวัตกรรมสังคมบนฐานศิลปะ วัฒนธรรม หรือภูมิปัญญาท้องถิ่น เพ่ือการทำนุบำรุง

ศิลปะวัฒนธรรม และยกระดับคุณภาพชีวิตในชุมชน 
 เพ่ือตอบสนองและส่งเสริมพันธกิจดังกล่าว คณะวิศวกรรมศาสตร์จึงได้ทำหลักสูตรวิศวกรรม

เมคคาทรอนิกส์ ซึ่งเป็นหลักสูตรปรับปรุง โดยมุ่งเน้นการผลิตบัณฑิตที่มีความรู้ความสามารถในด้านการ
ออกแบบระบบไฟฟ้าและการป้องกัน และระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ โดยมุ่งเน้นการเป็นนวัตกร
ด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ เพ่ือนำนวัตกรรมเหล่านั้นมาใช้สำหรับภาคชุมชน วิสาหกิจชุมชน 
ตลอดจนภาคอุตสาหกรรม นอกจากนั้นแล้วหลักสูตรวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ยังมุ่งเน้นให้บัณฑิตมี
ทักษะการเป็นผู้ประกอบการ ซึ่งทั้งการสร้างนวัตกรรมและการเป็นผู้ประกอบการเป็นการตอบนโยบาย
กลยุทธ์ที่สำคัญของมหาวิทยาลัย รวมถึงหลักสูตรวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ยังได้มุ่งเน้นการทำงานวิจัยใน
ลักษณะเครือข่ายกับหลายภาคส่วนทั้งภาครัฐและภาคเอกชน ซึ่งผลงานวิจัยสามารถบริการวิชาการและ
ถ่ายทอดความรู้ เทคโนโลยี และนวัตกรรมเพ่ือการพัฒนาเชิงพ้ืนที่ได้ 

 
13. ความสัมพันธ์กับหลักสูตรอื่นที่เปิดสอนในคณะ/ภาควิชาอื่นของมหาวิทยาลัย  
 13.1 กลุ่มวิชา/กระบวนวิชาในหลักสูตรนี้ที่เปิดสอนโดยคณะ/สาขาวิชา/หลักสูตรอ่ืน  

 หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 
 หมวดวิชาเฉพาะ 
 หมวดวิชาเลือกเสรี 

 13.2 กลุ่มวิชา/รายวิชาในหลักสูตรนี้ที่เปิดสอนเพื่อให้บริการคณะ/สาขาวิชาอื่น  

 หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 
 หมวดวิชาเฉพาะ 
 หมวดวิชาเลือกเสรี 

✓ 

✓ 

✓ 

✓ 

✓ 
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 ไม่มี 
 13.3 การบริหารจัดการ 

13.3.1 หมวดวิชาศึกษาทั่วไป กำหนดให้อาจารย์ประจำที่สังกัดส่วนงานวิชาการและส่วนงาน
อื่นที่ได้รับมอบหมายจากมหาวิทยาลัยเป็นผู้สอน โดยมีรองอธิการบดีที่ได้รับมอบหมายให้รับผิดชอบ 
ด้านวิชาการเป็นผู้กำกับดูแล และฝ่ายวิชาการเป็นผู้ประสานงาน 

13.3.2 หมวดวิชาเฉพาะที่ดำเนินการสอนโดยคณะวิทยาศาสตร์ กำหนดให้อาจารย์ประจำที่
ส ังก ัดคณะว ิทยาศาสตร ์ท ี ่ ได ้ร ับมอบหมายจากสาขาว ิชาที ่ เก ี ่ยวข ้อง โดยมีรองคณบดี คณะ
วิศวกรรมศาสตร์ที่ได้รับมอบหมายให้กำกับดูแลด้านวิชาการเป็นผู้กำกับดูแล และคณะวิศวกรรมศาสตร์
เป็นผู้ประสานงาน 

13.3.3 มอบหมายคณะกรรมการบริหารหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชา
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ ดำเนินการเกี่ยวกับกระบวนการจัดการเรียนการสอน เพื่อให้บรรลุเป้าหมาย
รายวิชา โดยมีการบูรณาการความร่วมมือในเรื่องทรัพยากรด้านการเรียนการสอน เช่น อุปกรณ์ และ/
หรือ เครื่องมือด้านต่าง ๆ กับสาขาวิชา หรือคณะต่าง ๆ ที่มีความเก่ียวข้อง 

13.3.4 อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรประสานงานกับอาจารย์ผู ้สอน ด้านเนื้อหาสาระให้
สอดคล้องกับมาตรฐานผลการเรียนรู้ 
 
14. ความร่วมมือทางวิชาการกับหน่วยงานอ่ืน 
 14.1 มี MOU 

หน่วยงาน โครงการ/กิจกรรม 
1. บริษัท เอส.เอ็ม.ซี. (ประเทศไทย) จำกัด - ร่วมมือในการจัดทำโครงการวิจัยและพัฒนาที่

เป็นประโยชน์ด้านเทคโนโลยีนิวแมติกส์ 
- ร่วมมือในการใช้ประโยชน์จากทรัพยากรของทั้ง
สองฝ่าย ทั้งในด้านเครื่องมือ อุปกรณ์ สถานที่ 
บุคลากร และปัจจัยอ่ืน ๆ ที่เกี่ยวข้อง 
- ร่วมกันดำเนินกิจกรรมหรือโครงการอ่ืน ๆ 
ตามท่ีทั้งสองฝ่ายเห็นสมควรร่วมกัน 

2. บริษัท T.C. Welding Automation Co., Ltd. - ร่วมมือในการจัดทำโครงการวิจัยและพัฒนาที่
เป็นประโยชน์ด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและ
หุ่นยนต์ 
- ร่วมมือในการใช้ประโยชน์จากทรัพยากรของทั้ง
สองฝ่าย ทั้งในด้านเครื่องมือ อุปกรณ์ สถานที่ 
บุคลากร และปัจจัยอ่ืน ๆ ที่เกี่ยวข้อง 
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หน่วยงาน โครงการ/กิจกรรม 
- ร่วมกันดำเนินกิจกรรมหรือโครงการอ่ืน ๆ 
ตามท่ีทั้งสองฝ่ายเห็นสมควรร่วมกัน 

 
 14.2 ไม่มี MOU 

หน่วยงาน โครงการ/กิจกรรม 
1. มหาวิทยาลัยนราธิวาสราชนครินทร์  ทำงานวิจัยเรื่อง Alternative Fuel ร่วมกับ 

Automotive Lab. ภาควิชาวิศวกรรมยานยนต์ 
คณะวิศวกรรมศาสตร์ 

2. มหาวิทยาลัยราชภัฏนครศรีธรรมราช ทำงานวิจัยเรื่อง Smart Farming ร่วมกับคณะ
เทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

3. อุทยานวิทยาศาสตร์ภาคใต้ และสำนักงาน
พัฒนาวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี 

เข้าร่วมโครงการโปรแกรมสนับสนุนการพัฒนา
เทคโนโลยีและนวัตกรรม (Innovation and 
Technology Assistance Program: iTAP) เพ่ือ
พัฒนาศักยภาพของวิสาหกิจขนาดกลางและ   
ขนาดย่อม (SMEs) 

4. คณะวิศวกรรมศาสตร์
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 

โครงการบัณฑิตพันธุ์ใหม่และกำลังคนที่มี
สมรรถนะ 
สำหรับการเขียนโปรแกรมทางด้าน Image 
Processing, Embedded System Design 
และ Model Based Design สำหรับ
อุตสาหกรรม   ยานยนต์สมัยใหม่  
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หมวดที่ 2 ข้อมูลเฉพาะของหลักสูตร 
 
1. ปรัชญา วัตถุประสงค์ และผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 
 1.1 ปรัชญา 
  ผลิตวิศวกรไฟฟ้าและเมคคาทรอนิกส์ที ่มีคุณภาพตามมาตรฐานวิชาชีพพร้อมทั ้งปัญญา 
จริยธรรม ความคิดเชิงวิจัยและสร้างสรรค์เพ่ือพัฒนานวัตกรรมสังคมนำไปสู่การเป็นผู้ประกอบการ 
 1.2 วัตถุประสงค์หลักสูตร เพ่ือผลิตบัณฑิตที่ : 
  1.2.1 เป็นวิศวกรเมคคาทรอนิกส์ที่สามารถประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมสาขาวิชา
วิศวกรรมไฟฟ้า งานไฟฟ้ากำลังได้ และมีทักษะการคิดวิเคราะห์และประยุกต์ใช้ความรู้ด้านวิศวกรรมใน
การแก้ไขปัญหาที่ซับซ้อนได้อย่างเป็นระบบ 
  1.2.2 มีความรู้และทักษะเพ่ือประกอบอาชีพอิสระและเป็นผู้ประกอบการ 
  1.2.3 สามารถบูรณาการความรู ้รอบด้านทั ้งภาคทฤษฎีและปฏิบัต ิในการออกแบบ
สร้างสรรค์ผลงานที่เก่ียวข้องกับวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ให้ตอบสนองต่อความต้องการอุตสาหกรรมใหม่ 
  1.2.4 มีภาวะความเป็นผู้นำและผู้ตามที่ดี มีความฉลาดทางอารมณ์และทำงานร่วมกับผู้อ่ืน
ได้ เข้าใจในวัฒนธรรมที่หลากหลาย และใช้เทคโนโลยีสารสนเทศอย่างเหมาะสมเพื่อความก้าวหน้าทาง
วิชาชีพ 
  1.2.5 สามารถปฏิบัติงานบนฐานจรรยาบรรณวิชาชีพ มีทัศนคติเชิงบวกในการทำงาน       
มีจิตสาธารณะ มีความรับผิดชอบต่อสังคมและประเทศชาติ 
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1.3 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร (Program Learning Outcomes : PLOs) 

ผลการเรียนรู้ของหลักสูตร 
(PLO และ Sub PLO) 

ผลการเรียนรู้
ทั่วไป 

(Generic LO) 

ผลการเรียนรู้
เฉพาะสาขา 

(Specific LO) 

Bloom’s 
Taxonomy 
C (U, A, E) 

AF, P 

การเรียนรู้ 5 
ด้านของ TQF/

มคอ.1 

สมรรถนะตาม
ข้อกำหนดของ
มหาวิทยาลัย 

PLO 1 อธิบายความรู้ด้านวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์พื้นฐานสำหรับต่อยอด
สู่ศาสตร์วิศวกรรมขั้นพื้นฐาน 

 √    

Sub PLO 
1A   

อธิบายและมีทักษะปฏิบัติในศาสตร์ของวิทยาศาสตร์ 
 √ 

U, P 1, 2.1, 2.2, 3.1, 
3.2, 3.3 

3 

Sub PLO 1B อธิบายและมีทักษะปฏิบัติในศาสตร์ของคณิตศาสตร์ 
 √ 

U, P 1, 2.1, 2.2, 3.1, 
3.2, 3.3, 5.2 

3 

PLO 2 อธิบายศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพื้นฐานสำหรับ 
ต่อยอดสู่วิศวกรรมขั้นสูง 

 √    

Sub PLO 2A อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพื้นฐาน 
ในส่วนของวิศวกรรมเครื่องกล 

 √ 
U, P 1, 2.1, 2.2, 3.1, 

3.2, 3.3 
3 

Sub PLO 2B อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพื้นฐาน 
ในส่วนของวิศวกรรมไฟฟ้า 

 √ 
U, P 1, 2.1, 2.2, 3.1, 

3.2, 3.3 
3 

Sub PLO 2C อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพื้นฐาน 
ในส่วนของวิศวกรรมควบคุม 

 √ 
U, P 1, 2.1, 2.2, 3.1, 

3.2, 3.3 
3 
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ผลการเรียนรู้ของหลักสูตร 
(PLO และ Sub PLO) 

ผลการเรียนรู้
ทั่วไป 

(Generic LO) 

ผลการเรียนรู้
เฉพาะสาขา 

(Specific LO) 

Bloom’s 
Taxonomy 
C (U, A, E) 

AF, P 

การเรียนรู้ 5 
ด้านของ TQF/

มคอ.1 

สมรรถนะตาม
ข้อกำหนดของ
มหาวิทยาลัย 

PLO 3 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกัน 
ในการแก้ปัญหา และพัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและ
ภาคอุตสาหกรรม 

 √    

Sub PLO 3A มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบ
ไฟฟ้า 

 √ 
A, P 1, 2.1, 2.2, 3.1, 

3.2, 3.3 
3 

Sub PLO 3B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบ
ป้องกัน 

 √ 
A, P 1, 2.1, 2.2, 3.1, 

3.2, 3.3 
3 

PLO 4 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ในการ
แก้ปัญหา และพัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและภาคอุตสาหกรรม 

 √    

Sub PLO 4A มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบ
ควบคุมอัตโนมัติ 

 √ 
A, P 1, 2.1, 2.2, 3.1, 

3.2, 3.3 
3 

Sub PLO 4B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบหุ่นยนต์
สำหรับงานควบคุมระบบอัตโนมัติในภาคอุตสหกรรม 

 √ 
A, P 1, 2.1, 2.2, 3.1, 

3.2, 3.3 
3 
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ผลการเรียนรู้ของหลักสูตร 
(PLO และ Sub PLO) 

ผลการเรียนรู้
ทั่วไป 

(Generic LO) 

ผลการเรียนรู้
เฉพาะสาขา 

(Specific LO) 

Bloom’s 
Taxonomy 
C (U, A, E) 

AF, P 

การเรียนรู้ 5 
ด้านของ TQF/

มคอ.1 

สมรรถนะตาม
ข้อกำหนดของ
มหาวิทยาลัย 

PLO 5 บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพื่อสร้างเทคโนโลยี
สมัยใหม่ 

 √    

Sub PLO 5A วิเคราะห์และอภิปรายเทคโนโลยีสมัยใหม่เพื่อนำไปสู่การแก้ปัญหาด้วย
ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์  

√ A, P 1, 2.1, 2.2, 2.4, 
2.5, 3, 5.1, 5.2, 

5.4, 5.5 

3, 4.1 

Sub PLO 5B ประยุกต์ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพ่ือสร้างเทคโนโลยี
สมัยใหม่ 

 
√ E, P 1, 2.1, 2.2, 2.5, 

3, 4.4 
3, 4.4 

PLO 6 บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์สำหรับการสร้าง
นวัตกรรมสังคมและการเป็นผู้ประกอบการ 

 √    

Sub PLO 6A ประยุกต์ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพ่ือสร้างนวัตกรรม
สังคม 

 
√ E, P 1, 2.3, 2.5, 3, 4, 

5.1, 5.2, 5.5 
1, 3, 4.4 

Sub PLO 6B มีทักษะการเป็นผู้ประกอบการด้วยนวัตกรรมทางสังคม 
 

√ E, P 1, 2.3, 2.5, 3, 4, 
5.1, 5.2, 5.5 

1, 2 

PLO 7 แสดงออกถึงคุณลักษณะท่ีดีของวิศวกรเมคคาทรอนิกส์ √     
Sub PLO 7A มีความรับผิดชอบต่อตนเอง สังคม และมีจรรยาบรรณในวิชาชีพ √  AF 1, 2.3, 4.2, 4.5 4.3 
Sub PLO 7B มีภาวะผู้นำ สามารถทำงานร่วมกับผู้อ่ืนได้อย่างมีประสิทธิภาพ √  AF 1, 2.3, 4.2, 4.3, 

4.4 
4.2, 4.3 
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ผลการเรียนรู้ของหลักสูตร 
(PLO และ Sub PLO) 

ผลการเรียนรู้
ทั่วไป 

(Generic LO) 

ผลการเรียนรู้
เฉพาะสาขา 

(Specific LO) 

Bloom’s 
Taxonomy 
C (U, A, E) 

AF, P 

การเรียนรู้ 5 
ด้านของ TQF/

มคอ.1 

สมรรถนะตาม
ข้อกำหนดของ
มหาวิทยาลัย 

Sub PLO 7C มีความคิดสร้างสรรค์ มีวุฒิภาวะในการแก้ไขปัญหา และมีการเรียนรู้ตลอด
ชีวิต (lifelong learning) 

√  AF 1, 2.3, 3.1, 3.2, 
3.3, 3.4, 4.2, 

4.3, 5.2 

4.1, 4.4 

Sub PLO 7D มีความสามารถค้นคว้าความรู้ที่ถูกต้อง ทันสมัย และ สื่อสารทั้งในรูปแบบ
การพูดและการเขียนโดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศที่เหมาะสม 

√  AF 1, 2.3, 4.1, 5.1, 
5.2, 5.3, 5.4 

4.1, 4.2, 4.5 

หมายเหตุ 1. C= Cognitive (U = Remembering/understanding, A=Applying /Analyzing, E= Evaluation/Creating) AF= Affective, P = Psychomotor 
    2. หลักสูตรฐานสมรรถนะ 
       (1) การสร้างนวัตกรรมสังคม (2) การเป็นผู้ประกอบการ (3) สมรรถนะเฉพาะด้าน (4) สมรรถนะและทักษะการเรียนรู้ในศตวรรษที่ 21 เน้นทักษะ (4.1) การ
คิดวิจารณญาณและการแก้ปัญหา (Critical Thinking and Problem Solving) (4.2) การสื่อสาร (Communication) (4.3) การร่วมมือ (Collaboration) (4.4) ความคิด
สร้างสรรค์ (Creativity) (4.5) ความเข้าใจและใช้เทคโนโลยีดิจิทัล (Digital Literacy) 
 



 

 

มคอ.2 TSU 17 
1.4 ระบุเนื้อหาที่ผู้เรียนต้อง "รู้ (Know)" และ "เข้าใจ (Understanding)" ทักษะ (Skills) ที่ผู้เรียนต้องฝึก และเจตคติ (Attitude) ที่ผู้เรียนต้องมีเพื่อให้เกิดผล
ลัพธ์การเรียนรู้ตามที่ระบุไว้ 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
(SPLOs) 

เนื้อหาที่ผู้เรียนต้อง "รู้" และ "เข้าใจ" 
(Know) 

ทักษะ (Skills) เจตคติ (Attitude) 

PLO 1 อธิบายความรู้ด้าน
วิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์
พื้นฐานสำหรับต่อยอดสู่ศาสตร์
วิศวกรรมขั้นพื้นฐาน 
Sub PLO 1A อธิบายและมีทักษะ
ปฏิบัติในศาสตร์ของวิทยาศาสตร์ 
Sub PLO 1B อธิบายและมีทักษะ
ปฏิบัติในศาสตร์ของคณิตศาสตร์ 

K1 ความรู้พื้นฐานทางฟิสิกส์และทางเคมี 
K2 ความสัมพันธ์ของปัจจัยที่สำคัญทางฟิสิกส์
และทางเคมี 
K3 ความรู้พื้นฐานทางคณิตศาสตร์ 
K4 ความสัมพันธ์ของปัจจัยที่สำคัญทาง
คณิตศาสตร์ 

S1 การค้นคว้า วิเคราะห์ ปรากฎการณท์าง
ฟิสิกส์และทางเคมี 
S2 การใช้อุปกรณ์และเครื่องมือตรวจวัดทาง
ฟิสิกส์และทางเคมี 
S3 การปฏิบัติงานแก้ปัญหาทางฟิสิกส์และ
ทางเคมี 
S4 การเขียนรายงานการทดลองทางฟิสิกส์
และทางเคมี 
S5 การค้นคว้า วิเคราะห์ ปรากฎการณ์ที่
เกี่ยวข้องกับคณิตศาสตร์ 

A1 มีทัศนคติท่ีดีเกี่ยวข้องกับปรากฎการณ์
ทางฟิสิกส์และทางเคมี 
A2 เห็นคุณค่าในการใช้ฟิสิกส์และเคมีอย่าง
เหมาะสม 
A3 มีทัศนคติท่ีดีเกี่ยวข้องกับคณิตศาสตร์ 
A4 เห็นคุณค่าในการใช้คณิตศาสตร์อย่าง
เหมาะสม 

PLO 2 อธิบายศาสตร์ทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพื้นฐาน
สำหรับต่อยอดสู่วิศวกรรมขั้นสูง 
Sub PLO 2A อธิบายและมีทักษะ
ปฏิบัติทางด้านวิศวกรรมเมคคา   
ทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของ
วิศวกรรมเครื่องกล 

K1 ความรู้พื้นฐานทางวิศวกรรมเครื่องกลขั้น
พ้ืนฐานที่จำเป็นต่อวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
K2 ความสัมพันธ์ของปัจจัยที่สำคัญทาง
วิศวกรรมเครื่องกลขั้นพ้ืนฐานที่จำเป็นต่อ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
K3 ความรู้พื้นฐานทางวิศวกรรมไฟฟ้าขั้น
พ้ืนฐานที่จำเป็นต่อวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 

S1 การค้นคว้า วิเคราะห์ ปรากฎการณ์ทาง
วิศวกรรมเครื่องกลขั้นพ้ืนฐานที่จำเป็นต่อ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
S2 การใช้อุปกรณ์และเครื่องมือตรวจวัดทาง
วิศวกรรมเครื่องกลขั้นพ้ืนฐานที่จำเป็นต่อ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 

A1 มีทัศนคติท่ีดีเกี่ยวข้องกับวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐาน 
A2 เห็นคุณค่าในการใช้วิศวกรรมเมคคา   
ทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานอย่างเหมาะสม 
A3 ปฏิบัติตามข้อกำหนดทางวิชาชีพ
วิศวกรรมของวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
A4 มีความกระตือรือร้นในการแก้ปัญหา 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 

(SPLOs) 
เนื้อหาที่ผู้เรียนต้อง "รู้" และ "เข้าใจ" 

(Know) 
ทักษะ (Skills) เจตคติ (Attitude) 

Sub PLO 2B อธิบายและมีทักษะ
ปฏิบัติทางด้านวิศวกรรมเมคคา   
ทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของ
วิศวกรรมไฟฟ้า 
Sub PLO 2C อธิบายและมีทักษะ
ปฏิบัติทางด้านวิศวกรรมเมคคา   
ทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของ
วิศวกรรมควบคุม 

K4 ความสัมพันธ์ของปัจจัยที่สำคัญทาง
วิศวกรรมไฟฟ้าขั้นพ้ืนฐานที่จำเป็นต่อ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
K5 ความรู้พื้นฐานทางวิศวกรรมควบคุมขั้น
พ้ืนฐานที่จำเป็นต่อวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
K6 ความสัมพันธ์ของปัจจัยที่สำคัญทาง
วิศวกรรมควบคุมขั้นพ้ืนฐานที่จำเป็นต่อ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 

S3 การปฏิบัติงานแก้ปัญหาทาง
วิศวกรรมเครื่องกล ขั้นพ้ืนฐานที่จำเป็นต่อ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
S4 การเขียนรายงานการทดลองทาง
วิศวกรรมเครื่องกลขั้นพ้ืนฐานที่จำเป็นต่อ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
S5 การค้นคว้า วิเคราะห์ ปรากฎการณ์ทาง
วิศวกรรมไฟฟ้าขั้นพ้ืนฐานที่จำเป็นต่อ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
S6 การใช้อุปกรณ์และเครื่องมือตรวจวัดทาง
วิศวกรรมไฟฟ้าขั้นพ้ืนฐานที่จำเป็นต่อ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
S7 การปฏิบัติงานแก้ปัญหาทาง
วิศวกรรมไฟฟ้าขั้นพ้ืนฐานที่จำเป็นต่อ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
S8 การเขียนรายงานการทดลองทาง
วิศวกรรมไฟฟ้าขั้นพ้ืนฐานที่จำเป็นต่อ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 

A5 มีจรรยาบรรณในการปฏิบัติงานด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 

(SPLOs) 
เนื้อหาที่ผู้เรียนต้อง "รู้" และ "เข้าใจ" 

(Know) 
ทักษะ (Skills) เจตคติ (Attitude) 

S9 การค้นคว้า วิเคราะห์ ปรากฎการณ์ทาง
วิศวกรรมควบคุมขั้นพ้ืนฐานที่จำเป็นต่อ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
S10 การใช้อุปกรณ์และเครื่องมือตรวจวัดทาง
วิศวกรรมควบคุมขั้นพ้ืนฐานที่จำเป็นต่อ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
S11 การปฏิบัติงานแก้ปัญหาทางวิศวกรรม
ควบคุม ขั้นพ้ืนฐานที่จำเป็นต่อวิศวกรรม   
เมคคาทรอนิกส์ 
S12 การเขียนรายงานการทดลองทาง
วิศวกรรมควบคุมขั้นพ้ืนฐานที่จำเป็นต่อ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 

PLO 3 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้าน
การออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบ
ป้องกัน ในการแก้ปัญหา และพัฒนา
ต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและ
ภาคอุตสาหกรรม 

K1 ความรู้ขั้นสูงทางวิศวกรรมไฟฟ้าด้านการ
ออกแบบระบบไฟฟ้า 
K2 ความสัมพันธ์ของปัจจัยที่สำคัญทางด้าน
การออกแบบระบบไฟฟ้าที่จำเป็นต่อ
วิศวกรรมเมคคา    ทรอนิกส์ 
K3 ความรู้ขั้นสูงทางวิศวกรรมไฟฟ้าด้านการ
ออกแบบระบบป้องกัน 

S1 การค้นคว้า วิเคราะห์ ปรากฎการณท์าง
วิศวกรรมไฟฟ้าด้านการออกแบบระบบไฟฟ้า 
S2 การค้นคว้า วิเคราะห์ ปรากฎการณ์ทาง
วิศวกรรมไฟฟ้าด้านการออกแบบระบบ
ป้องกัน 

A1 มีทัศนคติท่ีดีเกี่ยวข้องกับวิศวกรรมไฟฟ้า
ด้านการออกแบบระบบไฟฟ้า 
A2 เห็นคุณค่าในการใช้วิศวกรรมไฟฟ้าด้าน
การออกแบบระบบไฟฟ้าอย่างเหมาะสม 
A3 ปฏิบัติตามข้อกำหนดทางวิชาชีพ
วิศวกรรมของวิศวกรรมไฟฟ้าด้านการ
ออกแบบระบบไฟฟ้า 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 

(SPLOs) 
เนื้อหาที่ผู้เรียนต้อง "รู้" และ "เข้าใจ" 

(Know) 
ทักษะ (Skills) เจตคติ (Attitude) 

Sub PLO 3A มีทักษะปฏิบัติและ
ประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการ
ออกแบบระบบไฟฟ้า 
 
Sub PLO 3B มีทักษะปฏิบัติและ
ประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการ
ออกแบบระบบป้องกัน 

K4 ความสัมพันธ์ของปัจจัยที่สำคัญทางด้าน
การออกแบบระบบป้องกันที่จำเป็นต่อ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
K5 ประยุกต์ใช้งานและแก้ปัญหาทาง
วิศวกรรมด้วยศาสตร์ทางด้านการออกแบบ
ระบบไฟฟ้าและระบบป้องกันในสถานการณ์
จริง 

S3 การใช้อุปกรณ์และเครื่องมือตรวจวัดทาง
วิศวกรรมไฟฟ้าด้านการออกแบบระบบไฟฟ้า
และระบบป้องกัน 
S4 การปฏิบัติงานแก้ปัญหาทาง
วิศวกรรมไฟฟ้าด้านการออกแบบระบบไฟฟ้า
และระบบป้องกัน 
S5 การเขียนรายงานการปฏิบัติการทาง
วิศวกรรมไฟฟ้าด้านการออกแบบระบบไฟฟ้า
และระบบป้องกัน 

A4 มีจรรยาบรรณในการปฏิบัติงาน
วิศวกรรมไฟฟ้าด้านการออกแบบระบบไฟฟ้า 
A5 มีทัศนคติท่ีดีเกี่ยวข้องกับวิศวกรรมไฟฟ้า
ด้านการออกแบบระบบป้องกัน 
A6 เห็นคุณค่าในการใช้วิศวกรรมไฟฟ้าด้าน
การออกแบบระบบป้องกันอย่างเหมาะสม 
A7 ปฏิบัติตามข้อกำหนดทางวิชาชีพ
วิศวกรรมของวิศวกรรมไฟฟ้าด้านการ
ออกแบบระบบป้องกัน 
A8 มีจรรยาบรรณในการปฏิบัติงาน
วิศวกรรมไฟฟ้าด้านการออกแบบระบบ
ป้องกัน 
A9 มีความกระตือรือร้นในการแก้ปัญหา 
A10 การเลือกและการตัดสินใจการแก้ไข
ปัญหาได้อย่างเหมาะสมและทักษะการ
นำเสนอผลงานการออกแบบหรือเสนอแนะ
การแก้ไขปัญหา 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 

(SPLOs) 
เนื้อหาที่ผู้เรียนต้อง "รู้" และ "เข้าใจ" 

(Know) 
ทักษะ (Skills) เจตคติ (Attitude) 

PLO 4 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้าน
ระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์
ในการแก้ปัญหา และพัฒนาต่อยอด
สำหรับภาคชุมชนและ
ภาคอุตสาหกรรม 
Sub PLO 4A มีทักษะปฏิบัติและ
ประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการ
ออกแบบระบบควบคุมอัตโนมัติ 
Sub PLO 4B มีทักษะปฏิบัติและ
ประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการ
ออกแบบหุ่นยนต์สำหรับงานควบคุม
ระบบอัตโนมัติในภาคอุตสาหกรรม 

K1 ความรู้ขั้นสูงทางด้านการออกแบบระบบ
ควบคุมอัตโนมัติ 
K2 ความสัมพันธ์ของปัจจัยที่สำคัญทางด้าน
การออกแบบระบบควบคุมอัตโนมัติที่จำเป็น
ต่อวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
K3 ความรู้ขั้นสูงทางด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรม 
K4 ความสัมพันธ์ของปัจจัยที่สำคัญทางด้าน
หุ่นยนต์อุตสาหกรรมที่จำเป็นต่อวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์ 
K5 ประยุกต์ใช้งานและแก้ปัญหาทาง
วิศวกรรมด้วยระบบควบคุมอัตโนมัติและ
หุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม 

S1 การค้นคว้า วิเคราะห์ ปรากฎการณ์ทาง
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ด้านการออกแบบ
ระบบควบคุมอัตโนมัติ 
S2 การใช้อุปกรณ์และเครื่องมือตรวจวัดทาง
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ด้านการออกแบบ
ระบบควบคุมอัตโนมัติ 
S3 การปฏิบัติงานแก้ปัญหาทางวิศวกรรม 
เมคคาทรอนิกส์ด้านการออกแบบระบบ
ควบคุมอัตโนมัติ 
S4 การเขียนรายงานการปฏิบัติการทาง
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์หุ่นยนต์
อุตสาหกรรม 
S5 การค้นคว้า วิเคราะห์ ปรากฎการณ์ทาง
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์หุ่นยนต์
อุตสาหกรรม 
S6 การใช้อุปกรณ์และเครื่องมือตรวจวัดทาง
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์หุ่นยนต์
อุตสาหกรรม 

A1 มีทัศนคติท่ีดีเกี่ยวข้องกับวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์ด้านการออกแบบระบบควบคุม
อัตโนมัติ 
A2 เห็นคุณค่าในการใช้วิศวกรรมเมคคาทรอ
นิกส์ด้านการออกแบบระบบควบคุมอัตโนมัติ 
A3 ปฏิบัติตามข้อกำหนดทางวิชาชีพ
วิศวกรรมของวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ด้าน
การออกแบบระบบควบคุมอัตโนมัติ 
A4 มีจรรยาบรรณในการปฏิบัติงานวิศวกรรม
เมคคา ทรอนิกส์ด้านการออกแบบระบบ
ควบคุมอัตโนมัติ 
A5 มีทัศนคติท่ีดีเกี่ยวข้องกับวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์หุ่นยนต์อุตสาหกรรม 
A6 เห็นคุณค่าในการใช้วิศวกรรมเมคคาทรอ
นิกส์หุ่นยนต์อุตสาหกรรม 
A7 ปฏิบัติตามข้อกำหนดทางวิชาชีพ
วิศวกรรมของวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์
หุ่นยนต์อุตสาหกรรม 



 

 

มคอ.2 TSU 22 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 

(SPLOs) 
เนื้อหาที่ผู้เรียนต้อง "รู้" และ "เข้าใจ" 

(Know) 
ทักษะ (Skills) เจตคติ (Attitude) 

S7 การปฏิบัติงานแก้ปัญหาทางวิศวกรรม 
เมคคาทรอนิกส์ด้านหุ่นยนต์อุตสาหกรรม 
S8 การเขียนรายงานการปฏิบัติการทาง
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์หุ่นยนต์
อุตสาหกรรม 

A8 มีจรรยาบรรณในการปฏิบัติงานวิศวกรรม
เมคคา ทรอนิกส์หุ่นยนต์อุตสาหกรรม 
A9 มีความกระตือรือร้นในการแก้ปัญหา 
A10 การเลือกและการตัดสินใจการแก้ไข
ปัญหาได้อย่างเหมาะสมและทักษะการ
นำเสนอผลงานการออกแบบหรือเสนอแนะ
การแก้ไขปัญหา 

PLO 5 บูรณาการศาสตร์ทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพื่อสร้าง
เทคโนโลยีสมัยใหม่ 
Sub PLO 5A วิเคราะห์และอภิปราย
เทคโนโลยีสมัยใหม่เพื่อนำไปสู่การ
แก้ปัญหาด้วยศาสตร์ทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
Sub PLO 5B ประยุกต์ศาสตร์
ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
เพ่ือสร้างเทคโนโลยีสมัยใหม่ 

K1 ความรู้ขั้นสูงทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์
ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
K2 ความสัมพันธ์ของปัจจัยที่สำคัญทาง
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์กับเทคโนโลยี
สมัยใหม่ 
K3 การประยุกต์ใช้และแก้ปัญหาทาง
วิศวกรรมด้วยศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ใน
สถานการณ์ในภาคอุตสาหกรรม 

S1 การค้นคว้า วิเคราะห์ ปรากฎการณ์ทาง
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยี
สมัยใหม่ 
S2 การใช้อุปกรณ์ เครื่องมือตรวจวัด และ
ซอฟแวร์ ทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์
ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
S3 การปฏิบัติงานแก้ปัญหาทางวิศวกรรม 
เมคคาทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
S4 การเขียนรายงานการปฏิบัติการทาง
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยี
สมัยใหม่ 

A1 มีทัศนคติท่ีดีเกี่ยวข้องกับวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์ร่วมกบัเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
A2 เห็นคุณค่าในการใช้วิศวกรรมเมคคา   
ทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
A3 ปฏิบัติตามข้อกำหนดทางวิชาชีพ
วิศวกรรมของวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์
ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
A4 มีจรรยาบรรณในการปฏิบัติงานวิศวกรรม
เมคคา ทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
A5 มีความกระตือรือร้นในการแก้ปัญหา 
A6 การเลือกและการตัดสินใจการแก้ไข
ปัญหาได้อย่างเหมาะสม และทักษะการ



 

 

มคอ.2 TSU 23 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 

(SPLOs) 
เนื้อหาที่ผู้เรียนต้อง "รู้" และ "เข้าใจ" 

(Know) 
ทักษะ (Skills) เจตคติ (Attitude) 

นำเสนอผลงานการออกแบบหรือเสนอแนะ
การแก้ไขปัญหา 

PLO 6 บูรณาการศาสตร์ทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์สำหรับการ
สร้างนวัตกรรมสังคมและการเป็น
ผู้ประกอบการ 
Sub PLO 6A ประยุกต์ศาสตร์
ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพื่อ
สร้างนวัตกรรมสังคม 
Sub PLO 6B มีทักษะการเป็น
ผู้ประกอบการด้วยนวัตกรรมทาง
สังคม 

K1 ความรู้ความเข้าใจในการสร้างนวัตกรรม
สังคมและการเป็นผู้ประกอบการในบริบทของ
ศาสตร์วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
K2 การออกแบบและสร้างนวัตกรรมสังคม
และการเป็นผู้ประกอบการในบริบทของ
ศาสตร์วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
K3 กระบวนการบูรณาการองค์ความรู้สำหรับ
การสร้างนวัตกรรมสังคมและการเป็น
ผู้ประกอบการ 
K4 การทำแผนธุรกิจและการวางแผนการ
ดำเนินงาน 

S1 การถ่ายทอดความรู้และนวัตกรรม
ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
S2 การออกแบบและสร้างนวัตกรรมทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ที่ตอบสนองความ
ต้องการของสังคม 
S3 การวางแผนการปฏิบัติงานเพื่อให้บรรลุ
วัตถุประสงค์ที่ต้องการ 
S4 การใช้เครื่องมือ/ซอฟแวร์เพ่ือ สืบค้น 
วิเคราะห์ เขียนรายงาน และนำเสนอผลงาน
การสร้างนวัตกรรมสังคม 

A1 มีจรรยาบรรณในการสร้างนวัตกรรม 
A2 มีจรรยาบรรณในการเป็นผู้ประกอบการ 

PLO 7 แสดงออกถึงคุณลักษณะของ
วิศวกรเมคคาทรอนิกส์ 
Sub PLO 7A มีความรับผิดชอบต่อ
ตนเอง สังคม และมีจรรยาบรรณใน
วิชาชีพ 

K1 ความรู้ในบทบาทหน้าที่ของตนเอง เคารพ
สิทธิของผู้อื่น และมีจรรยาบรรณในวิชาชีพ 
K2 ความรู้สำหรับภาวะการเป็นผู้นำในการ
สร้างทีม และบริหารจัดการการทำงานร่วมกับ
ผู้อื่นได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

S1 การเขียนรายงานการวิจัย และนำเสนอ
ผลงาน 
S2 การทำงานร่วมกับผู้อ่ืน 
S3 การใช้เครื่องมือและเทคโนโลยีสารสนเทศ
สำหรับการปฏิบัติการ งานวิจัย และการ
สร้างสรรค์ผลงาน 

A1 รับฟังความคิดเห็นและการทำงานร่วมกับ
ผู้อื่น  
A2 ยอมรับและเห็นความสำคัญขององค์
ความรู้ในศาสตร์ที่แตกต่าง 
A3 เคารพสิทธิของผู้อ่ืน และมีจรรยาบรรณใน
วิชาชีพ 



 

 

มคอ.2 TSU 24 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 

(SPLOs) 
เนื้อหาที่ผู้เรียนต้อง "รู้" และ "เข้าใจ" 

(Know) 
ทักษะ (Skills) เจตคติ (Attitude) 

Sub PLO 7B มีภาวะผู้นำ สามารถ
ทำงานร่วมกับผู้อ่ืนได้อย่างมี
ประสิทธิภาพ 
Sub PLO 7C มีความคิดสร้างสรรค์ มี
วุฒิภาวะในการแก้ไขปัญหา และมี
การเรียนรู้ตลอดชีวิต (lifelong 
learning) 
Sub PLO 7D มีความสามารถค้นคว้า
ความรู้ที่ถูกต้อง ทันสมัย และ สื่อสาร
ทั้งในรูปแบบการพูดและการเขียนโดย
ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศที่เหมาะสม 

K3 ความรู้ในการค้นคว้าข้อมูลที่ถูกต้อง 
ทันสมัย โดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศที่
เหมาะสม 
K4 ความรู้ด้านการสื่อสารทั้งในรูปแบบการ
พูดและการเขียนโดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ
ที่เหมาะสม 
K5 ความรู้เกี่ยวกับการเขียนเอกสารทาง
วิชาการได้อย่างถูกต้องตามหลักวิชาการ 

S4 การแก้ปัญหาโดยใช้ทักษะการเป็นผู้นำ 
และบริหารจัดการการทำงานร่วมกับผู้อ่ืน 
S5 การแก้ปัญหาด้วยความคิดสร้างสรรค์ ใช้
ความรู้ที่ถูกต้องและทันสมัย  
S6 การค้นคว้าข้อมูลความรู้ที่ถูกต้องและ
ทันสมัยโดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศที่
เหมาะสม 
S7 การสื่อสารทั้งในรูปแบบการพูดและการ
เขียนโดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศที่เหมาะสม 

A4 มีจรรยาบรรณในการปฏิบัติงาน งานวิจัย 
การสร้างสรรค์ผลงาน 
A5 มีความรับผิดชอบต่อหน้าที่และมีความ
เป็นผู้นำ 
A6 มีความกระตือรือร้นในการเรียนรู้สิ่งใหม่ๆ 
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1.5 การพัฒนาผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 
Program Learning Outcomes 

(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

PLO 1 อธิบายความรู้ด้านวิทยาศาสตร์และ
คณิตศาสตร์พื้นฐานสำหรับต่อยอดสู่ศาสตร์วิศวกรรม
ขั้นพื้นฐาน 

Sub PLO 1A อธิบายและมีทักษะปฏิบัติในศาสตร์
ของวิทยาศาสตร์ 

0209103 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1                           3(3-0-6) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 
0204103 เคมีสำหรับวิศวกรรม                                 3(3-0-6) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 
0209193 ปฏิบัติการฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1               1(0-3-0) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 
0204193 ปฏิบัติการเคมีสำหรับวิศวกรรม                    1(0-3-0) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 

Sub PLO 1B อธิบายและมีทักษะปฏิบัติในศาสตร์
ของคณิตศาสตร์ 

0202104 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 1                    3(3-0-6) 
(K3+K4+S5+A3+A4) 
0202105 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 2                    3(3-0-6) 
(K3+K4+S5+A3+A4) 
0202212 สมการเชงิอนุพันธ์                                    3(3-0-6) 
(K3+K4+S5+A3+A4) 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

PLO 2 อธิบายศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคา    
ทรอนิกส์ขั้นพื้นฐานสำหรับต่อยอดสู่วิศวกรรมขั้นสูง 

Sub PLO 2A อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของ
วิศวกรรมเครื่องกล 

1000010 กระบวนการผลิตขั้นพ้ืนฐาน                        1(0-3-0) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2+A3+A4+A5) 
1000011 การเขียนแบบวิศวกรรม                             3(2-3-4) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2+A3+A4+A5) 
1000211 วัสดุวิศวกรรม                                         3(3-0-6) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 
1000012 กลศาสตร์วิศวกรรม                                  3(3-0-6) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 
1000222 อุณหพลศาสตร์และกลศาสตร์ของไหล            3(3-0-6) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 

Sub PLO 2B อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของ
วิศวกรรมไฟฟ้า 

1001201 ปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า                                1(0-3-0) 
(K3+K4+S5+S6+S7+S8+A1+A2+A3+A4+A5) 
1001202 ปฏบัิติการอิเลก็ทรอนิกสแ์ละ                       1(0-3-0) 
         เครื่องมือวัดทางไฟฟ้า 
(K3+K4+S5+S6+S7+S8+A1+A2+A3+A4+A5) 
1001221 วงจรไฟฟ้า                                             3(3-0-6) 
(K3+K4+S5+S6+S7+S8+A1+A2) 
 



 

 

มคอ.2 TSU 27 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

1001223 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์                             3(3-0-6) 
(K3+K4+S5+S6+S7+S8+A1+A2) 
1001224 เครื่องมือวัดทางไฟฟ้าและการวัด                  3(3-0-6) 
(K3+K4+S5+S6+S7+S8+A1+A2) 
1001222 สนามแม่เหล็กไฟฟ้า                                  3(3-0-6) 
(K3+K4+S5+S6+S7+S8+A1+A2) 
1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์                3(2-3-4) 
(K3+K4+S5+S6+S7+S8+A1+A2+A3+A4+A5) 
1001322 ระบบควบคุม                                         3(2-3-4) 
(K3+K4+S5+S6+S7+S8+A1+A2+A3+A4+A5) 
1001225 สัญญาณและระบบ                                   3(3-0-6) 
(K3+K4+S5+S6+S7+S8+A1+A2) 

 Sub PLO 2C อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของ
วิศวกรรมควบคุม 

1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับ           3(2-3-4) 
         งานวิศวกรรม  
(K5+K6+S9+S10+S11+S12+A1+A2+A3+A4+A5) 
1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์                3(2-3-4) 
(K5+K6+S9+S10+S11+S12+A1+A2+A3+A4+A5) 
 



 

 

มคอ.2 TSU 28 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

1001322 ระบบควบคุม                                         3(2-3-4) 
(K5+K6+S9+S10+S11+S12+A1+A2+A3+A4+A5) 

PLO 3 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบ
ไฟฟ้าและระบบป้องกัน ในการแก้ปัญหา และพัฒนา
ต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและภาคอุตสาหกรรม 
 

Sub PLO 3A มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งาน
ศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้า 

1001321 เครื่องจักรกลไฟฟ้า                                   3(3-0-6) 
(K1+K2+S1+A1+A2) 
1001331 อิเล็กทรอนิกส์กำลัง                                  3(2-3-4) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+S5+A1+A2+A3+A4+A5) 
1001332 โรงตน้กำลงัไฟฟ้าและสถานยีอ่ย                   3(3-0-6) 
(K1+K2+S1+A1+A2) 
1001333 ระบบกำลงัไฟฟ้า                                     3(3-0-6) 
(K1+K2+S1+A1+A2) 
1001334 การออกแบบระบบไฟฟ้า                            3(3-0-6) 
(K1+K2+K5+S1+S2+S3+S4+S5+A1+A2+A3+A4+A5+A6+A7+ 
A8+A9+A10) 
1001335 วศิวกรรมไฟฟ้าแรงสงู                                3(3-0-6) 
(K1+K2+S1+A1+A2) 
1001432 เทคโนโลยีอุปกรณ์กักเก็บพลงังาน                 3(3-0-6) 
(K1+K2+S1+A1+A2) 
 



 

 

มคอ.2 TSU 29 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

Sub PLO 3B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งาน
ศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบป้องกัน 

1001321 เครื่องจักรกลไฟฟ้า                                   3(3-0-6) 
(K1+K2+S1+A1+A2) 
1001331 อิเล็กทรอนิกส์กำลัง                                  3(2-3-4) 
(K1+K3+S1+S2+S3+S4+A1+A2+A3+A4+A5) 
1001332 โรงตน้กำลงัไฟฟ้าและสถานยีอ่ย                   3(3-0-6) 
(K1+K2+S1+A1+A2) 
1001333 ระบบกำลงัไฟฟ้า                                     3(3-0-6) 
(K1+K2+S1+A1+A2) 
1001334 การออกแบบระบบไฟฟ้า                            3(3-0-6) 
(K1+K2+K5+S1+S2+S3+S4+S5+A1+A2+A3+A4+A5+A6+A7+ 
A8+A9+A10) 
1001335 วิศวกรรมไฟฟ้าแรงสูง                                3(3-0-6) 
(K1+K2+S1+A1+A2) 
1001431 การปอ้งกันระบบไฟฟ้ากำลัง                        3(2-3-4) 
(K3+K4+K5+K3+S1+S2+S3+S4+A1+A2+A3+A3+A4+A5+A6+ 
A7+A8+A9+A10) 
1001432 เทคโนโลยีอุปกรณ์กักเก็บพลงังาน                 3(3-0-6) 
(K1+K2+S1+A1+A2) 



 

 

มคอ.2 TSU 30 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

PLO4 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านระบบควบคุม
อัตโนมัติและหุ่นยนต์ในการแก้ปัญหา และพัฒนา   
ต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและภาคอุตสาหกรรม 

Sub PLO 4A มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งาน
ศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบควบคุมอัตโนมัติ 

1001141 เมคคาทรอนิกสเ์บือ้งต้น                             1(1-0-2) 
(K1+K2+S1+S2+A1+A2) 
1001322 ระบบควบคุม                                         3(2-3-4) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2+A3+A4+A5) 
1001341 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์                        3(2-3-4) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2+A3+A4+A5) 
1001343 ไฮดรอลิกและนิวเมติก                               3(2-3-4) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2+A3+A4+A5) 
1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์                3(2-3-4) 
(K1+K2+K3+K4+K5+S1+S2+S3+S4+A1+A2+A3+A4+A5) 
(K1+K2+K3+K4+K5+S1+S2+S3+S4+S5+S6+S7+S8+A1+A2+ 
A3+A4+A5+A6+A7+A8+A5+A9+A10) 
1001301 สัมมนา                                                 1(0-3-0) 
(K1+K2+K3+K4+K5+S1+S2+S3+S4+S5+S6+S7+S8+A1+A2+ 
A3+A4+A5+A6+A7+A8+A5+A9+A10) 
1001403 สหกิจศึกษา                                      6(0-18-0) 
(K1+K2+K3+K4+K5+S1+S2+S3+S4+S5+S6+S7+S8+A1+A2+ 
A3+A4+A5+A6+A7+A8+A5+A9+A10) 



 

 

มคอ.2 TSU 31 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

1001401 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1         2(0-6-0) 
(K1+K2+K3+K4+K5+S1+S2+S3+S4+S5+S6+S7+S8+A1+A2+ 
A3+A4+A5+A6+A7+A8+A5+A9+A10) 
1001402 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2         3(0-9-0) 
(K1+K2+K3+K4+K5+S1+S2+S3+S4+S5+S6+S7+S8+A1+A2+ 
A3+A4+A5+A6+A7+A8+A5+A9+A10) 

Sub PLO 4B อธิบาย มีทักษะปฏิบัติ และ
ประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบหุ่นยนต์
สำหรับงานควบคุมระบบอัตโนมัติใน
ภาคอุตสาหกรรม 

1001141 เมคคาทรอนิกส์เบื้องต้น                             1(1-0-2) 
(K3+K4+S3+S4+A1+A2) 
1001322 ระบบควบคุม                                         3(2-3-4) 
(K3+K4+S5+S6+S7+S8+A5+A6+A7+A8+A9+A10) 
1001341 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์                        3(2-3-4) 
(K3+K4+S3+S4+S5+S6+S7+S8+A5+A6+A7+A8+A9+A10) 
1001343 ไฮดรอลิกและนิวเมติก                               3(2-3-4) 
(K3+K4+S5+S6+S7+S8+A5+A6+A7+A8+A9+A10) 
1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม             3(2-3-4) 
(K3+K4+S5+S6+S7+S8+A5+A6+A7+A8+A9+A10) 
1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์                3(2-3-4) 
(K3+K4+K5+S5+S6+S7+S8+A5+A6+A7+A8+A5+A9+A10) 



 

 

มคอ.2 TSU 32 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

1001301 สัมมนา                                                 1(0-3-0) 
(K1+K2+K3+K4+K5+S1+S2+S3+S4+S5+S6+S7+S8+A1+A2+ 
A3+A4+A5+A6+A7+A8+A5+A9+A10) 
1001403 สหกิจศึกษา                                      6(0-18-0) 
(K1+K2+K3+K4+K5+S1+S2+S3+S4+S5+S6+S7+S8+A1+A2+ 
A3+A4+A5+A6+A7+A8+A5+A9+A10) 
1001401 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1         2(0-6-0) 
(K1+K2+K3+K4+K5+S1+S2+S3+S4+S5+S6+S7+S8+A1+A2+ 
A3+A4+A5+A6+A7+A8+A5+A9+A10) 
1001402 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2         3(0-9-0) 
(K1+K2+K3+K4+K5+S1+S2+S3+S4+S5+S6+S7+S8+A1+A2+ 
A3+A4+A5+A6+A7+A8+A5+A9+A10) 

 
 
 
 
 
 

  



 

 

มคอ.2 TSU 33 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

PLO5 บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคา 
ทรอนิกส์เพื่อสร้างเทคโนโลยีสมัยใหม่ 

Sub PLO 5A วิเคราะห์และอภิปรายเทคโนโลยี
สมัยใหม่เพื่อนำไปสู่การแก้ปัญหาด้วยศาสตร์
ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 

1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทางวิศวกรรม    2(1-3-2) 
         เมคคาทรอนิกส์ 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์                3(2-3-4) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001303 การฝกึงานทางวศิวกรรมเมคคาทรอนิกส ์     270 ชั่วโมง 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001301 สัมมนา                                                 1(0-3-0) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001403 สหกิจศึกษา                                      6(0-18-0) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001401 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1         2(0-6-0) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001402 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2         3(0-9-0) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
 
 
 



 

 

มคอ.2 TSU 34 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

Sub PLO 5B ประยุกต์ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์เพ่ือสร้างเทคโนโลยีสมัยใหม่ 

1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทางวิศวกรรม    2(1-3-2) 
         เมคคาทรอนิกส์ 
(K1+K2+S1+S2+S3+A1+A2+A3) 
1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์                3(2-3-4) 
(K1+K2+S1+S2+S3+A1+A2+A3) 
1001303 การฝกึงานทางวศิวกรรมเมคคาทรอนิกส ์     270 ชั่วโมง 
(K1+K2+S1+S2+S3+A1+A2+A3) 
1001301 สัมมนา                                                 1(0-3-0) 
(K1+K2+S1+S2+S3+S4+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001403 สหกิจศึกษา                                      6(0-18-0) 
(K1+K2+S1+S2+S3+A1+A2+A3) 
1001401 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1         2(0-6-0) 
(K1+K2+S1+S2+S3+A1+A2+A3) 
1001402 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2         3(0-9-0) 
(K1+K2+S1+S2+S3+A1+A2+A3) 
 
 
 



 

 

มคอ.2 TSU 35 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

PLO6 บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคา 
ทรอนิกส์สำหรับการสร้างนวัตกรรมสังคมและการเป็น
ผู้ประกอบการ 

Sub PLO 6A ประยุกต์ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์เพ่ือสร้างนวัตกรรมสังคม 

1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทางวิศวกรรม    2(1-3-2) 
         เมคคาทรอนิกส์ 
(K2+S1+S4+A1+A2) 
1001303 การฝกึงานทางวศิวกรรมเมคคาทรอนิกส ์     270 ชั่วโมง 
(K1+K2+K3+K4+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 
1001301 สัมมนา                                                 1(0-3-0) 
(K1+K2+K3+K4+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 
1001403 สหกิจศึกษา                                      6(0-18-0) 
(K1+K2+K3+K4+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 
1001401 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1         2(0-6-0) 
(K1+K2+K3+K4+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 
1001402 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2         3(0-9-0) 
(K1+K2+K3+K4+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 
 
 
 
 
 



 

 

มคอ.2 TSU 36 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

Sub PLO 6B มีทักษะการเป็นผู้ประกอบการด้วย
นวัตกรรมทางสังคม 

1001451 พ้ืนฐานการเป็นผู้ประกอบการสำหรับวิศวกรรม  3(2-3-4) 
         เมคคาทรอนิกส์  
(K1+K2+K3+K4+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 
1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทางวิศวกรรม    2(1-3-2) 
         เมคคาทรอนิกส์ 
(K2+S1+S4+A1+A2) 
1001303 การฝกึงานทางวศิวกรรมเมคคาทรอนิกส ์     270 ชั่วโมง 
(K1+K2+K3+K4+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 
1001301 สัมมนา                                                 1(0-3-0) 
(K1+K2+K3+K4+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 
1001302 การเตรียมความพร้อมสหกิจศึกษา                 2(2-0-4) 
(K1+K2+K3+K4+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 
1001403 สหกิจศึกษา                                      6(0-18-0) 
(K1+K2+K3+K4+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 
1001401 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1         2(0-6-0) 
(K1+K2+K3+K4+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 
1001402 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2         3(0-9-0) 
(K1+K2+K3+K4+S1+S2+S3+S4+A1+A2) 



 

 

มคอ.2 TSU 37 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

PLO7 แสดงออกถึงคุณลักษณะของวิศวกรเมคคา     
ทรอนิกส์ 

Sub PLO 7A มีความรับผิดชอบต่อตนเอง สังคม 
และมีจรรยาบรรณในวิชาชีพ 

1000010 กระบวนการผลิตขั้นพ้ืนฐาน                        1(0-3-0) 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1000011 การเขียนแบบวิศวกรรม                             3(2-3-4) 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับ           3(2-3-4) 
         งานวิศวกรรม  
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+ 5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001351 การวจิยั พัฒนา และนวตักรรมทางวศิวกรรม    2(1-3-2) 
         เมคคาทรอนิกส์ 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+ 5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001451 พ้ืนฐานการเปน็ผูป้ระกอบการสำหรับวศิวกรรม  3(2-3-4) 
         เมคคาทรอนิกส์  
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+ 5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001201 ปฏบัิติการวงจรไฟฟ้า                                1(0-3-0) 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+ 5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001202 ปฏบัิติการอิเลก็ทรอนิกสแ์ละ                       1(0-3-0) 
         เครื่องมือวัดทางไฟฟ้า 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+ 5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 



 

 

มคอ.2 TSU 38 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์                3(2-3-4) 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+ 5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001322 ระบบควบคุม                                         3(2-3-4) 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+ 5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001331 อิเล็กทรอนิกส์กำลัง                                  3(2-3-4) 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+ 5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001431 การปอ้งกันระบบไฟฟ้ากำลัง                        3(2-3-4) 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+ 5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001141 เมคคาทรอนิกสเ์บือ้งต้น                             1(1-0-2) 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+ 5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001341 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์                        3(2-3-4) 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+ 5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001343 ไฮดรอลิกและนิวเมติก                               3(2-3-4) 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+ 5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม             3(2-3-4) 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+ 5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์                3(2-3-4) 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+ 5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 



 

 

มคอ.2 TSU 39 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

1001301 สัมมนา                                        1(0-3-0) 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+ 5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001303 การฝึกงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์      270 ชั่วโมง 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+ 5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001401 โครงงานทางวศิวกรรมเมคคาทรอนิกส ์1         2(0-6-0) 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001402 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์2          3(0-9-0) 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001302 การเตรียมความพร้อมสหกิจศึกษา                 2(2-0-4) 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
1001403  สหกิจศึกษา                                      6(0-18-0) 
(K1+K3+K4+K5+S1+S3+5+S6+S7+A1+A2+A3+A4+A5+A6) 
 
 
 
 
 
 



 

 

มคอ.2 TSU 40 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

Sub PLO 7B มีภาวะผู้นำ สามารถทำงานร่วมกับ
ผู้อื่นได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

1000010 กระบวนการผลิตขั้นพ้ืนฐาน                        1(0-3-0) 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1000011 การเขียนแบบวิศวกรรม                             3(2-3-4) 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับ           3(2-3-4) 
         งานวิศวกรรม 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทางวิศวกรรม    2(1-3-2) 
         เมคคาทรอนิกส์ 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1001451 พ้ืนฐานการเป็นผู้ประกอบการสำหรับวิศวกรรม  3(2-3-4) 
         เมคคาทรอนิกส์  
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1001201 ปฏบัิติการวงจรไฟฟ้า                                1(0-3-0) 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1001202 ปฏบัิติการอิเลก็ทรอนิกสแ์ละ                       1(0-3-0) 
         เครื่องมือวัดทางไฟฟ้า 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 



 

 

มคอ.2 TSU 41 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์                3(2-3-4) 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1001322 ระบบควบคุม                                         3(2-3-4) 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1001331 อิเล็กทรอนิกส์กำลัง                                  3(2-3-4) 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1001431 การปอ้งกันระบบไฟฟ้ากำลัง                        3(2-3-4) 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1001141 เมคคาทรอนิกสเ์บือ้งต้น                             1(1-0-2) 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1001341 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์                        3(2-3-4) 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1001343 ไฮดรอลิกและนิวเมติก                               3(2-3-4) 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม             3(2-3-4) 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์                3(2-3-4) 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 



 

 

มคอ.2 TSU 42 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

1001301 สัมมนา                                        1(0-3-0) 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1001303 การฝกึงานทางวศิวกรรมเมคคาทรอนิกส ์     270 ชั่วโมง 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1001401 โครงงานทางวศิวกรรมเมคคาทรอนิกส ์1         2(0-6-0) 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1001402 โครงงานทางวศิวกรรมเมคคาทรอนิกส2์          3(0-9-0) 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1001302 การเตรียมความพร้อมสหกิจศึกษา                 2(2-0-4) 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
1001403 สหกิจศึกษา                                      6(0-18-0) 
(K1+K2+S2+S3+S4+S7+A1+A2+A3+A5+A6) 
 
 
 
 
 
 



 

 

มคอ.2 TSU 43 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

Sun PLO 7C มีความคิดสร้างสรรค์ มีวุฒิภาวะใน
การแก้ไขปัญหา และมีการเรียนรู้ตลอดชีวิต 
(lifelong learning) 

1000010 กระบวนการผลิตขั้นพ้ืนฐาน                        1(0-3-0) 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 
1000011 การเขียนแบบวิศวกรรม                             3(2-3-4) 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 
1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับ           3(2-3-4) 
         งานวิศวกรรม  
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 
1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทางวิศวกรรม    2(1-3-2) 
         เมคคาทรอนิกส์ 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 
1001451 พ้ืนฐานการเป็นผู้ประกอบการสำหรับวิศวกรรม  3(2-3-4) 
         เมคคาทรอนิกส์  
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 
1001201 ปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า                                1(0-3-0) 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 
1001202 ปฏบัิติการอิเลก็ทรอนิกสแ์ละ                       1(0-3-0) 
         เครื่องมือวัดทางไฟฟ้า 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 



 

 

มคอ.2 TSU 44 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์                3(2-3-4) 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 
1001322 ระบบควบคุม                                         3(2-3-4) 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 
1001331 อิเล็กทรอนิกส์กำลัง                                  3(2-3-4) 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 
1001431 การป้องกันระบบไฟฟ้ากำลัง                        3(2-3-4) 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 
1001341 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์                        3(2-3-4) 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 
1001343 ไฮดรอลิกและนิวเมติก                               3(2-3-4) 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 
1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม             3(2-3-4) 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 
1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์                3(2-3-4) 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 
1001301 สัมมนา                                        1(0-3-0) 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 



 

 

มคอ.2 TSU 45 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

1001303 การฝึกงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์      270 ชั่วโมง 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 
1001401 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1         2(0-6-0) 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 
1001402 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์2          3(0-9-0) 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 
1001302 การเตรียมความพร้อมสหกิจศึกษา                 2(2-0-4) 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 
1001403 สหกิจศึกษา                                      6(0-18-0) 
(K2+S2+S4+S5+A1+A2+A4+A5+A6) 

Sub PLO 7D มีความสามารถค้นคว้าความรู้ที่
ถูกต้อง ทันสมัย และ สื่อสารทั้งในรูปแบบการพูด
และการเขียนโดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศที่
เหมาะสม 

1000010 กระบวนการผลิตขั้นพ้ืนฐาน                        1(0-3-0) 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
1000011 การเขียนแบบวิศวกรรม                             3(2-3-4) 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับ           3(2-3-4) 
         งานวิศวกรรม  
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทางวิศวกรรม    2(1-3-2) 
         เมคคาทรอนิกส์ 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
1001451 พ้ืนฐานการเปน็ผูป้ระกอบการสำหรับวศิวกรรม  3(2-3-4) 
         เมคคาทรอนิกส์  
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
1001201 ปฏบัิติการวงจรไฟฟ้า                                1(0-3-0) 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
1001202 ปฏบัิติการอิเลก็ทรอนิกสแ์ละ                       1(0-3-0) 
         เครื่องมือวัดทางไฟฟ้า 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์                3(2-3-4) 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
1001322 ระบบควบคุม                                         3(2-3-4) 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
1001331 อิเล็กทรอนิกส์กำลัง                                  3(2-3-4) 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

1001431 การปอ้งกันระบบไฟฟ้ากำลัง                        3(2-3-4) 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
1001141 เมคคาทรอนิกสเ์บือ้งต้น                             1(1-0-2) 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
1001341 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์                        3(2-3-4) 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
1001343 ไฮดรอลิกและนิวเมติก                               3(2-3-4) 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม             3(2-3-4) 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์                3(2-3-4) 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
1001301 สัมมนา                                        1(0-3-0) 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
1001303 การฝกึงานทางวศิวกรรมเมคคาทรอนิกส ์     270 ชั่วโมง 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
1001401 โครงงานทางวศิวกรรมเมคคาทรอนิกส ์1         2(0-6-0) 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

Program Learning Outcomes 
(PLOs) 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
Sub - Program Learning Outcomes 

(SPLOs) 
ชื่อวิชา 

1001402 โครงงานทางวศิวกรรมเมคคาทรอนิกส2์          3(0-9-0) 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
1001302 การเตรียมความพร้อมสหกิจศึกษา                 2(2-0-4) 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
1001403  สหกิจศึกษา                                      6(0-18-0) 
(K3+K4+K5+S1+S3+S5+S6+S7+A3+A4+A6) 
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1.6 ระบุวิธีการวัด (Assessment) ความสามารถ และหรือ ผลลัพธ์การเรียนรู้ที่กำหนด 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 
(SPLOs) 

สถานการณ์หรือภาระงานที่สะท้อนสมรรถนะของผู้เรียน 
(Performance Criteria) 

เกณฑ์การบรรลุสมรรถนะ/LO 
 

PLO 1 อธิบายความรู้ด้านวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์พื้นฐานสำหรับต่อยอดสู่ศาสตร์วิศวกรรมขั้นพื้นฐาน 

Sub PLO 1A อธิบายและมีทักษะปฏิบัติในศาสตร์ของ
วิทยาศาสตร์ 

- การทำรายงาน/การเขียนเล่มปริญญานิพนธ์  
- แบบฝึกหัด 
- ตั้งคำถามเกี่ยวกับกระบวนการและการประยุกต์ใช้วิทยาศาสตร์
พ้ืนฐาน 
- การสอบวัดความรู้ 

- สามารถอธิบายทฤษฎีที่เกี่ยวข้องกับวิทยาศาสตร์
พ้ืนฐานได้ 
- สามารถคำนวณและวิเคราะห์ข้อมูลด้าน
วิทยาศาสตร์พื้นฐานได้ 
- มีความมุ่งมั่น ตั้งใจทำงานอย่างเต็มความสามารถ 
- สามารถแก้ไขปัญหาในการทำงานได้เป็นระบบ 
- รูปแบบและเนื้อหารายงานมีความถูกต้องตาม 
ระเบียบวิธีวิจัย 
- สามารถออกแบบการทดลอง เพื่อหาสภาวะที่
เหมาะสมได้อย่างถูกต้อง 

Sub PLO 1B อธิบายและมีทักษะปฏิบัติในศาสตร์ของ
คณิตศาสตร์ 

- การทำรายงาน/การเขียนเล่มปริญญานิพนธ์  
- แบบฝึกหัด 
- ตั้งคำถามเกี่ยวกับกระบวนการและการประยุกต์ใช้คณิตศาสตร์
พ้ืนฐาน 
- การสอบวัดความรู้ 

- สามารถอธิบายทฤษฎีที่เกี่ยวข้องกับคณิตศาสตร์
พ้ืนฐานได้ 
- สามารถคำนวณและวิเคราะห์ข้อมูลด้าน
คณิตศาสตร์พ้ืนฐานได้ 
- มีความมุ่งมั่น ตั้งใจทำงานอย่างเต็มความสามารถ 
- สามารถแก้ไขปัญหาในการทำงานได้เป็นระบบ 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 

(SPLOs) 
สถานการณ์หรือภาระงานที่สะท้อนสมรรถนะของผู้เรียน 

(Performance Criteria) 
เกณฑ์การบรรลุสมรรถนะ/LO 

 
- รูปแบบและเนื้อหารายงานมีความถูกต้องตาม 
ระเบียบวิธีวิจัย 

PLO 2 อธิบายศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพื้นฐานสำหรับต่อยอดสู่วิศวกรรมขั้นสูง 
Sub PLO 2A อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของ
วิศวกรรมเครื่องกล 

- การทำรายงาน/การเขียนเล่มปริญญานิพนธ์ 
- แบบฝึกหัด 
- ปฏิบัติทางด้านวิศวกรรมเครื่องกล 
- ตั ้งคำถามเกี ่ยวกับกระบวนการและการประยุกต์ใช้ศาสตร์ของ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพื้นฐานในส่วนของวิศวกรรมเครื่องกล 
- การสอบวัดความรู้ทางด้านทฤษฎี 
- การสอบวัดความรู้ทางด้านทักษะการปฏิบัติ 

- สามารถอธิบายทฤษฎีที่เกี่ยวข้องกับวิศวกรรม  
เมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของ
วิศวกรรมเครื่องกล 
- สามารถคำนวณข้อมูลด้านวิศวกรรมเมคคา     
ทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของวิศวกรรมเครื่องกล 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลด้านวิศวกรรมเมคคา    
ทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของวิศวกรรมเครื่องกล 
- สามารถเชื่อมโยงองค์ความรู้ด้านวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์ขั้นพื้นฐานในส่วนของวิศวกรรมเครื่องกล 

Sub PLO 2B อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของ
วิศวกรรมไฟฟ้า 

- การทำรายงาน/การเขียนเล่มปริญญานิพนธ์ 
- แบบฝึกหัด 
- ปฏิบัติทางด้านวิศวกรรมเครื่องกล 
- ตั ้งคำถามเกี ่ยวกับกระบวนการและการประยุกต์ใช้ศาสตร์ของ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพื้นฐานในส่วนของวิศวกรรมเครื่องกล 
- การสอบวัดความรู้ทางด้านทฤษฎี 
- การสอบวัดความรู้ทางด้านทักษะการปฏิบัติ 

- สามารถอธิบายทฤษฎีที่เกี่ยวข้องกับวิศวกรรม   
เมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของ
วิศวกรรมไฟฟ้า 
- สามารถคำนวณข้อมูลด้านวิศวกรรมเมคคา     
ทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของวิศวกรรมไฟฟ้า 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลด้านวิศวกรรมเมคคา    
ทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของวิศวกรรมไฟฟ้า 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 

(SPLOs) 
สถานการณ์หรือภาระงานที่สะท้อนสมรรถนะของผู้เรียน 

(Performance Criteria) 
เกณฑ์การบรรลุสมรรถนะ/LO 

 
- สามารถเชื่อมโยงองค์ความรู้ด้านวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของวิศวกรรมไฟฟ้า 

Sub PLO 2C อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของวิศวกรรม
ควบคุม 

- การทำรายงาน/การเขียนเล่มปริญญานิพนธ์ 
- แบบฝึกหัด 
- ปฏิบัติทางด้านวิศวกรรมเครื่องกล 
- ตั ้งคำถามเกี ่ยวกับกระบวนการและการประยุกต์ใช้ศาสตร์ของ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพื้นฐานในส่วนของวิศวกรรมเครื่องกล 
- การสอบวัดความรู้ทางด้านทฤษฎี 
- การสอบวัดความรู้ทางด้านทักษะการปฏิบัติ 

- สามารถอธิบายทฤษฎีที่เกี่ยวข้องกับวิศวกรรม  
เมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของวิศวกรรม
ควบคุม 
- สามารถคำนวณข้อมูลด้านวิศวกรรมเมคคา     
ทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของวิศวกรรมควบคุม 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลด้านวิศวกรรมเมคคา   
ทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของวิศวกรรมควบคุมใน
ระดับพอใช้ 
- สามารถเชื่อมโยงองค์ความรู้ด้านวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของวิศวกรรมควบคุม 

PLO3 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกัน ในการแก้ปัญหา และพัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและภาคอุตสาหกรรม 
Sub PLO 3A มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์
ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้า 

- การทำรายงาน/การเขียนเล่มปริญญานิพนธ์  
- แบบฝึกหัด 
- ตั้งคำถามเกี่ยวกับกระบวนการและการประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้าน
การออกแบบระบบไฟฟ้า 
- กรณีศึกษาด้านศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้า 
- ศึกษาดูงานนอกสถานที่ 

- สามารถอธิบายทฤษฎีที่เกี่ยวข้องกับศาสตร์
ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้า 
- สามารถคำนวณข้อมูลด้านการออกแบบระบบ
ไฟฟ้า 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลด้านศาสตร์ทางด้านการ
ออกแบบระบบไฟฟ้าในระดับพอใช้ 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 

(SPLOs) 
สถานการณ์หรือภาระงานที่สะท้อนสมรรถนะของผู้เรียน 

(Performance Criteria) 
เกณฑ์การบรรลุสมรรถนะ/LO 

 
- การลงมือปฏิบัติในงานที่เกี่ยวข้องกับศาสตร์ทางด้านการออกแบบ
ระบบไฟฟ้า 
- การสอบวัดความรู้ 
- จัดการเรียนรู้ที่เน้นผู้เรียนเป็นสำคัญ เน้นการเรียนการสอนที่เป็น 
Active Learning โดยจัดให้มีการเรียนรู้จากสถานการณ์จริง 

- สามารถเชื่อมโยงองค์ความรู้ด้านการออกแบบ
ระบบไฟฟ้า 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลที่ได้จากการศึกษาดูงาน
นอกสถานที่ 

Sub PLO 3B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์
ทางด้านการออกแบบระบบป้องกัน 

- การทำรายงาน/การเขียนเล่มปริญญานิพนธ์  
- แบบฝึกหัด 
- ตั้งคำถามเกี่ยวกับกระบวนการและการประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้าน
การออกแบบระบบป้องกัน 
- กรณีศึกษาด้านศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบป้องกัน 
- ศึกษาดูงานนอกสถานที่ 
- การลงมือปฏิบัติในงานที่เกี่ยวข้องกับศาสตร์ทางด้านการออกแบบ
ระบบป้องกัน 
- การสอบวัดความรู้ 
- จัดการเรียนรู้ที่เน้นผู้เรียนเป็นสำคัญ เน้นการเรียนการสอนที่เป็น 
Active Learning โดยจัดให้มีการเรียนรู้จากสถานการณ์จริง 

- สามารถอธิบายทฤษฎีที่เกี่ยวข้องกับศาสตร์
ทางด้านการออกแบบระบบป้องกัน 
- สามารถคำนวณข้อมูลด้านการออกแบบระบบ
ป้องกัน 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลด้านศาสตร์ทางด้านการ
ออกแบบระบบป้องกันในระดับพอใช้ 
- สามารถเชื่อมโยงองค์ความรู้ด้านการออกแบบ
ระบบป้องกันในระดับพอใช้ 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลที่ได้จากการศึกษาดูงาน
นอกสถานที่ 

 
 
 

  



 

 

มคอ.2 TSU 53 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 

(SPLOs) 
สถานการณ์หรือภาระงานที่สะท้อนสมรรถนะของผู้เรียน 

(Performance Criteria) 
เกณฑ์การบรรลุสมรรถนะ/LO 

 
PLO4 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ในการแก้ปัญหา และพัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและภาคอุตสาหกรรม 
Sub PLO 4A มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์
ทางด้านการออกแบบระบบควบคุมอัตโนมัติ 

- การทำรายงาน/การเขียนเล่มปริญญานิพนธ์  
- แบบฝึกหัด 
- ตั้งคำถามเกี่ยวกับกระบวนการและการประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้าน
การออกแบบระบบควบคุมอัตโนมัติ 
- กรณีศึกษาด้านศาสตร์ทางด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ 
- การลงมือปฏิบัติในงานที่เกี่ยวข้องกับด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและ
หุ่นยนต์ 
- ศึกษาดูงานนอกสถานที่ 
- การสอบวัดความรู้ 
- จัดการเรียนรู้ที่เน้นผู้เรียนเป็นสำคัญ เน้นการเรียนการสอนที่เป็น 
Active Learning โดยจัดให้มีการเรียนรู้จากสถานการณ์จริง 

- สามารถอธิบายทฤษฎีที่เกี่ยวข้องกับศาสตร์
ทางด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ 
- สามารถคำนวณข้อมูลด้านระบบควบคุมอัตโนมัติ
และหุ่นยนต์ 
- สามารถแก้ปัญหาจากกรณีศึกษาได้อย่างถูกต้อง
เหมาะสม 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลที่ได้จากการศึกษาดูงาน
นอกสถานที่ 
- สามารถเชื่อมโยงองค์ความรู้ด้านระบบควบคุม
อัตโนมัติและหุ่นยนต์ 

Sub PLO 4B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์
ทางด้านการออกแบบหุ่นยนต์สำหรับงานควบคุมระบบ
อัตโนมัติในภาคอุตสาหกรรม 

- การทำรายงาน/การเขียนเล่มปริญญานิพนธ์  
- แบบฝึกหัด 
- ตั้งคำถามเกี่ยวกับกระบวนการและการประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้าน
การออกแบบหุ่นยนต์สำหรับงานควบคุมระบบอัตโนมัติใน
ภาคอุตสาหกรรม 
- กรณีศึกษาทางด้านการออกแบบหุ่นยนต์สำหรับงานควบคุมระบบ
อัตโนมัติในภาคอุตสาหกรรม 

- สามารถอธิบายทฤษฎีที่เกี่ยวข้องกับศาสตร์
ทางด้านการออกแบบหุ่นยนต์สำหรับงานควบคุม
ระบบอัตโนมัติในภาคอุตสาหกรรม 
- สามารถคำนวณข้อมูลทางด้านการออกแบบ
หุ่นยนต์สำหรับงานควบคุมระบบอัตโนมัติใน
ภาคอุตสาหกรรมในระดับพอใช้ 
 



 

 

มคอ.2 TSU 54 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 

(SPLOs) 
สถานการณ์หรือภาระงานที่สะท้อนสมรรถนะของผู้เรียน 

(Performance Criteria) 
เกณฑ์การบรรลุสมรรถนะ/LO 

 
- การลงมือปฏิบัติในงานที่เกี่ยวข้องกับศาสตร์ทางด้านการออกแบบ
หุ่นยนต์สำหรับงานควบคุมระบบอัตโนมัติในภาคอุตสาหกรรม 
- ศึกษาดูงานนอกสถานที่ 
- การสอบวัดความรู้ 
- จัดการเรียนรู้ที่เน้นผู้เรียนเป็นสำคัญ เน้นการเรียนการสอนที่เป็น 
Active Learning โดยจัดให้มีการเรียนรู้จากสถานการณ์จริง 

- สามารถแก้ปัญหาจากกรณีศึกษาได้อย่างถูกต้อง
เหมาะสม 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลที่ได้จากการศึกษาดูงาน
นอกสถานที่ 
- สามารถเชื่อมโยงองค์ความรู้ทางด้านการออกแบบ
หุ่นยนต์สำหรับงานควบคุมระบบอัตโนมัติใน
ภาคอุตสาหกรรม 

PLO5 บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพื่อสร้างเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
Sub PLO 5A วิเคราะห์และอภิปรายเทคโนโลยีสมัยใหม่
เพ่ือนำไปสู่การแก้ปัญหาด้วยศาสตร์ทางด้านวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์ 

- การทำรายงาน/การเขียนเล่มปริญญานิพนธ์  
- แบบฝึกหัด 
- ตั้งคำถามเกี่ยวกับกระบวนการและการประยุกต์ใช้ศาสตร์ของ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
- กรณีศึกษาด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
- ศึกษาดูงานนอกสถานที่ 
- การลงมือปฏิบัติในงานที่เกี่ยวข้องกับด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์
ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
- การสอบวัดความรู้ 
- จัดการเรียนรู้ที่เน้นผู้เรียนเป็นสำคัญ เน้นการเรียนการสอนที่เป็น 
Active Learning โดยจัดให้มีการเรียนรู้จากสถานการณ์จริง 

- สามารถอธิบายทฤษฎีที่เกี่ยวข้องกับศาสตร์ของ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
- สามารถคำนวณข้อมูลการประยุกต์ใช้วิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลด้านการประยุกต์ใช้
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
- สามารถแก้ปัญหาจากกรณีศึกษาได้อย่างถูกต้อง
เหมาะสม 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลที่ได้จากการศึกษาดูงาน
นอกสถานที่ 
 



 

 

มคอ.2 TSU 55 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 

(SPLOs) 
สถานการณ์หรือภาระงานที่สะท้อนสมรรถนะของผู้เรียน 

(Performance Criteria) 
เกณฑ์การบรรลุสมรรถนะ/LO 

 
- สามารถเชื่อมโยงองค์ความรู้ด้านการประยุกต์ใช้
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 

Sub PLO 5B ประยุกต์ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์เพ่ือสร้างเทคโนโลยีสมัยใหม่ 

- การทำรายงาน/การเขียนเล่มปริญญานิพนธ์  
- แบบฝึกหัด 
- ตั้งคำถามเกี่ยวกับกระบวนการและการประยุกต์ใช้ศาสตร์ของ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
- กรณีศึกษาด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
- ศึกษาดูงานนอกสถานที่ 
- การลงมือปฏิบัติในงานที่เกี่ยวข้องกับด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์
ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
- การสอบวัดความรู้ 
- จัดการเรียนรู้ที่เน้นผู้เรียนเป็นสำคัญ เน้นการเรียนการสอนที่เป็น 
Active Learning โดยจัดให้มีการเรียนรู้จากสถานการณ์จริง 

- สามารถอธิบายทฤษฎีที่เกี่ยวข้องกับศาสตร์ของ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
- สามารถคำนวณข้อมูลการประยุกต์ใช้วิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลด้านการประยุกต์ใช้
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่
ในระดับพอใช้ 
- สามารถแก้ปัญหาจากกรณีศึกษาได้อย่างถูกต้อง
เหมาะสม 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลที่ได้จากการศึกษาดูงาน
นอกสถานที่ 
- สามารถเชื่อมโยงองค์ความรู้ด้านการประยุกต์ใช้
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 

   

 
 

  



 

 

มคอ.2 TSU 56 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 

(SPLOs) 
สถานการณ์หรือภาระงานที่สะท้อนสมรรถนะของผู้เรียน 

(Performance Criteria) 
เกณฑ์การบรรลุสมรรถนะ/LO 

 
PLO6 บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์สำหรับการสร้างนวัตกรรมสังคมและการเป็นผู้ประกอบการ 
Sub PLO 6A ประยุกต์ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์เพ่ือสร้างนวัตกรรมสังคม 

- ตั้งคำถามเกี่ยวกับความรู้ความเข้าใจในการสร้างนวัตกรรมสังคมและ
การเป็นผู้ประกอบการ 
- ทำโครงงานเกี่ยวกับนวัตกรรมทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
- การทำรายงาน/การเขียนเล่มปริญญานิพนธ์ 
- การประยุกต์ใช้ความรู้เพ่ือต่อยอดเป็นนวัตกรรมและการเป็น
ผู้ประกอบการ 
- การตีพิมพ์บทความวิจัย 
- ส่งเสริมให้เข้าร่วมกิจกรรมแข่งขัน Start up 
- ส่งเสริมให้นิสิตเข้าร่วมการแข่งขันหุ่นยนต์ในโครงการต่าง ๆ 
- โครงงานที่นิสิตทำกับสถานประกอบการ 

- สามารถอธิบายกระบวนการสร้างนวัตกรรมสังคม
และการเป็นผู้ประกอบการได้ 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลที่เก่ียวข้องในการการสร้าง
นวัตกรรมสังคมและการเป็นผู้ประกอบการได้ 
- สามารถเชื่อมโยงองค์ความรู้เพ่ือการสร้าง
นวัตกรรมสังคมและการเป็นผู้ประกอบการได้ 

Sub PLO 6B มีทักษะการเป็นผู้ประกอบการด้วย
นวัตกรรมทางสังคม 

- กรณีศึกษาท่ีเกี่ยวข้องกับการประยุกต์ใช้ความรู้เพ่ือสร้างนวัตกรรม
สังคมและการเป็นผู้ประกอบการ 
- ทำโครงงานเกี่ยวกับนวัตกรรมทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
- การทำรายงาน/การเขียนเล่มปริญญานิพนธ์ 
- การลงมือปฏิบัติในงานวิจัยที่เกี่ยวข้องกับการสร้างนวัตกรรมสังคม 
- ส่งเสริมให้เข้าร่วมกิจกรรมแข่งขัน Start up 
- โครงงานที่นิสิตทำกับสถานประกอบการ 

- สามารถแก้ปัญหาจากกรณีศึกษาได้อย่างถูกต้อง
เหมาะสม 
- สามารถใช้องค์ความรู้ และนวัตกรรมเพ่ือแก้ปัญหา
ได้อย่างเหมาะสม 
- สามารถปฏิบัติงานวิจัยที่เกี่ยวข้องกับการสร้าง
นวัตกรรมสังคมและการเป็นผู้ประกอบการได้อย่าง
ถูกต้อง 

   



 

 

มคอ.2 TSU 57 
ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 

(SPLOs) 
สถานการณ์หรือภาระงานที่สะท้อนสมรรถนะของผู้เรียน 

(Performance Criteria) 
เกณฑ์การบรรลุสมรรถนะ/LO 

 
PLO 7 แสดงออกถึงคุณลักษณะของวิศวกรเมคคาทรอนิกส์ 
Sub PLO 7A มีความรับผิดชอบต่อตนเอง สังคม และมี
จรรยาบรรณในวิชาชีพ 

- การมอบหมายงานเป็นกลุ่มย่อยโดยสลับหมุนเวียนตำแหน่งหน้าที่
ความรับผิดชอบในกลุ่ม 
- สอดแทรกเกี่ยวกับความรับผิดชอบในงานที่ได้รับมอบหมาย เช่น 
การทำแบบฝึกหัด การค้นคว้าเพ่ิมเติม และมอบหมายให้นำเสนอเฉลย
แบบฝึกหัด 
- สอนสอดแทรกเรื่องความรับผิดชอบ การมีมนุษยสัมพันธ์ การเข้าใจ
วัฒนธรรมขององค์กร ฯลฯ 
- จัดกิจกรรมการสอนผ่านสื่อโดยเน้นผู้ที่มีความเชี่ยวชาญ หรือมี
ประสบการณ์ตรง เพ่ือให้นิสิตได้ทราบข้อมูลแลกเปลี่ยนเรียนรู้ทั้งองค์
ความรู้และทักษะกระบวนการ หลักการ ทางทฤษฎีสู่การประยุกต์ใน
การทำงานจริง 
- กระบวนการเรียนการสอนของอาจารย์ผู้สอนได้สอดแทรกคุณธรรม
จริยธรรมและจรรยาบรรณทางวิชาชีพให้แก่นิสิต 
- เขียนรายงานปฏิบัติการ การเขียนบทความวิจัย และการเขียน
รายงานวิจัย 

- การตรงต่อเวลาของนิสิตในการเข้าเรียน การส่ง
งานที่ได้รับมอบหมาย การเข้าร่วมกิจกรรม 
- สามารถสืบค้นงานวิจัย อ่าน ศึกษาและวิเคราะห์
งานวิจัยที่ได้จากการสืบค้น 
- สามารถทำแบบฝึกหัดทั้งในและนอกชั้นเรียน 
- ตรงต่อเวลาของนิสิตในการเข้าเรียน  
- มีพฤติกรรมการเรียนและการสอบเป็นไปตาม
ระเบียนที่กำหนด 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 

(SPLOs) 
สถานการณ์หรือภาระงานที่สะท้อนสมรรถนะของผู้เรียน 

(Performance Criteria) 
เกณฑ์การบรรลุสมรรถนะ/LO 

 
Sub PLO 7B มีภาวะผู้นำ สามารถทำงานร่วมกับผู้อ่ืนได้
อย่างมีประสิทธิภาพ 

- การเล่าประสบการณ์ 
- สอดสอดแทรกเรื่องความรับผิดชอบ การมีมนุษยสัมพันธ์ การเข้าใจ
วัฒนธรรมขององค์กร ฯลฯ 
- จัดกิจกรรมการเรียนการสอนที่เน้นการทำงานเป็นกลุ่มและงานที่
ต้องมีปฏิสัมพันธ์ระหว่างบุคคล 
- จัดกิจกรรมการสอนผ่านสื่อโดยเน้นผู้ที่มีความเชี่ยวชาญ หรือมี
ประสบการณ์ตรง เพื่อให้นิสิตได้ทราบข้อมูลแลกเปลี่ยนเรียนรู้ทั้ง  
องค์ความรู้และทักษะกระบวนการ หลักการ ทางทฤษฎีสู่การประยุกต์
ในการทำงานจริง 
- จัดการเรียนรู้ที่เน้นผู้เรียนเป็นสำคัญ เน้นการเรียนการสอนที่เป็น 
Active Learning โดยจัดให้มีการเรียนรู้จากสถานการณ์จริง 

- สามารถนำเสนอผลงานและแสดงแนวการคิด
วิเคราะห์ และแก้ปัญหาในหัวข้อที่เกี่ยวข้อง 
คิดแก้ปัญหาในหัวข้อในรายวิชาได้ 
- สามารถนำเสนอและเล่าประสบการณ์ได้ 
- สามารถทำงานกลุ่มร่วมกับผู้อื่นได้ทั้งสถานะที่เป็น
ผู้นำและผู้ตาม 

Sub PLO 7C มีความคิดสร้างสรรค์ มีวุฒิภาวะในการ
แก้ไขปัญหา และมีการเรียนรู้ตลอดชีวิต (lifelong 
learning) 

- แบบฝึกหัด 
- ตั้งคำถามเกี่ยวกับทฤษฎีด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
- การสอบวัดความรู้ 
- กรณีศึกษาท่ีเกี่ยวข้องกับการแก้ปัญหาด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
- การลงมือปฏิบัติในงานที่เกี่ยวข้องกับการแก้ปัญหาด้านวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์ 
- การใช้ซอฟแวร์ในการแก้ปัญหาด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
- พฤติกรรม และความตั้งใจในการแก้ปัญหาของผู้เรียน 

- สามารถคำนวณข้อมูลที่เกี่ยวข้องด้านวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์ได้ 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลที่เก่ียวข้องด้านวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์ได้ 
- สามารถเชื่อมโยงองค์ความรู้ด้านวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์กับศาสตร์ที่เกี่ยวข้องได้ 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 

(SPLOs) 
สถานการณ์หรือภาระงานที่สะท้อนสมรรถนะของผู้เรียน 

(Performance Criteria) 
เกณฑ์การบรรลุสมรรถนะ/LO 

 
- ทัศนคติที่มีต่อการปฏิบัติงานของนิสิต 
- รายงานความก้าวหน้าโครงงาน โดยระบุอุปสรรค ปัญหา และ
แนวทางแก้ไข 
- การนำเสนอสัมมนา และการตอบคำถามของนิสิต 
- จัดการเรียนรู้ที่เน้นผู้เรียนเป็นสำคัญ เน้นการเรียนการสอนที่เป็น 
Active Learning โดยจัดให้มีการเรียนรู้จากสถานการณ์จริง 

- สามารถประยุกต์ใช้ความรู้ด้านวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์เพ่ือแก้ปัญหาจากกรณีศึกษาได้อย่าง
ถูกต้องเหมาะสม 
- สามารถปฏิบัติงานที่เกี่ยวข้องกับการแก้ปัญหา
ด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ได้อย่างถูกต้อง 
- สามารถใช้ซอฟแวร์เพ่ือการแก้ปัญหาด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ได้อย่างเหมาะสม 

Sub PLO 7D มีความสามารถค้นคว้าความรู้ที่ถูกต้อง 
ทันสมัย และ สื่อสารทั้งในรูปแบบการพูดและการเขียน
โดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศที่เหมาะสม 

- การเล่าประสบการณ์ 
- มอบหมายงานการสืบค้นบทความวิจัย ข้อมูลและองค์ความรู้ต่าง ๆ 
ในช่องทางสารสนเทศที่หลากหลาย 
- จัดกิจกรรมการสอนผ่านสื่อโดยเน้นผู้ที่มีความเชี่ยวชาญ หรือมี
ประสบการณ์ตรง เพื่อให้นิสิตได้ทราบข้อมูลแลกเปลี่ยนเรียนรู้ทั้ง  
องค์ความรู้และทักษะกระบวนการ หลักการ ทางทฤษฎีสู่การประยุกต์
ในการทำงานจริง 
- จัดการเรียนรู้ที่เน้นผู้เรียนเป็นสำคัญ เน้นการเรียนการสอนที่เป็น 
Active Learning โดยจัดให้มีการเรียนรู้จากสถานการณ์จริง 
- นำเสนอในรูปแบบการแข่งขัน เช่น การ pitching แผนการประกอบ
ธุรกิจ 
 

- สามารถสืบค้นข้อมูล งานวิจัยจากฐานข้อมูลต่าง ๆ 
และนวัตกรรมในชั้นเรียน 
- สามารถนำเสนอและเล่าประสบการณ์ได้ 
- การถาม-ตอบ และการสังเกต 
- สามารถนำเสนอผลงานและแสดงแนวการคิด
วิเคราะห์ และแก้ปัญหาในหัวข้อที่เกี่ยวข้อง 
คิดแก้ปัญหาในหัวข้อในรายวิชาได้ 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร 

(SPLOs) 
สถานการณ์หรือภาระงานที่สะท้อนสมรรถนะของผู้เรียน 

(Performance Criteria) 
เกณฑ์การบรรลุสมรรถนะ/LO 

 
- เสนอแนะแหล่งข้อมูลความรู้ และการสืบค้นข้อมูลด้วยเทคโนโลยี
สารสนเทศ สื่ออิเล็กทรอนิกส์ สื่อ website สื่อการสอน e-learning 
และทำรายงาน โดยเน้นการนำตัวเลข หรือมีสถิติอ้างอิง จาก
แหล่งที่มาข้อมูลที่น่าเชื่อถือ 
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1.7 แผนการเรียนที่สอดคล้องกับผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร SPLOs  

ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร (SPLOs) 
วิธีจัดการเรียนการสอน 
(Learning Pedagogy) 

การจัดกิจกรรมการเรียนรู้ 
(Learning Activities) 

PLO 1 อธิบายและมีทักษะปฏิบัติในศาสตร์ของคณิตศาสตร์ 
Sub PLO 1A อธิบายและมีทักษะปฏิบัติในศาสตร์ของ
วิทยาศาสตร์ 

- บรรยาย 
- ตั้งคำถาม 
- ยกตัวอย่าง 
- แบบฝึกหัด 
- มอบหมายงาน 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 

- การอภิปรายในชั้นเรียน 
- การฝึกวิเคราะห์ตัวอย่าง 
- การนำเสนองาน 
- การทำรายงาน 
- การลงมือปฏิบัติ 

Sub PLO 1B อธิบายและมีทักษะปฏิบัติในศาสตร์ของ
คณิตศาสตร์ 

- บรรยาย 
- ตั้งคำถาม 
- ยกตัวอย่าง 
- แบบฝึกหัด 
- มอบหมายงาน 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 

- การอภิปรายในชั้นเรียน 
- การฝึกวิเคราะห์ตัวอย่าง 
- การนำเสนองาน 
- การทำรายงาน 
- การลงมือปฏิบัติ 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร (SPLOs) 
วิธีจัดการเรียนการสอน 
(Learning Pedagogy) 

การจัดกิจกรรมการเรียนรู้ 
(Learning Activities) 

PLO 2 อธิบายศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพื้นฐานสำหรับต่อยอดสู่วิศวกรรมขั้นสูง 
Sub PLO 2A อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้านวิศวกรรม 
เมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของวิศวกรรมเครื่องกล 

- บรรยาย 
- ตั้งคำถาม 
- ยกตัวอย่าง 
- แบบฝึกหัด 
- มอบหมายงาน 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- Project based learning  

- การอภิปรายในชั้นเรียน 
- การฝึกวิเคราะห์ตัวอย่าง 
- การนำเสนองาน 
- การทำรายงาน 
- การลงมือปฏิบัติ 

Sub PLO 2B อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้านวิศวกรรม 
เมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของวิศวกรรมไฟฟ้า 

- บรรยาย 
- การสอนแบบสาธิต 
- ตั้งคำถาม 
- การยกตัวอย่าง 
- มอบหมายงาน 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- Project based learning  

- การจำลองเหตุการณ์เพ่ือเป็นกรณีศึกษา 
- การลงมือปฏิบัติ 
- ศึกษาดูงานนอกสถานที่ 
- เข้าร่วมการอบรมหรือสัมมนาที่เก่ียวข้อง 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร (SPLOs) 
วิธีจัดการเรียนการสอน 
(Learning Pedagogy) 

การจัดกิจกรรมการเรียนรู้ 
(Learning Activities) 

Sub PLO 2C อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้านวิศวกรรม 
เมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของวิศวกรรมควบคุม 

- บรรยาย 
- การสอนแบบสาธิต 
- ตั้งคำถาม 
- การยกตัวอย่าง 
- มอบหมายงาน 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- Project based learning  

- การจำลองเหตุการณ์เพ่ือเป็นกรณีศึกษา 
- การลงมือปฏิบัติ 
- ศึกษาดูงานนอกสถานที่ 
- เข้าร่วมการอบรมหรือสัมมนาที่เก่ียวข้อง 

PLO 3 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกัน ในการแก้ปัญหา และพัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและภาคอุตสาหกรรม 
Sub PLO 3A มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์
ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้า 

- บรรยาย 
- ตั้งคำถาม 
- ยกตัวอย่าง 
- แบบฝึกหัด 
- มอบหมายงาน 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- Project based learning  

- การอภิปรายในชั้นเรียน 
- การฝึกวิเคราะห์ตัวอย่าง 
- การนำเสนองาน 
- การทำรายงาน 
- การลงมือปฏิบัติการอภิปรายในชั้นเรียน 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร (SPLOs) 
วิธีจัดการเรียนการสอน 
(Learning Pedagogy) 

การจัดกิจกรรมการเรียนรู้ 
(Learning Activities) 

Sub PLO 3B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์
ทางด้านการออกแบบระบบป้องกัน 

- บรรยาย 
- การสอนแบบสาธิต 
- ตั้งคำถาม 
- การยกตัวอย่าง 
- มอบหมายงาน 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- Project based learning  

- การจำลองเหตุการณ์เพ่ือเป็นกรณีศึกษา 
- การลงมือปฏิบัติ 
- ศึกษาดูงานนอกสถานที่ 
- เข้าร่วมการอบรมหรือสัมมนาที่เก่ียวข้อง 

PLO 4 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ในการแก้ปัญหา และพัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและภาคอุตสาหกรรม 
Sub PLO 4A มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์
ทางด้านการออกแบบระบบควบคุมอัตโนมัติ 

- บรรยาย 
- ตั้งคำถาม 
- ยกตัวอย่าง 
- แบบฝึกหัด 
- มอบหมายงาน 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- Project based learning  

- การอภิปรายในชั้นเรียน 
- การฝึกวิเคราะห์ตัวอย่าง 
- การนำเสนองาน 
- การทำรายงาน 
- การลงมือปฏิบัติการอภิปรายในชั้นเรียน 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร (SPLOs) 
วิธีจัดการเรียนการสอน 
(Learning Pedagogy) 

การจัดกิจกรรมการเรียนรู้ 
(Learning Activities) 

Sub PLO 4B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์
ทางด้านการออกแบบหุ่นยนต์สำหรับงานควบคุมระบบ
อัตโนมัติในภาคอุตสาหกรรม 

- บรรยาย 
- การสอนแบบสาธิต 
- ตั้งคำถาม 
- การยกตัวอย่าง 
- มอบหมายงาน 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- Project based learning  

- การจำลองเหตุการณ์เพ่ือเป็นกรณีศึกษา 
- การลงมือปฏิบัติ 
- ศึกษาดูงานนอกสถานที่ 
- เข้าร่วมการอบรมหรือสัมมนาที่เก่ียวข้อง 

PLO 5 บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพื่อสร้างเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
Sub PLO 5A วิเคราะห์และอภิปรายเทคโนโลยีสมัยใหม่เพื่อ
นำไปสู่การแก้ปัญหาด้วยศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคา   
ทรอนิกส์ 

- บรรยาย 
- ตั้งคำถาม 
- ยกตัวอย่าง 
- แบบฝึกหัด 
- มอบหมายงาน 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- Project based learning  

- การอภิปรายในชั้นเรียน 
- การฝึกวิเคราะห์ตัวอย่าง 
- การนำเสนองาน 
- การทำรายงาน 
- การลงมือปฏิบัติการอภิปรายในชั้นเรียน 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร (SPLOs) 
วิธีจัดการเรียนการสอน 
(Learning Pedagogy) 

การจัดกิจกรรมการเรียนรู้ 
(Learning Activities) 

Sub PLO 5B ประยุกต์ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคา    
ทรอนิกส์เพ่ือสร้างเทคโนโลยีสมัยใหม่ 

- บรรยาย 
- การสอนแบบสาธิต 
- ตั้งคำถาม 
- การยกตัวอย่าง 
- มอบหมายงาน 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- Project based learning  

- การจำลองเหตุการณ์เพ่ือเป็นกรณีศึกษา 
- การลงมือปฏิบัติ 
- ศึกษาดูงานนอกสถานที่ 
- เข้าร่วมการอบรมหรือสัมมนาที่เก่ียวข้อง 

PLO 6 บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์สำหรับการสร้างนวัตกรรมสังคมและการเป็นผู้ประกอบการ 
Sub PLO 6A ประยุกต์ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคา    
ทรอนิกส์เพ่ือสร้างนวัตกรรมสังคม 

- บรรยาย 
- ตั้งคำถาม 
- ยกตัวอย่าง 
- แบบฝึกหัด 
- มอบหมายงาน 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- Project based learning  

- การอภิปรายในชั้นเรียน 
- การฝึกวิเคราะห์ตัวอย่าง 
- การนำเสนองาน 
- การทำรายงาน 
- การลงมือปฏิบัติการอภิปรายในชั้นเรียน 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร (SPLOs) 
วิธีจัดการเรียนการสอน 
(Learning Pedagogy) 

การจัดกิจกรรมการเรียนรู้ 
(Learning Activities) 

Sub PLO 6B มีทักษะการเป็นผู้ประกอบการด้วยนวัตกรรม
ทางสังคม 

- บรรยาย 
- การสอนแบบสาธิต 
- ตั้งคำถาม 
- การยกตัวอย่าง 
- มอบหมายงาน 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- Project based learning  

- การจำลองเหตุการณ์เพ่ือเป็นกรณีศึกษา 
- การลงมือปฏิบัติ 
- ศึกษาดูงานนอกสถานที่ 
- เข้าร่วมการอบรมหรือสัมมนาที่เก่ียวข้อง 

PLO 7 แสดงออกถึงคุณลักษณะของวิศวกรเมคคาทรอนิกส์ 
Sub PLO 7A มีความรับผิดชอบต่อตนเอง สังคม และมี
จรรยาบรรณในวิชาชีพ 

- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- Community based learning 

- รายงานความก้าวหน้าปริญญานิพนธ์   
- การนำเสนอสัมมนาของนิสิต 
- การฝึกเขียนรายงาน หรือบทความวิจัย 
- การลงพ้ืนที่ชุมชน 

Sub PLO 7B มีภาวะผู้นำ สามารถทำงานร่วมกับผู้อ่ืนได้อย่าง
มีประสิทธิภาพ 

- การทำกิจกรรมกลุ่ม 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
 

- การอภิปรายกลุ่มย่อย 
- การฝึกตั้งคำถาม 
- การนำเสนองาน และการนำเสนอสัมมนาของนิสิต 

Sub PLO 7C มีความคิดสร้างสรรค์ มีวุฒิภาวะในการแก้ไข
ปัญหา และมีการเรียนรู้ตลอดชีวิต (lifelong learning) 

- การทำกิจกรรมกลุ่ม 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
 

- การอภิปรายกลุ่มย่อย 
- การฝึกตั้งคำถาม 
- การนำเสนองาน และการนำเสนอสัมมนาของนิสิต 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ย่อยของหลักสูตร (SPLOs) 
วิธีจัดการเรียนการสอน 
(Learning Pedagogy) 

การจัดกิจกรรมการเรียนรู้ 
(Learning Activities) 

Sub PLO 7D มีความสามารถค้นคว้าความรู้ที่ถูกต้อง ทันสมัย 
และ สื่อสารทั้งในรูปแบบการพูดและการเขียนโดยใช้
เทคโนโลยีสารสนเทศที่เหมาะสม 

- บรรยาย 
- การฝึกปฏิบัติ 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- Project based learning 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 

- รายงานความก้าวหน้าปริญญานิพนธ์   
- การนำเสนองาน และการนำเสนอสัมมนาของนิสิต 
- การฝึกเขียนรายงาน หรือบทความวิจัย 
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 1.8 ความคาดหวังของผลลัพธ์การเรียนรู้เมื่อสิ้นปีการศึกษา (Year Learning Outcomes: 
YLOs) 

ชั้นปีที่ รายละเอียด 
1 1) อธิบายและประยุกต์ความรู้พื้นฐานด้านคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์เพื่อเป็นพ้ืนฐานใน

การศึกษารายวิชาด้านวิศวกรรมศาสตร์ 
2) มีทักษะในการลงมือปฏิบัติการกระบวนการผลิตขั้นพ้ืนฐาน วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เบื้องต้น

และการเขียนแบบวิศวกรรม 
3) มีทักษะในการสื่อสาร การฟัง การพูด การอ่าน และการเขียนภาษาไทย 
4) มีทักษะในการสื่อสาร การฟัง การพูด การอ่าน และภาษาอังกฤษ 

2 1) อธิบายหลักการพ้ืนฐานทางวิศวกรรม ระบุปัญหา และประยุกต์ใช้ในการแก้ปัญหาทาง
วิศวกรรมพ้ืนฐานได้ 

2) มีทักษะในการลงมือปฏิบัติการด้านพ้ืนฐานทางด้านวิศวกรรมเครื่องกล วิศวกรรมไฟฟ้า และ
วิศวกรรมควบคุม 

3) ยอมรับความแตกต่างทางความคิดและวัฒนธรรม เรียนรู้ที่จะอยู่ร่วมกับสมาชิกในสังคมที่มี
ความหลากหลายทางวัฒนธรรมได้อย่างมีความสุข 

3 1) นำความรู้และหลักการพ้ืนฐานทางวิศวกรรมมาต่อยอดเพ่ือศึกษาและแก้ปัญหาทางวิศวกรรมที่
ซับซ้อนได้ 

2) มีทักษะในการปฏิบัติการวิศวกรรมขั้นสูง สามารถออกแบบ พัฒนา และดำเนินการทดลองเชิง
วิศวกรรมที่เก่ียวข้องทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และวิศวกรรมไฟฟ้า (งานไฟฟ้ากำลัง) มีการ
วิเคราะห์ข้อมูล แปลผลข้อมูลและการตัดสินเชิงวิศวกรรมเพ่ือการสรุปผลได้อย่างเหมาะสม 

3) มีความสามารถในการปฏิบัติงานทางวิศวกรรมได้อย่างปลอดภัย ออกแบบระบบงานหรือ
กระบวนการทางวิศวกรรมตามความต้องการและข้อกำหนดของงานโดยคำนึงถึงความ
ปลอดภัย สิ่งแวดล้อม และมาตรฐานการปฏิบัติวิชาชีพ 

4 1) ประยุกต์ใช้ความรู้ทางวิศวกรรมในการออกแบบ แก้ปัญหา จัดสร้างอุปกรณ์ต่าง ๆ ได้อย่าง
เหมาะสมและมีประสิทธิภาพ 

2) มีความพร้อมในการทำงานร่วมกับผู้อ่ืนที่มีความหลากหลายในสหสาขาวิชาได้อย่างมี
ประสิทธิภาพ มีภาวะผู้นำ สร้างสภาพแวดล้อมในการทำงานให้ตรงเป้าหมายตามที่วางแผน
และบรรลุวัตถุประสงค์  

3) มีความรับผิดชอบต่อการปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรม ต่อบริบทของสังคมและสิ่งแวดล้อม และ
สามารถประเมินผลกระทบของการแก้ไขปัญหาทางวิศวกรรมที่ซับซ้อนต่อสังคม สิ่งแวดล้อม 
และการพัฒนาที่ยั่งยืน 

4) ยึดมั่นและปฏิบัติตามจรรยาบรรณแห่งวิชาชีพ มีความสามารถในการเรียนรู้และพัฒนาตนเอง
ตลอดชีวีต 
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ชั้นปีที่ รายละเอียด 
5) สามารถบูรณาการองค์ความรู้ทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และศาสตร์ที่เกี่ยวข้องในการสร้าง

นวัตกรรมที่เหมาะสมกับบริบทของทรัพยากรในชุมชน มีความพร้อมในการประกอบอาชีพ
อิสระและเป็นผู้ประกอบการใช้ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เป็นพ้ืนฐาน 

6) มีทักษะในการสื่อสาร การฟัง การพูด การอ่าน และภาษาอังกฤษ 
 
2. แผนการพัฒนา/ปรับปรุง 

แผนการพัฒนา/เปลี่ยนแปลง กลยุทธ์ หลักฐาน/ตัวบ่งชี้ 
1. ปรับปรุงหลักสูตรให้มีมาตรฐาน

และสอดคล้องกับความต้องการ
ของตลาดแรงงาน และเป็นไป
ตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิ
ระดับอุดมศึกษา พ.ศ. 2552 
และมาตรฐานวิชาชีพ 

- ใช้แนวทางและกระบวนการปรับปรุง
หลักสูตรตามเกณฑ์ของ ASEAN 
University Network Quality 
Assurance (AUN - QA) รวมถึง
มาตรฐานคุณภาพการศึกษา
วิศวกรรมศาสตร์ (TABEE) โดย
ทบทวนและกำหนดผลการเรียนรู้ที่
คาดหวังตามความต้องการของการมี
ส่วนได้ส่วนเสียทุกกลุ่ม โดยใช้ข้อมูล
จาก 
1) ประเมินและติดตามหลักสูตรทุก   

5 ปี จากผู้เรียน ผู้ประกอบการ 
และผู้ใช้บัณฑิต 

2) ประเมินติดตามคุณภาพของบัณฑิต
จากผู้ประกอบการปีละ 1 ครั้ง 

3) ประชุม/สัมมนาผู้รับผิดชอบ
หลักสูตร อาจารย์ประจำหลักสูตร 

4) ติดตามความก้าวหน้าของ       
องค์ความรู้ในวิชาชีพ 

- เอกสารปรับปรุงหลักสูตร 
- รายงานผลการประเมินหลักสูตร 
- รายงานผลการประเมินความ     
พึงพอใจในการใช้บัณฑิตและ
ข้อเสนอแนะของผู้ใช้บัณฑิต 
- รายงานผลการประเมินความ      
พึงพอใจในการใช้บัณฑิตและ
ข้อเสนอแนะของบัณฑิต และนิสิต
ปัจจุบัน 
- เอกสารการประชุม 
- เอกสารข้อเสนอแนะจากผู้วิพากษ์
หลักสูตร 
- รายวิชาในหลักสูตรที่สอดคล้องกับ
การเปลี่ยนแปลงของวิชาชีพ 

2. ความสอดคล้องกับสภาพสังคม
และองค์กร 

- สำรวจการเปลี่ยนแปลงของ
สถานการณ์ต่าง ๆ ที่มีผลต่อความ
คาดหวังต่อบัณฑิต 
- สำรวจความพึงพอใจและ
ข้อเสนอแนะของผู้ใช้บัณฑิต 
 

- รายงานผลการสำรวจความ
คาดหวังของผู้ใช้บัณฑิต 
- รายงานผลการสำรวจความ       
พึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิต 
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แผนการพัฒนา/เปลี่ยนแปลง กลยุทธ์ หลักฐาน/ตัวบ่งชี้ 
- สำรวจความพึงพอใจและ
ข้อเสนอแนะของนิสิตปัจจุบันต่อ
คุณภาพของหลักสูตร 

- รายงานผลการประเมินความ     
พึงพอใจ และข้อเสนอของนิสิต
ปัจจุบันที่มีต่อหลักสูตร 

3. พัฒนาบุคลากรด้านการเรียน
การสอน 

- สนับสนุน และส่งเสริมในเรื่องการ
พัฒนาสมรรถนะบุคลากรด้านการ
เรียนการสอน การวิจัย และบริการ
วิชาการ ให้มีความรู้ความเชี่ยวชาญ
ด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ เช่น 
ระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์เพื่อ
อุตสาหกรรม การออกแบบระบบไฟฟ้า
และการป้องกัน 
- พัฒนาทักษะการเรียนการสอนที่เน้น
ด้านความรู้ ความสามารถ สมรรถนะ 
ทักษะ และคุณธรรมจริยธรรม 
- ส่งเสริมการทำวิจัยและการบริการ
วิชาการแก่สังคม 

- ปริมาณและคุณภาพของผลงาน
ทางวิชาการ 
- ความพึงพอใจของผู้เรียนต่อ
อาจารย์ และกิจกรรมส่งเสริม
หลักสูตร 
- ข้อมูลการเข้ารับอบรมปฐมนิเทศ
อาจารย์ใหม่ด้านการจัดการเรียนการ
สอน 
- ข้อมูลการจัดอบรมสัมมนา หรือ
การศึกษาดูงานในองค์กรชั้นนำ 
- การเข้ารับการอบรมสัมมนาเชิง
วิชาการ 
- ความพึงพอใจของประชาชนและ
สังคมต่อการวิจัยและบริการวิชาการ
แก่สังคม 

4. พัฒนานิสิตให้มีทักษะทาง
วิชาชีพพร้อมที่จะปฏิบัติงาน 

- ส่งเสริมกระบวนการเรียนการสอน 
และจัดกิจกรรมเสริมเพ่ือเพ่ิมทักษะ
การปฏิบัติงาน ด้วยการฝึกงานและ
การศึกษาดูงานกับองค์การชั้นนำทั้งใน
และนอกประเทศ 
- ส่งเสริมให้มีสหกิจศึกษา 
- ถอดบทเรียนหลังจากเสร็จสิ้นการฝึก
ประสบการณ์วิชาชีพของนิสิตชั้นปีที่ 3 
แผนโครงงาน และนิสิตชั้นปีที่ 4 
แผนสหกิจศึกษา 

- จำนวนและผลสัมฤทธิ์ของโครงการ
ส่งเสริมกระบวนการเรียนการสอน 
และทักษะในการปฏิบัติงาน 
- จำนวนโครงการฝึกงานและศึกษาดู
งานในองค์กรชั้นนำ 
- จำนวนนิสิตที่เข้าร่วมแผนสหกิจ
ศึกษา 
- รายงานการถอดบทเรียนเพ่ือ
วิเคราะห์และพัฒนากระบวนการ
จัดการสอนจากการฝึกประสบการณ์
วิชาชีพ  
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หมวดที่ 3 ระบบการจัดการศึกษา การดำเนินการ และโครงสร้างของหลักสูตร 
 
1. ระบบการจัดการศึกษา 
 1.1 ระบบ 
  ระบบทวิภาค โดย 1 ปีการศึกษาแบ่งออกเป็น 2 ภาคการศึกษาปกติ 1 ภาคการศึกษาปกติมี
ระยะเวลาศึกษาไม่น้อยกว่า 15 สัปดาห์ 
 1.2 การจัดการศึกษาภาคฤดูร้อน  
   แผนการศึกษาไม่มีภาคฤดูร้อน 
   แผนการศึกษากำหนดให้มีภาคฤดูร้อน โดยมีระยะเวลาศึกษาภาคเรียนฤดูร้อน ไม่น้อย
กว่า 6 สัปดาห์ ซึ่งมีการจัดชั่วโมงการเรียนเท่ากับ 15 สัปดาห์ (จัดชั่วโมงการเรียน เท่ากับ 2.5 เท่า ของ
ภาคเรียนปกต)ิ จำนวน 1 ภาคการศึกษา ในชั้นปีที่ 3 
 1.3 การเทียบเคียงหน่วยกิตในระบบทวิภาค  

ไม่มี 
2. การดำเนินการหลักสูตร 
 2.1 วัน - เวลาในการดำเนินการเรียนการสอน 
  ภาคเรียนที่ 1   ตั้งแต่เดือนมิถุนายน - เดือนตุลาคม 
  ภาคเรียนที่ 2   ตั้งแต่เดือนพฤศจิกายน - เดือนมีนาคม 
  ภาคเรียนฤดูร้อน ตั้งแต่เดือนมิถุนายน - เดือนกรกฎาคม 
    ในเวลาราชการ 
    นอกเวลาราชการ โปรดระบุ.............................. 
 2.2 คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษา  
  2.2.1 ตามเกณฑ์มาตรฐานชั้นมัธยมศึกษาตอนปลายหรือเทียบเท่า 
  2.2.2 ตามเกณฑ์มาตรฐาน ปวช./ปวส. หรือเทียบเท่า 
  2.2.3 เป็นผู้มีความประพฤติดี 
   และเป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยทักษิณ ว่าด้วย การศึกษาระดับปริญญาตรี 
พ.ศ. 2559 หมวดที่ 3 ข้อที่ 12  
 2.3 ปัญหาของนิสิตแรกเข้า  
   ความรู้ด้านภาษาต่างประเทศไม่เพียงพอ 
   ความรู้ด้านคณิตศาสตร์/วิทยาศาสตร์ไม่เพียงพอ 
   การปรับตัวจากการเรียนในระดับมัธยมศึกษา  
   นิสิตไม่ประสงค์จะเรียนในสาขาวิชาที่สอบคัดเลือกได้ 
   อ่ืนๆ (ระบุ) ..............................................................  
 

✓ 

✓ 

✓ 

✓ 

✓ 

✓ 
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 2.4 กลยุทธ์ในการดำเนินการเพื่อแก้ไขปัญหา/ข้อจำกัดของนิสิตในข้อ 2.3 
 จัดสอนเสริมเตรียมความรู้พื้นฐานก่อนการเรียน 
 จัดการปฐมนิเทศนิส ิตใหม่ แนะนำการวางเป ้าหมายชีว ิต เทคนิคการเร ียนใน

มหาวิทยาลัย และการแบ่งเวลา 
 จัดให้มีระบบอาจารย์ที่ปรึกษาเพ่ือทำหน้าที่สอดส่องดูแล ตักเตือน ให้คำแนะนำแก่นิสิต 

และให้เน้นย้ำในกรณีท่ีนิสิตมีปัญหาตามข้างต้นเป็นกรณีพิเศษ 
 จัดกิจกรรมที่เก่ียวข้องกับการสร้างความสัมพันธ์ของนิสิตและการดูแลนิสิต ได้แก่      วัน

แรกพบระหว่างนิสิตกับอาจารย์ วันพบผู้ปกครอง การติดตามการเรียนของนิสิตชั้น  ปีที่ 
1 จากอาจารย์ผู้สอน และจัดกิจกรรมสอนเสริมถ้าจำเป็น 

 อ่ืนๆ (ระบุ) .............................................................. 
 2.5 แผนการรับนิสิตและผู้สำเร็จการศึกษาในระยะ 5 ปี  

ระดับชั้นปี 
จำนวนนิสิตในแต่ละปีการศกึษา 

2565 2566 2567 2568 2569 
ชั้นปีที่ 1 40 40 40 40 40 
ชั้นปีที่ 2 - 40 40 40 40 
ชั้นปีที่ 3 - - 40 40 40 
ชั้นปีที่ 4 - - - 40 40 

รวม 40 80 120 160 160 
คาดว่าจะสำเร็จการศึกษา - - - 40 40 

 
2.6 งบประมาณตามแผน 

ค่าบำรุงการศึกษาและค่าเล่าเรียนแบบเหมาจ่าย         18,000 บาท/ภาคเรียน 
ประมาณการตลอดหลักสูตร 153,000 บาท/คน 
ค่าใช้จ่ายต่อหัว/คน/ปี 36,000  

หมายเหตุ : *จำนวน 8 ภาคเรียนปกติและ 1 ภาคเรียนฤดูร้อน 
   2.6.1 งบประมาณรายรับ (หน่วย: บาท) 

ประมาณการรายรับ หน่วยนับ 
ปีงบประมาณ 

2565 2566 2567 2568 2569 
ค่าลงทะเบียน บาท/ป ี 1,440,000  2,880,000  4,680,000  6,120,000  6,120,000 
งานบริการวิชาการจากภายนอก  บาท/ป ี 200,000 300,000 450,000 675,000 1,012,500 
ทุนด้านการเรียนการสอนและการวิจัย บาท/ป ี 50,000 100,000 150,000 200,000 250,000 

รวม  1,690,000 3,280,000 5,280,000 6,995,000 7,382,500 

 

✓ 

✓ 

✓ 

✓ 
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   2.6.2 งบประมาณรายจ่าย (หน่วย: บาท) 

รายการ 
ปีงบประมาณ 

2565 2566 2567 2568 2569 
1. ค่าใช้จ่ายดำเนินงาน      

1.1 ค่าตอบแทน 50,000 50,000 50,000 50,000 50,000 
1.2 ค่าใช้สอย 30,000 30,000 30,000 30,000 30,000 
1.3 ค่าวัสดุ 30,000 30,000 30,000 30,000 30,000 
1.4 ค่าสาธารณูปโภค  10,000 10,000 10,000 10,000 10,000 

2. รายจ่ายให้มหาวิทยาลัย  20,000 30,000 45,000 67,500 10,1250 
3. งบลงทุน 500,000 1,000,000 1,500,000 2,000,000 - 
รวมทั้งสิ้น 640,000 1,150,000 1,665,000 2,187,500 221,250 

 
 2.7 ระบบการศึกษา 

 แบบชั้นเรียน 
 แบบทางไกลผ่านสื่อสิ่งพิมพ์เป็นหลัก 
 แบบทางไกลผ่านสื่อแพร่ภาพและเสียงเป็นสื่อหลัก 
 แบบทางไกลทางอิเล็กทรอนิกส์เป็นสื่อหลัก (E-learning) 
 แบบทางไกลทางอินเทอร์เน็ต 
 อ่ืนๆ (ระบุ) แบบออนไลน์ 

 2.8 การเทียบโอนหน่วยกิต รายวิชา และการลงทะเบียนข้ามมหาวิทยาลัย 
  การเทียบรายวิชา เนื้อหาของคำอธิบายรายวิชาในรายวิชาที่ขอเทียบจะต้องครอบคลุมเนื้อหา
ของคำอธิบายรายวิชาตามโครงสร้างที่นิสิตต้องเรียนไม่น้อยกว่าร้อยละ 75 รายวิชาที่โอนต้องเป็นรายวิชา
ที่นิสิตเคยเรียนมาแล้วไม่เกิน 5 ปี และได้รับระดับขั้นไม่ต่ำกว่า C หรือได้รับค่าระดับขั้นไม่ต่ำกว่า 2.00 
ทั้งนี้จำนวนหน่วยกิตที่ขอรับโอนรายวิชา เทียบโอนรายวิชา และเทียบประสบการณ์ รวมกันแล้วต้องไม่เกิน
ร้อยละ 40 ของจำนวนหน่วยกิตรายวิชาตามโครงสร้างหลักสูตร และเป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัย
ทักษิณ ว่าด้วย การศึกษาระดับปริญญาตรี พ.ศ. 2559 หมวดที่ 7 ข้อ 30 ข้อ 31 ข้อ 32 ข้อ 33 และข้อ 
34  
 

✓ 

✓ 
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3. หลักสูตรและอาจารย์ผู้สอน 
3.1 หลักสูตร 
 3.1.1 จำนวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร ไม่น้อยกว่า 148 หน่วยกิต 
 3.1.2 โครงสร้างหลักสูตร 

ก. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป ไม่น้อยกว่า 30 หน่วยกิต 
ข. หมวดวิชาเฉพาะ ไม่น้อยกว่า 112 หน่วยกิต 
 วิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์  17 หน่วยกิต 
 วิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรมศาสตร์  21 หน่วยกิต 
 วิชาบังคับ  62 หน่วยกิต 
    กลุ่มวิชาพ้ืนฐานทางด้านวิศวกรรมไฟฟ้า 26 หน่วยกิต 
    กลุ่มวิชาการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกัน 21 หน่วยกิต 
    กลุ่มวิชาระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ 15 หน่วยกิต 
 วิชาเลือก ไม่น้อยกว่า 6 หน่วยกิต 
 วิชาประสบการณ์วิชาชีพ  6 หน่วยกิต 
ค. หมวดวิชาเลือกเสรี ไม่น้อยกว่า 6 หน่วยกิต 

 3.1.3 รายวิชา 
ก. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป ไม่น้อยกว่า 30 หน่วยกิต 
 วิชาบังคับ  18 หน่วยกิต 

กลุ่มการใช้ภาษา  9 หน่วยกิต 
0000111 ภาษาไทยสำหรับอุดมศึกษา   3(3-0-6) 
  Thai for Higher Education 
0000121 ภาษาอังกฤษพ้ืนฐานในชีวิตประจำวัน 3(3-0-6) 
  Basic English in Daily Life 
0000122 การอ่านและเขียนภาษาอังกฤษพ้ืนฐาน 3(3-0-6) 
  Read and Write in Basic English 

กลุ่มบูรณาการ     9 หน่วยกิต 
0000161 คุณภาพชีวิต  3(3-0-6) 
  Quality of Life 
0000162 สิ่งแวดล้อมกับการดำเนินชีวิต 3(3-0-6) 
  Environment and Lifestyle 
0000261 สังคมยั่งยืนและเศรษฐกิจพอเพียง 3(3-0-6) 
  Social Sustainability and Sufficiency Economy  
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 วิชาเลือก ไม่น้อยกว่า 12 หน่วยกิต 
กลุ่มวิชาบังคับเลือก  3 หน่วยกิต 

 เลือกจากรายวิชา 
0000262 ทักษิณศึกษา 3(2-2-5) 
  Southern Thai Studies 
0000263 วิถีชุมชนท้องถิ่น 3(1-6-2) 
  Local Community Ways 
หมายเหตุ : กรณีท่ีเลือกเรียนรายวิชาใดรายวิชาหนึ่งเป็นวิชาบังคับเลือกแล้ว สามารถ

เลือกรายวิชาที่เหลือเป็นวิชาเลือกได้ 
 กลุ่มวิชาเลือก ไม่น้อยกว่า 9 หน่วยกิต 
 วิชาเลือก 9 หน่วยกิตให้เลือกจากรายวิชาดังต่อไปนี้ 

เลือกจากรายวิชากลุ่มการใช้ภาษา 
0000112 พหุภาษาเพ่ือการเรียนรู้ 3(2-2-5) 

 Multilingual for Learning  
0000131 ภาษาและวัฒนธรรมพม่า 3(3-0-6) 

 Burmese Language and Culture 
0000132 ภาษาและวัฒนธรรมเวียดนาม 3(3-0-6) 

Vietnamese Language and Culture 
0000133 ภาษาและวัฒนธรรมเกาหลี 3(3-0-6) 

Korean Language and Culture  
0000134 ภาษาและวัฒนธรรมญี่ปุ่น 3(3-0-6) 

Japanese Language and Culture 
0000135 ภาษาและวัฒนธรรมจีน 3(3-0-6) 

Chinese Language and Culture  
0000136 ภาษาและวัฒนธรรมมลายู 3(3-0-6) 

Malay Language and Culture  
0000137 ภาษารัสเซียสำหรับชีวิตประจำวัน 3(3-0-6) 

Russian for Daily Life  
 เลือกจากรายวิชากลุ่มบูรณาการ    

0000163 วิถีอาเซียน 3(3-0-6) 
ASEAN Ways  

0000164 หลักปรัชญาและศาสนาเพ่ือการพัฒนาชีวิต 3(3-0-6) 
Philosophy and Religion Principles for Life Development 
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0000165 ชมศิลป์ ดูหนัง ฟังเพลง 2(2-0-4) 
Audio and Visual Art Appreciation  

0000166 ไฟฟ้ากับชีวิต 3(2-2-5) 
Electricity and Life 

0000167 อาหารเพื่อชีวิตและความงาม 3(3-0-6) 
Food for Life and Beauty  

0000168 การอ่านเพ่ือชีวิต 2(2-0-4) 
Reading for Life  

0000169 กีฬาและนันทนาการเพ่ือสุขภาพ 2(1-2-3) 
Sports and Recreation for Health  

0000171 วิถีดิจิทัลกับการเรียนรู้ 3(2-2-5) 
Learning Digital Ways  

0000181 การผลิตผลิตภัณฑ์ที่ใช้ในบ้านเรือน 3(2-2-5) 
Production for Home Products  

0000182 ผู้หญิงกับบทบาทในสังคม 3(3-0-6) 
Women and Roles in Society  

0000183 ชีวิตดีดีมีได้ทุกวัน 3(3-0-6) 
Everyday Good Life  

0000184 ฉลาดคิดทางวิทยาศาสตร์ในชีวิตประจำวัน 3(2-2-5) 
Smart Thinking with Sciences in Daily Life  

0000185 พลังคนรุ่นใหม่ใจสะอาด 3(2-2-5) 
The Power of New Generations with Pure Mind  

0000186 อัตลักษณ์ทักษิณและการเรียนรู้อย่างสร้างสรรค์ 3(2-2-5) 
Thaksin Identities and Creative Learning  

0000191 ภาวะผู้นำยุคดิจิทัล 3(2-2-5) 
Digital Leadership  

0000192 เทคโนโลยีและนวัตกรรมเพ่ือชุมชน 3(2-2-5) 
Technology and Innovation for Community  

0000264 เศรษฐศาสตร์และการจัดการ 2(2-0-4) 
Economics and Management  

0000265 ความมั่นคงทางอาหารและพลังงานกับการพัฒนาคุณภาพชีวิต 2(2-0-4) 
Food and Energy Security for Quality of Life  
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0000266 เศรษฐกิจสร้างสรรค์ 3(2-2-5) 
Creative Economy  

0000267 ทัศนศิลป์และสังคีตวิจักษ์ 2(2-0-4) 
Visual Art and Music Appreciation  

0000268 การเมืองการปกครองไทย 3(3-0-6) 
Thai Politics and Governance 

0000271 การศึกษาเพ่ือสร้างความเป็นพลเมือง 3(2-2-5) 
Civic Education  

0000281 ทัศนศึกษาเพ่ือการเรียนรู้ภาษาและวัฒนธรรม 3(2-2-5) 
Visual Education to Learn Languages and Cultures  

0000282 เทคนิคการตกแต่งภาพและการตัดต่อวิดีโอ 3(2-2-5) 
Technique for Photo Retouching and Video Editing  

0000283 เทคโนโลยีดิจิทัลเพื่อการเรียนรู้ 3(2-2-5) 
Digital Technology for Learning  

0000284 ปัญญาประดิษฐ์และอินเทอร์เน็ตสรรพสิ่ง 3(2-2-5) 
Artificial Intelligence and Internet of Things  

ข. หมวดวิชาเฉพาะ ไม่น้อยกว่า 112 หน่วยกิต 
  วิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์ 17 หน่วยกิต 

0202104 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 1 3(3-0-6) 
 Mathematics for Engineering 1   

0202105 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 2  3(3-0-6) 
 Mathematics for Engineering 2  

0202212 สมการเชิงอนุพันธ์ 3(3-0-6) 
 Differential Equations  

0204103 เคมีสำหรับวิศวกรรม 3(3-0-6) 
 Chemistry for Engineering  
0204193 ปฏิบัติการเคมีสำหรับวิศวกรรม 1(0-3-0) 
 Chemistry Laboratory for Engineering  
0209103 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 3(3-0-6) 
 Physics for Engineering 1  
0209193 ปฏิบัติการฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 1(0-3-0) 
 Physics Laboratory for Engineering 1  
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วิชาพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร์ 21   หน่วยกิต 
1000010 กระบวนการผลิตขั้นพ้ืนฐาน 1(0-3-0) 
 Basic Manufacturing Processes  
1000011 การเขียนแบบวิศวกรรม 3(2-3-4) 
 Engineering Drawing  
1000211 วัสดุวิศวกรรม 3(3-0-6) 
 Engineering Materials  
1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม 3(2-3-4) 
 Computer Programming for Engineering 
1000012 กลศาสตร์วิศวกรรม 3(3-0-6) 
 Engineering Mechanics  
1000222 อุณหพลศาสตร์และกลศาสตร์ของไหล 3(3-0-6) 
 Thermodynamics and Mechanics of Fluids  
1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2(1-2-3) 
 Research Development and Innovation in  
 Mechatronics Engineering 
1001451 พ้ืนฐานการเป็นผู้ประกอบการสำหรับวิศวกรรม 3(2-3-4) 
 เมคคาทรอนิกส์ 
 Foundations to Business Operation for 
 Mechatronics Engineering 

วิชาบังคับ 62   หน่วยกิต 
  กลุ่มวิชาพื้นฐานทางด้านวิศวกรรมไฟฟ้า    26   หน่วยกิต 

1001221 วงจรไฟฟ้า 3(3-0-6) 
 Electric Circuits  
1001201 ปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า 1(0-3-0) 
 Electric Circuits Laboratory 
1001222 สนามแม่เหล็กไฟฟ้า 3(3-0-6) 
 Electromagnetic Fields  
1001223 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ 3(3-0-6) 
 Engineering Electronics  
1001224 เครื่องมือวัดทางไฟฟ้าและการวัด 3(3-0-6) 
 Electrical Instruments and Measurements  
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1001202 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส์และเครื่องมือวัดทางไฟฟ้า 1(0-3-0) 
 Electronics and Electrical Instruments Laboratory 
1001225  สัญญาณและระบบ 3(3-0-6) 
  Signals and Systems 
1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์ 3(2-3-4) 
  Digital Systems and Microcontrollers 
1001321 เครื่องจักรกลไฟฟ้า 3(3-0-6) 
  Electrical Machines  
1001322 ระบบควบคุม 3(2-3-4) 
 Control Systems 

  กลุ่มวิชาการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกัน   21   หน่วยกิต 
1001331 อิเล็กทรอนิกส์กำลัง 3(2-3-4) 
  Power Electronics 
1001332 โรงต้นกำลังไฟฟ้าและสถานีย่อย 3(3-0-6) 
  Electrical Power Plant and Substation 
1001333 ระบบกำลังไฟฟ้า 3(3-0-6) 
  Electrical Power System 
1001334 การออกแบบระบบไฟฟ้า 3(3-0-6) 
  Electrical Systems Design 
1001335 วิศวกรรมไฟฟ้าแรงสูง 3(3-0-6) 
  High Voltage Engineering 
1001431 การป้องกันระบบไฟฟ้ากำลัง 3(2-3-4) 
  Power Protection System 
1001432 เทคโนโลยีอุปกรณ์กักเก็บพลังงาน 3(3-0-6) 
  Energy Storage Technologies 

  กลุ่มวิชาระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์   15   หน่วยกิต 
1001141 เมคคาทรอนิกส์เบื้องต้น 1(1-0-2) 
  Fundamentals of Mechatronics 
1001341 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ 3(2-3-4) 
  Sensors and Transducers  
1001342 ปฏิบัติการการใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบ 1(0-3-0) 
 และการผลิต 
 (CAD/CAM Design) 
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1001343 ไฮดรอลิกและนิวเมติก 3(2-3-4) 
  Pneumatic and Hydraulic 
1001344 ระบบควบคุมในอุตสาหกรรมด้วยพีแอลซี 1(0-3-0) 
 Industrial control with Programmable Logic  
 Controller (PLC) 
1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม 3(2-3-4) 
  Industrial Robotics 
1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์  3(2-3-4) 
  Mechatronics System Design 
 วิชาเลือก ไม่น้อยกว่า    6 หน่วยกิต 
ในกลุ่มวิชาเลือกนิสิตสามารถเลือกเรียนกลุ่มวิชาต่างๆ ได้ตามที่นิสิตสนใจ แต่ต้อง

ลงทะเบียนเรียนในหมวดนี้ไม่น้อยกว่า 6 หน่วยกิต โดยมีรายละเอียดดังนี้ 
กลุ่มวิชาพื้นฐานทางด้านวิศวกรรมไฟฟ้า   12   หน่วยกิต 
1001323 การประมวลผลสัญญาณดิจิตอล 3(3-0-6)

   Digital Signal Processing  
1001324 วิศวกรรมแสงสว่าง 3(3-0-6) 
  Illumination Engineering 
1001325 วิธีเชิงตัวเลขสำหรับวิศวกรไฟฟ้า 3(3-0-6) 
  Numerical Methods for Electrical Engineers 
1001326 วัสดุทางวิศวกรรมไฟฟ้า 3(3-0-6) 
  Electrical Engineering Materials 
กลุ่มวิชาการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกัน 33    หน่วยกิต 
1001336 ความปลอดภัยทางไฟฟ้า 3(3-0-6) 
  Electrical Safety  
1001337 ระบบขับเคลื่อนไฟฟ้า 3(3-0-6) 
  Electric Drive Systems  
1001338 การเชื่อมต่อกับเครือข่ายไฟฟ้า 3(3-0-6) 
  Grid Integration 
1001339 การอนุรักษ์และการจัดการพลังงาน 3(3-0-6) 
  Energy Conservation and Management 
1001433 ระบบจำหน่ายไฟฟ้ากำลัง 3(3-0-6) 
  Electrical Power Distribution Systems 
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1001434 การผลิตกำลังไฟฟ้าด้วยพลังงานแสงอาทิตย์และพลังงานลม 3(3-0-6) 
  Solar and Wind Power Generation 
1001435 ระบบขับเคลื่อนยานยนต์ไฟฟ้าและยานยนต์ไฟฟ้าผสมผสาน 3(3-0-6) 
  Electric and Hybrid Electric Vehicle Traction Systems 
1001436  ระบบจ่ายไฟฟ้าสำหรับรถไฟ 3(3-0-6) 
  Railway Electrification Systems 
1001437 การลากจูงด้วยไฟฟ้าและเทคโนโลยีขบวนรถไฟ 3(3-0-6)  
  Electric Traction and Rollingstock Technology  
1001438 การควบคุมและปฏิบัติการรถไฟ 3(3-0-6)  
  Railway Operation and Control 
1001439 การออกแบบระบบโรงจักรไฟฟ้า 3(3-0-6)  
  Power Plant System Design 
กลุ่มวิชาระบบอัตโนมัติและหุ่นยนต์ 36    หน่วยกิต 
1001346 อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งสำหรับอุตสาหกรรม 3(2-3-4) 
 Internet of Things for Industry 
1001347 การเชื่อมต่อและการสื่อสารระหว่างคอมพิวเตอร์  3(2-3-4) 
 Computer Interfacing and Communication 
1001348 การควบคุมเชิงตัวเลขด้วยคอมพิวเตอร์และ 3(2-3-4) 
 การควบคุมเชิงตัวเลขโดยตรง 
 Computer Numerical Control (CNC) and 
 Direct Numerical Control (DNC) 
1001349 การเขียนโปรแกรมเชื่อมระหว่างเครื่องจักรกับมนุษย์ 3(2-3-4) 
 Human Machine Interfacing (HMI) Programming  
1001442 การรับภาพของเครื่อง 3(2-3-4) 
 Machine Vision 
1001443 หุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติ 3(2-3-4) 
 Autonomous Mobile Robot  
1001444 การเรียนรู้ของเครื่องจักรและระบบอัจฉริยะ  3(2-3-4) 
 Machine Learning and Intelligent System 
1001445 ระบบปฏิบัติการและเครือข่ายในภาคอุตสาหกรรม 3(2-3-4) 
 Operating System and Networking in Industry 
1001446 ระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น 3(2-3-4) 
 Flexible Manufacturing System (FMS) 
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1001447 การบูรณาการการผลิตด้วยคอมพิวเตอร์ 3(3-0-6) 
 Computer Integrated Manufacturing (CIM) 
1001448 ระบบสมองกลฝังตัว 3(2-3-4) 
 Embedded System 
1001449 การเขียนโปรแกรมชุดคำสั่งภาษาวิชวล 3(2-3-4) 
 Visual Programming 
กลุ่มวิชาประยุกต์ทางวิศวกรรม  12    หน่วยกิต 
1000311 เศรษฐศาสตร์วิศวกรรม  3(3-0-6) 
 Engineering Economics   
1001452 นวัตกรรมด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ 3(3-0-6) 
 Innovation in Automatic Control Systems and Robotics 
1001453 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1 3(3-0-6) 
 Special Topics in Mechatronics Engineering 1  
1001454 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2 3(3-0-6) 
 Special Topics in Mechatronics Engineering 2 
1001455 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 3 3(3-0-6) 
 Special Topics in Mechatronics Engineering 3 
กลุ่มวิชาบูรณาการทางวิศวกรรม   6     หน่วยกิต 
1000462 การควบคุมคุณภาพ 3(3-0-6) 
 Quality Control  
1000464 สถิติสำหรับวิศวกรรม 3(3-0-6) 
 Statistics for Engineering 
วิชาประสบการณ์วิชาชีพ 6 หน่วยกิต 

 เลือกเรียน 1 แผนการศึกษาดังนี้ 
 แผนการศึกษาโครงงาน 6 หน่วยกิต 
1001301 สัมมนา 1(0-3-0) 
 Seminar  
1001303* การฝึกงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์                      270 ชั่วโมง 
 Practicum in Mechatronics Engineering  
1001401 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1 2(0-6-0) 
 Mechatronics Engineering Project 1  
1001402 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2 3(0-9-0) 
 Mechatronics Engineering Project 2 
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 แผนการศึกษาสหกิจศึกษา 6 หน่วยกิต 
1001302** การเตรียมความพร้อมสหกิจศึกษา 2(2-0-4) 
 Preparation Cooperative Education  
1001403 สหกิจศึกษา 6(0-18-0) 
 Cooperative Education 

* วิชา 1001303 การฝึกงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์  เป็นรายวิชาบังคับให้นิสิต
หลักสูตรแผน 1 แผนการศึกษาโครงงานทุกคนลงทะเบียนเรียน โดยผลการเรียนที่ได้ต้องไม่ต่ำกว่าระดับ 
S (เป็นที่พอใจ) 

** วิชา 1001302 การเตรียมความพร้อมสหกิจศึกษา เป็นรายวิชาบังคับให้นิสิตหลักสูตร
แผน 2 แผนการศึกษาสหกิจศึกษาทุกคนลงทะเบียนเรียน โดยไม่นับหน่วยกิตสะสมในหลักสูตร (Audit) 
โดยผลการเรียนที่ได้ต้องไม่ต่ำกว่าระดับ S (เป็นที่พอใจ) 

หมายเหตุ นิสิตสามารถเลือกเรียนรายวิชาที ่เปิดสอนโดยสาขาวิชาอื ่นของคณะ
วิศวกรรมศาสตร์ เพื่อนับเป็นวิชาเลือกของหมวดวิชาเฉพาะได้ โดยความเห็นชอบของคณะกรรมการ
บริหารหลักสูตร คณะกรรมการประจำส่วนงาน และได้รับอนุมัติจากคณบดี 

ค. หมวดวิชาเลือกเสรี ไม่น้อยกว่า 6 หน่วยกิต 
กำหนดให้เลือกเรียนรายวิชาที่เปิดสอนในมหาวิทยาลัยทักษิณหรือเลือกเรียนวิชา

ในสถาบันอุดมศึกษาอื่น โดยความเห็นชอบของคณะกรรมการประจำคณะที่หลักสูตรสังกัด ทั้งนี้รายวิชา
ดังกล่าวต้องเป็นรายวิชาที่ลงทะเบียนเรียนในระยะเวลาไม่เกิน 5 ปี นับถึงวันที่ขอโอน 

 
ความหมายของรหัสวิชา 

เลขรหัสประจำรายวิชาที่ใช้ในหลักสูตร  ประกอบด้วยเลข 7 หลัก มีความหมายดังนี้ 
เลขรหัสสองหลักแรก หมายถึง เลขรหัสคณะ 

เลข 10 หมายถึง คณะคณะวิศวกรรมศาสตร์ 
เลขรหัสหลักที่สามและสี่            หมายถึง เลขรหัสสาขาวิชา 

เลข 00 หมายถึง สาขาวิชาวิชาพ้ืนฐานคณะวิศวกรรมศาสตร์ 
เลข 01 หมายถึง สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
เลข 02 หมายถึง สาขาวิชาวิศวกรรมยางและพอลิเมอร์ 
เลข 03 หมายถึง สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 

เลขรหัสหลักที่ห้า หมายถึง ชั้นปีที่เปิดสอน 
เลข 1 หมายถึง ชั้นปีที่ 1 
เลข 2 หมายถึง ชั้นปีที่ 2 

เลข 3 หมายถึง ชั้นปีที่ 3 

เลข 4 หมายถึง ชั้นปีที่ 4 
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เลขรหัสหลักที่หก หมายถึง หมวดวิชาหรือกลุ่มวิชา 
เลข 0 หมายถึง กลุ่มวิชาปฏิบัติการ ฝึกงาน โครงงาน และสหกิจศึกษา 
เลข 1 หมายถึง กลุ่มวิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรม 
เลข 2 หมายถึง กลุ่มวิชาพ้ืนฐานทางด้านวิศวกรรมไฟฟ้า 
เลข 3 หมายถึง กลุ่มวิชาการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกัน 
เลข 4 หมายถึง กลุ่มวิชาระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ 
เลข 5 หมายถึง กลุ่มวิชาประยุกต์ทางวิศวกรรม 
เลข 6 หมายถึง บูรณาการทางวิศวกรรม 

 
 3.1.4 แสดงแผนการศึกษา 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตร์ สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
หน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร ไม่น้อยกว่า 148 หน่วยกิต 

ชั้นปีที่ 1 ภาคการศึกษาที่ 1  หน่วยกิต 

หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 6 
วิชากลุ่มการใช้ภาษา 6 

0000111 ภาษาไทยสำหรับอุดมศึกษา 3(3-0-6) 
0000121 ภาษาอังกฤษพ้ืนฐานในชีวิตประจำวัน 3(3-0-6) 
หมวดวิชาเฉพาะ 11 

วิชากลุ่มวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์ 7 
0202104 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 1 3(3-0-6) 
0209103 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 3(3-0-6) 
0209193 ปฏิบัติการฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 1(0-3-0) 

วิชากลุ่มพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร์ 4 
1001141 เมคคาทรอนิกส์เบื้องต้น 1(1-0-2) 
1000011 การเขียนแบบวิศวกรรม 3(2-3-4) 
รวมหน่วยกิต 17 
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ชั้นปีที่ 1 ภาคการศึกษาที่ 2  หน่วยกิต 
หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 6 

วิชากลุ่มการใช้ภาษา 3 
0000122 การอ่านและเขียนภาษาอังกฤษพ้ืนฐาน 3(3-0-6) 

วิชากลุ่มบูรณาการ 3 
0000162 สิ่งแวดล้อมกับการดำเนินชีวิต 3(3-0-6) 
หมวดวิชาเฉพาะ 11 
 วิชากลุ่มวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์ 7 
0202105 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 2 3(3-0-6) 
0204103 เคมีสำหรับวิศวกรรม 3(3-0-6) 
0204193 ปฏิบัติการเคมีสำหรับวิศวกรรม 1(0-3-0) 

วิชากลุ่มพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร์ 4 
1000010 กระบวนการผลิตขั้นพ้ืนฐาน 1(0-3-0) 
1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม 3(2-3-4) 
รวมหน่วยกิต 17 
 
ชั้นปีที่ 2 ภาคการศึกษาที่ 1  หน่วยกิต 
หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 6 

กลุ่มวิชาบังคับเลือก (เลือกจากรายวิชา) 3 
0000262 ทักษิณศึกษา 3(2-2-5) 
0000263 วิถีชุมชนท้องถิ่น 3(1-6-2) 

วิชาเลือก 3 
(เลือกจากกลุ่มรายวิชาเลือก)  

หมวดวิชาเฉพาะ 15 
 กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์ 3 
0202212 สมการเชิงอนุพันธ์ 3(3-0-6) 

วิชากลุ่มพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร์ 6 
1000012 กลศาสตร์วิศวกรรม 3(3-0-6) 
1000211 วัสดุวิศวกรรม 3(3-0-6) 

วิชากลุ่มบังคับ 6 
1001221 วงจรไฟฟ้า 3(3-0-6) 
1001222 สนามแม่เหล็กไฟฟ้า 3(3-0-6) 
รวมหน่วยกิต 21 
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ชั้นปีที่ 2 ภาคการศึกษาที่ 2  หน่วยกิต 

หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 3 
วิชากลุ่มบูรณาการ 3 

0000261 สังคมยั่งยืนและเศรษฐกิจพอเพียง 3(3-0-6) 
หมวดวิชาเฉพาะ 17 

วิชากลุ่มพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร์ 3 
1000222 อุณหพลศาสตร์และกลศาสตร์ของไหล 3(3-0-6) 

วิชากลุ่มบังคับ 14 
1001223 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ 3(3-0-6) 
1001224 เครื่องมือวัดทางไฟฟ้าและการวัด 3(3-0-6) 
1001201 ปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า 1(0-3-0) 
1001202 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส์และเครื่องมือวัดทางไฟฟ้า 1(0-3-0) 
1001225 สัญญาณและระบบ 3(3-0-6) 
1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์ 3(2-3-4) 
รวมหน่วยกิต 20 
 
ชั้นปีที่ 3 ภาคการศึกษาที่ 1  หน่วยกิต 

หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 3 
วิชากลุ่มบูรณาการ 3 

0000161 คุณภาพชีวิต 3(3-0-6) 
หมวดวิชาเฉพาะ 16-17 

วิชากลุ่มบังคับ 16 
1001321 เครื่องจักรกลไฟฟ้า 3(3-0-6) 
1001322 ระบบควบคุม 3(2-3-4) 
1001331 อิเล็กทรอนิกส์กำลัง 3(2-3-4) 
1001332 โรงต้นกำลังไฟฟ้าและสถานีย่อย 3(3-0-6)  
1001341 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ 3(2-3-4) 
1001342 การใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบและการผลิต 1(0-3-0) 
 แผนการศึกษาโครงงาน 

วิชากลุ่มประสบการณ์วิชาชีพ 1 
1001301 สัมมนา 1(0-3-0) 
รวมหน่วยกิต 19-20 
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ชั้นปีที่ 3 ภาคการศึกษาที่ 2  หน่วยกิต 

หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 3 
วิชาเลือก 3 

 (เลือกจากกลุ่มรายวิชาเลือก) 
หมวดวิชาเฉพาะ 18 

วิชากลุ่มพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร์ 2 
1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2(1-2-3) 

วิชากลุ่มบังคับ 16 
1001333 ระบบกำลังไฟฟ้า 3(3-0-6) 
1001334 การออกแบบระบบไฟฟ้า 3(3-0-6) 
1001335 วิศวกรรมไฟฟ้าแรงสูง 3(3-0-6) 
1001343 ไฮดรอลิกและนิวเมติก 3(2-3-4) 
1001344 ระบบควบคุมในอุตสาหกรรมด้วยพีแอลซี 1(0-3-0) 
1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม 3(2-3-4) 
รวมหน่วยกิต 21 
 
ชั้นปีที่ 3 ภาคเรียนฤดูร้อน หน่วยกิต 

 แผนการศึกษาโครงงาน 
หมวดวิชาเฉพาะ 0 

วิชากลุ่มประสบการณ์วิชาชีพ 0 
1001303 การฝึกงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์                                               270 ชั่วโมง 
 แผนการศึกษาสหกิจ 
หมวดวิชาเฉพาะ 6 
 วิชากลุ่มวิชาเลือก 3 
1001... ........................................................ 3(.........) 
 วิชากลุ่มบังคับ 3 
1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์ 3(2-3-4) 
 วิชากลุ่มประสบการณ์วิชาชีพ 2 
1001302** การเตรียมความพร้อมสหกิจศึกษา 2(2-0-4) 
รวมหน่วยกิต 0-6 
**ไม่นับหน่วยกิจ 
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ชั้นปีที่ 4 ภาคการศึกษาที่ 1  หน่วยกิต 

 แผนการศึกษาโครงงาน 
หมวดวิชาเฉพาะ 11 

วิชากลุ่มบังคับ 3 
1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์ 3(2-3-4) 

วิชากลุ่มวิชาเลือก 6 
1001..... ............................................. 3(.........) 
1001..... ............................................. 3(.........) 

วิชากลุ่มประสบการณ์วิชาชีพ 2 
1001401 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1 2(0-6-0) 
หมวดวิชาเลือกเสรี 3 
……....... ............................................. 3(.........) 
 แผนการศึกษาสหกิจ 
หมวดวิชาเฉพาะ 6 
 วิชากลุ่มประสบการณ์วิชาชีพ 6 
1001403 สหกิจศึกษา 6(0-18-0) 
รวมหน่วยกิต 6-14 
 
ชั้นปีที่ 4 ภาคการศึกษาที่ 2  หน่วยกิต 
หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 3 

วิชากลุ่มบูรณาการ 3 
0000162 สิ่งแวดล้อมกับการดำเนินชีวิต 3(3-0-6) 
หมวดวิชาเฉพาะ 12-15 
 วิชากลุ่มบังคับ 6 
1001431 การป้องกันระบบไฟฟ้ากำลัง 3(2-3-4) 
1001432 เทคโนโลยีอุปกรณ์กักเก็บพลังงาน 3(3-0-6) 
 วิชากลุ่มพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร์ 3 
1001451 พ้ืนฐานการเป็นผู้ประกอบการสำหรับวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 3(2-3-4) 
หมวดวิชาเลือกเสรี 3 
……....... ............................................. 3(.........) 
 แผนการศึกษาโครงงาน 

วิชากลุ่มประสบการณ์วิชาชีพ 3 
1001402 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2 3(0-9-0) 
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 แผนการศึกษาสหกิจ 
 วิชากลุ่มวิชาเลือก 3 
1001..... ............................................. 3(.........)
หมวดวิชาเลือกเสรี 3 
……....... ............................................. 3(.........) 
รวมหน่วยกิต 18-21 
 
3.1.5 คำอธิบายรายวิชา 
 ก. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป  
0000111 ภาษาไทยสำหรับอุดมศึกษา  3(3-0-6) 
 Thai for Higher Education 

การใช้ภาษาไทยเพื่อการศึกษาในระดับอุดมศึกษา  ฟังบรรยายทางวิชาการ จับใจความ 
สรุปความ และนำเสนอด้วยการพูดหรือเขียน  ศึกษาค้นคว้าความรู้จากการอ่านสื่อสิ่งพิมพ์และสื่อ
อิเล็กทรอนิกส์ วิเคราะห์ สังเคราะห์ นำเสนอด้วยการพูดและการเขียนโดยคำนึงถึงคุณธรรม จริยธรรม 
และมารยาทในการสื่อสาร 

Thai language used in studying at higher education level, listening to academic 
lectures, gasping main ideas, summary, oral and written presentations.  A search for 
knowledge from reading publications and electronic media, analysis and synthesis of the 
knowledge acquired from the search with oral or written presentation in line with ethics 
and codes of conduct in communications 
0000121 ภาษาอังกฤษพื้นฐานในชีวิตประจำวัน 3(3-0-6) 
 Basic English in Daily Life  

ฟัง พูด อ่าน และเขียนภาษาอังกฤษในสถานการณ์ต่าง ๆ โดยเน้นการฟัง พูด เพื่อการ
สื่อสาร 

Listening, speaking, reading and writing skills in English in different situations 
with an emphasis on listening and speaking communication skills 
0000122 การอ่านและเขียนภาษาอังกฤษพ้ืนฐาน 3(3-0-6) 
 Read and Write in Basic English 

หลักการ กลวิธีการอ่านและเขียนภาษาอังกฤษ ฝึกอ่านและเขียนประโยคและข้อความ  
สั้น ๆ เพ่ือการสื่อสารในชีวิตประจำวัน 

Principles and strategies of reading and writing basic English with a hand-on 
practice in reading and writing sentences and short passages for communication in daily 
life 
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0000131 ภาษาและวัฒนธรรมพม่า 3(3-0-6) 
 Burmese Language and Culture 

คำศัพท์ ระบบเสียง และระบบไวยากรณ์ภาษาพม่าเบื้องต้นที่ใช้ในชีวิตประจำวัน โดยฝึก
การฟังและการพูดในบริบทสังคมวัฒนธรรมพม่า 

A study of basic Burmese vocabulary, sound and grammar systems used 
primarily in everyday life practicing listening and speaking within the Burmese social and 
cultural context 
0000132 ภาษาและวัฒนธรรมเวียดนาม 3(3-0-6) 
 Vietnamese Language and Culture  

คำศัพท์ ระบบเสียง และระบบไวยากรณ์ภาษาเวียดนามเบื้องต้นที่ใช้ในชีวิตประจำวัน โดย
ฝึกการฟัง และการพูดในบริบทสังคมวัฒนธรรมเวียดนาม 

A study of basic Vietnamese vocabulary, sound and grammar systems used 
primarily in everyday life practicing listening and speaking within the Vietnamese social 
and cultural context 
0000133 ภาษาและวัฒนธรรมเกาหลี 3(3-0-6) 
 Korean Language and Culture  

คำศัพท์ ระบบเสียง และระบบไวยากรณ์ภาษาเกาหลีเบื้องต้นในชีวิตประจำวัน โดยฝึกฟัง
และพูดในบริบทสังคมวัฒนธรรมเกาหลี 

A study of basic Korean vocabulary, sound and grammar systems used 
primarily in everyday life practicing listening and speaking within the Korean social and 
cultural context 
0000134 ภาษาและวัฒนธรรมญี่ปุ่น 3(3-0-6) 
 Japanese Language and Culture  

คำศัพท์ ระบบเสียง และระบบไวยากรณ์ภาษาญี่ปุ่นเบื้องต้นในชีวิตประจำวัน โดยฝึกฟัง
และพูดในบริบทสังคมวัฒนธรรมญี่ปุ่น 

A study of basic Japanese vocabulary, sound and grammar systems used 
primarily in everyday life practicing listening and speaking within the Japanese social and 
cultural context 
0000135 ภาษาและวัฒนธรรมจีน 3(3-0-6) 
 Chinese Language and Culture  

คำศัพท์ ระบบเสียง และระบบไวยากรณ์ภาษาจีนเบื้องต้นที่ใช้ในชีวิตประจำวัน โดยฝึกการ
ฟัง และการพูดในบริบทสังคมวัฒนธรรมจีน 
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A study of basic Chinese vocabulary, sound and grammar systems used 
primarily in everyday life practicing listening and speaking within the Chinese social and 
cultural context 
0000136 ภาษาและวัฒนธรรมมลายู 3(3-0-6) 
 Malay Language and Culture  

 ความรู้และทักษะการใช้ภาษามลายูเพื่อการสื่อสารเบื้องต้น การเรียนรู้ประเพณี ศิลปะ 
โลกทัศน์ วิถีชีวิตและภูมิหลังของชาวมลายู 

Knowledge and skills in the use of Malay for basic communication.  Learning 
about custom, arts, worldviews, lifestyles and backgrounds of the Malays 
0000137 ภาษารัสเซียสำหรับชีวิตประจำวัน 3(3-0-6) 
 Russian for Daily Life                                           

ศึกษาและปฏิบัติเกี่ยวกับ การเขียนและการออกเสียงตัวอักษรภาษารัสเซีย การประสมคำ
เพื่อการออกเสียงคำศัพท์และวลี เพื่อแปลความหมาย การใช้ หน้าที่และตำแหน่งของคำ โครงสร้าง
ประโยคพื้นฐาน เพ่ือนำไปสู่การสื่อสารภาษารัสเซียในชีวิตประจำวันและอาชีพ 

Study and practice of Russian speaking and writing, word combination for 
pronunciation, vocabulary and phrases. To interpret the usage, function, and position of 
words basic sentence structure to communicate in Russian daily life and career 
0000161 คุณภาพชีวิต 3(3-0-6) 
 Quality of Life  

 ความรู้พื้นฐานและดัชนีชี้วัดเกี่ยวกับคุณภาพชีวิตด้านร่างกาย จิตใจ เศรษฐกิจ สังคมและ
วัฒนธรรม นโยบายรัฐ สวัสดิการของรัฐและเทคโนโลยีสารสนเทศที่ส่งผลต่อการพัฒนาคุณภาพชีวิต 

 Fundamental knowledge and indicators of quality of life in the physical, 
psychological, economic and social dimensions as well as the government’s policy and 
state welfares and information technology that have impacts on development of the 
quality of life 
0000162 สิ่งแวดล้อมกับการดำเนินชีวิต 3(3-0-6) 
 Environment and Lifestyle  

ปัญหา ผลกระทบการเปลี ่ยนแปลงทรัพยากรธรรมชาติ สิ ่งแวดล้อม นิเวศวิทยา และ  
ภัยพิบัติ จิตสำนึกและจริยธรรมทางสิ่งแวดล้อม ประยุกต์ความรู้และเทคโนโลยีสารสนเทศในการรักษา
ดุลยภาพของสิ่งแวดล้อม และใช้นวัตกรรมเพ่ือการแก้ปัญหา 
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Problems, impacts of changes in natural resources, environment and ecology 
as well as disaster, awareness and ethical concerns of environment; applying knowledge 
and information technology in keeping the equilibrium of the environment and 
innovative solutions of the problems 
0000163 วิถีอาเซียน 3(3-0-6) 
 ASEAN Ways 

ภูมิรัฐศาสตร์ ชาติพันธุ ์สัมพันธ์ ความเป็นมา อัตลักษณ์ความหลากหลาย มรดกทาง
ธรรมชาติและวัฒนธรรม วิถีประชาคม เศรษฐกิจประชาชาติ บุคคลสำคัญ ปฎิสัมพันธ์กับโลกภายนอก 
สถานการณ์ปัจจุบันและแนวโน้มในอนาคตของอาเซียน 

Geopolitics, ethnic relations, backgrounds, diverse identities, natural and 
cultural heritage, community ways, national economy, dignitaries, interactions with the 
outside world, current situations and future prospects of the ASEAN 
0000164 หลักปรัชญาและศาสนาเพื่อการพัฒนาชีวิต 3(3-0-6) 
 Philosophy and Religion Principles for Life Development  

วิเคราะห์หลักปรัชญาและศาสนาต่าง ๆ เพื่อเป็นแนวทางในการพัฒนาตนเองและสังคม  
ด้วยการเรียนรู้เข้าใจมีความคิดเป็นเหตุเป็นผล  ตามทฤษฎีสำคัญทางปรัชญา  เกณฑ์ตัดสินทาง
จริยธรรม  คำสอนสำคัญทางศาสนา  มนุษย์กับโลก  มนุษย์กับมนุษย์และคุณค่าต่าง ๆ ในชีวิตมนุษย์ 

Analysis of various philosophy and religious principles in order to guide the 
development of persons and society by learning, understanding and thinking rationally 
in accordance with the philosophical theory, ethical criteria, religious teachings, man and 
the world, relationship between man and man including the values in human life 
0000165 ชมศิลป์ ดูหนัง ฟังเพลง 2(2-0-4) 
 Audio and Visual Art Appreciation  

สร้างเสริมรสนิยมในการเข้าถึงงานทัศนศิลป์ ดนตรี และภาพยนตร์อย่างรู้เท่าทัน ตระหนัก
ในคุณค่า สามารถวิเคราะห์ วิจารณ์ในฐานะผู้บริโภคหรือผู้สนับสนุนที่มีคุณภาพ 

Promoting sense of taste for meaningful appreciation of visual art, music, 
movies.   Recognizing the values of the art genres to enable learners in analyzing and 
making critics as quality consumers or advocates 
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0000166 ไฟฟ้ากับชีวิต 3(2-2-5) 
 Electricity and Life  

การใช้ไฟฟ้าในชีวิตประจำวัน ความต้องการใช้ไฟฟ้าในประเทศ ผลกระทบของการผลิต
ไฟฟ้าต่อสิ่งแวดล้อม โครงสร้างค่าไฟฟ้า รูปแบบการผลิตไฟฟ้า และการคำนวณค่าไฟฟ้าในบ้านเรือน 
การประหยัดไฟฟ้าในระบบ แสงสว่าง ระบบปรับอากาศ และเครื่องใช้ไฟฟ้าชนิดต่าง ๆ ความปลอดภัย
ของการใช้ไฟฟ้าในชีวิตประจำวัน กรณีศึกษาและปฏิบัติการประยุกต์ใช้ความรู้ด้านไฟฟ้าเบื้องต้นกับ
สถานการณ์จริง 

Understanding of electricity use in daily life, the demand for electricity in the 
country, the impact of electricity generation on the environment, electricity tariff 
structure; forms of electricity generation and calculation of the electrical power for 
household usage; electric saving in lighting and air conditioning systems, electrical 
appliances of various kinds including safety of using electricity in daily life, Case studies 
and practical application of basic knowledge of electricity to real situations. 
0000167 อาหารเพื่อชีวิตและความงาม 3(3-0-6) 
 Food for Life and Beauty  

อาหารและคุณค่าทางโภชนาการ ความต้องการอาหารของร่างกาย คุณภาพชีวิตกับ  
การรับประทานอาหาร อาหารเพื่อสุขภาพและความงาม ประเภทและบทบาทของอาหารเพื่อสุขภาพ
และความงาม ชนิดและกลไกของสารออกฤทธิ์ทางชีวภาพที่มีผลต่อสุขภาพและความงาม เทคโนโลยีใน
การผลิตและบรรจุภัณฑ์สำหรับอาหารเพื่อสุขภาพและความงาม ฉลากอาหาร กฎหมายอาหาร และ  
การคุ้มครองผู้บริโภค แนวโน้มของตลาดผลิตภัณฑ์อาหารเสริมสุขภาพและความงามในปัจจุบัน 

Food and nutritional values for bodily needs, quality of life and food 
consumption, food for health and beauty, types and roles of food for health and beauty, 
types and mechanisms of bioactive compounds that affect the health and beauty, 
technologies in production and packaging of food for health and beauty, food labeling, 
food laws, consumer protection, current market trends of food supplements for health 
and beauty 
0000168 การอ่านเพื่อชีวิต 2(2-0-4) 
 Reading for Life  

ฝึกอ่านจากบทความ บทประพันธ ์ นวนิยาย เร ื ่องส ั ้น หร ือจากสื ่อส ิ ่งพ ิมพ์และ  
สื่ออิเล็กทรอนิกส์ต่าง ๆ ตามความสนใจ แล้วนำเสนอข้อสรุปใจความสำคัญจากสิ่งที่อ่าน และนำความรู้
มาประยุกต์ใช้ในชีวิตประจำวันได้ 
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Practice reading of articles, novels, short stories or articles from printed media 
and electronic media according to the choice of interest and present the key conclusions 
from the reading texts, and the knowledge acquired from such reading applied for use 
in everyday life 
0000169 กีฬาและนันทนาการเพื่อสุขภาพ 2(1-2-3) 
 Sports and Recreation for Health  

ความสำคัญ ความสัมพันธ์ของสุขภาพและสมรรถภาพทางกาย ทักษะและทัศนคติที่ดีใน
การเล่นกีฬาหรือออกกำลังกายเพื่อสุขภาพ สมรรถภาพและนันทนาการ การสร้างเสริมและทดสอบ
สมรรถภาพทางกาย ฝึกปฏิบัติกิจกรรมกีฬาหรือนันทนาการตามความสนใจเพื่อพัฒนาความเป็นผู้มี
สุขภาพดีและบุคลิกท่ีดี มีน้ำใจนักกีฬา เคารพและปฏิบัติตามกฎ ระเบียบ กติกา มารยาทของผู้เล่น ผู้ดู 
นำไปประยุกต์ใช้กบักติกาของสังคม 

Importance and the relationship of health and physical fitness, skills and 
attitudes in sports or exercise.  Fitness and recreation, enhance the physical fitness test. 
Practicing sports or recreational interest in order to develop a healthy and great 
personalities. Sportsmanship respect abide by the rules and etiquette of players applied 
to the rules of society 
0000181 การผลิตผลิตภัณฑ์ที่ใช้ในบ้านเรือน 3(2-2-5) 
 Production for Home Products  

ความรู้ทั่วไปเกี่ยวกับ หลักการ กระบวนการ วัสดุอุปกรณ์ และเคมีภัณฑ์ สำหรับการทำ
ผลิตภัณฑ์ที่ใช้ในบ้านเรือน โดยนำความรู้ที่ได้ไปจัดทำผลิตภัณฑ์ด้วยตนเอง การทำสบู่ ครีมทาผิว โลชั่น 
น้ำหอม ยาหม่อง น้ำยาล้างจาน และน้ำยาปรับผ้านุ่ม 

Basic knowledge about principle, process, material, equipment and chemical 
for do product by yourself; soap, skin cream, lotion, perfumes, balm, washing liquid, and 
fabric softener 
0000182 ผู้หญิงกับบทบาทในสังคม 3(3-0-6) 
 Women and Roles in Society 

ทักษะชีวิตกับบทบาทในสังคมของผู้หญิง คุณลักษณะของผู้ที่สวย รวย เก่ง การบริหารและ
การจัดการปัญหาชีวิต ปัญหาสุขภาพ ปัญหาทางการเงิน ปัญหาการเรียนและการทำงาน ปัญหาคู่ครอง 
ปัญหาการดูแลบุตรและผู้สูงอายุ 

Life skills in the 21th century; character of beautiful, rich and smart person; 
administration and management of life problems including health problems, financial 
problems, study and work problems, spouse problems, child and elderly care problems 
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0000183 ชีวิตดีดีมีได้ทุกวัน 3(3-0-6) 
 Everyday Good Life 

การวิเคราะห์และปรับเปลี่ยนวิถีการดำเนินชีวิต การสร้างและออกแบบโปรแกรมความสุข 
เพื ่อการกระตุ ้นแรงและสร้างพลังใจให้ตัวเอง สร้างสุขของครอบครัวในกิจวัตรประจำวันทั ้ง การ
รับประทานอาหาร การเรียนและการทำงาน การออกกำลังกาย การพักผ่อนหย่อนใจ และทำจิตใจให้
ผ่องใส เพ่ือการดำเนินชีวิตที่ดีและมีความสุข 

This way of thinking and ideas to change in lifestyle. The program is designed 
to create a happiness. In order to motivate and empower it to yourself for create a 
happy family in the daily routine, eating time, studying in class and working,  exercise 
time, recreation and calmness in meditation for a good and happiness life 
0000184 ฉลาดคิดทางวิทยาศาสตร์ในชีวิตประจำวัน 3(2-2-5) 
 Smart Thinking with Sciences in Daily Life 

กระบวนการคิดทางวิทยาศาสตร์ ทักษะในการตัดสินใจเลือกแนวทางปฏิบัติได้อย่าง
เหมาะสมในการดำเนินชีวิต ทักษะทางวิทยาศาสตร์ในการเลือกถนอมอาหาร  การบริโภคอาหาร 
สามารถเลือกใช้สารเคมีในชีวิตประจำวัน รู้เท่าทันมหันตภัยของยาเสพติด และรู้จักพลังงานทดแทน นำ
ความรู้พื้นฐานเพื่อนำมาปรับปรุงคุณภาพชีวิตให้สอดคล้องกับความต้องการพื้นฐานของมนุษย์และการ
ประยุกต์ใช้เทคโนโลยีในชีวิตประจำวัน 

Scientific thinking process, Skills of decisions for make the guidelines right 
choice in life, Scientific skills in food preservation, Food consumption, Choose chemicals 
in daily life, Knowing the disaster of drugs and knowing renewable energy, Using basic 
knowledge for Improvement of the quality of life in accordance with basic human needs 
and the application of technology in daily life 
0000185  พลังคนรุ่นใหม่ใจสะอาด 3(2-2-5) 
 The Power of New Generations with Pure Mind 

การทุจริต ประเภทและรูปแบบของการทุจริต มาตรการป้องกันและปราบปรามการทุจริต 
กฎหมายที่เกี่ยวข้องกับการป้องกันและปราบปรามการทุจริตในระดับสากล ระดับประเทศ ทัศนคติและ
ความตระหนักถึงผลกระทบที่ร้ายแรงของการทุจริต จิตสำนึกของการเป็นพลเมืองดีในการป้องกันและ
ต่อต้านการทุจริต แนวทางในการพัฒนาตนเองเพื่อหลีกเลี่ยงการทุจริต กรณีศึกษาแนวทางการป้องกัน
และปราบปรามการทุจริตในประเทศไทย การสร้างสรรค์สังคมคมไทยในอนาคต 
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Corruption, types and forms of corruption, Anti-corruption measures, 
International and national laws about preventing and subjugating corruption, attitude 
and understanding of severe impact of corruption, consciousness of being a good citizen 
in preventing and counteract corruption, process of self-development to avoid 
corruption, Case study guidelines for prevention and suppression of corruption in 
Thailand, Creative Thai society for the future 
0000186  อัตลักษณ์ทักษิณและการเรียนรู้อย่างสร้างสรรค์ 3(2-2-5) 
 Thaksin Identities and Creative Learning 
 การเรียนรู้ในศตวรรษที่ 21 ทักษะการเรียนรู้ ทักษะการสื่อสาร ทักษะการคิด การทำงาน
อย่างสร้างสรรค์ การพัฒนาทักษะการเป็นผู้นำและการเป็นผู้ตาม ภูมิปัญญาท้องถิ่น กิจกรรมสร้างสรรค์ 
บูรณาการความรู้สู่การปฏิบัติในรูปแบบการจัดทำโครงการทักษิณสร้างสรรค์เพื่อการจัดการเรียนรู้สู่
ชุมชน ตามอัตลักษณ์ มุ่งผลิตบัณฑิตที่มีความรับผิดชอบ รอบรู้ สู้งาน มีประสบการณ์เชิงปฏิบัติ และ
ทักษะสากล 
 Learning in the 21st Century, Learning skills, Communication skills, Thinking 
skills, Creative Works, Developing Leadership and Follower Skills,  Local wisdom, Creative 
Activities , Thaksin Projects for Learning Management to Community, Writing and 
Operating Creative Thaksin Projects for Learning Management to Community 
0000191 ภาวะผู้นำยุคดิจิทัล 3(2-2-5) 
 Digital Leadership  
 ผู้นำ ภาวะผู้นำในยุคโลกดิจิทัล การปรับตัวกับสถานการณ์ปัจจุบัน การเป็นพลเมืองดิจิทัล 
เครือข่ายการเรียนรู้ที่ใช้เทคโนโลยีที่ทันสมัย นวัตกรรมการเรียนรู้ในโลกอนาคต ทักษะใหม่ Reskills, 
Upskills, Future skills ที่จำเป็นสำหรับผู้นำดิจิทัล การเปลี่ยนผ่านการเรียนรู้จากยุคดั้งเดิม สู่ยุคดิจิตัล  
ฝึกบุคลิกภาพของผู้นำยุคดิจิทัล การสื่อสารบนโลกดิจิตัล การปรับตัวให้ทันกับเทคโนโลยีการพัฒนาคน
และการสร้างคนสู่องค์กรดิจิทัล การดำรงชีวิตในสถานการณ์การเปลี่ยนแปลงในยุค  Discerptions อัต
ลักษณ์บุคคล การคิดเชิงสร้างสรรค์เพื่อการอยู่ร่วมกันในสังคมเพื่อความเท่าเทียม และลดความเหลื่อม
ล้ำของสังคมไทย 
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 Leadership in the digital age Adaptation to the current situation Citizenship 
Digital learning network Learning innovation in the future world,  New skills Reskills, 
Upskills, Future skills necessary for digital leaders. Transition from learning from the 
primitive era to the digital age Train the personality of digital leaders. Digital 
communication Adaptation to keep up with technology, human development, and the 
creation of people to digital organizations. Living in a changing situation in the age of 
Discerptions. Creative thinking for coexistence in society for equality and reduce the 
inequality of Thai society 
0000192 เทคโนโลยีและนวัตกรรมเพื่อชุมชน 3(2-2-5) 
 Technology and Innovation for Community 
 แนวความคิดและการบวนการในการพัฒนาเทคโนโลยี เทคโนโลยีด้านการเกษตรและการ
ประยุกต์ใช้ แนวความคิดการใช้นวัตกรรม กระบวนการพัฒนานวัตกรรมเพื ่อท้องถิ ่นโดยการใช้
วิทยาศาสตร์ เทคโนโลยีและภูมิปัญญาท้องถิ่น วัฏจักรชีวิตของเทคโนโลยีและการพัฒนานวัตกรรม 
สตาร์ทอัพที่ทันสมัย เพ่ือเพ่ิมผลผลิตภาคการเกษตรที่มีคุณภาพและปลอดภัย 
 Concepts and processes in technology development, agricultural technology 
and application, the process of innovation development for localities by using science, 
technology and local wisdom, technology process life cycle and innovation 
development, start up to increase safety and high quality of agriculture productivity 
0000261 สังคมยั่งยืนและเศรษฐกิจพอเพียง 3(3-0-6) 
 Social Sustainability and Sufficiency Economy 
 ปรัชญา แนวคิดการเปลี่ยนแปลงวิถีไทย วิถีโลก การอยู่ร่วมกันในสังคมพหุวัฒนธรรม 
เศรษฐกิจพอเพียง เศรษฐกิจชุมชน การพัฒนาอย่างยั่งยืน กฎหมายและจริยธรรมเพื่อการดำเนินชีวิต 
ทักษะภาวะผู้นำ ความคิดเชิงสร้างสรรค์ ความเป็นผู้ประกอบการ การประยุกต์และการปรับตัวในบริบท
สังคมโลก กรณีศึกษาเศรษฐกิจชุมชนโดยใช้สังคมวิพากษ์เชิงบวก 
 Philosophies and concepts of change in the way of life of Thai people, global 
way, co-existence in a multicultural society, sufficient economy, community economy 
and sustainable development; legal and ethical concepts in lifestyle, leadership skills, 
creative thinking, entrepreneurship and adaptation in the context of a global society. 
Case studies of the community economy using social critique positively 
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0000262 ทักษิณศึกษา 3(2-2-5) 
 Southern Thai Studies  

อารยธรรมไทย วัฒนธรรมภาคใต้ ประวัติศาสตร์ โบราณคดี วิถีชีวิต ประเพณี พิธีกรรม 
ความเชื่อ ศิลปะ หัตถกรรม การละเล่นพื้นบ้าน ภูมิปัญญาท้องถิ ่น สิ่งสร้างสรรค์ในภาคใต้  และ
ความสัมพันธ์ทางวัฒนธรรมภาคใต้กับภูมิภาคอาเซียน โดยศึกษาจากพิพิธภัณฑ์คติชนวิทยา สถาบัน
ทักษิณคดีศึกษา วิทยาลัยภูมิปัญญาชุมชน และแหล่งเรียนรู้ในท้องถิ่น 

Thai civilization, Southern Thai culture, Southern Thailand history, archeology, 
ways of life, traditions, beliefs, arts and crafts, folk play, folk wisdom, creative entities in 
the South and cultural relations with the ASEAN region based on the information 
compiled by the Folklore Museum of the Institute for Southern Thai Studies, College of 
Local Wisdom and local learning resources 
0000263 วิถีชุมชนท้องถิ่น 3(1-6-2) 
 Local Community Ways  

ชุมชนและสิทธิชุมชน เรียนรู ้เช ิงบูรณาการเกี ่ยวกับวิถีช ุมชนท้องถิ ่นภาคใต้ กลไก  
การปรับตัวที่สอดคล้องกับการเปลี่ยนแปลงทางกายภาพ ชีวภาพ เศรษฐกิจ สังคม และวัฒนธรรมของ
ชุมชน การประยุกต์ใช้แนวทางปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียงที่สอดคล้องกับบริบทจำเพาะของแต่ละชมุชน  
ที่นำไปสู่การพัฒนาแบบยั่งยืน 

Community and community rights, integrative learning on local community in 
the South.  Adjustment mechanism in harmony with changes in the physical, biological, 
economic, social and cultural dimensions of the community.  The application of the 
sufficient economy consistent with the specific context of each community which leads 
to sustainable development 
0000264 เศรษฐศาสตร์และการจัดการ 2(2-0-4) 
 Economics and Management  

ระบบเศรษฐกิจ เศรษฐศาสตร์ในการดำเนินชีวิต เศรษฐกิจพอเพียง การจัดการความเสี่ยง 
การจัดการเวลา การเงินและการออม การลงทุน การบัญชีครัวเรือน การจัดการบุคลิกภาพ การจัดการ
ความหลากหลาย การใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ จริยธรรมและความรับผิดชอบสังคม 

Economic system and economics leading a lifestyle, sufficient economy, risk 
management, time management, finance and savings, investment, household 
accounting, personality management, diversity management, application of information 
technology, ethics and social responsibility 

  



 

 

มคอ.2 TSU 100 

0000265 ความม่ันคงทางอาหาร และพลังงาน กับการพัฒนาคุณภาพชีวิต 2(2-0-4) 
 Food and Energy Security for Quality of Life  

การพัฒนาคุณภาพชีวิต ความมั่นคงทางอาหารและพลังงาน ในระดับครัวเรือน ชุมชน 
ความสัมพันธ์ของความมั่นคงทางอาหารและพลังงานกับการพัฒนาคุณภาพชีวิต ระบบการผลิตอาหาร  
และพลังงานทางเลือก การผลิตอาหารปลอดภัย การจัดการผลผลิตทางการเกษตรเพื่อเป็นอาหารและ
พลังงาน รายได้หลัก ลดรายจ่าย รายได้เสริม นันทนาการ และกิจกรรมเพ่ือสังคม 

Development of quality of life, food and energy security at the household 
level, community relations in food and energy security and improvement of the quality 
of life, food production system and alternative energy, safety food production, 
management of agricultural products for food and energy, core revenue, expense 
reduction, supplement income, recreation and social activities 
0000266 เศรษฐกิจสร้างสรรค์ 3(2-2-5) 
 Creative Economy  

บูรณาการแนวความคิดเศรษฐกิจสร้างสรรค์กับการสร้างเอกลักษณ์ของผลิตภัณฑ์ ความ
ยากต่อการลอกเลียนแบบ การขายได้ราคา การผสานวัฒนธรรมท้องถิ่น ความสามารถทางการตลาด 
จำแนกตามกลุ่มผลิตภัณฑ์ ปัจจัยในการขับเคลื่อนที่ประกอบไปด้วยเทคโนโลยี ความต้องการสินค้า การ
ท่องเที่ยว และคุณลักษณะของผู้ประกอบการ พื้นฐานการคิดที่จะสามารถนำมาซึ่งการทำธุรกิจในเชิง
สร้างสรรค ์

Integrated creative concepts with creation uniqueness of product, difficulty 
of imitating, increasing cost values ; weaving local culture, ability of marketing 
classification according to products ; factors in driving technology , need of product ; 
tourism, and characteristics of entrepreneurs ; ability of using fundamental thinking to 
run creative business 
000267 ทัศนศิลป์และสังคีตวิจักษ์ 2(2-0-4) 
 Visual Art and Music Appreciation  

ความซาบซึ้งในความงามและคุณค่าของทัศนศิลป์กับดนตรีที่สามารถนำไปใช้ประโยชน์เพ่ือ
การออกแบบและการพัฒนาคุณภาพชีวิต 

The appreciation of the beauty and value of the visual arts and music that 
can be used to design and improve the quality of life 
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0000268 การเมืองการปกครองไทย 3(3-0-6) 
 Thai Politics and Governance  

วิวัฒนาการระบอบการเมืองของไทยตั้งแต่อดีตจนถึงปัจจุบัน กระบวนการนโยบายและการ
วางแผน รัฐธรรมนูญ พรรคการเมืองและการเลือกตั้ง บทบาททางการเมืองขององค์กรภาครัฐ ภาคธุรกิจ
เอกชน ภาคประชาชน ปัญหาหลักทางการเมืองและการบริหารรัฐกิจ ตลอดจนแนวทางการปฏิรูป
การเมืองของไทย 

Thailand's political evolution from past to present, policy and planning 
process, constitution, political parties and elections.  Political role of government, 
business and public sector organizations.   Major problems of political and public 
administration, as well as the political reform in Thailand 
0000281 ทัศนศึกษาเพื่อการเรียนรู้ภาษาและวัฒนธรรม 3(2-2-5) 
 Visual Education to Learn Languages and Cultures 

ความรู ้เบื ้องต้นเกี ่ยวกับการท่องเที ่ยว รูปแบบของการท่องเที ่ยว การท่องเที ่ยวทั้ง
ภายในประเทศและต่างประเทศ สถานที่ท่องเที่ยวที่น่าสนใจทั้งภายในประเทศและต่างประเทศ ความรู้
เบื้องต้นเกี่ยวกับสังคม วัฒนธรรม การใช้ภาษาประเทศ และการเดินทางท่องเที่ยวรูปแบบสะพายเป้  
 Basic knowledge about tourism Style of tourism Tourism both domestically 
and internationally Tourist attractions both domestically and internationally. Basic 
knowledge about society, culture, language usage, country And travel, backpack style 
0000282 เทคนิคการตกแต่งภาพและการตัดต่อวิดีโอ 3(2-2-5) 
 Technique for Photo Retouching and Video Editing 

หลักการสร้างภาพลายเส้น การตกแต่งภาพถ่าย การใช้เครื่องมือพ้ืนฐาน การตัดภาพเฉพาะ
ส่วน การจัดวาง การปรับรูปทรง การสร้างข้อความ การใช้เทคนิคพิเศษ หลักการถ่ายวิดีโอและการตัด
ต่อวิดีโอ การจัดการลำดับของฉาก การจัดการองค์ประกอบของฉาก  เทคนิคพิเศษในการเปลี่ยนฉาก 
และการใส่เทคนิคพิเศษอื่น ๆ การสร้างการเคลื่อนไหวของคลิปวิดีโอ การทำงานกับเสียง การนำไฟล์
วิดีโอออกเผยแพร่และฝึกปฏิบัติ 

Principles of vector creating, bitmap retouching. How to use basic tools, 
images cropping, layout, shape adjustment, text creating, special techniques. Principles 
of video recording and video editing, sequence management, timeline and key frames 
management, transitions, motion, effects, audio, exporting video files and practices 
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0000283 เทคโนโลยีดิจิทัลเพื่อการเรียนรู้ 3(2-2-5) 
 Digital Technology for Learning 

สมรรถนะในการใช้เทคโนโลยีดิจิทัล; ความรู้พื้นฐานเกี่ยวกับการใช้งานเครื่องมือด้านดิจิทัล  
ทักษะความเข้าใจและการใช้เทคโนโลยีดิจิทัล การเลือกแหล่งสารสนเทศเพื ่อการค้นคว้า การใช้
เทคโนโลยีดิจิทัลในการสืบค้นสารสนเทศ ความเข้าใจสื่อดิจิทัล การสื่อสารยุคดิจิทัล ความมั่นคง
ปลอดภัยในยุคดิจิทัล กฎหมายดิจิทัล แนวปฏิบัติในสังคมดิจิทัล การใช้โปรแกรมประยุกต์เพื่อการ
นำเสนอสารสนเทศ จัดการเอกสาร การคำนวณ และการสร้างเว็บไซต์สำเร็จรูป 

Competency in using digital technology; preliminary knowledge about the use 
of digital tools; digital literacy; selection of proper resources for searching; understanding 
about digital media, digital communication, security in digital era, digital laws, practices 
in digital society; the use of digital technology for searching; the use of applications for 
presentation, document management, calculation; and creating website 
0000284  ปัญญาประดิษฐ์และอินเทอร์เน็ตสรรพสิ่ง 3(2-2-5) 
 Artificial Intelligence and Internet of Things  

เข้าใจแนวคิดของปัญญาประดิษฐ์เบื้องต้นและอินเทอร์เน็ตสรรพสิ ่ง หลักการพัฒนา
เครื่องจักรการเรียนรู้และหุ่นยนต์โต้ตอบบนสื่อสังคมออนไลน์ การประยุกต์ใช้อินเทอร์เน็ตสรรพสิ่ง 
ผลกระทบของการนำปัญญาประดิษฐ์และอินเทอร์เน็ตสรรพสิ่งไปใช้ในการแก้ไขปัญหา ความสัมพันธ์
ระหว่างอินเทอร์เน็ตสรรพสิ่งและการประมวลผลแบบกลุ่มเมฆ การฝึกปฏิบัติและกรณีศึกษา 

Understand the concept of the artificial intelligence (AI) and internet of things 
(IoT); fundamentals of machine learning and Chabot on social media; application of an 
IoT impacts of used an IoT and AI for the problem-solving solutions; the relationship 
between IoT and cloud computing; practicum and case study 

 ข. หมวดวิชาเฉพาะ 
0202104 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 1 3(3-0-6) 
 Mathematics for Engineering 1 

อุปนัยเชิงคณิตศาสตร์ ฟังก์ชันและกราฟ ลิมิตและความต่อเนื่อง อนุพันธ์ของฟังก์ชัน การ
ประยุกต์ของอนุพันธ์ การประยุกต์อนุพันธ์เกี่ยวกับรูปแบบไม่กำหนด ปริพันธ์ของฟังก์ชัน เทคนิคการหา
ปริพันธ์ ปริพันธ์ไม่ตรงแบบ การประยุกต์ของปริพันธ์ ปริพันธ์และอนุพันธ์เชิงตัวเลข สมการเชิงอนุพันธ์
เบื้องต้นและการประยุกต์ ระบบพิกัดเชิงขั้ว 
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Mathematical induction; functions and graphs; limit and continuity; 
derivatives of functions; applications of derivatives; indeterminate forms; integration of 
functions; techniques of integration; improper integrals; applications of integrals; 
numerical integration and differentiation; introduction to differential equations and 
applications; polar coordinates system 
0202105 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 2 3(3-0-6) 
 Mathematics for Engineering 2 

บุรพวิชา : 0202104 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 1  
ลำดับและอนุกรมของจำนวนจริง การกระจายอนุกรมเทย์เลอร์ของฟังก์ชันมูลฐาน 

พีชคณิตเวกเตอร์ในสามมิติ เส้น ระนาบ และพื้นผิวของปริภูมิสามมิติ ฟังก์ชันสองตัวแปร ฟังก์ชันหลาย
ตัวแปร และการประยุกต์ อนุพันธ์ของฟังก์ชันหลายตัวแปร เวกเตอร์แคลคูลัส ปริพันธ์ตามเส้น ปริพันธ์
ตามผิว และปริพันธ์ตามปริมาตร และการประยุกต์ 

Sequences and series of real numbers; Taylor series expansions of elementary 
function; vector algebra in three dimensions; lines; planes and surfaces in three-
dimensional space; calculus of real-valued functions of two variables; calculus of real-
valued functions of several variables and applications; multiple integrals; vector calculus; 
introduction to line, surface and volume integrals and applications 
0202212  สมการเชิงอนุพันธ์ 3(3-0-6) 

Differential Equations 
บุรพวิชา : 0202105 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 2 
สมการเชิงอนุพันธ์สามัญอันดับที่หนึ่งและการประยุกต์ สมการเชิงอนุพันธ์อันดับสอง 

สมการเชิงอนุพันธ์อันดับสูงและการประยุกต์ สมการเชิงอนุพันธ์แบบเชิงเส้น สมการเชิงอนุพันธ์สามัญเชิง
เส้นอันดับที่สองที่มีสัมประสิทธิ์เป็นค่าคงตัวและการประยุกต์ สมการเชิงอนุพันธ์สามัญเชิงเส้นที่มี
สัมประสิทธิ์เป็นตัวแปร อนุกรมกำลัง อนุกรมฟูเรียร์ ผลการแปลงลาปลาซและการประยุกต์ ระบบสมการ
เชิงอนุพันธ์เชิงเส้น ปัญหาค่าขอบ สมการเชิงอนุพันธ์ย่อยเบื้องต้น 

First order ordinary differential equations and applications; second order 
differential equations; higher order differential equations and applications; linear 
differential equations; second order linear ordinary differential equations with constant 
coefficients and applications; linear ordinary differential equations with variable 
coefficients; power series; Fourier series; Laplace transforms and applications; linear 
differential equations systems; boundary value problems; introduction to partial 
differential equations 
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0204103 เคมีสำหรับวิศวกรรม 3(3-0-6) 
Chemistry for Engineering   
พ้ืนฐานทฤษฎีอะตอม โครงสร้างอะตอม พันธเคมี สมบัติพีรีออดิก ธาตุเรพริเซนเททิฟ โลหะ

และอโลหะ โลหะทรานซิชัน ปริมาณสัมพันธ์ สมบัติของแก็ส ของเหลว ของแข็ง และสารละลาย สมดุล
เคมี สมดุลไออน จลนพลศาสตร์เคมี เทอร์โมไดนามิกส์ เคมีไฟฟ้า 

Basis of the atomic theory; electronic structures of atoms; chemical bonds; 
periodic properties; representative elements; metal and nonmetal; transition metals; 
stoichiometry; properties of gas, liquid, solid, and solution; chemical equilibrium; ionic 
equilibrium; chemical kinetic; thermodynamics; electrochemistry 
0204193 ปฏิบัติการเคมีสำหรับวิศวกรรม 1(0-3-0) 

Chemistry Laboratory for Engineering   
ควบคู่ : 0204103 เคมีสำหรับวิศวกรรม 
ความไม่แน่นอนในการชั่งและตวง การหาค่าความเป็นกรด-เบสของสารละลายและการหา

ปริมาณด้วยการไทเทรต เทอร์โมเคมี สมบัติคอลลิเกทีฟของสารละลาย อัตราการเกิดปฏิกิริยาเคมี 
เคมีไฟฟ้า การวิเคราะห์แอนไอออนและแคตไอออนหมู่หนึ่งแบบกึ่งจุลภาค 

Uncertainty of measurement; pH measurements and quantitative analysis by 
titration; thermochemistry; colligative properties of solutions; rate of chemical reactions; 
electrochemistry; semi-micro-qualitative analysis of anions and group I cations 
0209103 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 3(3-0-6) 

Physics for Engineering 1  
กฎการเคลื่อนที่ของนิวตัน พลังงานและงาน โมเมนตัมเชิงเส้น การหมุน ทอร์กและโมเมนตัม

เชิงมุม ไฟฟ้าสถิต แม่เหล็กไฟฟ้า ไฟฟ้ากระแสตรง ไฟฟ้ากระแสสลับ คลื่นแม่เหล็กไฟฟ้า อิเล็กทรอนิกส์
พ้ืนฐาน ทัศนศาสตร์และฟิสิกส์ยุคใหม่ 

Newton’s laws of motion; energy and work; linear momentum; rotation; torque 
and angular momentum; electrostatics, electromagnetics, direct current, alternative 
current; electromagnetic wave; fundamental of electronics; optics; and modern physics 
0209193 ปฏิบัติการฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 1(0-3-0)  

Physics Laboratory for Engineering 1  
การทดลองที่ครอบคลุมเนื้อหา 0209103 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 
A laboratory course that accompanies the topics in 0209103 Physics for 

Engineering 1 
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1000010 กระบวนการผลิตขั้นพื้นฐาน 1(0-3-0)  
Basic Manufacturing Processes  
ระบบการผลิต การเลือกกระบวนการผลิต เครื่องจักรกลโรงงานแบบต่าง ๆ เครื่องกลึง ใบมีด

และการจับยึดชิ้นงาน การกลึงโลหะ การคำนวณเวลาที่ใช้ ในการกลึง ปฏิบัติการกลึงโลหะด้วยเครื่องกลึง
ธรรมดา และสาธิตการใช้งานเครื่องกลึงซีเอ็นซี ชนิดและสมบัติของโลหะแผ่น กระบวนการผลิตชิ้นงาน
โลหะแผ่นด้วยเครื่องจักรกลในโรงงานอุตสาหกรรม เครื่องจักรกลซีเอ็นซีสำหรับงานโลหะแผ่น การเขียน
แผ่นคลี่ การยึดโลหะแผ่น ปฏิบัติการโลหะแผ่น หลักการเชื่อมโลหะ เครื่องมือและอุปกรณ์การเชื่อม 
ความปลอดภัยในงานเชื่อม กระบวนการเชื่อมโลหะแบบต่าง ๆ ท่าเชื่อม แนวเชื่อมและการตรวจสอบ 
ปฏิบัติการเชื่อมด้วยก๊าซออกซีอะเซทิลีน และการเชื่อมอาร์ค 

Manufacturing systems; manufacturing processes selection; machines, tools and 
fixtures; metal turning; turning time calculation; typical metal turning practices; and CNC 
turning center demonstration; types and characteristics of sheet metals; sheet metal 
forming processes; CNC machines for sheet metal forming; sheet metal pattern 
development; sheet metal fastening; sheet metal operation practices; principles of metal 
welding; machines and equipment for welding; welding safety; welding processes; welding 
posture; weld and inspection; oxy acetylene welding and arc welding practices 
1000011 เขียนแบบวิศวกรรม  3(2-3-4)  

Engineering Drawing  
ความสำคัญของการเขียนแบบ เครื่องมืออุปกรณ์และวิธีใช้ การเขียนตัวเลขและตัวอักษร 

เรขาคณิตประยุกต์ ภาพฉายออโธกราฟฟิก การเขียนภาพสามมิติและภาพออโธกราฟฟิก การกำหนด
ขนาดและระยะเผื่อ การเขียนภาพตัด การเขียนภาพช่วยและการพัฒนา การเขียนภาพสเก็ต การเขียน
ภาพรายละเอียดและภาพการประกอบ พื ้นฐานการเขียนแบบด้วยคอมพิวเตอร์ และปฏิบัติการที่
เกี่ยวข้อง 

Significance of drawing; instruments and uses; lettering; applied geometry; 
orthographic projections; pictorial drawing and orthographic drawing; dimensioning and 
tolerancing; sections views; auxiliary views and development; freehand sketches; detail 
and assembly drawing; basic computer aided drawings and related practice 
1000211 วัสดุวิศวกรรม 3(3-0-6)  

Engineering Materials   
ความสัมพันธ์ระหว่างโครงสร้าง สมบัติ กระบวนการผลิต และการประยุกต์ใช้งานของวัสดุ

วิศวกรรมหลัก โลหะ พอลิเมอร์ เซรามิกส์ และวัสดุผสม แผนภาพสมดุลเฟสและการนำไปใช้ประโยชน์ 
สมบัติเชิงกล การกัดกร่อน และการเสื่อมสภาพของวัสดุ สมบัติและการใช้งานของวัสดุอิเล็กทรอนิกส์ 
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Relationship between structures, properties, production processes and 
applications of the main groups of engineering materials: metals, polymers, ceramics 
composites; phase equilibrium diagrams and their interpretation; mechanical properties, 
corrosion and degradation of materials; properties and applications of electronic materials 
1000012 กลศาสตร์วิศวกรรม  3(3-0-6)  

Engineering Mechanics   
แนวคิดและหลักการพื้นฐานของสถิตยศาสตร์ สถิตยศาสตร์ของไหล ระบบแรงสองมิติและ

สามมิติ การรวมและการแยกแรง สถาพสมดุล โมเมนต์ แรงคู่ควบและระบบแรงสมมูล แรงเสียดทาน 
ศูนย์ถ่วง เซนทรอยด์ โมเมนต์ความเฉื่อยของพื้นที่ จลนศาสตร์ของอนุภาคและวัตถุเกร็ง จลนพลศาสตร์
ของอนุภาคและวัตถุเกร็ง กฎการเคลื่อนที่ข้อที่ 2 ของนิวตัน งานและพลังงาน อิมพัลส์และโมเมนตัม 

Fundamental concepts and principles of statics; fluid statics; two and three 
dimensional force systems; composition and resultant forces; equilibrium; moments; 
couples and equivalent force system; friction; center of gravity; centroids; moments of 
inertia of plane areas; kinematics of particles and rigid bodies; kinetics of particles and 
rigid bodies; Newton's second law of motion; work and energy; impulse and momentum 
1000222 อุณหพลศาสตร์และกลศาสตร์ของไหล 3(3-0-6) 
 Thermodynamics and Mechanics of Fluids 
 บุรพวิชา : 0209103 ฟิสิกส์สำหรับวศิวกรรม 1  

หลักการพื้นฐาน มิติและหน่วย สมบัติของของไหล สถิตยศาสตร์ของไหล ความดันและการ
วัด แรงกระทำต่อวัตถุในของไหล การทรงตัวของวัตถุลอยและสมดุลสัมพัทธ์ ของไหลสมมุติและของไหล
จริง การไหลแบบราบเรียบและปั่นป่วน การไหลของของไหลที่อัดตัวและไม่อัดตัว สมการต่อเนื่อง สมการ
โมเมนตัม สมการพลังงานและสมการเบอร์นูลลี การวิเคราะห์เชิงมิติและความคล้าย การไหลในท่อ แรง
เสียดทานและความดันลดในท่อ การไหลแบบสภาวะคงตัวไม่อัดตัว การวิเคราะห์วงจรท่ออย่างง่าย การ
วัดอัตราการไหล 

Fundamental concepts, dimension and unit; fluid properties; fluid statics, 
pressure and measurements, forces on rigid body in fluid; stability of float body and 
relative equilibrium; ideal fluid and real fluid; laminar flow and turbulent flow; flow of 
compressible and incompressible fluid; continuity equation, momentum equations, 
energy equation and Bernoullli’s equation; dimensional analysis and similitude; flow 
inside pipe, frictions and pressure losses along pipe, steady incompressible flow; basic 
piping network calculation; flow measurement 
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1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม 3(2-3-4) 
 Computer Programming for Engineering 
 แนวคิดและส่วนประกอบของคอมพิวเตอร์ การปฏิสัมพันธ์ระหว่างฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์ 
วิธีการออกแบบและพัฒนาโปรแกรม แนวคิดการเขียนโปรแกรมภาษาระดับสูง แนวคิดการเขียน
โปรแกรมรองรับเหตุการณ์ ประเภทข้อมูล ตัวแปร อาร์เรย์และโครงสร้างข้อมูล การดำเนินการและ
นิพจน์ ประโยคคำสั่ง การควบคุมลำดับ การทำซ้ำ โปรแกรมย่อยหรือฟังก์ชันและกระบวนการส่งผ่าน
พารามิเตอร์ ขอบเขตของตัวแปรและโปรแกรมย่อย การพัฒนาแอปพลิเคชันสำหรับตรวจสอบ การ
วิเคราะห์ข้อมูล และการควบคุมด้วยอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง การปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องในงานวิศวกรรม 
โครงงานเขียนโปรแกรมประยุกต์  
 Computer concepts and components; hardware and software interaction; 
program design and development method; high-level language programming concepts; 
event-driven programming concepts; data types; variables; arrays and structures; 
operations and expression; statement; sequence controls; iteration; subprograms or 
function and parameter passing process; scope of variables and subprogram; develop of 
application for monitoring data analysis and controls with Internet Of Things (IoT); related 
practice in engineering; application programming project 
1000311 เศรษฐศาสตร์วิศวกรรม  3(3-0-6) 

Engineering Economics 
หลักการพื้นฐานทางเศรษฐศาสตร์ แนวความคิดเกี่ยวกับต้นทุน ค่าของเงินที่เปลี่ยนแปลงไป

ตามกาลเวลา การวิเคราะห์จุดคุ้มทุน การทดแทนทรัพย์สิน ค่าเสื่อมราคา การประเมินโครงการเดี่ยว 
การเปรียบเทียบและเลือกทางเลือก มูลค่าปัจจุบัน การวิเคราะห์อัตราส่วนผลตอบแทนต่อต้นทุน อัตรา
ผลตอบแทนภายใน อัตราผลตอบแทนภายนอก การตัดสินใจภายใต้ความเสี่ยงและความไม่แน่นอน 

Basic principles of economics; cost concepts; time value of money; break even 
analysis; replacement analysis; depreciation; evaluation a single project; comparison and 
selection among alternatives; present worth; benefit - cost ratio analysis; internal rate of 
return; external rate of return; decision making under uncertainty and risk 
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1000462 การควบคุมคุณภาพ  3(3-0-6)  
Quality Control 
สถิติที่ใช้ในงานควบคุมคุณภาพ แผนภูมิควบคุมสำหรับข้อมูลผันแปร แผนภูมิควบคุมเชิง

ลักษณะ แผนภูมิควบคุมกระบวนการผลิตชนิดอื่น ๆ แผนการชักสิ่งตัวอย่าง เส้นโค้งโอซี  แผนการชักสิ่ง
ตัวอย่างเชิงเดี่ยว แผนการชักสิ่งตัวอย่างเชิงเดี่ยวแบบมีการกรอง แผนการชักสิ่งตัวอย่างเชิงคู่ แผนการ
ชักสิ่งตัวอย่างเชิงคู่แบบมีการกรอง แผนการชักสิ่งตัวอย่างแบบต่อเนื่อง แผนการชักสิ่งตัวอย่างเชิงซ้อน 
แผนการชักสิ่งตัวอย่าง MIL-STD-105E แผนการชักสิ่งตัวอย่างสำหรับข้อมูลผันแปร ต้นทุนคุณภาพ 
ทฤษฎีความน่าเชื่อถือ การบริหารคุณภาพทั่วทั้งองค์กร ระบบบริหารคุณภาพ ISO 9000:2008 รางวัล
คุณภาพแห่งชาติ 

Statistics for quality control; control charts for variables; control charts for 
attributes; other types of control charts; acceptance sampling; OC  curve; single sampling 
plan; rectified single sampling plan; double sampling plan; rectified double sampling plan; 
continuous sampling plan; multiple sampling plan; military standard  MIL-STD-105 E (ANSI 
/ ASQC Z 1.4); sampling plan for variables; quality cost analysis; reliability theory; total 
quality management (TQM); quality management system; ISO 9000:2008; national quality 
award 
1000452 สถิติสำหรับวิศวกรรม 3(3-0-6)  

Statistics for Engineering 
วิธีการทางสถิติ ลักษณะสมบัติของข้อมูลและการวิเคราะห์ ความน่าจะเป็น ตัวแปรสุ่ม การ

แจกแจงความน่าจะเป็นแบบช่วง การแจกแจงความน่าจะเป็นแบบต่อเนื่อง การแจกแจงของสิ่งตัวอย่าง 
ทฤษฎีการประมาณค่า การทดสอบสมมติฐาน การวิเคราะห์ความแปรปรวน การวิเคราะห์การถดถอยเชิง
เส้นตรง  สหสัมพันธ์ 

Statistical methods; properties of data and analysis; probability; random 
variables; discrete probability distribution function; continuous probability distribution 
function; sampling distribution; estimation theory; test of hypothesis; analysis of variance; 
linear regression analysis; correlation 
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1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2(1-2-3) 
Research Development and Innovation in Mechatronics Engineering 
บุรพวิชา : 1001341 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ 

         1001211 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม 
         1001321 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์ 

ควบคู่ : 1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม 
ความหมาย วัตถุประสงค์ และกระบวนการวิจัยและพัฒนา การทบทวนวรรณกรรมที่

เกี่ยวข้อง ระเบียบวิธีการวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมด้านวิศวกรรมศาสตร์ วิธีการทางสถิติ การวิเคราะห์
และแปลผล การนำเสนอผลงานวิจัยพัฒนาและนวัตกรรม การเขียนโครงการและการเขียนรายงาน 
จรรยาบรรณในงานวิจัยและพัฒนาด้านวิศวกรรมศาสตร์ ฝึกการปฏิบัติการวิจัยและพัฒนาด้าน
วิศวกรรมศาสตร์ และปฏิบัติการที่เกี่ยวข้อง 

Definition, objectives and process of research and development; literature 
review; research development and Innovation methodology in engineering; statistical 
method; analysis and interpretation of data; research development and Innovation 
presentation; proposal and report writing; ethics in research and development in 
engineering; practice in engineering research and development and related practice 
1001451 พื้นฐานการเป็นผู้ประกอบการสำหรับวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 3(2-3-4) 

Foundations to Business Operation for Mechatronics Engineering 
ลักษณะพ้ืนฐานของธุรกิจประเภทต่าง ๆ การเป็นผู้ประกอบการใหม่ การประเมินศักยภาพใน

การเป็นผู้ประกอบการ การประเมินโอกาสทางธุรกิจ การวิเคราะห์ความเป็นไปได้ของโครงการ แผนธุรกิจ
และการจัดทำแผนธุรกิจ การวิเคราะห์สถานการณ์เป้าหมาย การสำรวจและการวิจัยตลาด กลยุทธ์
การตลาดสำหรับธุรกิจใหม่ การพยากรณ์ความต้องการทางการตลาด การวางแผนการตลาด การบริหาร
การผลิต การวางแผนการผลิต/บริการ การวางแผนการบริหารองค์กรและทรัพยากรมนุษย์ ระบบบัญชี
ผู้ประกอบการ การวิเคราะห์งบการเงิน การจัดทำแผนการเงิน การวิเคราะห์ความเสี่ยงและความไวใน
การประกอบการธุรกิจ การจัดการทรัพย์สินทางปัญญาในการประกอบการธุรกิจ แหล่งเงินทุน ระบบภาษี
อากรและกฎหมายที่เกี่ยวข้อง เครือข่ายธุรกิจ การบริการของภาครัฐเพ่ือผู้ประกอบการ จริยธรรมในการ
ประกอบธุรกิจ การฝึกปฏิบัติเกี่ยวกับการประกอบธุรกิจ 
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Basic characteristics of different types of business; introduction to new 
entrepreneur creation; entrepreneurship appraisal; business opportunity analysis; project 
feasibility study; business plan; SWOT analysis; market survey and research; marketing 
strategy for new business; business marketing; marketing planning; production 
management; production and service planning; organization and human resource 
management; accounting; financial analysis; financial planning; business’s risk analysis; 
intellectual property management; investment funding sources; tax and business laws 
and regulations; business network; public sector’s services for entrepreneurs; business 
ethics; practice in business operation 
1001141 เมคคาทรอนิกส์เบื้องต้น 1(1-0-2) 

Fundamentals of Mechatronics  
 ปรัชญาและแนวคิดที่เกี่ยวข้องในเมคคาทรอนิกส์ ภาพรวมของเมคคาทรอนิกส์ ระบบการ
ผลิต ระบบควบคุมแบบป้อนกลับ ระบบควบคุมตามลำดับ การออกแบบและประกอบเข้าเป็นระบบ การ
จัดลำดับความสำคัญ การแก้ปัญหาคอขวดและการเพิ่มประสิทธิภาพ โจทย์ในงานอุตสาหกรรมเพื่อให้
นิสิตเรียนรู้วิธีการแก้ปัญหา 
 Related philosophy and concepts in mechatronics; overview of mechatronics; 
manufacturing system; feed-back control system; sequential control system; design and 
integration into the system assemble; ordering priority; bottle-neck problem solving and 
optimization; industrial problem for students to learn how to solve the problem 
1001201 ปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า 1(0-3-0)  

Electric Circuits Laboratory  
ควบคู่ : 1001221 วงจรไฟฟ้า 
การทดลองพ้ืนฐานทางวิศวกรรมไฟฟ้าในหัวข้อที่เกี่ยวข้องกับวงจรไฟฟ้า 
Basic experiments in electrical engineering relating to electric circuits 

1001202 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส์และเครื่องมือวัดทางไฟฟ้า 1(0-3-0)  
Electronics and Electrical Instruments Laboratory  
บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า 
การทดลองพื้นฐานทางวิศวกรรมไฟฟ้าในหัวข้อที่เกี่ยวข้องกับ เครื่องมือวัดทางไฟฟ้า วงจร

และอิเล็กทรอนิกส์โดยปฏิบัติตามมาตรฐานและความปลอดภัยทางไฟฟ้า 
Basic experiments in electrical engineering relating to electrical instruments, 

and electronic circuits by complying with standards and electrical safety 
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1001221 วงจรไฟฟ้า 3(3-0-6) 
Electric Circuits  
บุรพวิชา : 0209104 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 
สัญญาณและตัวแบบวงจร องค์ประกอบวงจร กฎของโอห์มและกฎของเคอร์ชอฟฟ์ การ

วิเคราะห์แบบโหนดและแบบเม็ช ความเป็นเชิงเส้นและหลักการซ้อนทับ วงจรสมมูลและทฤษฎีวงจร 
องค์ประกอบสะสมพลังงาน วงจรอันดับหนึ่งและอันดับสอง ผลตอบสนองธรรมชาติและผลตอบสนอง
ตามแหล่งจ่าย ภาวะชั่วครู่ และสถานะอยู ่ตัว การวิเคราะห์วงจรไฟฟ้ากระแสสลับในสถานะอยู ่ตัว 
ค่าเฉลี่ยและค่าประสิทธิผล เฟเซอร์ไดอะแกรม อิมพีแดนซ์และแอดมิตแตนซ์ การวิเคราะห์กำลังใน
วงจรไฟฟ้ากระแสสลับ การปรับปรุงตัวประกอบกำลัง วงจรสามเฟส ตัวเหนี่ยวนำคู่ควบและหม้อแปลง 

Signals and models; circuit elements; Ohm’ s law and Kirchhoff’ s laws; nodal 
and mesh analysis; linearity and superposition; equivalent circuits and network theorems; 
energy storage element; first- order and second- order circuits; natural and forced 
responses; transient and steady state; AC steady state analysis; average and effective 
values; phasor diagram; impedance and admittance; AC circuit power analysis; power 
factor improvement; three-phase circuits; coupled inductors and transformers 
1001222 สนามแม่เหล็กไฟฟ้า 3(3-0-6)  

Electromagnetic Fields  
บุรพวิชา : 0209103  ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 
         : 0202105 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 2 
สนามไฟฟ้าสถิตย์ ตัวนำและไดอิเล็กตริก ความจุไฟฟ้า การพาและการนำกระแส ความ

ต้านทาน สนามแม่เหล็กสถิตย์ วัสดุแม่เหล็ก ความเหนี่ยวนำ สนามแม่เหล็กไฟฟ้าที่แปรตามเวลา สมการ
ของแม็กเวลซ์ การแนะนำคลื่นระนาบ 

Electrostatic fields; conductors and dielectrics; capacitance; convection and 
conduction currents; resistance, magnetostatic fields; magnetic materials; inductance, 
time-varying electromagnetic fields; Maxwell’s equations; introduction to plane wave 
1001223 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ 3(3-0-6)  

Engineering Electronics  
บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า 

 อุปกรณ์ก่ึงตัวนำ คุณสมบัติกระแสไฟฟ้า-แรงดันไฟฟ้าและความถ่ี การวิเคราะห์และออกแบบ
วงจรไดโอด การวิเคราะห์และออกแบบวงจรไบโพลาร์ทรานซิสเตอร์ มอสทรานซิสเตอร์ ซีมอส
ทรานซิสเตอร์ และ บิคมอสทรานซิสเตอร์ ออปแอมป์และการประยุกต์ใช้งาน โมดูลแหล่งจ่ายไฟ 
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 Semiconductors devices; current-voltage and frequency characteristics; analysis 
and design of diode circuits; analysis and design of BJT MOS, CMOS and BICMOS transistors 
circuits; operational amplifiers and its applications; power supply module 
1001224 เครื่องมือวัดทางไฟฟ้าและการวัด 3(3-0-6)  

Electrical Instruments and Measurements  
บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า 
หน่วยการวัดและมาตรฐานการวัดทางไฟฟ้า การแบ่งประเภทและคุณสมบัติของเครื่องมือวัด 

ความปลอดภัยและความแม่นยำ การวิเคราะห์ผลการวัด การวัดแรงดันไฟฟ้าและกระแสไฟฟ้าแบบ
กระแสตรงและกระแสสลับด้วยเครื่องมือวัดแบบอนาลอกและดิจิทัล การวัดกำลังไฟฟ้า ตัวประกอบกำลัง 
และพลังงานไฟฟ้า การวัดค่าความต้านทานไฟฟ้า ความเหนี่ยวนำไฟฟ้าและความจุไฟฟ้า การวัดความถ่ี 
คาบและช่วงเวลา การวัดทางแม่เหล็ก เทคนิคทางดิจิทัลสำหรับการวัด สัญญาณรบกวน ตัวแปรสัญญาณ 
อัตราส่วนของสัญญาณต่อสัญญาณรบกวนของการกำบัง การเพ่ิมประสิทธิภาพ ทรานสดิวเซอร์ การสอบ
เทียบมาตรฐาน 

Units and standard of electrical measurements; instrument classifications and 
characteristics; safety and precision, measurement analysis, measurement of DC and AC 
current and voltage using analog and digital instruments; power, power factor, and energy 
measurements; resistance, inductance, and capacitance measurements; frequency and 
period/time-interval measurements; magnetic measurements; digital techniques in 
measurement; noises; shielding signal-to-noise ratio; enhancement techniques; 
transducers; calibration 
1001225 สัญญาณและระบบ 3(3-0-6)  

Signals and Systems  
บุรพวิชา : 0202212 สมการเชิงอนุพันธ์ 
แบบจำลองการสื่อสารและเทคโนโลยีการสื่อสาร สัญญาณเวลาต่อเนื่องและสัญญาณเวลาไม่

ต่อเนื่อง การจำแนกและการอธิบายสัญญาณด้วยฟังก์ชั่นคณิตศาสตร์ การอธิบายระบบในเชิงคณิตศาสตร์ 
คุณสมบัติของระบบเชิงเส้นไม่เปลี่ยนผันตามเวลา ผลตอบสนองของระบบ คอนโวลูชั ่น เสถียรภาพ 
อนุกรมฟูริเยร์ การแปลงฟูริเยร์ ฟังก์ชั่นการถ่ายโอนและผลตอบสนองเชิงความถี่ การชักตัวอย่างและ
ทฤษฎีการชักตัวอย่าง การแปลงลาปลาซ การแปลงแบบ Z การแก้ปัญหาด้วยเมตริกซ์ 
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Communication models and communication technologies; continuous-time 
and discrete-time signals; classification and mathematical description of signals; 
mathematical description of systems; properties of linear time-invariant systems; system 
responses; convolution; stability; Fourier series; Fourier transform; transfer function and 
frequency response; sampling of signals and sampling theorem; Laplace transform;  
z-transform; Matrix problem solving 
1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์ 3(2-3-4)  

Digital Systems and Microcontrollers  
บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า 
          1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม 
ระบบตัวเลขและรหัส พีชคณิตแบบบูลลีน การออกแบบวงจรตรรกะเชิงผสมและวงจรตรรกะ

เชิงลำดับการประยุกต์ใช้งานต่าง ๆ สถาปัตยกรรมของไมโครโพรเซสเซอร์ วิธีการกำหนดเลขที ่อยู่  
ชนิดของคำสั ่งเครื ่องและเปรียบเทียบสถาปัตยกรรมและชุดคำสั ่งเครื่องของไมโครโพรเซสเซอร์ที่
หลากหลาย ศึกษาไมโครโพรเซสเซอร์ที่ทันสมัยตัวหนึ่ งโดยละเอียด ถึงการกำหนดเลขที่อยู่ รอบของ
เครื่อง (Machine cycles) การขัดจังหวะและการเขียนโปรแกรมภาษาแอสเซมบลีและภาษาระดับสูง
สำหรับไมโครโพรเซสเซอร์ข้างต้น การปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องกับระบบดิจิทัลและไมโครคอนโทรลเลอร์ 
โครงงานเพ่ือให้นิสิตออกแบบระบบคอมพิวเตอร์อย่างง่าย 

Numbering system and codes; Boolean algebra; design and application of 
combinational circuit and sequential circuit; Microprocessor architecture; addressing 
modes; instruction set and comparison of various microprocessor architecture; a detail 
study of a selective microprocessor, its addressing modes, machine cycle, interrupt cycle 
and assembly and high level language programming; related practice in digital systems 
and microcontrollers; the project for students to create a simple computer 
1001301 สัมมนา 1(0-3-0) 
 Seminar  

รายวิชาควบคู่ : 1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
การศึกษาและนำเสนอเรื่องทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ โดยจะมุ่งเน้นในเรื่องของการ

พัฒนาเทคโนโลยีวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และการนำเสนอด้วยเทคโนโลยีสารสนเทศ 
Presentation of research study in mechatronics engineering related topic with 

an emphasis on mechatronics engineering technology development by information 
technology 
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1001302 การเตรียมความพร้อมสหกิจศึกษา 2(2-0-4) 
 Preparation Cooperative Education 

บุรพวิชา : 1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับกระบวนการสหกิจศึกษา หลักการเขียนจดหมายสมัครงาน การเลือก

สถานประกอบการ หลักการสัมภาษณ์งานอาชีพ วัฒนธรรมองค์กร การพัฒนาบุคลิกภาพ จรรยาบรรณ
วิชาชีพ คุณธรรมจริยธรรม กฎหมายแรงงาน การประกันสังคม กิจกรรม 5 ส ระบบมาตรฐานการประกัน
คุณภาพและความปลอดภัยในการทำงาน การใช้งานภาษาอังกฤษเพ่ือการสื่อสาร การเขียนรายงาน การ
นำเสนอผลงาน ทักษะการวางแผน ทักษะการวิเคราะห์ ทักษะการแก้ปัญหาเฉพาะหน้าและการตัดสินใจ 
ความรู้ทั่วไปเกี่ยวกับเทคโนโลยีสารสนเทศและกฎหมายเทคโนโลยีสารสนเทศ และการสืบค้นข้อมูล 

Basic knowledge in cooperative education processes; principles of job 
application letter writing; selection of establishment; principle of professional; 
organizational culture; personality development; professional ethics; virtue and morality; 
labor laws; social security; 5S activities; quality assurance and safety standards; English for 
communication; report writing; presentation; planning skills; analytical skills; facing 
problem solving and decision making skills; general knowledge of information technology 
and IT laws; and information retrieval 
1001303 การฝึกงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์                                           270 ชั่วโมง 
 Practicum in Mechatronics Engineering 

บุรพวิชา : 1001301 สัมมนา 
            1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
การฝึกงานในโรงงานอุตสาหกรรม หรือหน่วยงานที่คล้ายคลึงกันที่ได้รับอนุมัติจาสถาบัน 

เป็นเวลาไม่น้อยกว่า 8 สัปดาห์ หรือไม่น้อยกว่า 270 ชั่วโมง การเขียนรายงานโครงการ 
 A minimum of 8 weeks ( 2 7 0  hours)  summer training in an industry or 
departmental approved institutions; writing project report  
1001321 เครื่องจักรกลไฟฟ้า 3(3-0-6)  

Electrical Machines  
บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า 1001222 สนามแม่เหล็กไฟฟ้า 
 วงจรแม่เหล็ก หลักการของการแปลงผันพลังงานเชิงกลไฟฟ้า พลังงานและพลังงานร่วมใน

วงจรแม่เหล็ก หม้อแปลงเฟสเดียวและสามเฟส หลักการของเครื่องจักรกลไฟฟ้าหมุน เครื่องจักรกลไฟฟ้า
กระแสตรง โครงสร้างเครื่องจักรกลไฟฟ้ากระแสสลับ เครื่องจักรกลซิงโครนัส เครื่องจักรกลไฟฟ้า
เหนี่ยวนำเฟสเดียวและสามเฟส ระบบป้องกันเครื่องจักรกลไฟฟ้า 
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Magnetic circuit; principles of electromechanical energy conversion; energy 
and co-energy in magnetic circuits; single-phase and three-phase transformers; principle 
of rotating machines; DC machines; AC machines construction; synchronous machines; 
single phase and three phase induction machines; machines protection system 
1001322 ระบบควบคุม 3(2-3-4) 

Control Systems  
บุรพวิชา : 1000012 กลศาสตร์วิศวกรรม 
            0202212 สมการเชิงอนุพันธ์ 
            1001221 วงจรไฟฟ้า 

แบบจำลองทางคณิตศาสตร์ของระบบ ฟังก์ชันถ่ายโอน แบบจำลองระบบในโดเมนเวลาและ
โดเมนความถี่ แบบจำลองพลวัตและการตอบสนองเชิงพลวัตของระบบ ระบบลำดับที่หนึ่งและลำดับที่
สอง ระบบควบคุมแบบวงเปิดและแบบวงปิด ระบบควบคุมแบบย้อนกลับและค่าความอ่อนไหว ชนิดของ
การควบคุมแบบย้อนกลับ แนวคิดและเงื่อนไขของเสถียรภาพในระบบ วิธีของการทดสอบเสถียรภาพ 
เกณฑ์สมรรถนะ การออกแบบการชดเชยและตัวควบคุมในระบบควบคุม การฝึกปฏิบัติการเก่ียวกับระบบ
ควบคุมโดยปฏิบัติตามมาตรฐานและความปลอดภัยทางไฟฟ้า 

Mathematical models of systems; transfer function; system models on time 
domain and frequency domain; dynamic models and dynamic responses of systems; first 
and second order systems; open-loop and closed-loop control systems; feedback control 
system and sensitivity, types of feedback control; concepts and conditions of system 
stability, methods of stability test; performance criteria; compensation and controller 
design in control system; related practice in control systems by observing standards and 
electrical safety 
1001323 การประมวลผลสัญญาณดิจิตอล 3(3-0-6)  

Digital Signal Processing  
สัญญาณและระบบเวลาเต็มหน่วยและการแปลงแบบแซด (z) การแปลงฟูริเยร์เต็มหน่วย 

การแปลงฟูริเยร์แบบเร็ว ตัวกรองชนิด FIR และ IIR และการออกแบบ ผลเนื่องจากคำที่มีความยาวจำกัด 
สัญญาณสุ่มและกระบวนการสโตคาสติก และปฎิบัติการที่เกี่ยวข้อง 

Signals and discrete-time system and z-transform; discrete Fourier transform; 
fast Fourier transform; finite impulse response (FIR) filters and infinite impulse response 
(IIR) filter; FIR and IIR filters design; effects of finite word length; introduction to sampled 
signals and stochastic processes; related practice 
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1001324 วิศวกรรมแสงสว่าง 3(3-0-6)  
Illumination Engineering  
ธรรมชาติของแสงและการมองเห็น ความสัมพันธ์ระหว่างแสงสว่างและการมองเห็น ปริมาณ

และคุณภาพของการส่องสว่าง ลักษณะเฉพาะของแหล่งกำเนิดแสง การควบคุมแสงสว่างและโคมไฟฟ้า 
การออกแบบแสงสว่างภายในอาคาร แสงสว่างภายในโรงงาน การออกแบบแสงสว่างภายนอกอาคาร ไฟ
ถนน 
 Nature of light and sight; relationship of light and sight; quantity and quality of 
illumination; specific characteristics of light sources; light control and luminaires; interior 
lighting design; industrial lighting; exterior lighting design; street lighting 
1001325 วิธีเชิงตัวเลขสำหรับวิศวกรไฟฟ้า 3(3-0-6)  

Numerical Methods for Electrical Engineers  
การแก้ปัญหาสมการเชิงเส้นและไม่เชิงเส้น การวิเคราะห์ความคลาดเคลื่อน การหารากของ

สมการเชิงเส้นและไม่เชิงเส้น การแก้ระบบสมการเชิงเส้นด้วยการคำนวณเชิงตัวเลข การประมาณค่า
ในช่วงและนอกช่วง อนุพันธ์และปริพันธ์ เชิงตัวเลข การแก้ระบบสมการเชิงอนุพันธ์ด้วยระเบียบวิธีเชิง
ตัวเลข การหาค่าไอเกนและเวกเตอร์ไอเกน การหาผลเฉลยของสมการเชิงอนุพันธ์ย่อย การประยุกต์ใช้
โปรแกรม  

Solving linear and nonlinear equations; error analysis; finding the roots of linear 
and nonlinear equations; adjustment of linear equation system with numerical 
calculations; In-range and out-of-range estimation; numerical derivatives and integrals; 
solving systems of differential equations by numerical method; determination of the Eigen 
and the Eigen vector; finding solutions of partial differential equations application of 
programs 
1001326 วัสดุทางวิศวกรรมไฟฟ้า 3(3-0-6)  

Electrical Engineering Materials 
บุรพวิชา : 0209104 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 
โครงสร้างของวัสดุ สมบัติทางไฟฟ้าของวัสดุ สมบัติแม่เหล็กของวัสดุ สมบัติทางแสงของวัสดุ 

ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับอุปกรณ์สารกึ่งตัวนำ ตัวนำไฟฟ้ายิ่งยวด สภาพการเป็นฉนวนไฟฟ้าของของแข็ง 
ของเหลว และแก๊ส การประยุกต์ใช้วัสดุอุปกรณ์ไฟฟ้า 

Structure of materials, electrical properties of materials; magnetic properties 
of materials; optical properties of materials; introduction to semiconductor devices; 
superconductivity; solid, liquid, and gas dielectrics; applications of materials in electrical 
devices 
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1001331 อิเล็กทรอนิกส์กำลัง 3(2-3-4)  
Power Electronics  
บุรพวิชา : 1001223 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ 
คุณลักษณะของอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์กำลังประภท ไดโอดกำลัง SCR GTO ไบโพลาร์กำลัง 

มอสเฟตกำลัง และ IGBT หลักการของวงจรแปลงผัน วงจรแปลงผัน AC-DC วงจรแปลงผัน DC-DC วงจร
แปลงผัน AC-AC และ วงจรแปลงผัน DC-AC และปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องกับอิเล็กทรอนิกส์กำลัง 

Characteristics of power electronics devices; power diode, SCR, GTO, power 
bipolar, power MOSFET, and IGBT; principles of converters; AC to DC converters; DC-DC 
converters; AC-AC converters; DC-AC converters; practice in power electronics. 
1001332 โรงต้นกำลังไฟฟ้าและสถานีย่อย 3(3-0-6)  

Electrical Power Plant and Substation  
บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า 
เส้นโค้งของโหลด โรงไฟฟ้าดีเซล โรงไฟฟ้ากังหันไอน้ำ โรงไฟฟ้ากังหันแก๊ส โรงไฟฟ้าความ

ร้อนร่วม โรงไฟฟ้าพลังน้ำ โรงไฟฟ้านิวเคลียร์ แหล่งพลังงานหมุนเวียน ชนิดของสถานีจ่ายไฟฟ้าย่อย 
อุปกรณ์ในสถานีจ่ายไฟฟ้าย่อย การจัดวางสถานีจ่ายไฟฟ้าย่อย สถานีจ่ายไฟฟ้าย่อยอัตโนมัติ การป้องกัน
ฟ้าผ่าสำหรับสถานีจ่ายไฟฟ้าย่อย ระบบการต่อลงดิน 
 Load curve; diesel power plant; steam power plant; gas turbine power plant; 
combined cycle power plant; hydro power plant; nuclear power plant; renewable energy 
sources; type of substation; substation equipment; substation layout; substation 
automation, lightning protection for substation; grounding systems 
1001333 ระบบไฟฟ้ากำลัง 3(3-0-6) 

Electrical Power System  
บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า และ 1001321 เครื่องจักรกลไฟฟ้า 
โครงสร้างระบบไฟฟ้ากำลัง การผลิตพลังงานไฟฟ้า โรงจักรไฟฟ้า คุณลักษณะของโหลดแบบ

ต่าง ๆ กราฟของโหลด กราฟของช่วงโหลดและตัวประกอบของโหลด วงจรไฟฟ้ากำลังแบบกระแสสลับ 
ระบบสามเฟส ระบบต่อหน่วย คุณสมบัติและแบบจำลองของเครื ่องกำเนิดไฟฟ้า คุณสมบัติและ
แบบจำลองของหม้อแปลงไฟฟ้ากำลัง การคำนวณพารามิเตอร์และแบบจำลองของสายส่งไฟฟ้า 
พารามิเตอร์และแบบจำลองของสายเคเบิล สมการเครือข่ายของระบบไฟฟ้ากำลัง พื้นฐานการไหลของ
โหลด พื้นฐานการคำนวณความผิดพร่อง 
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Electrical power system structure; electrical energy generation, power plants, 
load characteristics; load curves, load duration curves, and load factors, AC power circuits; 
three-phase circuits; per unit system; generator characteristics and models; power 
transformer characteristics and models; transmission line parameters and models; cable 
parameters and models; network equations for electrical power systems; fundamental of 
load flow; fundamental of fault calculation 
1001334 การออกแบบระบบไฟฟ้า 3(3-0-6)  

Electrical System Design  
บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า และ 1001321 เครื่องจักรกลไฟฟ้า 
แนวคิดการออกแบบเบื้องต้น ข้อกำหนดและมาตรฐาน ระบบการจำหน่ายไฟฟ้า การเขียน

แบบทางไฟฟ้า สายไฟฟ้าและเคเบิล รางสาย อุปกรณ์ทางไฟฟ้าและอุปกรณ์ข้างเคียง การคำนวณและ
การประมาณโหลด การออกแบบการเดินสาย การแก้ค่าตัวประกอบกำลังและการออกแบบวงจรตัวเก็บ
ประจุขนาน การออกแบบวงจรแสงสว่างและอุปกรณ์ การออกแบบวงจรมอเตอร์ โหลดสายป้อนและและ
ตู้ไฟฟ้าหลัก การคำนวณกระแสลัดวงจร การใช้งานร่วมกันของอุปกรณ์ป้องกัน ระบบไฟฟ้ากำลังฉุกเฉิน 
ระบบการต่อลงดินสำหรับการติดตั้งทางไฟฟ้า 

Basic design concepts; codes and standards; power distribution schemes; 
electrical drawing; electrical wires and cables; raceways; electrical equipment and 
apparatus; load calculation and estimation; wiring design; power factor improvement and 
capacitor bank circuit design; lighting and appliances circuit design; motor circuit design; 
load, feeder and main schedule; short-circuit calculation; co-ordination of protective 
devices; emergency power systems; grounding system for electrical installation; 
1001335 วิศวกรรมไฟฟ้าแรงสูง 3(3-0-6)  

High Voltage Engineering  
การใช้งานไฟฟ้าแรงดันสูงและแรงดันเกินในระบบไฟฟ้ากำลัง การกำเนิดไฟฟ้าแรงดันสูงเพ่ือ

การทดสอบ เทคนิคการวัดทางไฟฟ้าแรงดันสูง เทคนิคความเครียดสนามไฟฟ้าและฉนวนไฟฟ้า การเกิด
เบรกดาวน์ทางไฟฟ้าในฉนวนแก๊ส ของเหลวและของแข็ง เทคนิคการทดสอบไฟฟ้าแรงดันสูงสำหรบัวัสดุ
และอุปกรณ์ การเกิดฟ้าผ่าและการป้องกันฟ้าผ่า การประสานการใช้ฉนวนและระบบการต่อลงดิน 

Uses of high voltage and overvoltage in power systems; generation of high 
voltage for testing; high voltage measurement techniques; electric field stress and 
insulation techniques, breakdown of gas; liquid and solid dielectrics; high voltage testing 
techniques for material and equipment; lightning and protection; insulation coordination 
and grounding systems 
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1001336 ความปลอดภัยทางไฟฟ้า 3(3-0-6)  
Electrical Safety  
อันตรายจากไฟฟ้าและมาตรการความปลอดภัย สาเหตุของการเกิดอุบัติเหตุและการบาดเจ็บ

ทางไฟฟ้า ไฟฟ้าช็อต แรงดันช่วงก้าวและแรงดันสัมผัส การคายประจุไฟฟ้าสถิต อาร์คทางไฟฟ้าและการ
ป้องกัน การแยกโดดไฟฟ้า การต่อสายดิน การเชื่อมและการหุ้ม การทดสอบความปลอดภัยทางไฟฟ้า 
อุปกรณ์ป้องกันวงจร คำแนะนำสำหรับความปลอดภัยระบบไฟฟ้าแรงต่ำและระบบไฟฟ้าแรงสูง ความ
ปลอดภัยด้านไฟฟ้าในสถานที่ทำงาน 

Electrical hazards and safety measures; causes of electrical accidents and 
injuries; electric shock; step and touch potentials; electrostatic discharge (ESD); electrical 
arc flash and protection; electrical isolation; practical grounding, bonding and shielding; 
electrical safety testing; circuit protection devices; electrical safety guidance for low-
voltage and high-voltage systems; electrical safety in the workplaces 
1001337 ระบบขับเคลื่อนไฟฟ้า 3(2-3-4)  

Electric Drive Systems  
บุรพวิชา : 1001321 เครื่องจักรกลไฟฟ้า 
หลักการแปรรูปพลังงานไฟฟ้าเชิงกล ทฤษฎีกรอบแกนอ้างอิง องค์ประกอบของการ

ขับเคลื่อนด้วยไฟฟ้า ลักษณะสมบัติโหลด การเลือกมอเตอร์ที่เหมาะสม คุณลักษณะของคอนเวอร์เตอร์ 
ขอบเขตการทำงานของการขับเคลื่อน วิธีการเบรกมอเตอร์ การกำหนดขนาดและวิธีการส่งกำลัง ลักษณะ
ทางแรงบิด-ความเร็วรอบของมอเตอร์ไฟฟ้า การขับเคลื่อนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง การขับเคลื่อน
มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ ระบบการขับเคลื ่อนแบบเซอร์โว การใช้งานระบบขับเคลื ่อนในระบบ
อุตสาหกรรมอัตโนมัติ 

Principles of electromechanical energy conversion; reference frame theory; 
electric drive components; load characteristics; proper selection of motors; converter 
characteristics; operating region of drives; braking methods of motors; power transmission 
and sizing; torque-speed characteristics of electric motors; DC motor drives; AC motor 
drives; servo drives systems; applications of drives in industrial automation 
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1001338 การเชื่อมต่อกับเครือข่ายไฟฟ้า 3(3-0-6)  
Grid Integration 
บุรพวิชา : 1001333 ระบบไฟฟ้ากำลัง 
การแนะนำระบบจำหน่ายพลังงานไฟฟ้า ระบบไฟฟ้าสามเฟส ระบบส่งจ่ายไฟฟ้าแรงสูง

กระแสตรง การเชื่อมต่อกับเครือข่ายไฟฟ้า การป้องกันเครือข่ายไฟฟ้า สวิตช์เกียร์ การป้องกันฟ้าผ่า และ
การเข้ากันได้ทางแม่เหล็กไฟฟ้า แนะนำการรบกวนเครือข่าย กำลังไฟฟ้าลัดวงจรและอิมพีแดนซ์เครือข่าย
ที่จุดต่อร่วมทางไฟฟ้า การพิจารณาและประเมินค่าแรงดันที่เปลี่ยนแปลง ไฟกระพริบ แรงดันฮาร์มอนิกส์
และฮาร์มอนิกส์ต่อเชื่อม ระดับความเข้ากันได้ ตัวชดเชยกำลังไฟฟ้าจินตภาพ วงจรกรอง ข้อกำหนดของ
เครือข่ายไฟฟ้า 

Introduction to electrical energy distribution; three-phase systems; high-voltage 
direct-current transmission; grid integration; electrical grid protection; switchgears; 
lightning protection and EMC; introduction to network disturbances; short circuit power 
and network impedance at the point of common coupling; determination and assessment 
of voltage change; flicker; harmonic and inter-harmonic voltages; compatibility level; 
reactive power compensators; filter circuits; grid codes 
1001339 การอนุรักษ์และการจัดการพลังงาน 3(3-0-6) 
 Energy Conservation and Management 
 พื้นฐานของประสิทธิภาพของพลังงาน หลักการของประสิทธิภาพพลังงานในอาคารและ
อุตสาหกรรม การบริหารจัดการภาระไฟฟ้า กฎข้อบังคับการอนุรักษ์พลังงาน การบริหารและวิเคราะห์
พลังงานในอุสาหกรรมและอาคาร เทคนิคการใช้พลังงานอย่างมีประสิทธิภาพในระบบส่องสว่าง ระบบ
ระบายความร้อน และระบบปรับอากาศ มอเตอร์ในอุตสาหกรรม ระบบการผลิตไฟฟ้าความร้อนร่วม การ
อนุรักษ์พลังงาน มาตรการจัดการพลังงาน และการวิเคาระห์เชิงเศษฐศาสตร์ 
 Fundamental of energy efficiency; principles of energy efficiency in building and 
industry; load management; laws and regulations of energy conservation; energy 
management and analysis in industrial and building; techniques of energy use efficiently 
in lighting system, heating, and ventilating and air-conditioning (hvac) systems; industrial 
motor; co-generation; energy conservations; management measures and economics 
analysis 
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1001341 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ 3(2-3-4)  
Sensors and Transducers  
บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า 
ทฤษฏีและหลักการทั ่วไปเกี ่ยวกับเครื ่องมือวัดทางเครื ่องกล ไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์      

การทำงานเซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ที่ใช้ในภาคอุตสาหกรรม เซนเซอร์สัมผัสและไม่สัมผัส เซนเซอร์
วัดระยะขจัด เซนเซอร์วัดเคลื่อนที่ เซนเซอร์วัดแรง เซนเซอร์วัดการไหล เซนเซอร์วัดระดับ  เซนเซอร์วัด
ความดัน เซนเซอร์วัดอุณหภูมิ หลอดไฟ โซลีนอยด์ รีเลย์ มอเตอร์ไฟฟ้า การประยุกต์เซนเซอร์และ 
ทราสดิวเซอร์ในระบบเมคคาทรอนิกส์ การเลือกชนิดของเซนเซอร์และทราสดิวเซอร์ การปรับแต่ง
สัญญาณที่ได้รับให้เหมาะกับการใช้งาน วิธีการส่งผ่านสัญญาณที่ได้และการกรองสัญญาณรบกวนออกไป 
การปฏิบัติการที ่เกี ่ยวข้องในงานวิศวกรรมโดยปฏิบัติตามมาตรฐานและความปลอดภัยทางไฟฟ้า 
โครงงานเพ่ือให้นิสิตประยุกต์ใช้เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ 

Theories and general principles of measuring; mechanical instruments; 
electrical instruments; electronic instruments; sensors and transducer in industrial; 
contact and non-contact sensors; displacement sensors; motion sensors; force sensors; 
flow sensors; level sensors; pressure sensors; temperature sensors; lamp; solenoid; relay; 
electrical motor; applications of sensors and transducers in mechatronic systems; 
selecting type of sensor and transducer; signal conditioning; method of transmit and 
receive a signal and filtering a noise; related practice in engineering by complying with 
standards and electrical safety; project for students to apply sensors and transducers 
1001342 การใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบและการผลิต 1(0-3-0)  

Computer Aided Design and Manufacturing  
บุรพวิชา : 1000011 เขียนแบบวิศวกรรม 

 ทฤษฎีและหลักการเบื้องต้นของคอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบที่เกี่ยวกับรูปทรงเรขาคณิต
ของเส้น พื้นผิวและปริมาตร หลักการเบื้องต้นของคอมพิวเตอร์กราฟฟิก การใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์
ช่วยในการออกแบบการผลิตในการออกแบบชิ้นงาน การใช้ซอฟท์แวร์ประกอบกับเครื่องจักรกลซีเอ็นซี
และการสร้างชิ้นงาน การปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพื่อให้นิสิตออกแบบระบบ
กลไกและสร้างชิ้นส่วนที่ใช้ในอุตสาหกรรม 
 Basic theories and principles of computer aided design (CAD) related to line 
surface and volume; basic principles of computer graphics; computer-aided design of 
production; fabrication software; related practice in engineering; the project for students 
to design and create mechanical system and industrial parts 
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1001343 ไฮดรอลิกและนิวเมติก 3(2-3-4)  
Pneumatic and Hydraulic  
บุรพวิชา : 1000222 อุณหพลศาสตร์และกลศาสตร์ของไหล 
ควบคู่ : 1001346 ระบบควบคุมในอุตสาหกรรมด้วยพีแอลซี 
คุณสมบัติของโหลดของระบบเมคคาทรอนิกส์ การเลือกตัวขับเคลื่อนที่เหมาะสมกับโหลดที่มี

อยู่ นิวเมติกและไฮดรอลิกไดร์ฟทั้งแบบเชิงเส้นและแบบหมุน มอเตอร์ประเภทต่าง ๆ การประยุกต์ใช้
ระบบไฮดรอลิกและนิวเมติกในอุตสาหกรรม คุณสมบัติของน้ำมันไฮดรอลิกและอากาศอัด การประยุกต์
กลศาสตร์ของไหลกับการทำงานของอุปกรณ์นิวเมติก ตัวขับเคลื่อน ระบบควบคุมของไหลแบบวงจรเปิด
และวงจรปิด  การออกแบบวงจรตรรกและตัวควบคุมแบบโปรแกรมได้ การปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องในงาน
วิศวกรรม โครงงานเพ่ือให้นิสิตประยุกต์ใช้ไฮดรอลิกและนิวเมติก 

Load characteristics of mechatronic system; selecting appropriate drive for 
existing load; linear and rotary of pneumatic and hydraulic drives; types of motors; applied 
to motion control system; application of hydraulic and pneumatic systems in industry; 
properties of hydraulic oil and compressed air; application of fluid mechanics to operation 
of pneumatic devices; actuator; open- and closed- fluid control system; design of logic 
circuits and programmable logic controllers; related practice in engineering; project for 
students to apply pneumatics and hydraulics 
1001344 ระบบควบคุมในอุตสาหกรรมด้วยพีแอลซี 1(0-3-0)  

Industrial control with Programmable Logic Controller (PLC)  
บุรพวิชา : 1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์ 
การออกแบบระบบที่ใช้พีแอลซีควบคุมการทำงานของระบบในอุตสาหกรรม เรียนรู้พีแอลซี

แบบต่างๆ ที่ใช้อยู่ในภาคอุตสาหกรรม ข้อจำกัดและข้อดีข้อเสียของพีแอลซีแบบต่างๆ ขอบเขตการใช้
งานของพีแอลซี การเขียนโปรแกรมพีแอลซี การเช ื ่อมต่ออะนาล็อกและดิจ ิท ัลเซนเซอร ์และ
ทรานสดิวเซอร์ เครือข่ายการสื่อสารของพีแอลซี การปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องในงานวิศวกรรมโดยปฏิบัติ
ตามมาตรฐานและความปลอดภัยทางไฟฟ้า โครงงานเพ่ือให้นิสิตประยุกต์ใช้พีแอลซีในอุตสาหกรรม  

Programmable logic controller (PLC)–based system design to control operating 
of system in industrial; learning about the different types of PLCs used in the industrial; 
limitations and advantages and disadvantages of various PLCs; scope of PLC use; PLC 
programming; analog and digital sensors and transducers interfacing; related practice in 
engineering systems by observing standards and electrical safety; project for students to 
apply PLC in an industry 
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1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม 3(2-3-4)  
Industrial Robotics  
บุรพวิชา : 0202105 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรมศาสตร์ 2 
          1001322 ระบบควบคุม 
          1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม 
ความรู้พื้นฐานของหุ่นยนต์ การจำแนกประเภทของหุ่นยนต์ องค์ประกอบของหุ่นยนต์ ระบบ

พิกัดของหุ่นยนต์ คณิตศาสตร์ของหุ่นยนต์ จลนศาสตร์ของหุ่นยนต์เกี่ยวกับ การวิเคราะห์ตำแหน่ง การ
เคลื่อนที่เชิงอนุพันธ์ การวิเคราะห์ไดนามิก การวางแผนการเคลื่อนที่ ระบบควบคุมหุ่นยนต์ การเขียน
โปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์ การประยุกต์การใช้งานหุ่นยนต์ในอุตสาหกรรม ข้อพึงปฏิบัติมาตรฐานและ
ความปลอดภัยในการออกแบบและการติดตั ้งทางไฟฟ้า  การปฏิบัติการที่เกี ่ยวข้องในงานวิศวกรรม 
โครงงานเพ่ือให้นิสิตประยุกต์ใช้หุ่นยนต์ในงานอุตสาหกรรม 

Fundamental of robot; type of robot; component of robot; coordinate system 
of robot; mathematics of robot; robot kinematics related a position analysis, differential 
motion, dynamic analysis, trajectory and planning; robot control system; robot control 
programming; Industrial robot applications; standard procedure and safety in electrical 
designs and installations; related practice in engineering; the project for students to apply 
a robot in an industry 
1001346 อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งสำหรับอุตสาหกรรม 3(2-3-4)  

Internet of Things (IoT) for Industry  
บุรพวิชา : 1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์ 
ภาพรวมอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง ฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์สำหรับอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง 

เทคโนโลยีและโปรโตคอล การประยุกต์ใช้อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งในงาน วิศวกรรม อุตสาหกรรม ความ
ปลอดภัย สุขภาพ สื่อสาร การตลาดและการโฆษณา การประยุกต์ใช้การผลิต โครงการสำหรับนิสิตใน
การสร้างอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งสำหรับการใช้งาน 

Internet of Things (IoT) overview; hardware and software for IoT; technology 
and protocols; IoT application in engineering, industry, safety, health, media, marketing 
and advertising; manufacturing application; project for students to create the IoT 
application; 
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1001347 การเชื่อมต่อและการสื่อสารระหว่างคอมพิวเตอร์ 3(2-3-4)  
Computer Interfacing and Communication  
บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า 
             1001223 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ 
             1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์ 
การเชื ่อมต่อระบบคอมพิวเตอร์กับอุปกรณ์ต่าง ๆ การเชื ่อมต่อแบบใช้สายและไร้สาย       

การเชื่อมต่อแบบอนุกรม การเชื่อมต่อแบบขนาน การพัฒนาโปรแกรมและทดสอบระบบคอมพิวเตอร์กับ
อุปกรณ์ต่าง ๆ ที่ทำการเชื ่อมต่อ การปฏิบัติการที่เกี ่ยวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพื่อให้นิสิต
ออกแบบและสร้างการเชื่อมต่อและการสื่อสารระหว่างคอมพิวเตอร์ 

Computer and device interfacing; wired and wireless connection; serial 
connection; parallels connection; program development and testing between computer 
system and various interfacing devices; related practice in engineering; project for students 
to design and create computer Interfacing and communication 
1001348 การควบคุมเชิงตัวเลขด้วยคอมพิวเตอร์และการควบคุมเชิงตัวเลขโดยตรง 3(2-3-4)  

Computer Numerical Control (CNC) and Direct Numerical Control (DNC) 
บุรพวิชา/ควบคู่ : 1001342 การใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบและการผลิต 
หลักการควบคุมแบบซีเอ็นซีและดีเอ็นซีองค์ ประกอบของซีเอ็นซีและดีเอ็นซีทั้งในด้าน

ฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์ การตั้งต่า การสอบเทียบ การใช้งาน การเขียนโปรแกรมควบคุม การปฏิบัติการ
ที่เก่ียวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพ่ือให้นิสิตประยุกต์ใช้ซีเอ็นซีและดีเอ็นซีสำหรับการผลิต 

Principle of CNC and DNC; component of CNC and DNC; both hardware and 
software; setup; calibration; operation; programming; related practice in engineering; 
project for students to apply CNC and DNC for manufacturing 
1001349 การเขียนโปรแกรมเชื่อมระหว่างเครื่องจักรกับมนุษย์ 3(2-3-4)  

Human Machine Interfacing (HMI) programming  
บุรพวิชา/ควบคู่ : 1001344 ระบบควบคุมในอุตสาหกรรมด้วยพีแอลซี 
หลักการและการออกแบบพื้นฐานเกี่ยวกับส่วนประสานกับผู้ใช้สำหรับสกาดา การเรียนรู้

โครงสร้างของระบบงานในโรงงานและการออกแบบโปรแกรม เพื่อใช้เชื่อมโยงระบบต่าง  ๆ ในงานการ
ผลิตและควบคุมเข้าด้วยกัน การเรียนรู้การใช้งานซอฟต์แวร์สกาดาที่มีใช้ในปัจจุบัน การปฏิบัติการที่
เกี่ยวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพื่อให้นิสิตพัฒนาโปรแกรมเชื่อมระหว่างเครื่องจักรกับมนุษย์ใน
อุตสาหกรรม 
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Principles and basic design of User Interface (UI) for (Supervisory Control and 
Data Acquisition (SCADA); Learn about the structure of the factory system and program 
design in order to connect various systems in the production and control; Learn about 
SCADA software such as Genesis, Intouch, Advantech and LabVIEW; related practice in 
engineering; the project for students to develop a Human Machine Interfacing (HMI) in 
industry 
1001401 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1 2(0-6-0) 
 Mechatronics Engineering Project 1 
 บุรพวิชา : 1001301 สัมมนา  

            1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
การศึกษาด้วยตนเองหรือกลุ่มของโครงงานที่น่าสนใจทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ ภายใต้

การดูแลของอาจารย์ที่ปรึกษาอย่างใกล้ชิด การสำรวจวรรณกรรม การพัฒนาหัวข้อโครงงาน การตั้ง
วัตถุประสงค์และขอบเขตการศึกษา จัดเตรียมระเบียบวิธีสำหรับการทำโครงงานอย่างชัดเจน  การ
ออกแบบชุดอุปกรณ์การทดลองและการเก็บข้อมูลการทดลอง การนำเสนอรายงานโครงงานต่อ
คณะกรรมการสอบ ข้อพึงปฏิบัติมาตรฐานและความปลอดภัยในการออกแบบและการติดตั้งทางไฟฟ้า 

Self-study or group study of an interesting project in Mechatronics Engineering; 
literature reviews; development of project title; setting up objectives and scope of studies; 
preparing clear project methodology; designing experimental apparatus and experimental 
data collections; presentation of project report; standard procedure and safety in 
electrical designs and installations 
1001402 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2 3(0-9-0) 
 Mechatronics Engineering Project 2 

บุรพวิชา : 1001401  โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1 
การสร้างอุปกรณ์การทดลอง หรือสร้างชิ้นงานต้นแบบ หรือสร้างแบบจำลองตามลักษณะของ

งานเนื้อหา ทำการทดลองและเก็บข้อมูล การแสดงผลลัพธ์และการวิจารณ์ผล การสรุปผลของการทำ
โครงงาน การจัดทำรายงานฉบับสมบูรณ์ การนำเสนอรายงานโครงงานฉบับสมบูรณ์ต่อคณะกรรมการ
สอบโครงงาน ข้อพึงปฏิบัติมาตรฐานและความปลอดภัยในการออกแบบและการติดตั้งทางไฟฟ้า 

Experimental deice construction or prototype work or model work as project 
characteristics; doing experiment and data collection; results presentation and discussion; 
final report; presentation of project report to project committee; standard procedure and 
safety in electrical designs and installations 
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1001403 สหกิจศึกษา  6(0-18-0) 
 Cooperative Education 
 บุรพวิชา : 1001302 การเตรียมความพร้อมสหกิจศึกษา  
 ปฏิบัติการในสถานประกอบการหรือหน่วยงานที่เกี ่ยวข้องกับสาขาวิชาวิศวกรรม เมคคา 
ทรอนิกส์ ตามโครงการสหกิจศึกษาของมหาวิทยาลัยทักษิณ มีระยะเวลา 1 ภาคเรียน การทำโครงงาน
เกี่ยวกับวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ ต้องปฏิบัติตามข้อกำหนดของสถานประกอบการรวมถึงมาตรฐานและ
ความปลอดภัยในทางไฟฟ้า 
 Training in an establishment or organizations related to mechatronics 
engineering according to university co-operative education program for a period of one 
semester; working on the mechatronics engineering project; the requirements of the 
establishment, including standards and electrical safety must be met 
1001431 การป้องกันระบบไฟฟ้ากำลัง 3(2-3-4)  

Power System Protection  
บุรพวิชา : 1001333 ระบบไฟฟ้ากำลัง 
สาเหตุและสถิติของการเกิดความผิดพร่อง การวิเคราะห์การลัดวงจรแบบสมมาตร การ

วิเคราะห์การลัดวงจรแบบไม่สมมาตร พื้นฐานทางปฏิบัติของการป้องกัน หม้อแปลงเครื่องมือวัดและ
ทรานสดิวเซอร์ อุปกรณ์ป้องกันและระบบป้องกัน บทบาทของรีเลย์ป้องกัน พื้นฐานของรีเลย์ป้องกัน 
ความต้องการในการใช้งานของรีเลย์ โครงสร้างและคุณสมบัติของรีเลย์ การป้องกันกระแสเกินและการ
ลัดวงจรลงดิน การป้องกันเชิงผลต่าง การป้องกันสายส่งโดยใช้รีเลย์ระยะทาง การป้องกันสายส่งโดยใช้
รีเลย์ไพลอต การป้องกันมอเตอร์ การป้องกันหม้อแปลง การป้องกันเครื่องกำเนิดไฟฟ้า การป้อนกันโซน
ของบัส การแนะนำอุปกรณ์ป้องกันแบบดิจิทัล ข้อพึงปฏิบัติมาตรฐานและความปลอดภัยในการออกแบบ
และการติดตั้งทางไฟฟ้า การฝึกปฏิบัติการเก่ียวกับระบบไฟฟ้ากำลังและระบบป้องกันไฟฟ้ากำลัง 

Causes and statistics of faults; symmetrical short circuit analysis; unsymmetrical 
short circuit analysis; fundamental of protection practices; instrument transformers and 
transducers, protection devices and protection systems, role of protective relays; 
fundamental of protective relaying; protective relays requirement; relay structures and 
characteristics; overcurrent and earth fault protection; differential protection; transmission 
line protection by distance relaying; transmission line protection by pilot relaying; motor 
protection; transformer protection; generator protection; bus-zone protection; 
introduction to digital protection devices; standard procedure and safety in electrical 
designs and installations; related practice in electrical power system and power system 
protection 
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1001432 เทคโนโลยีอุปกรณ์กักเก็บพลังงาน 3(3-0-6)  
Energy Storage Technologies  
แนวโน้มการพัฒนาระบบไฟฟ้ากำลัง อุปกรณ์กักเก็บพลังงานซึ่งเป็นหน่วยหนึ่งของระบบ

ไฟฟ้ากำลัง การใช้อุปกรณ์กักเก็บพลังงานในรถไฮบริดและรถไฟฟ้า พลังงานความร้อน พลังงานน้ำแบบ
สูบกลับ พลังงานอากาศอัดพลังงานจากไฮโดรเจนและเชื้อเพลิงสังเคราะห์แบบอื่น พลังงานไฟฟ้าเคมี 
แถวตัวเก็บประจุ พลังงานแม่เหล็กตัวเหนี่ยวนำยิ่งยวด การพิจารณาตัวเลือกระบบสะสมพลังงาน 

Trends in power system development; energy storage as a structural unit of a 
power system; storage applications in hybrid and electric automotive; thermal energy; 
flywheels; pumped hydro and compressed air; hydrogen and other synthetic fuels; 
electrochemical energy; capacitor banks; superconducting magnetic energy; 
considerations on choices of a power storage system 
1001433 ระบบจำหน่ายไฟฟ้ากำลัง 3(3-0-6)  

Electrical Power Distribution Systems  
บุรพวิชา : 1001333 ระบบไฟฟ้ากำลัง 
การพิจารณาถึงการออกแบบระบบจำหน่ายไฟฟ้า การเลือกระบบจำหน่ายไฟฟ้า การใช้งาน

ของกำลังไฟฟ้า โครงสร้างและส่วนประกอบของระบบจำหน่ายไฟฟ้า ระบบสถานีไฟฟ้าย่อยแบบต่าง  ๆ 
อุปกรณ์ในสถานีไฟฟ้าย่อย การวางตำแหน่งของสถานีไฟฟ้าย่อย การป้องกันฟ้าผ่า ระบบการต่อลงดิน 
ระบบการผลิตแฝงแบบกระจาย คุณสมบัติของระบบไมโครกริด การใช้งานระบบไมโครกริดในร ะบบ
จำหน่ายไฟฟ้า คุณภาพและความน่าเชื่อถือของระบบจำหน่ายไฟฟ้า 

Considerations for designs of electrical distribution systems; selections of 
distribution systems; electrical power utilization; structures and components of 
distribution systems; types of substations; substation equipment; substation layout 
lightning protection; grounding systems; distributed generation systems; characteristics of 
microgrid systems; applications of microgrid systems in electrical distribution systems; 
quality and reliability of electrical distribution systems 
1001434 การผลิตกำลังไฟฟ้าด้วยพลังงานแสงอาทิตย์และพลังงานลม 3(3-0-6)  

Solar and Wind Power Generation  
ความรู้เบื้องต้นเก่ียวกับพลังงานลมและแสงอาทิตย์ คุณลักษณะของลม ระบบไฟฟ้ากำลังจาก

พลังงานลม กังหันลมและคุณลักษณะของกังหันลม คุณลักษณะของแสงอาทิตย์ ระบบไฟฟ้ากำลังจาก
เซลล์แสงอาทิตย์ ระบบไฟฟ้ากำลังจากพลังงานความร้อนจากแสงอาทิตย์ คุณลักษณะของเซลล์
แสงอาทิตย์ คุณลักษณะของแผงสะสมพลังงานความร้อนจากแสงอาทิตย์ อิเล็กทรอนิกส์กำลังและระบบ
ขับเคลื่อนทางไฟฟ้าสำหรับการแปลงพลังงานจากพลังงานแสงอาทิตย์และลม ระบบการกักเก็บพลังงาน 
ระบบโดดเดี่ยวและระบบเชื่อมต่อระบบไฟฟ้า 
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Introduction to wind and solar energy; wind characteristics; wind power system; 
wind turbine and its characteristics; solar radiation characteristics; solar photovoltaic 
power system; solar thermal system; photovoltaic cell characteristics; solar thermal 
collector characteristics; power electronics and drives for solar and wind energy 
conversions; energy storage system; stand alone and grid connected system 
1001435 ระบบขับเคลื่อนยานยนต์ไฟฟ้าและยานยนต์ไฟฟ้าผสมผสาน 3(3-0-6)  

Electric and Hybrid Electric Vehicle Traction Systems  
บุรพวิชา : 1001337 ระบบขับเคลื่อนไฟฟ้า 
หลักการการทำงานระบบขับเคลื่อนของยานยนต์ไฟฟ้าและยานยนต์ไฟฟ้าผสมผสาน      การ

ทำงานที่โหมดความเร็วต่ำแรงบิดคงที่และโหมดความเร็วสูงกำลังไฟฟ้าคงที่ คุณสมบัติเชิงอุดมคติของ 
เครื่องจักรไฟฟ้ากระแสตรง แบบกระตุ้นแยก และแบบไร้แปลงถ่านเครื่องจักรไฟฟ้าซิงโครนัสแบบ
แม่เหล็กถาวร เครื่องจักรไฟฟ้าเหนี่ยวนำที่อัตราส่วนกำลังไฟฟ้ากับความเร็วสูง (CPSR) เครื่องจักรกล
ไฟฟ้าแบบสวิทช์รีลักแตนซ์ การประยุกต์ใช้งาน 

Operating principles of traction drives for electric and hybrid electric vehicles. 
low speed constant torque control mode and high speed constant power control mode. 
ideal performance of doubly fed, separately excited dc machine, wound rotor 
synchronous machine; high CPSR drives based on singly-fed machines including the 
induction; permanent magnet synchronous; brushless dc and switched reluctance motors; 
applications 
1001436 ระบบจ่ายไฟฟ้าสำหรับรถไฟ 3(3-0-6)  

Railway Electrification Systems  
ประวัติการพัฒนารถไฟ การขับเคลื่อนระบบลากจูงและขบวนรถไฟ การจ่ายไฟฟ้ากระแสตรง

สำหรับรถไฟ การจายไฟฟ้ากระแสสลับสำหรับรถไฟ ระบบสายแคทีนารีแบบพาดอากาศและระบบราง
ตัวนำ การต่อลงดินและการเชื่อมต่อกันในระบบรถไฟฟ้า คุณภาพกำลังและฮาร์มอนิกส์ในระบบไฟฟ้า 
การเฝ้าตรวจสภาวะการทำงานของระบบรถไฟ 

History of railway development; driving of traction systems and train; DC power 
supply for trains; AC power supply for trains; catenary wire and conductor rail systems; 
earthing and bonding in electric train system; power quality and harmonics in power 
systems; monitoring operating conditions of railway system 
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1001437 การลากจูงด้วยไฟฟ้าและเทคโนโลยีขบวนรถไฟ 3(3-0-6)  
Electric Traction and Rollingstock Technology  
การใช้พลังงานของรถไฟ การขนส่งผู้โดยสารและการขนส่งสินค้าทางราง มอเตอร์ลากจูงและ

เทคโนโลยีการขับเคลื่อน หัวรถจักรเครื่องยนต์ดีเซล หัวรถจักรดีเซล -ไฟฟ้า หัวรถจักรไฟฟ้า รถไฟดีเซล
ราง (DMU) รถจักรไฟฟ้า (EMU) หัวรถจักรไฮบริด เทคโนโลยีรถไฟความเร็วสูง รถไฟแม่เหล็ก 

Train power consumption; passenger transport and rail freight; traction motor 
and drive technology; diesel engine locomotive; diesel-electric locomotive; electric 
locomotive; Diesel Multiple Unit (DMU); Electric Multiple Unit (EMU); hybrid locomotive; 
high speed rail technology; magnetic train 
1001438 การควบคุมและปฏิบัติการรถไฟ 3(3-0-6)  

Railway Operation and Control  
หลักการพื้นฐานของการปฏิบัติงานและควบคุมรถไฟ การอาณัติสัญญาณเบื้องต้น พลวัตการ

เคลื่อนที่ของรถไฟ ระยะห่างระหว่างขบวนรถไฟและหลักการบังคับสัมพันธ์ การจัดตารางเวลาเดินรถไฟ 
การควบคุมการเดินรถไฟ 

Basic principles of train operation and control; preliminary signaling; train 
movement dynamics; the distance between trains and principles of relationship control; 
train schedule; railway control 
1001439 การออกแบบระบบโรงจักรไฟฟ้า 3(3-0-6)  

Power Plant System Design 
บุรพวิชา : 1000222 อุณหพลศาสตร์และกลศาสตร์ของไหล 
แหล่งพลังงาน โรงจักรไฟฟ้าพลังน้ำ โรงจักรไฟฟ้าพลังไอน้ำ โรงจักรไฟฟ้าแบบความร้อนร่วม 

โรงจักรไฟฟ้าชนิดแก๊ส โรงจักรไฟฟ้าชนิดเครื ่องจักรดีเซล โรงจักรไฟฟ้านิวเคลียร์ แบบจำลองทาง
คณิตศาสตร์ของโรงจักรไฟฟ้า การศึกษาโครงสร้างส่วนประกอบและการทำงานร่วมกันของโรงจักรไฟฟ้า
ประเภทต่าง ๆ การออกแบบระบบควบคุมในโรงจักรไฟฟ้า ระบบเครื ่องมือวัด ระบบป้องกัน การ
พิจารณาในแง่สิ่งแวดล้อม และแง่เศรษฐศาสตร์ การดำเนินงานทางเศรษฐศาสตร์ของระบบไฟฟ้ากำลัง 

Energy resources; hydropower plants; steam power plants; combined-cycle 
plants, gas turbine plants; diesel plants; nuclear power plants; mathematical models of 
power plants; studies on structures, components, and co-operation of power plants, 
design of control systems in power plants; instrument systems; protection systems; 
considerations on environmental and economical aspects; economic operation of power 
systems 
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1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์ 3(2-3-4)  
Mechatronics System Design  
บุรพวิชา : 1001341 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ 
             1001343 ไฮดรอลิกและนิวเมติก 
             1001342 การใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบและการผลิต  
              1001344 ระบบควบคุมในอุตสาหกรรมด้วยพีแอลซี 
             1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม 
หลักการออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์ การออกแบบโครงสร้างและกลไกของระบบ      การ

เลือกเซนเซอร์และตัวส่งกำลังของระบบ การออกแบบวงจรกำลัง การออกแบบวงจรควบคุม การเขียน
โปรแกรมควบคุม การประกอบส่วนต่าง ๆ เป็นระบบ การออกแบบระบบที่คำนึงถึงต้นทุนและระบบ
ความปลอดภัย ข้อพึงปฏิบัติมาตรฐาน และ ความปลอดภัยในการออกแบบและติดตั้งทางไฟฟ้า  การ
ปฏิบัติการที่เก่ียวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพ่ือให้นิสิตออกแบบระบบอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

Principles of mechatronics design; structure and mechanism system design; 
Selecting of sensors and actuators of system; power circuit design; control circuit design; 
programming; system integration; system design that takes into cost and safety system; 
standard procedure and safety in electrical designs and installations; related practice in 
engineering; project for students to design an automation system in an industry 
1001442 การรับภาพของเครื่อง 3(2-3-4)  

Machine Vision  
บุรพวิชา : 1000111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม 
             1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม 
แนวคิดเบื้องต้นของการรับภาพของเครื่อง ส่วนประกอบของระบบการรับภาพของเครื่อง 

การตั้งค่าระบบการถ่ายภาพ การรับภาพ การวิเคราะห์ภาพ การประมวลผลภาพ การปรับปรุงคุณภาพ
ของภาพในโดเมนเชิงพ้ืนที่ การปรับปรุงคุณภาพของภาพในโดเมนเชิงความถึ่ การแบ่งส่วนภาพ การสกัด
คุณลักษณะ การจับคู่ การวัด การจัดหมวดหมู่ การประยุกต์ใช้งานการรับภาพของเครื่อง การปฏิบัติการ
ที่เก่ียวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพ่ือให้นิสิตประยุกต์ใช้การรับภาพของเครื่องในงานอุตสาหกรรม 

Fundamental concepts of Machine Vision; component of machine vision; 
setting up an Imaging system; image acquisition; image analysis; image processing; image 
enhancement in spatial domain; image enhancement in frequency domain; image 
segmentation; feature extraction; matching; measurement; classification; machine vision 
application; related practice in engineering; project for students to apply a machine vision 
in an industry 
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1001443 หุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติ 3(2-3-4)  
Autonomous Mobile Robot  
บุรพวิชา : 1000111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวศิวกรรม 
           1001226 ระบบดิจทัิลและไมโครคอนโทรลเลอร์ 
ความรู้พื้นฐานของหุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติ องค์ประกอบของหุ่นยนต์เคลื่อนที่ ระบบพิกัด

ของหุ่นยนต์เคลื่อนที่ คณิตศาสตร์ของหุ่นยนต์ จลนศาสตร์ของหุ่นยนต์เคลื่อนที่เกี่ยวกับ การวิเคราะห์
ตำแหน่ง การเคลื่อนที่เชิงอนุพันธ์ การวิเคราะห์ไดนามิก การเคลื่อนที่และการวางแผน เซนเซอร์และแอค
ทูเอเตอร์ ระบบควบคุมหุ่นยนต์ การเขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์เคลื่อนที่ การประยุกต์การใช้งาน
หุ่นยนต์เคลื่อนที ่ในอุตสาหกรรม การปฏิบัติการที่เกี ่ยวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพื ่อให้นิสิต
ออกแบบและสร้างหุ่นยนต์เคลื่อนที่ในงานอุตสาหกรรม 

Fundamental knowledge of an autonomous mobile robot; component of 
mobile robot; coordinate system of mobile robot; mathematics of robot; robot kinematics 
related a position analysis, differential motion, dynamic analysis, trajectory and planning; 
sensors and actuators; robot control system; mobile robot control programming; industrial 
mobile robot applications; related practice in engineering; project for students to design 
and create the mobile robot in industry 
1001444 การเรียนรู้ของเครื่องจักรและระบบอัจฉริยะ 3(2-3-4)  

Machine Learning and Intelligent System  
บุรพวิชา : 1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม 
การสร้างระบบการเรียนรู้และความฉลาดของระบบเมคคาทรอนิกส์ วิธีการเรียนรู้ที่เกี่ยวข้อง

กับการเรียนรู้ของเครื่องจักรและระบบอัฉริยะ การประยุกต์ใช้ระบบการเรียนรู้ของเครื่องจักรและ
ระบบอัฉริยะ การปฏิบัติการที่เก่ียวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพ่ือให้นิสิตประยุกต์ใช้ระบบการเรียนรู้
ของเครื่องจักรและระบบอัฉริยะในงานอุตสาหกรรม 

Development of machine learning and intelligence of mechatronics system; 
Learning methods related to machine learning and intelligence, application of machine 
learning and intelligent systems; related practice in engineering; project for students to 
apply machine learning and intelligent system in industry 
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1001445 ระบบปฏิบัติการและเครือข่ายในภาคอุตสาหกรรม 3(2-3-4)  
Operating System and Networking in Industry  
บุรพวิชา : 1001344 ระบบควบคุมในอุตสาหกรรมด้วยพีแอลซี 
             1001348 การควบคุมเชิงตัวเลขด้วยคอมพิวเตอร์และ 
                           การควบคุมเชิงตัวเลขโดยตรง 
ระบบปฏิบัติการต่าง ๆ และเครือข่ายที่ใช้อยู่ในภาคอุตสาหกรรม การติดตั้ง การใช้งาน 

การศึกษาเกี่ยวกับอุปกรณ์ต่าง ๆ ที่เก่ียวข้องเพ่ือให้เกิดระบบปฏิบัติการและเครือข่ายในภาคอุตสาหกรรม 
การปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องในงานวิศวกรรม  โครงงานเพื่อให้นิสิตได้สร้างเครือข่ายด้วยอุปกรณ์เครือข่าย 
การเชื่อมต่อกับเครื่องพีแอลซี (PLC) และซีเอ็นซี (CNC) หรืออุปกรณ์ท่ีใช้ในอุตสาหกรรม  

operating systems and networks used in the industrial; installation; operation; 
studies about devices related to the creation of operating systems and networks in 
industrial; related practice in engineering; project for students to create a network with 
networked devices; connection with PLC and CNC or industrial equipment 
1001446 ระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น 3(3-0-6)  

Flexible Manufacturing System (FMS)  
บุรพวิชา : 1001445 ระบบปฏิบัติการและเครือข่ายในภาคอุตสาหกรรม 
วิวัฒนาการของระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น หลักการทำงานของระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น 

วิธีการสร้างระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น ปัจจัยและข้อกำหนดที่ใช้ในการทำงานของระบบการผลิตแบบ
ยืดหยุ่น การตั้งเวลาคงที่ การตั้งเวลาแบบเรียลไทม์ การติดต่อสื่อสารระหว่างส่วนต่าง  ๆ ในระบบการ
ผลิตแบบยืดหยุ่น ฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์ที่นำมาสร้างระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น ข้อจำกัด ข้อดีข้อเสีย 
การบำรุงรักษาระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น การวิเคราะห์ระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น 

Evolution of Flexible Manufacturing System (FMS); principle of FMS; FMS 
operation methods; factors and requirements used in operation of the FMS; fixed 
scheduling; real-time scheduling; communication between different parts of FMS; 
hardware and software used to build FMS; limitations, advantage and disadvantage 
maintenance of FMS; FMS Analysis; 
1001447 การบูรณาการการผลิตด้วยคอมพิวเตอร์ 3(3-0-6)  
 Computer Integrated Manufacturing (CIM)  
 บุรพวิชา : 1001445 ระบบปฏิบัติการและเครือข่ายในภาคอุตสาหกรรม 

หลักการพื ้นฐานของการบูรณาการการผลิตด้วยคอมพิวเตอร์ การนำหลักการของการ   
บูรณาการการผลิตด้วยคอมพิวเตอร์ไปประยุกต์ใช้ในงานอุตสาหกรรม การนำเอาคอมพิวเตอร์มา
ประยุกต์ใช้งานในด้านของการสื่อสารข้อมูล ระบบฐานข้อมูล ส่วนประสานระหว่างมนุษย์กับเครื่องจักร 
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การวางแผนการจัดการวัสดุ การวางแผนแหล่งที่มาของวัสดุ ลำดับความสำคัญ และปัญหาคอขวด 
การศึกษาระบบการบูรณาการการผลิตด้วยคอมพิวเตอร์ที่มีการใช้งานอยู่ปัจจุบัน 

Basic principles of Computer Integrated Manufacturing (CIM); an application of 
the principles of CIM in industrial applications; bringing computers to be applied in the 
fields of data communication, database system, Human Machine interfacing (HMI), 
Material Requirement Planning (MRP), Material Resource Planning (MRP II), Priority and 
Bottle-neck; a study of the current CIM 
1001448 ระบบสมองกลฝังตัว 3(2-3-4)  

Embedded System  
บุรพวิชา : 1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์ 
ภาพรวมของระบบสมองกลฝังตัว คุณลักษณะของระบบสมองกลฝังตัว โครงสร้างพื้นฐานของ

ระบบสมองกลฝังตัว การออกแบบระบบสมองกลฝังตัว เครื่องประมวลผลในระบบฝังตัว ประเภทของ
เครื่องประมวลผล สถาปัตยกรรมของไมโครโปรเซสเซอร์และไมโครคอนโทรลเลอร์ เครื่องมือและอุปกรณ์
ต่อพ่วง การเขียนโปรแกรมอินพุตและเอาท์พุต รีจีสเตอร์ ชุดคำสั่ง โหมดที่อยู่ ตัวนับเวลา การขัดจังหวะ 
การปฏิบัติการที่เก่ียวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพ่ือให้นิสิตออกแบบระบบสมองกลฝังตัว  

Embedded system overview; characteristics of an embedded system; basic 
structure of an embedded system; embedded system design; processors in an embedded 
system; types of processors; microprocessor and microcontroller architecture; tools and 
peripherals; I/O programming; register; instruction set; addressing mode; timer counter; 
interruption; related practice in engineering; project for students to create an embedded 
system 
1001449 การเขียนโปรแกรมชุดคำสั่งภาษาวิชวล 3(2-3-4)  

Visual Programming  
บุรพวิชา : 1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม 
การเขียนชุดคำสั่งวิชวลด้วยภาษาวิชวล ประเภทข้อมูล อาร์เรย์ ตัวชี้ แฟ้มข้อมูล ฐานข้อมูล 

การติดต่อกับพอร์ตบนคอมพิวเตอร์ การออกแบบโครงสร้างของโปรแกรมและการทดสอบความถูกต้อง
ของโปรแกรม การปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพื่อให้นิสิตพัฒนาโปรแกรมชุดคำสั่ง
ภาษาวิชวลในอุตสาหกรรม 

Visual programming; data types; array; pointer; file; database; connecting to a 
port on a computer; design structure of program and debugging; related practice in 
engineering; the project for students to develop a visual programming in industry 
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1001452 นวัตกรรมด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ 3(2-3-4)  
Innovation in Automatic Control Systems and Robotics  
บุรพวิชา : 1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม 
             1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์ 
สร้างนวัตกรรมด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ในงานอุตสาหกรรมเกี่ยวกับ การเชื่อม 

จัดเรียงสินค้าและวัสดุ การตรวจสอบชิ้น การตัดชิ้นงาน การพ่นสี การขึ้นรูปชิ้นงาน และระบบอัตโนมัติ 
โครงงานเพ่ือให้นิสิตออกแบบและสร้างนวัตกรรมด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ 

Create innovation in automation control systems and robotics in industry 
related welding, palletizing, inspection, cutting, painting, casting and automation system; 
project for students to design and create embedded system; 
1001453 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1 3(3-0-6)  

Special Topics in Mechatronics Engineering 1  
เนื้อหาพิเศษเกี่ยวกับเทคโนโลยีในสาขาเมคคาทรอนิกส์โดยจะมีการประกาศรายละเอียด

ล่วงหน้า 
Special content on technology in the mechatronics field will be announced in 

advance 
1001454 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2 3(3-0-6)  

Special Topics in Mechatronics Engineering 2  
เนื้อหาพิเศษเกี่ยวกับเทคโนโลยีในสาขาเมคคาทรอนิกส์โดยจะมีการประกาศรายละเอียด

ล่วงหน้า 
Special content on technology in the mechatronics field will be announced in 

advance 
1001455 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 3 3(3-0-6)  

Special Topics in Mechatronics Engineering 3  
เนื้อหาพิเศษเกี่ยวกับเทคโนโลยีในสาขาเมคคาทรอนิกส์โดยจะมีการประกาศรายละเอียด

ล่วงหน้า 
Special content on technology in the mechatronics field will be announced in 

advance 
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3.2 ชื่อ สกุล ตำแหน่ง และคุณวุฒิของอาจารย์ 

3.2.1 อาจารย์ประจำหลักสูตร 

ลำดับ ชื่อ-นามสกุล 
ตำแหน่ง 

ทางวิชาการ 
คุณวุฒิ สาขาวิชา สถาบัน ปี พ.ศ. 

1 นายธวัช  ชูชิต อาจารย์ วศ.ด. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 
(เกียรตินิยมอันดับ 2) 

วิศวกรรมไฟฟ้า 
วิศวกรรมไฟฟ้า 
วิศวกรรมไฟฟ้า 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

2562 
2553 
2550 

2 นายต้าย  บัณฑิศักดิ ์ อาจารย์ ปร.ด. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

วิศวกรรมไฟฟ้า 
วิศวกรรมไฟฟ้า 
วิศวกรรมไฟฟ้า 

มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 

2559 
2552 
2550 

3 นายเริงวุฒิ  ชูเมือง ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.ด. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

เมคคาทรอนิกส์ 
เมคคาทรอนิกส์ 
วิศวกรรมคอมพิวเตอร์ 

สถาบันเทคโนโลยีแห่งเอเชีย 
สถาบันเทคโนโลยีแห่งเอเชีย 
มหาวิทยาลัยศรีปทุม 

2548 
2543 
2540 

4 นางสาวธารทิพย์   สิทธิรักษ์ อาจารย์ วศ.ม. 
วศ.บ. 

วิศวกรรมไฟฟ้า 
วิศวกรรมไฟฟ้า 

มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 

2559 
2555 

5 นายนันทพันธ์  นภัทรานันทน์ อาจารย์ ปร.ด. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

เทคโนโลยีพลังงาน 
วิศวกรรมเครื่องกล 
วิศวกรรมเครื่องกล 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี 
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
ม.สงขลานครินทร์ 

2549 
2539 
2537 
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ลำดับ ชื่อ-นามสกุล 
ตำแหน่ง 

ทางวิชาการ 
คุณวุฒิ สาขาวิชา สถาบัน ปี พ.ศ. 

6 นายจตุพร  แก้วอ่อน รองศาสตราจารย์ ปร.ด. 
ปร.ม. 
วศ.บ. 

เทคโนโลยีพลังงาน 
เทคโนโลยีพลังงาน 
วิศวกรรมเครื่องกล 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี 

2554 
2546 
2541 

7 นายนเรศ  ฉิมเรศ อาจารย์ วศ.ด. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

วิศวกรรมเครื่องกล 
วิศวกรรมเครื่องกล 
วิศวกรรมเครื่องกล 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี 

2561 
2546 
2542 

8 ว่าที่ รต. พลกฤษณ์  
คล้ายวิตภัทร 

อาจารย์ วศ.ด. 
วท.ม. 
วศ.บ. 

วิศวกรรมเครื่องกล 
ฟิสิกส์ 
วิศวกรรมเครื่องกล 

มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร์ 
มหาวิทยาลัยทักษิณ 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระ
นครเหนือ 

2558 
2553 
2548 

9 นายธนวัฒน์  ศรีรักษา อาจารย์ ปร.ด. 
วศ.ม. 
 
วศ.บ. 

วิศวกรรมเครื่องกล 
วิศวกรรมเครื่องกล 
 
วิศวกรรมยานยนต์ 

มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า 
เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระ
นครเหนือ 

2562 
2552 

 
2548 

10 นายชัยวัฒน์  จุมพลกุล อาจารย์ วศ.ม. 
วศ.บ. 

วิศวกรรมเครื่องกล 
วิศวกรรมเครื่องกล 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี 
มหาวิทยาลัยเอเชียอาคเนย์ 

2560 
2553 
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ลำดับ ชื่อ-นามสกุล 
ตำแหน่ง 

ทางวิชาการ 
คุณวุฒิ สาขาวิชา สถาบัน ปี พ.ศ. 

11 นางสาวเสาวณีย์  สิงห์สโรทัย อาจารย์ ปร.ด. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

วิศวกรรมวัสดุ 
วิศวกรรมวัสดุ 
วิศวกรรมวัสดุ 

มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 

2560 
2555 
2553 

12 นางสาวรวมพร  นิคม ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ปร.ด. 
วศ.ม. 
วท.บ. 

วิศวกรรมเคมี 
วิศวกรรมเคมี 
เทคโนโลยีวัสดุภัณฑ์ 

มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 

2556 
2549 
2546 

13 นายโชคชัย  เหมือนมาศ ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.ด. 
วท.บ. 

วิศวกรรมเคมี 
เคมีอุตสาหกรรม 

มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ 

2553 
2547 

 
3.2.2 อาจารย์พิเศษ 

ลำดับ ชื่อ-นามสกุล 
ตำแหน่ง 

ทางวิชาการ 
คุณวุฒิ สาขาวิชา สถาบัน ปี พ.ศ. 

1 นายวิจิตร กิณเรศ ศาสตราจารย์ วศ.ด. 

 

วศ.ม. 

 

วศ.บ. 

(เกียรตินิยมอันดับ 2) 

Electronics and Electrical 

Engineering 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

University of Nottingham, United 

Kingdom 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณ

ทหารลาดกระบัง 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณ

ทหารลาดกระบัง 

2540 

 

2535 

 

2530 
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ลำดับ ชื่อ-นามสกุล 
ตำแหน่ง 

ทางวิชาการ 
คุณวุฒิ สาขาวิชา สถาบัน ปี พ.ศ. 

2 นายธนัดชัย กุลวรวานิชพงษ์ รองศาสตราจารย์ Ph.D. 

 

วศ.ม. 

วศ.บ. 

(เกียรตินิยมอันดับ 1) 

Electronic and Electrical 

Engineering  

วิศวกรรมไฟฟ้า 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

 

The University of Birmingham, United 

Kingdom 

 

จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

2546 

 

2542 

2540 

3 นายนัฐโชติ รักไทยเจริญชีพ รองศาสตราจารย์ ปร.ด. 

วศ.ม. 

วศ.บ. 

คอ.บ. 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระ

นครเหนือมหาวิทยาลัยธรรมศาสตร์ 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลพระนคร 

สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 

2553 

2548 

2554 

2544 

4 นายอานนท์ อิศรมงคลรักษ์ ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.ด. 

วศ.ม. 

วศ.บ. 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

2561 

2553 

2548 

5 นายชัยยุทธ์ สัมภวะคุปต์ ผู้ช่วยศาสตราจารย์ วศ.ด. 

วศ.ม. 

วศ.บ. 

(เกียรตินิยมอันดับ 2) 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

2560 

2551 

2548 
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ลำดับ ชื่อ-นามสกุล 
ตำแหน่ง 

ทางวิชาการ 
คุณวุฒิ สาขาวิชา สถาบัน ปี พ.ศ. 

6 นายทศพล รัตน์นิยมชัย ผู้ช่วยศาสตราจารย์ Ph.D. 

 

วศ.ม. 

วศ.บ. 

(เกียรตินิยมอันดับ 1) 

Electronic, Electrical and 

Computer Engineering

วิศวกรรมไฟฟ้า 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

University of Birmingham, United 

Kingdom 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

2559 

 

2549 

2547 

7 นายโกศล ชัยเจริญอุดมรุ่ง อาจารย์ วศ.ด. 

วศ.ม. 

วศ.บ. 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

2561 

2555 

2552 

8 นายยรรยงค์ พันธ์สวัสดิ์ ผู้ช่วยศาสตราจารย์ Ph.D. 

 

M.Eng. 

 

วศ.บ. 

วิศวกรรมชีวการแพทย์  

(หลักสูตรนานาชาติ) 

วิศวกรรมชีวการแพทย์  

(หลักสูตรนานาชาติ) 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

มหาวิทยาลัยมหิดล 

 

มหาวิทยาลัยมหิดล 

 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี 

2559 

 

2553 

 

2550 
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ลำดับ ชื่อ-นามสกุล 
ตำแหน่ง 

ทางวิชาการ 
คุณวุฒิ สาขาวิชา สถาบัน ปี พ.ศ. 

9 นายบุญเลศ สื่อเฉย รองศาสตราจารย์ วศ.ด. 

 

วศ.ม. 

 

วศ.บ. 

อส.บ. 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณ

ทหารลาดกระบัง 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณ

ทหารลาดกระบัง 

มหาวิทยาลัยเอเชียอาคเนย์ 

มหาวิทยาลัยเอเชียอาคเนย์ 

2561 

 

2542 

 

2555 

2529 

10 นายสิทธิศักดิ์ โรจชะยะ อาจารย์ วศ.ม. 

วศ.บ. 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี 

มหาวิทยาลัยรังสิต 

2553 

2550 

11 นายสมศักดิ์ ชูเกลี้ยง ครู  

(ชำนาญการพิเศษ) 

คอ.ม. 

 

คอ.บ. 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

 

วิศวกรรมไฟฟ้า 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า 

พระนครเหนือ 

สถาบันเทคโนโลยีราชมงคล 

2547 

 

2538 
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4. องค์ประกอบเกี่ยวกับประสบการณ์ภาคสนาม (การฝึกงาน หรือสหกิจศึกษา)  
 รายวิชา 1001303 การฝึกงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ หรือ  1001403 สหกิจศึกษา 
ประกอบด้วย การเตรียมตัวก่อนฝึกงาน การรายงานความก้าวหน้าระหว่างฝึกงาน การรายงานผลและ
นำเสนอการฝึกงาน การประเมินผล และการรวบรวมความรู้ที่ได้จากการฝึกงาน 

4.1 มาตรฐานผลการเรียนรู้ของประสบการณ์ภาคสนาม 
1) มีทักษะในการปฏิบัติงานด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
2) มีทักษะบูรณาการความรู้เพ่ือนำไปแก้ปัญหาทางวิศวกรรมได้อย่างเหมาะสม 
3) มีมนุษยสัมพันธ์และทำงานร่วมกับผู้อื่นได้ดี รวมทั้งสามารถปรับตัวเข้ากับผู้ร่วมงานหรือ

สถานประกอบการได้ 
4) มีทักษะเป็นผู้นำ และผู้ตาม ในการปฏิบัติงานได้อย่างสร้างสรรค์ 
5) มีระเบียบวินัย ตรงเวลา และมีความซื่อสัตย์ในการปฏิบัติงาน 
6) มีความเข้าใจในความแตกต่างทางวัฒนธรรม  
7) มีความกล้าในการแสดงออก และมีความคิดริเริ่มสร้างสรรค์ในการพัฒนางานให้มีคุณภาพ

ยิ่งขึ้น 
4.2 ช่วงเวลา 

ภาคเรียนที่ 3 ชั้นปีที่ 3 สำหรับแผนการศึกษาโครงงาน 
ภาคเรียนที่ 2 ชั้นปีที่ 4 สำหรับแผนการศึกษาสหกิจศึกษา 

4.3 การจัดเวลาและตารางสอน 
ตามเวลาปฏิบัติงานของสถานประกอบการ 
 

5. ข้อกำหนดเกี่ยวกับการทำโครงงานหรือรายวิจัย 
5.1 คำอธิบายโดยย่อ 

นิสิตจะได้รับมอบหมายให้ศึกษาและปฏิบัติงานจริง ในหัวข้อโครงงานที่มีความน่าสนใจ
ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ โดยต้องผ่านทั้งการค้นคว้าและทบทวนเอกสารงานวิจัย การเขียน
ข้อเสนอโครงการ และการดำเนินโครงการให้แล้วเสร็จ ภายใต้การให้คำปรึกษาของอาจารย์ที่ปรึกษา
โครงงาน  และการให้ข้อเสนอแนะจากกรรมการประเมินโครงงาน รวมไปถึงต้องมีการพัฒนาศักยภาพ
ด้านการเขียนรายงานฉบับสมบูรณ์ สามารถนำทฤษฎีมาอธิบายงานวิจัยที่ทำได้ พร้อมทั้งการนำเสนอ
ผลงานได้ 

5.2 มาตรฐานผลการเรียนรู้ของการทำโครงงานหรืองานวิจัย 
1) มีวินัย ตรงต่อเวลา และปฏิบัติตามกฎข้อบังคับ 
2) สามารถใช้ความรู ้ทางด้านคณิตศาสตร์ ว ิทยาศาสตร์ และวิศวกรรมศาสตร์ เพ่ือ

ดำเนินงานและแก้ปัญหาในหัวข้อโครงงานที่น่าสนใจทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ได้ 
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3) สามารถแสวงหาความรู ้ มีวิจารณญาณ การคิดวิเคราะห์ และจินตนาการ ที ่จะใช้       

องค์ความรู้ประกอบการตัดสินใจและแก้ไขปัญหาในหัวข้อโครงงานที่น่าสนใจทางวิศวกรรม เมคคาทรอ
นิกส์ได ้

4) ปฏิบัติงานด้วยความรับผิดชอบ มีจิตสำนึกด้านความปลอดภัย และรักษาสภาพแวดล้อม
การทำงาน 

5) มีทักษะในการสื ่อสารทั ้งการเขียนและการพูด  และสามารถนำเสนอข้อมูลเกี ่ยวกับ
โครงงานทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์โดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศได้อย่างเหมาะสม 

5.3 ช่วงเวลา  
ภาคเรียนที่ 1 และ 2 ชั้นปีที่ 4 

5.4 จำนวนหน่วยกิต 
5 หน่วยกิต หรือ จำนวนชั่วโมง 225 ชั่วโมง 

5.5 การเตรียมการ 
1) หัวข้อโครงงานอาจกำหนดโดยอาจารย์ หรือนิสิตกับอาจารย์ร่วมกันกำหนด ซึ่งผ่านความ

เห็นชอบของคณะกรรมการรายวิชา โดยส่งเสริมให้มีหัวข้อโครงงานที่เกี่ยวข้องกับผู้ประกอบการ ไม่น้อย
กว่าร้อยละ 20 

2) คณะวิศวกรรมศาสตร์สนับสนุนงบประมาณ สถานที่ และอุปกรณ์เครื่องมือสำหรับให้
นิสิตทำโครงงาน 

3) คณะวิศวกรรมศาสตร์จัดอบรมความรู ้ความสามารถเพิ ่มเติมให้นิสิตระหว่างการทำ
โครงงานในหัวข้อที่สำคัญ เช่น กระบวนการออกแบบ การสืบค้นและการวิเคราะห์สิทธิบัตรและบทความ
วิจัย การเขียนข้อเสนอโครงการและรายงาน เทคนิคการนำเสนอ และการใช้เครื่องมือช่าง 

4) อาจารย์ที่ปรึกษาโครงงานให้คำปรึกษาในรายละเอียด และติดตามการดำเนินงานของ
นิสิต ตลอดการดำเนินโครงการของนิสิต 

5) กรรมการประเมินโครงงานจะให้คำแนะนำเพิ่มเติมในแต่ละครั้งของการสอบประเมิน
ความก้าวหน้า 

6) คณะวิศวกรรมศาสตร์จัดให้นิสิตได้นำเสนอผลงาน เพื่อเป็นการแลกเปลี่ยนเรียนรู้ และ
เป็นแนวทางให้กับนิสิตรุ่นต่อไป 

5.6 กระบวนการประเมินผล 
1) ประเมินผู้เรียนจากผลการดำเนินงานโครงงาน การนำเสนอ รายงาน และการเข้าร่วม

กิจกรรมส่งเสริมการเรียนรู้ 
2) อาจารย์ที่ปรึกษาโครงงานและกรรมการประเมินผลการเรียนรู้ของผู้เรียนตามแบบฟอร์ม

และสอดคล้องกับผลลัพธ์การเรียนรู้ของรายวิชา 
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หมวดที่ 4 ผลการเรียนรู้ กลยุทธ์การสอนและการประเมินผล 

 
1. การพัฒนาคุณลักษณะพิเศษของนิสิต 

คุณลักษณะพิเศษ กลยุทธ์หรือกิจกรรมของนิสิต รายวิชา 
1. เป็นวิศวกรที่สามารถสร้าง
นวัตกรรมสังคม 

- ให้มีการฝึกปฏิบัติงานด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ ด้วยการ
จัดการเรียนการสอน จัดการ
ฝึกอบรมเชิงปฏิบัติการและการ
ฝึกงาน 
- จัดการประกวดแข่งขันนวัตกรรม 
และส่งเสริมให้นวัตกรรมที่มีความ
โดดเด่นเข้าร่วมการประกวด
นวัตกรรมแข่งขันระดับชาติหรือ
ระดับนานาชาติ 

1001141 เมคคาทรอนิกส์เบื้องต้น 
1001341เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ 
1001343 ไฮดรอลิกและนิวเมติก 
1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม  
1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์  
1001303 การฝึกงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
1001401 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1 
1001402 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2 
1001403 สหกิจศึกษา 

2. เป็นวิศวกรที่มีศักยภาพใน
การเป็นผู้ประกอบการ 

- จัดให้นิสิตเข้าร่วมโครงการที่ทาง
หลักสูตรฯ ได้ทำบันทึกความร่วมมือ
กับภาคอุตสาหกรรม  
- จัดการประกวดแข่งขันเกี่ยวกับ
การเป็นผู้ประกอบการ และส่งเสริม
ให้นิสิตเข้าร่วมการประกวดแข่งขัน
ทางด้านการเป็นผู้ประกอบการ
ระดับชาติหรือระดับนานาชาติ 

1001451 พ้ืนฐานการเป็นผู้ประกอบการสำหรับ
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
1001141 เมคคาทรอนิกส์เบื้องต้น  
1001341เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ 
1001343 ไฮดรอลิกและนิวเมติก 
1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม  
1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์  
1001303 การฝึกงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
1001401 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1 
1001402 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2 
1001403 สหกิจศึกษา 

3. เป็นวิศวกรที่สามารถ
ทำงานร่วมกับชุมชน 

- ให้มีการฝึกปฏิบัติงานด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ ด้วยการ
จัดการเรียนการสอน จัดการ
ฝึกอบรมเชิงปฏิบัติการและการ
ฝึกงาน 
- จัดให้นิสิตเข้าร่วมโครงการที่ทาง
หลักสูตรฯ ได้ทำบันทึกความร่วมมือ
กับภาคอุตสาหกรรม  

0000262 ทักษิณศึกษา 
0000263 วิถีชุมชนท้องถิ่น 
1001303 การฝึกงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
1001401 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1 
1001402 โครงงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2 
1001403 สหกิจศึกษา 
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คุณลักษณะพิเศษ กลยุทธ์หรือกิจกรรมของนิสิต รายวิชา 

- จัดกิจกรรมให้นิสิตศึกษาดูงานตาม
สถานประกอบการและวิสาหกิจ
ชุมชนต่าง ๆ 
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2. การพัฒนาผลการเรียนรู้ในแต่ละด้าน 
 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
(PLO/SubPLO) 

กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ 

PLO 1 อธิบายความรู้ด้านวิทยาศาสตร์และ
คณิตศาสตร์พื้นฐานสำหรับต่อยอดสู่ศาสตร์
วิศวกรรมขั้นพื้นฐาน 
Sub PLO 1A อธิบายและมีทักษะปฏิบัติใน
ศาสตร์ของวิทยาศาสตร์ 
Sub PLO 1B อธิบายและมีทักษะปฏิบัติในศาสตร์
ของคณิตศาสตร์ 

- บรรยาย 
- ตั้งคำถาม 
- ยกตัวอย่าง 
- แบบฝึกหัด 
- มอบหมายงาน 
- การสอนแบบสาธิต 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
- Project based learning 

- อธิบายทฤษฎีและหลักการพ้ืนฐานความรู้ทางด้านคณิตศาสตร์และ
วิทยาศาสตร์ได้ 
- วิเคราะห์และแก้ปัญหาเกี่ยวกับทฤษฎีและหลักการพ้ืนฐานความรู้
ทางด้านคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์ได้อย่างถูกต้องเหมาะสม 
- ลงมือปฏิบัติงานทางด้านคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์ได้อย่างถูกต้อง
เหมาะสม 
- ตอบสนองอย่างดีในบทเรียนทางด้านคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์ 
- ตรงต่อเวลา และรับผิดชอบต่องานที่ได้รับมอบหมาย 

PLO 2 อธิบายศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์ขั้นพื้นฐานสำหรับต่อยอดสู่วิศวกรรม 
ขั้นสูง 
Sub PLO 2A อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของ
วิศวกรรมเครื่องกล 
 
 

- บรรยาย 
- ตั้งคำถาม 
- ยกตัวอย่าง 
- แบบฝึกหัด 
- มอบหมายงาน 
- การสอนแบบสาธิต 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 

- สามารถอธิบายทฤษฎีที่เก่ียวข้องกับวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐาน 
- สามารถคำนวณข้อมูลด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานได้ 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานได้ 
- สามารถเชื่อมโยงองค์ความรู้ด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐาน 
- สามารถแก้ปัญหาจากกรณีศึกษาได้อย่างถูกต้องเหมาะสม 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลที่ได้จากการศึกษาดูงานนอกสถานที่ 
- สามารถปฏิบัติงานที่เกี่ยวข้องกับวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพื้นฐานได้
อย่างถูกต้อง 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
(PLO/SubPLO) 

กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ 

Sub PLO 2B อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของ
วิศวกรรมไฟฟ้า 
Sub PLO 2C อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานในส่วนของ
วิศวกรรมควบคุม 

- Project based learning  
 

- การสังเกตพฤติกรรมและการตอบสนองของผู้เรียน 
- การสัมภาษณ์และการใช้แบบสอบถามสะท้อนเจตคติ 
- การใช้วิธีตั้งคำถามเพื่อสะท้อนทัศนคติในการใช้วิวิศวกรรมเมคคาทรอ
นิกส์ขั้นพ้ืนฐานเพ่ือสังคม 
- การติดตามความก้าวหน้าปริญญานิพนธ์  
- ความสมบูรณ์ของเนื้อหา ความตรงต่อเวลา และความสามารถในการตอบ
คำถาม 

PLO 3 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านการออกแบบ
ระบบไฟฟ้าและระบบป้องกัน ในการแก้ปัญหา 
และพัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและ
ภาคอุตสาหกรรม 
Sub PLO 3A มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งาน
ศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้า 
Sub PLO 3B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งาน
ศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบป้องกัน 

- บรรยาย 
- ตั้งคำถาม 
- ยกตัวอย่าง 
- แบบฝึกหัด 
- มอบหมายงาน 
- การสอนแบบสาธิต 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
- Project based learning  
 

- สามารถอธิบายทฤษฎีที่เกี่ยวข้องกับศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบ
ไฟฟ้าและระบบป้องกันได ้
- สามารถคำนวณข้อมูลด้านการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกันได้ 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลด้านการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกันได้ 
- สามารถเชื่อมโยงองค์ความรู้ด้านการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบ
ป้องกัน 
- สามารถแก้ปัญหาจากกรณีศึกษาได้อย่างถูกต้องเหมาะสม 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลที่ได้จากการศึกษาดูงานนอกสถานที่ 
- สามารถปฏิบัติงานที่เก่ียวข้องกับศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้า
และระบบป้องกันได้อย่างถูกต้อง 
- การสังเกตพฤติกรรมและการตอบสนองของผู้เรียน 
- การสัมภาษณ์และการใช้แบบสอบถามสะท้อนเจตคติ 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
(PLO/SubPLO) 

กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ 

- การใช้วิธีตั ้งคำถามเพื ่อสะท้อนทัศนคติในการใช้องค์ความรู้ทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพื่อสังคม 
- การติดตามความก้าวหน้าปริญญานิพนธ์  
- ความสมบูรณ์ของเนื้อหา ความตรงต่อเวลา และความสามารถในการตอบ
คำถาม 

PLO 4 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านระบบควบคุม
อัตโนมัติและหุ่นยนต์ในการแก้ปัญหา และ
พัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและ
ภาคอุตสาหกรรม 
Sub PLO 4A มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งาน
ศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบควบคุม
อัตโนมัติ 
Sub PLO 4B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งาน
ศาสตร์ทางด้านการออกแบบหุ่นยนต์สำหรับงาน
ควบคุมระบบอัตโนมัติในภาคอุตสาหกรรม 

- บรรยาย 
- ตั้งคำถาม 
- ยกตัวอย่าง 
- แบบฝึกหัด 
- มอบหมายงาน 
- การสอนแบบสาธิต 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
- Project based learning  
 

- สามารถอธิบายทฤษฎีที ่เกี ่ยวข้องกับศาสตร์ทางด้านระบบควบคุม
อัตโนมัติและหุ่นยนต์ได ้
- สามารถคำนวณข้อมูลด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ได้ 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ได้ 
- สามารถเชื่อมโยงองค์ความรู้ด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ 
- สามารถแก้ปัญหาจากกรณีศึกษาได้อย่างถูกต้องเหมาะสม 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลที่ได้จากการศึกษาดูงานนอกสถานที่ 
- สามารถปฏิบัติงานที่เกี่ยวข้องกับศาสตร์ทางด้านระบบควบคุมอัตโนมัติ
และหุ่นยนต์ได้อย่างถูกต้อง 
- การสังเกตพฤติกรรมและการตอบสนองของผู้เรียน 
- การสัมภาษณ์และการใช้แบบสอบถามสะท้อนเจตคติ 
- การใช้วิธีตั ้งคำถามเพื ่อสะท้อนทัศนคติในการใช้องค์ความรู้ทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพื่อสังคม 
- การติดตามความก้าวหน้าปริญญานิพนธ์  
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
(PLO/SubPLO) 

กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ 

- ความสมบูรณ์ของเนื้อหา ความตรงต่อเวลา และความสามารถในการตอบ
คำถาม 

PLO 5 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ของวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ ในการ
แก้ปัญหา และพัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชน
และภาคอุตสาหกรรม 
Sub PLO 5A วิเคราะห์และอภิปรายเทคโนโลยี
สมัยใหม่เพื่อนำไปสู่การแก้ปัญหาด้วยศาสตร์
ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
Sub PLO 5B ประยุกต์ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์เพ่ือสร้างเทคโนโลยีสมัยใหม่ 

- บรรยาย 
- ตั้งคำถาม 
- ยกตัวอย่าง 
- แบบฝึกหัด 
- มอบหมายงาน 
- การสอนแบบสาธิต 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
- Project based learning  
 

- สามารถอธิบายทฤษฎีที่เกี ่ยวข้องกับประยุกต์ใช้ศาสตร์ของวิศวกรรม    
เมคคาทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ได้ 
- สามารถคำนวณข้อมูลด้านประยุกต์ใช้ศาสตร์ของวิศวกรรมเมคคาทรอ
นิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ได้ 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลด้านประยุกต์ใช้ศาสตร์ของวิศวกรรมเมคคา     
ทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ได้ 
- สามารถเชื่อมโยงองค์ความรู้ด้านประยุกต์ใช้ศาสตร์ของวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
- สามารถแก้ปัญหาจากกรณีศึกษาได้อย่างถูกต้องเหมาะสม 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลที่ได้จากการศึกษาดูงานนอกสถานที่ 
- สามารถปฏิบัติงานที่เกี่ยวข้องกับประยุกต์ใช้ศาสตร์ของวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์ร่วมกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ ได้อย่างถูกต้อง 
- การสังเกตพฤติกรรมและการตอบสนองของผู้เรียน 
- การสัมภาษณ์และการใช้แบบสอบถามสะท้อนเจตคติ 
- การใช้วิธีตั ้งคำถามเพื ่อสะท้อนทัศนคติในการใช้องค์ความรู้ทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพื่อสังคม 
- การติดตามความก้าวหน้าปริญญานิพนธ์  
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
(PLO/SubPLO) 

กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ 

- ความสมบูรณ์ของเนื้อหา ความตรงต่อเวลา และความสามารถในการตอบ
คำถาม 

PLO 6 บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรม   
เมคคาทรอนิกส์สำหรับการสร้างนวัตกรรมสังคม
และการเป็นผู้ประกอบการ 
Sub PLO 6A ประยุกต์ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์เพ่ือสร้างนวัตกรรมสังคม 
Sub PLO 6B มีทักษะการเป็นผู้ประกอบการด้วย
นวัตกรรมทางสังคม 

- บรรยาย 
- ตั้งคำถาม 
- ยกตัวอย่าง 
- แบบฝึกหัด 
- มอบหมายงาน 
- การสอนแบบสาธิต 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 
- Project based learning  

- สามารถอธ ิบายกระบวนการสร ้างนว ัตกรรมส ังคมและการเป็น
ผู้ประกอบการได้ 
- สามารถวิเคราะห์ข้อมูลที่เกี ่ยวข้องในการนวัตกรรมสังคมและการเป็น
ผู้ประกอบการได้ 
- สามารถเชื่อมโยงองค์ความรู้เพื่อการสร้างนวัตกรรมสังคมและการเป็น
ผู้ประกอบการได้ 
- สามารถแก้ปัญหาจากกรณีศึกษาได้อย่างถูกต้องเหมาะสม 
- สามารถใช้องค์ความรู้ด้านนวัตกรรมสังคมและการเป็นผู้ประกอบการเพ่ือ
แก้ปัญหาได้อย่างเหมาะสม 
- การสังเกตพฤติกรรมการทำงานร่วมกับชุมชน 
- สามารถปฏิบัติงานวิจัยที่เกี่ยวข้องกับการสร้างนวัตกรรมสังคมและการ
เป็นผู้ประกอบการได้อย่างถูกต้อง 
- การสังเกตพฤติกรรมและการตอบสนองของผู้เรียน 
- การสัมภาษณ์และการใช้แบบสอบถามสะท้อนเจตคติ 
- การใช้วิธีตั ้งคำถามเพื ่อสะท้อนทัศนคติในการใช้องค์ความรู้ทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพื่อสังคม 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ 
(PLO/SubPLO) 

กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ 

PLO 7 แสดงออกถึงคุณลักษณะของวิศวกร  
เมคคาทรอนิกส์ 
Sub PLO 7A มีความรับผิดชอบต่อตนเอง สังคม 
และมีจรรยาบรรณในวิชาชีพ 
Sub PLO 7B มีภาวะผู้นำ สามารถทำงานร่วมกับ
ผู้อื่นได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
Sub PLO 7C มีความคิดสร้างสรรค์ มีวุฒิภาวะใน
การแก้ไขปัญหา และมีการเรียนรู้ตลอดชีวิต 
(lifelong learning) 
Sub PLO 7D มีความสามารถค้นคว้าความรู้ที่
ถูกต้อง ทันสมัย และ สื่อสารทั้งในรูปแบบการพูด
และการเขียนโดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศที่
เหมาะสม 

- บรรยาย 
- การฝึกปฏิบัติ 
- การเรียนรู้จากการฝึกปฏิบัติ 
- การทำกิจกรรมกลุ่ม 
- Project based learning 
- Community based learning 
- การศึกษาค้นคว้าด้วยตนเอง 

- การสังเกตพฤติกรรมและการตอบสนองของผู้เรียน 
- การใช้วิธีตั้งคำถามเพ่ือสะท้อนทัศนคติ 
- ความตรงต่อเวลา ความสมบูรณ์ของเนื้อหาในงานที่ได้รับมอบหมาย 
- ความซ้ำซ้อนในการเขียนรายงานวิจัย บทความวิจัย 
- การอ้างอิงข้อมูลจากแหล่งต่าง ๆ ที่ถูกต้อง 
- การสังเกตพฤติกรรมและการตอบสนองในการเรียนการสอน การนำเสนอ 
การทำกิจกรรมกลุ่ม  
- การใช้วิธีตั้งคำถามเพ่ือสะท้อนความคิดและทัศนคติในการการปฏิบัติงาน
ร่วมกับผู้อ่ืนของนิสิต 
- แหล่งข้อมูลในการค้นคว้ามีความน่าเชื่อถือ ทันสมัย ถูกต้อง และตรงกับที่
ต้องการ 
- เลือกใช้เทคโนโลยีได้อย่างถูกต้อง เหมาะสมกับการทำงาน 
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3. แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา (Curriculum Mapping)  
 หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 

 ความรับผิดชอบหลัก       ความรับผิดชอบรอง 

รายวิชา 

1. ด้าน
คุณธรรม 
จริยธรรม 

2. ด้านความรู้ 3. ด้านทักษะทางปัญญา 
4. ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่าง

บุคคลและความรับผิดชอบ 

5.ด้านทักษะการ
วิเคราะห์เชิง

ตัวเลขการสื่อสาร 
และเทคโนโลยี

สารสนเทศ 
1.1 1.2 2.1 2.2 3.1 3.2 3.3 4.1 4.2 4.3 4.4 5.1 5.2 

กลุ่มการใช้ภาษา              
0000111 ภาษาไทยสำหรับอุดมศกึษา              
0000121 ภาษาอังกฤษพ้ืนฐานในชีวิตประจำวัน              
0000122 การอ่านและเขียนภาษาอังกฤษพ้ืนฐาน              
กลุ่มบูรณาการ              
0000161 คุณภาพชีวิต              
0000162 สิ่งแวดล้อมกับการดำเนินชีวิต              
0000261 สังคมยั่งยืนและเศรษฐกิจพอเพียง              
กลุ่มวชิาบังคับเลือก              
0000262 ทักษิณศึกษา              
0000263 วิถีชุมชนท้องถิ่น              
กลุ่มวชิาเลือก              
0000112 พหุภาษาเพื่อการเรียนรู้              
0000131 ภาษาและวัฒนธรรมพม่า              
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รายวิชา 

1. ด้าน
คุณธรรม 
จริยธรรม 

2. ด้านความรู้ 3. ด้านทักษะทางปัญญา 
4. ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่าง

บุคคลและความรับผิดชอบ 

5.ด้านทักษะการ
วิเคราะห์เชิง

ตัวเลขการสื่อสาร 
และเทคโนโลยี

สารสนเทศ 
1.1 1.2 2.1 2.2 3.1 3.2 3.3 4.1 4.2 4.3 4.4 5.1 5.2 

0000132 ภาษาและวัฒนธรรมเวยีดนาม              
0000133 ภาษาและวัฒนธรรมเกาหล ี              
0000134 ภาษาและวัฒนธรรมญีปุ่่น              
0000135 ภาษาและวัฒนธรรมจนี              
0000136 ภาษาและวัฒนธรรมมลาย ู              

0000137 ภาษารัสเซียสำหรับชีวิตประจำวัน              
0000163 วิถีอาเซียน              
0000164 หลักปรัชญาและศาสนาเพื่อการพัฒนาชีวิต              
0000165 ชมศิลป์ ดูหนัง ฟังเพลง              
0000166 ไฟฟ้ากับชีวิต              
0000167 อาหารเพื่อชีวิตและความงาม              
0000168 การอ่านเพื่อชีวิต              
0000169 กีฬาและนันทนาการเพือ่สุขภาพ              
0000171 วิถีดิจิทัลกับการเรียนรู ้              
0000181 การผลิตผลติภณัฑ์ที่ใช้ในบ้านเรือน              
0000182 ผู้หญิงกับบทบาทในสังคม              
0000183 ชีวิตดีดีมีได้ทุกวัน              
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รายวิชา 

1. ด้าน
คุณธรรม 
จริยธรรม 

2. ด้านความรู้ 3. ด้านทักษะทางปัญญา 
4. ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่าง

บุคคลและความรับผิดชอบ 

5.ด้านทักษะการ
วิเคราะห์เชิง

ตัวเลขการสื่อสาร 
และเทคโนโลยี

สารสนเทศ 
1.1 1.2 2.1 2.2 3.1 3.2 3.3 4.1 4.2 4.3 4.4 5.1 5.2 

0000184 ฉลาดคิดทางวิทยาศาสตร์ในชีวิตประจำวัน              
0000185 พลังคนรุ่นใหม่ใจสะอาด              
0000186 อัตลักษณ์ทักษิณและการเรยีนรู้อย่างสร้างสรรค ์              
0000191 ภาวะผู้นำยุคดจิิทัล              
0000192 เทคโนโลยีและนวัตกรรมเพื่อชุมชน              
0000264 เศรษฐศาสตร์และการจดัการ              
0000265 ความมั่นคงทางอาหารและพลังงานกับการพัฒนา
คุณภาพชีวิต              

0000266 เศรษฐกิจสร้างสรรค ์              
0000267 ทัศนศิลป์และสังคตีวิจกัษ์              
0000268 การเมืองการปกครองไทย              
0000271 การศึกษาเพื่อสร้างความเป็นพลเมือง              
0000281 ทัศนศึกษาเพื่อการเรียนรู้ภาษาและวัฒนธรรม              
0000282 เทคนิคการตกแต่งภาพและการตัดต่อวิดีโอ              
0000283 เทคโนโลยีดิจิทลัเพื่อการเรียนรู ้              
0000284 ปัญญาประดิษฐ์และอินเทอร์เน็ตสรรพสิ่ง              
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ความหมายของผลลัพธ์การเรียนรู้ TQF 5 ด้าน มีดังนี้ 
หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
1. ด้านคุณธรรม จริยธรรม 

1.1 มีคุณธรรมและจริยธรรม โดยเน้นความซื่อสัตย์สุจริต สุภาพ อ่อนน้อมถ่อมตน และยึดหลักธรรมในการดำเนินชีวิตอย่างพอเพียง 
1.2 มีวินัย ขยันและรับผิดชอบในหน้าที่ทั้งต่อตนเองและผู้อ่ืน 

2. ด้านความรู้ 
2.1 มีความรอบรู้ในศาสตร์ต่าง ๆ ที่เกี่ยวข้องกับธรรมชาติ ชีวิตและสังคม 
2.2 มีโลกทัศน์กว้างไกล มีความเข้าใจธรรมชาติ ตนเองและสังคม 

3. ด้านทักษะทางปัญญา 
3.1 มีความสามารถในการคิดวิเคราะห์ สังเคราะห์อย่างเป็นระบบ 
3.2 สามารถบูรณาการศาสตร์ต่าง ๆ ไปประยุกต์เพ่ือพัฒนาตนเองและสังคมได้ 
3.3 มีความใฝ่รู้และสามารถแสวงหาความรู้ด้วยตนเอง 

4. ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 
4.1 เคารพกฎ ระเบียบสังคม และมีความรับผิดชอบต่อตนเอง ชุมชน และสังคม 
4.2 มีมนุษยสัมพันธ์ที่ดี เคารพและให้คุณค่าแก่ตนเองและผู้อื่น 
4.3 มีจิตอาสาและสำนึกสาธารณะสามารถทำงานร่วมกับผู้อ่ืนทั้งในฐานะผู้นำและสมาชิกของชุมชนและสังคม 
4.4 ยอมรับความแตกต่างทางความคิดและวัฒนธรรม เรียนรู้ที่จะอยู่ร่วมกับสมาชิกในสังคมที่มีความหลากหลายทางวัฒนธรรมได้อย่างมีความสุข 

5. ทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
5.1 มีความสามารถในการสืบค้น รวบรวมข้อมูล วิเคราะห์ สังเคราะห์ สรุปประเด็น นำเสนอและสื่อสารโดยใช้ภาษาไทยหรือภาษาต่างประเทศได้อย่างมี

ประสิทธิภาพ  
5.2 สามารถเลือกใช้เทคโนโลยีและสารสนเทศอย่างเหมาะสมและรู้เท่าทัน
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 3.1 ตารางแสดงความสัมพันธ์ระหว่างผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับหลักสูตรกับผลลัพธ์การเรียนรู้ระดับรายวิชา (PLO Curriculum Mapping) 
รายวิชา PLO 1 PLO 2 PLO 3 PLO 4 PLO 5 PLO 6 PLO 7 

1A 1B 2A 2B 2C 3A 3B 4A 4B 5A 5B 6A 6B 7A 7B 7C 7D 
ชั้นปีที่ 1 ภาคเรียนที่ 1                  
วิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์                  
0202104 คณิตศาสตร์สำหรับวศิวกรรม 1                  
0209103 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1                  
0209193 ปฏิบัติการฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1                  
วิชาพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร์                  
1000010 กระบวนการผลิตขั้นพื้นฐาน                  
1000011 การเขียนแบบวิศวกรรม                  
ชั้นปีที่ 1 ภาคเรียนที่ 2                  
วิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์                  
0202105 คณิตศาสตร์สำหรับวศิวกรรม 2                  
0204103 เคมีสำหรับวิศวกรรม                  
0204193 ปฏิบัติการเคมีสำหรับวิศวกรรม                  
วิชากลุ่มพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร์                  
1001141 เมคคาทรอนิกส์เบื้องต้น                  
1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงาน
วิศวกรรม 
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รายวิชา PLO 1 PLO 2 PLO 3 PLO 4 PLO 5 PLO 6 PLO 7 

1A 1B 2A 2B 2C 3A 3B 4A 4B 5A 5B 6A 6B 7A 7B 7C 7D 
ชั้นปีที่ 2 ภาคเรียนที่ 1                  
กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์                  
0202212 สมการเชิงอนุพันธ ์                  
วิชากลุ่มพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร์                  
1000211 วัสดุวิศวกรรม                  
1000012 กลศาสตร์วิศวกรรม                  
วิชาบังคับ                  
1001221 วงจรไฟฟ้า                  
1001222 สนามแม่เหล็กไฟฟ้า                  
ชั้นปีที่ 2 ภาคเรียนที่ 2                  
วิชากลุ่มพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร์                  
1000222 อุณหพลศาสตร์และกลศาสตร์ของไหล                  
วิชาบังคับ                  
1001201 ปฏิบัติการวงจรไฟฟา้                  
1001202 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส์และเครื่องมือวัดทางไฟฟ้า                  
1001223 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์                  
1001224 เครื่องมือวัดทางไฟฟา้และการวัด                  
1001225 สัญญาณและระบบ                  
1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์                  
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รายวิชา PLO 1 PLO 2 PLO 3 PLO 4 PLO 5 PLO 6 PLO 7 

1A 1B 2A 2B 2C 3A 3B 4A 4B 5A 5B 6A 6B 7A 7B 7C 7D 
ชั้นปีที่ 3 ภาคเรียนที่ 1                  
วิชาบังคับ                  
1001321 เครื่องจักรกลไฟฟ้า                  
1001322 ระบบควบคุม                  
1001331 อิเล็กทรอนิกส์กำลัง                  
1001332 โรงต้นกำลังไฟฟ้าและสถานยี่อย                  
1001341 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์                  
1001342 การใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบและการ
ผลิต 

                 

วิชากลุ่มประสบการณ์วิชาชีพ                  
1001301 สัมมนา                  
ชั้นปีที่ 3 ภาคเรียนที่ 2                  
วิชากลุ่มพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร์                  
1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทางวิศวกรรม 
             เมคคาทรอนิกส์ 

                 

วิชาบังคับ                  
1001333 ระบบกำลังไฟฟ้า                  
1001334 การออกแบบระบบไฟฟ้า                  
1001335 วิศวกรรมไฟฟ้าแรงสูง                  
1001343 ไฮดรอลิกและนิวเมตกิ                  
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รายวิชา PLO 1 PLO 2 PLO 3 PLO 4 PLO 5 PLO 6 PLO 7 

1A 1B 2A 2B 2C 3A 3B 4A 4B 5A 5B 6A 6B 7A 7B 7C 7D 
1001344 ระบบควบคุมในอุตสาหกรรมด้วยพีแอลซี                  
1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม                  
แผนการศึกษาโครงงาน                  
ชั้นปีที่ 3 ภาคเรียนที่ 3                  
วิชากลุ่มประสบการณ์วิชาชีพ                  
1001303 การฝึกงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์                  
ชั้นปีที่ 4 ภาคเรียนที่ 1                  
วิชากลุ่มบังคับ                  
1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์                  
วิชากลุ่มประสบการณ์วิชาชีพ                  
1001401 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1                  
ชั้นปีที่ 4 ภาคเรียนที่ 2                  
วิชากลุ่มบังคับ                  
1001431 การป้องกันระบบไฟฟ้ากำลัง                  
1001432 เทคโนโลยีอุปกรณ์กักเก็บพลังงาน                  
กลุ่มวิชาพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร์                  
1001451 พื้นฐานการเปน็ผู้ประกอบการสำหรับวิศวกรรม 
            เมคคาทรอนิก 
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รายวิชา PLO 1 PLO 2 PLO 3 PLO 4 PLO 5 PLO 6 PLO 7 

1A 1B 2A 2B 2C 3A 3B 4A 4B 5A 5B 6A 6B 7A 7B 7C 7D 
วิชากลุ่มประสบการณ์วิชาชีพ                  
1001402 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2                  
แผนการศึกษาสหกิจศึกษา                  
ชั้นปีที่ 3 ภาคเรียนที่ 3                  
กลุ่มวิชาบังคับ                  
1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์                  
วิชากลุ่มประสบการณ์วิชาชีพ                  
1001302 การเตรียมความพร้อมสหกิจศึกษา                  
ชั้นปีที่ 4 ภาคเรียนที่ 1                  
วิชากลุ่มประสบการณ์วิชาชีพ                  
1001403 สหกิจศึกษา                  
ชั้นปีที่ 4 ภาคเรียนที่ 2                  
วิชากลุ่มบังคับ                  
1001431 การป้องกันระบบไฟฟ้ากำลัง                  
1001432 เทคโนโลยีอุปกรณ์กักเก็บพลังงาน                  
กลุ่มวิชาพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร์                  
1001451 พื้นฐานการเปน็ผู้ประกอบการสำหรับวิศวกรรม 
            เมคคาทรอนิกส์ 
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รายวิชา PLO 1 PLO 2 PLO 3 PLO 4 PLO 5 PLO 6 PLO 7 

1A 1B 2A 2B 2C 3A 3B 4A 4B 5A 5B 6A 6B 7A 7B 7C 7D 
วิชาเลือก                  
1001323 การประมวลผลสญัญาณดิจิตอล                  
1001324 วิศวกรรมแสงสว่าง                  
1001325 วิธีเชิงตัวเลขสำหรับวิศวกรไฟฟ้า                  
1001326 วัสดุทางวิศวกรรมไฟฟ้า                  
1001336 ความปลอดภัยทางไฟฟ้า                  
1001337 ระบบขับเคลื่อนไฟฟา้                  
1001338 การเชื่อมต่อกับเครือข่ายไฟฟา้                  
1001339 การอนุรักษ์และการจัดการพลังงาน                  
1001433 ระบบจำหนา่ยไฟฟา้กำลัง                  
1001434 การผลิตกำลังไฟฟ้าดว้ยพลังงานแสงอาทิตย์ 
             และพลังงานลม 

                 

1001435 ระบบขับเคลื่อนยานยนต์ไฟฟา้และยานยนตไ์ฟฟา้ 
             ผสมผสาน 

                 

1001436 ระบบจ่ายไฟฟ้าสำหรับรถไฟ                  
1001437 การลากจูงด้วยไฟฟา้และเทคโนโลยีขบวนรถไฟ                  
1001438 การควบคุมและปฏิบตัิการรถไฟ                  
1001439 การออกแบบระบบโรงจักรไฟฟ้า                  
1001346 อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งสำหรับอุตสาหกรรม                  
1001347 การเชื่อมต่อและการสื่อสารระหว่างคอมพิวเตอร์                  
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รายวิชา PLO 1 PLO 2 PLO 3 PLO 4 PLO 5 PLO 6 PLO 7 

1A 1B 2A 2B 2C 3A 3B 4A 4B 5A 5B 6A 6B 7A 7B 7C 7D 
1001348 การควบคุมเชิงตัวเลขด้วยคอมพิวเตอร์และ 
             การควบคุมเชิงตัวเลขโดยตรง 

                 

1001349 การเขียนโปรแกรมเชื่อมระหว่างเครื่องจักรกับ
มนุษย ์

                 

1001442 การรับภาพของเคร่ือง                  
1001443 หุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัต ิ                  
1001444 การเรียนรู้ของเคร่ืองจักรและระบบอัจฉริยะ                  
1001445 ระบบปฏิบัติการและเครือข่ายในภาคอุตสาหกรรม                  
1001446 ระบบการผลิตแบบยดืหยุ่น                  
1001447 การบูรณาการการผลิตด้วยคอมพิวเตอร์                  
1001448 ระบบสมองกลฝังตวั                  
1001449 การเขียนโปรแกรมชุดคำสั่งภาษาวชิวล                  
1000462 การควบคุมคุณภาพ                  

1000452 สถิติสำหรับวิศวกรรม                  
1001452 นวัตกรรมด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและ 
             หุ่นยนต ์

                 

1001453 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1                  
1001454 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2                  
1001455 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 3                  
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3.2 แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา (Curriculum Mapping) 

รายวิชา 1. คุณธรรม จริยธรรม 2.  ความรู้ 3.  ทักษะทางปัญญา 
4.  ทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคลและความ

รับผิดชอบ 

5.  ทักษะการวิเคราะห์เชิง
ตัวเลข สื่อสาร และการใช้

เทคโนโลยีสารสนเทศ 
1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 4.1 4.2 4.3 4.4 4.5 5.1 5.2 5.3 5.4 5.5 

วิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์ 
0202104 คณิตศาสตรส์ำหรับ
วิศวกรรม 1                          

0202105 คณิตศาสตรส์ำหรับ
วิศวกรรม 2                          

0202212 สมการเชิงอนุพันธ์                          
0204103 เคมีสำหรับวิศวกรรม                          
0204193 ปฏิบัติการเคมสีำหรับ
วิศวกรรม                          

0209103 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 
1                          

0209193 ปฏิบัติการฟิสิกส์สำหรบั
วิศวกรรม 1                          

วิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรมศาสตร์                       
1000010 กระบวนการผลติขั้น
พื้นฐาน                          

1000011  การเขียนแบบวิศวกรรม                          
1000211 วัสดุวิศวกรรม                          
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รายวิชา 1. คุณธรรม จริยธรรม 2.  ความรู้ 3.  ทักษะทางปัญญา 
4.  ทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคลและความ

รับผิดชอบ 

5.  ทักษะการวิเคราะห์เชิง
ตัวเลข สื่อสาร และการใช้

เทคโนโลยีสารสนเทศ 
1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 4.1 4.2 4.3 4.4 4.5 5.1 5.2 5.3 5.4 5.5 

1001111  การเขียนโปรแกรม
คอมพิวเตอรส์ำหรับงานวิศวกรรม                          

1000012 กลศาสตร์วิศวกรรม                          
1000222 อุณหพลศาสตร์และ
กลศาสตร์ของไหล                          

1001351  การวิจัย พัฒนา และ
นวัตกรรมทางวิศวกรรมเมคคาทรอ
นิกส ์

                         

1001451 พื้นฐานการเป็น
ผู้ประกอบการสำหรับวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส ์

                         

กลุ่มวชิาบังคับ 
กลุ่มวชิาพ้ืนฐานทางด้านวิศวกรรมไฟฟ้า 
1001221  วงจรไฟฟ้า                          
1001201  ปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า                          
1001222 สนามแม่เหล็กไฟฟ้า                          
1001223  วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส ์                          
1001224  เครื่องมือวัดทางไฟฟ้า

และการวดั                          



 

 

มคอ.2 TSU 164 

รายวิชา 1. คุณธรรม จริยธรรม 2.  ความรู้ 3.  ทักษะทางปัญญา 
4.  ทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคลและความ

รับผิดชอบ 

5.  ทักษะการวิเคราะห์เชิง
ตัวเลข สื่อสาร และการใช้

เทคโนโลยีสารสนเทศ 
1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 4.1 4.2 4.3 4.4 4.5 5.1 5.2 5.3 5.4 5.5 

1001202 ปฏิบัติการ
อิเล็กทรอนิกส์และเครื่องมือวัดทาง
ไฟฟ้า 

                         

1001225 สัญญาณและระบบ                          
1001226 ระบบดิจิทัลและไมโคร

โพรเซสเซอร ์                          

1001321  เครื่องจักรกลไฟฟ้า                          
1001322  ระบบควบคุม                          
กลุ่มวชิาการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกัน 
1001331 อิเล็กทรอนิกส์กำลัง                          
1001332  โรงต้นกำลังไฟฟ้าและ
สถานีย่อย                          

1001333 ระบบกำลังไฟฟ้า                          
1001334 การออกแบบระบบ
ไฟฟ้า                          

1001335  วิศวกรรมไฟฟ้าแรงสูง                          
1001431  การป้องกันระบบไฟฟ้า
กำลัง                          

1001432  เทคโนโลยีอุปกรณ์กัก
เก็บพลังงาน                          
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รายวิชา 1. คุณธรรม จริยธรรม 2.  ความรู้ 3.  ทักษะทางปัญญา 
4.  ทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคลและความ

รับผิดชอบ 

5.  ทักษะการวิเคราะห์เชิง
ตัวเลข สื่อสาร และการใช้

เทคโนโลยีสารสนเทศ 
1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 4.1 4.2 4.3 4.4 4.5 5.1 5.2 5.3 5.4 5.5 

กลุ่มวชิาระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ 
1001141  เมคคาทรอนิกสเ์บื้องต้น                          
1001341 เซนเซอร์และ

ทรานสดิวเซอร ์                          

1001342  ปฏิบัติการการใช้
คอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบ
และการผลิต 

                         

1001343 ไฮดรอลิกและนิวเมติก                          
1001344  ระบบควบคุมใน
อุตสาหกรรมด้วยพีแอลซ ี                          

1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ใน
ภาคอุตสาหกรรม                          

1001441 การออกแบบระบบเมค
คาทรอนิกส ์                          

กลุ่มวชิาเลือก 
กลุ่มวชิาพ้ืนฐานทางด้านวิศวกรรมไฟฟ้า  
1001323 การประมวลผล
สัญญาณดิจิตอล                          

1001324 วิศวกรรมแสงสว่าง                          
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รายวิชา 1. คุณธรรม จริยธรรม 2.  ความรู้ 3.  ทักษะทางปัญญา 
4.  ทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคลและความ

รับผิดชอบ 

5.  ทักษะการวิเคราะห์เชิง
ตัวเลข สื่อสาร และการใช้

เทคโนโลยีสารสนเทศ 
1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 4.1 4.2 4.3 4.4 4.5 5.1 5.2 5.3 5.4 5.5 

1001325 วิธีเชิงตัวเลขสำหรับ
วิศวกรไฟฟ้า                          

1001326  วัสดุทางวิศวกรรมไฟฟ้า                          
กลุ่มวชิาการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกัน 
1001336  ความปลอดภัยทาง

ไฟฟ้า                          

1001337 ระบบขับเคลื่อนไฟฟ้า                          
1001338  การเช่ือมต่อกับ
เครือข่ายไฟฟ้า                          

1001339 การอนุรักษ์และการจดั
การพลังงาน                          

1001433 ระบบจำหน่ายไฟฟ้า
กำลัง                          

1001434  การผลติกำลังไฟฟ้าด้วย
พลังงานแสงอาทิตย์และพลังงาน
ลม 

                         

1001435 ระบบขับเคลื่อนยาน
ยนต์ไฟฟ้าและยานยนต์ไฟฟ้า
ผสมผสาน 
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รายวิชา 1. คุณธรรม จริยธรรม 2.  ความรู้ 3.  ทักษะทางปัญญา 
4.  ทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคลและความ

รับผิดชอบ 

5.  ทักษะการวิเคราะห์เชิง
ตัวเลข สื่อสาร และการใช้

เทคโนโลยีสารสนเทศ 
1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 4.1 4.2 4.3 4.4 4.5 5.1 5.2 5.3 5.4 5.5 

1001436 ระบบจ่ายไฟฟ้าสำหรับ
รถไฟ                          

1001437 การลากจูงด้วยไฟฟ้า
และเทคโนโลยีขบวนรถไฟ                          

1001438 การควบคุมและ
ปฏิบัติการรถไฟ                          

1001439  การออกแบบระบบโรง
จักรไฟฟ้า                          

กลุ่มวชิาระบบอัตโนมัติและหุ่นยนต์ 
1001346  อินเทอร์เน็ตของสรรพ
สิ่งสำหรับอุตสาหกรรม                          

1001347  การเช่ือมต่อและการ
สื่อสารระหวา่งคอมพิวเตอร ์                          

1001348  การควบคุมเชิงตัวเลข
ด้วยคอมพิวเตอร์และการควบคมุ
เชิงตัวเลขโดยตรง 

                         

1001349 การเขียนโปรแกรม
เชื่อมระหว่างเครื่องจักรกับมนุษย ์                          

1001442 การรับภาพของเครื่อง                          
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รายวิชา 1. คุณธรรม จริยธรรม 2.  ความรู้ 3.  ทักษะทางปัญญา 
4.  ทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคลและความ

รับผิดชอบ 

5.  ทักษะการวิเคราะห์เชิง
ตัวเลข สื่อสาร และการใช้

เทคโนโลยีสารสนเทศ 
1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 4.1 4.2 4.3 4.4 4.5 5.1 5.2 5.3 5.4 5.5 

1001443 หุ่นยนต์เคลื่อนที่
อัตโนมัต ิ                          

1001444  การเรียนรู้ของ
เครื่องจักรและระบบอัจฉรยิะ                          

1001445 ระบบปฏิบัติการและ
เครือข่ายในภาคอตุสาหกรรม                          

1001446 ระบบการผลิตแบบ
ยืดหยุ่น                          

1001447  การบูรณาการการผลิต
ด้วยคอมพิวเตอร ์                          

1001448  ระบบสมองกลฝังตัว                          
1001449  การเขียนโปรแกรม
ชุดคำสั่งภาษาวิชวล                          

กลุ่มวชิาประยุกต์ทางวิศวกรรม 
1000311 เศรษฐศาสตร์วิศวกรรม                          
1001452 นวัตกรรมด้านระบบ
ควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต ์                          

1001453 หัวข้อพิเศษทาง
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1                          
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รายวิชา 1. คุณธรรม จริยธรรม 2.  ความรู้ 3.  ทักษะทางปัญญา 
4.  ทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคลและความ

รับผิดชอบ 

5.  ทักษะการวิเคราะห์เชิง
ตัวเลข สื่อสาร และการใช้

เทคโนโลยีสารสนเทศ 
1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3.1 3.2 3.3 3.4 3.5 4.1 4.2 4.3 4.4 4.5 5.1 5.2 5.3 5.4 5.5 

1001454 ข้อพิเศษทางวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์ 2                          

1001455 หัวข้อพิเศษทาง
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 3                          

กลุ่มวชิาบูรณาการทางวิศวกรรม 
1000462  การควบคุมคณุภาพ                          
1000464 สถิติสำหรับวิศวกรรม                          
กลุ่มวชิาประสบการณ์วิชาชีพ 
แผน 1 แผนการศึกษาโครงงาน 
1001301 สัมมนา                          
1001303 การฝึกงานทาง
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์                          

1001401 โครงงานวิศวกรรมเมค
คาทรอนิกส์ 1                          

1001402  โครงงานวิศวกรรมเมค
คาทรอนิกส์ 2                          

แผน 2 แผนการศึกษาสหกิจศึกษา                          
1001302 การเตรียมความ
พร้อมสหกิจศึกษา 

                         

1001403 สหกิจศึกษา                          
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3.3 ตารางแสดงความสัมพันธ์ระหว่างผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร (PLOs) กับ ผลการเรียนรู้ 5 ด้านของ TQF 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ TQF หรือ มคอ.1 

1. คุณธรรม จริยธรรม 2. ความรู้ 3. ทักษะทางปัญญา 
4. ทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคลและความ

รับผิดชอบ 

5. ทักษะการวิเคราะห์เชิง
ตัวเลข การสื่อสาร และ
เทคโนโลยีสารสนเทศ 

1.
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4.5 
5.
1 

5.
2 

5.
3 

5.
4 

5.5 

PLO 1: อธิบายความรู้ด้านวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์พ้ืนฐานสำหรับต่อยอดสู่ศาสตร์วิศวกรรมขั้นพื้นฐาน 
Sub PLO 1A อธิบายและมีทักษะปฏิบัติในศาสตร์ของ

วิทยาศาสตร ์ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓    ✓ ✓ ✓     ✓ ✓ ✓     ✓ 

Sub PLO 1B อธิบายและมีทักษะปฏิบัติในศาสตร์ของ
คณิตศาสตร ์ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓    ✓ ✓ ✓     ✓ ✓ ✓     ✓ 

PLO 2: อธิบายศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขัน้พื้นฐานสำหรับต่อยอดสู่วิศวกรรมขั้นสูง 
Sub PLO 2A อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางดา้นวิศวกรรม

เมคคาทรอนิกส์ขั้นพื้นฐานในส่วนของ
วิศวกรรมเครื่องกล 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓    ✓ ✓ ✓     ✓ ✓ ✓ ✓    ✓ 

Sub PLO 2B อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางดา้นวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์ขั้นพื้นฐานในส่วนของ
วิศวกรรมไฟฟ้า 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓    ✓ ✓ ✓     ✓ ✓ ✓ ✓    ✓ 

Sub PLO 2C อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางดา้นวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์ขั้นพื้นฐานในส่วนของ
วิศวกรรมควบคมุ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓    ✓ ✓ ✓     ✓ ✓ ✓ ✓    ✓ 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ TQF หรือ มคอ.1 

1. คุณธรรม จริยธรรม 2. ความรู้ 3. ทักษะทางปัญญา 
4. ทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคลและความ

รับผิดชอบ 

5. ทักษะการวิเคราะห์เชิง
ตัวเลข การสื่อสาร และ
เทคโนโลยีสารสนเทศ 
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PLO 3: ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกัน ในการแก้ปัญหา และพัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและภาคอุตสาหกรรม 

Sub PLO 3A มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์
ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้า ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓  ✓ ✓ ✓     ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   ✓ 

Sub PLO 3B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์
ทางด้านการออกแบบระบบป้องกนั ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓  ✓ ✓ ✓     ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   ✓ 

PLO 4: ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ในการแก้ปัญหา และพัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและภาคอุตสาหกรรม 

Sub PLO 4A มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์
ทางด้านการออกแบบระบบควบคมุอัตโนมตั ิ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓    ✓ ✓ ✓     ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   ✓ 

Sub PLO 4B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์
ทางด้านการออกแบบหุ่นยนตส์ำหรับงาน
ควบคุมระบบอัตโนมตัิในภาคอุตสาหกรรม 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓  ✓ ✓ ✓     ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   ✓ 

PLO 5: บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพ่ือสร้างเทคโนโลยีสมัยใหม ่

Sub PLO 5A วิเคราะห์และอภิปรายเทคโนโลยสีมัยใหม่
เพื่อนำไปสู่การแก้ปัญหาด้วยศาสตร์
ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓    ✓ ✓ ✓        ✓ ✓    

Sub PLO 5B ประยุกตศ์าสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์เพื่อสร้างเทคโนโลยสีมัยใหม ่ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓  ✓ ✓ ✓       ✓    ✓ ✓ 
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ผลลัพธ์การเรียนรู้ของหลักสูตร 

ผลลัพธ์การเรียนรู้ TQF หรือ มคอ.1 

1. คุณธรรม จริยธรรม 2. ความรู้ 3. ทักษะทางปัญญา 
4. ทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคลและความ

รับผิดชอบ 

5. ทักษะการวิเคราะห์เชิง
ตัวเลข การสื่อสาร และ
เทคโนโลยีสารสนเทศ 
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PLO 6: บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์สำหรับการสร้างนวัตกรรมสังคมและการเป็นผูป้ระกอบการ 

Sub PLO 6A ประยุกตศ์าสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์เพื่อสร้างนวัตกรรมสังคม ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   ✓ 

Sub PLO 6B มีทักษะการเป็นผู้ประกอบการด้วย
นวัตกรรมทางสังคม ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   ✓ 

PLO 7: แสดงออกถึงคุณลักษณะของวิศวกรเมคคาทรอนิกส์  

Sub PLO 7A มีความรับผิดชอบต่อตนเอง สังคม และมี
จรรยาบรรณในวิชาชีพ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   ✓         ✓   ✓      

Sub PLO 7B มีภาวะผู้นำ สามารถทำงานร่วมกบัผู้อื่นได้
อย่างมีประสิทธิภาพ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   ✓         ✓ ✓ ✓       

Sub PLO 7C มีความคิดสร้างสรรค์ มีวุฒิภาวะในการ
แก้ไขปัญหา และมีการเรียนรูต้ลอดชีวิต 
(lifelong learning) 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓   ✓        ✓     ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

Sub PLO 7D มีความสามารถค้นคว้าความรู้ที่ถูกต้อง 
ทันสมัย และ สื่อสารทั้งในรูปแบบการพูด
และการเขียนโดยใช้เทคโนโลยสีารสนเทศท่ี
เหมาะสม 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓   ✓        ✓     ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
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ความหมายของผลลัพธ์การเรียนรู้ TQF 5 ด้าน มีดังนี้  
หมวดวิชาเฉพาะ 
1. ด้านคุณธรรม จริยธรรม 

1.1 เข้าใจและซาบซึ้งในวัฒนธรรมไทย ตระหนักในคุณค่าของระบบคุณธรรม จริยธรรม เสียสละ และซื่อสัตย์สุจริต 
1.2 มีวินัย ตรงต่อเวลา รับผิดชอบต่อตนเองและสังคม เคารพระเบียบข้อบังคับต่าง ๆ ขององค์กรและสังคม 
1.3 มีภาวะความเป็นผู้นำและผู้ตาม สามารถทำงานเป็นหมู่คณะ สามารถแก้ไขข้อขัดแย้งตามลำดับความสำคัญ เคารพสิทธิและรับฟังความคิดเห็นของผู้ อ่ืน 

รวมทั้งเคารพในคุณค่าและศักดิ์ศรีของความเป็นมนุษย์ 
1.4 สามารถวิเคราะห์และประเมินผลกระทบจากการใช้ความรู้ทางวิศวกรรมต่อบุคคล องค์กร สังคม และสิ่งแวดล้อม 
1.5 มีจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ และมีความรับผิดชอบในฐานะผู้ประกอบวิชาชีพ รวมถึงเข้าใจถึงบริบททางสัง คมของวิชาชีพวิศวกรรมในแต่ละ

สาขาตั้งแต่อดีตจนถึงปัจจุบัน 
2. ด้านความรู้ 

2.1 มีความรู้และความเข้าใจทางคณิตศาสตร์พื้นฐาน วิทยาศาสตร์พื้นฐาน วิศวกรรมพื้นฐาน และเศรษฐศาสตร์ เพื่อการประยุกต์ใช้กับงานทางด้าน
วิศวกรรมศาสตร์ที่เกี่ยวข้อง และการสร้างนวัตกรรมทางเทคโนโลยี 

2.2 มีความรู้และความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการที่สำคัญ ทั้งในเชิงทฤษฎีและปฏิบัติ ในเนื้อหาของสาขาวิชาเฉพาะด้านทางวิศวกรรม 
2.3 สามารถบูรณาการความรู้ในสาขาวิชาที่ศึกษากับความรู้ในศาสตร์อื่น ๆ ที่เกี่ยวข้อง 
2.4 สามารถวิเคราะห์และแก้ไขปัญหา ด้วยวิธีการที่เหมาะสม รวมถึงการประยุกต์ใช้เครื่องมือที่เหมาะสม เช่น โปรแกรมคอมพิวเตอร์ เป็นต้น 
2.5 สามารถใช้ความรู้และทักษะในสาขาวิชาของตน ในการประยุกต์แก้ไขปัญหาในงานจริงได้ 

3. ด้านทักษะทางปัญญา 
3.1 มีความคิดอย่างมีวิจารณญาณท่ีดี 
3.2 สามารถรวบรวม ศึกษา วิเคราะห์ และสรุปประเด็นปัญหาและความต้องการ 
3.3 สามารถคิด วิเคราะห์ และแก้ไขปัญหาด้านวิศวกรรมอย่างมีระบบ รวมถึงการใช้ข้อมูลประกอบการตัดสินใจในการทำงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
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3.4 มีจินตนาการและความยืดหยุ่นในการปรับใช้องค์ความรู้ที่เกี่ยวข้องอย่างเหมาะสม ในการพัฒนานวัตกรรมหรือต่อยอดองค์ความรู้จากเดิมได้อ ย่าง
สร้างสรรค ์

3.5 สามารถเลือกค้นข้อมูลและแสวงหาความรู้เพิ่มเติมได้ด้วยตนเอง เพื่อการเรียนรู้ตลอดชีวิต และทันต่อการเปลี่ยนแปลงทางองค์ความรู้และเ ทคโนโลยี 
ใหม ่ๆ 

4. ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 
4.1 สามารถสื่อสารกับกลุ่มคนที่หลากหลาย และสามารถสนทนาทั้งภาษาไทยและภาษาต่างประเทศได้อย่างมีประสิทธิภาพ สามารถใช้ความรู้ในสาขา

วิชาชีพมาสื่อสารต่อสังคมในประเด็นที่เหมาะสม 
4.2 สามารถเป็นผู้ริเริ่มแสดงประเด็นในการแก้ไขสถานการณ์เชิงสร้างสรรค์ทั้งส่วนตัวและส่วนรวม พร้อมทั้งแสดงจุดยืนอย่างพอเหมาะทั้งของต นเองและ

ของกลุ่ม รวมทั้งให้ความช่วยเหลือและอำนวยความสะดวกในการแก้ไขปัญหาสถานการณ์ต่าง ๆ 
4.3 สามารถวางแผนและรับผิดชอบในการพัฒนาการเรียนรู้ทั้งของตนเอง และสอดคล้องกับทางวิชาชีพอย่างต่อเนื่อง 
4.4 รู้จักบทบาท หน้าที่ และมีความรับผิดชอบในการทำงานตามที่มอบหมาย ทั้งงานบุคคล และงานกลุ่ม สามารถปรับตัวและทำงานร่วมกับผู้อ่ืนทั้งในฐานะ

ผู้นำและผู้ตามได้อย่างมีประสิทธิภาพ สามารถวางตัวได้อย่างเหมาะสมกับความรับผิดชอบ 
4.5 มีจิตสำนึกความรับผิดชอบด้านความปลอดภัยในการทำงาน และการรักษาสภาพแวดล้อมต่อสังคม 

5. ทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
5.1 มีทักษะในการใช้คอมพิวเตอร์ สำหรับการทำงานที่เกี่ยวข้องกับวิชาชีพได้เป็นอย่างดี 
5.2 มีทักษะในการวิเคราะห์ข้อมูลสารสนเทศทางคณิตศาสตร์หรือการแสดงสถิติประยุกต์ต่อการแก้ปัญหาที่เก่ียวข้องได้อย่างสร้างสรรค์ 
5.3 สามารถประยุกต์ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสารที่ทันสมัยได้อย่างเหมาะสมและมีประสิทธิภาพ 
5.4 มีทักษะในการสื่อสารข้อมูลทั้งทางการพูด การเขียน และการสื่อความหมายโดยใช้สัญลักษณ์ 
5.5 สามารถใช้เครื่องมือการคำนวณและเครื่องมือทางวิศวกรรม เพ่ือประกอบวิชาชีพในสาขาวิศวกรรมที่เก่ียวข้องได้ 
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หมวดที่ 5 หลักเกณฑ์ในการประเมินผลนิสิต 
 

1. กฎระเบียบหรือหลักเกณฑ์ในการให้ระดับคะแนน (เกรด) 
นิสิตจะต้องมีเวลาเรียนในรายวิชาหนึ่ง ๆ ไม่น้อยกว่าร้อยละ 80 ของเวลาเรียนทั้งหมดของรายวิชานั้น   

จึงจะได้รับผลการเรียนในรายวิชานั้น ระบบการประเมินผลการเรียนของแต่ละรายวิชาเป็นแบบระดับขั้นกรณี
รายวิชาในหลักสูตรไม่มีการประเมินผลเป็นระดับขั้นให้ใช้สัญลักษณ์แทน โดยเป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัย
ทักษิณ ว่าด้วย การศึกษาระดับปริญญาตรี พ.ศ. 2559 หมวดที่ 5 
 
2. กระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนิสิต 

2.1 การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ขณะนิสิตยังไม่สำเร็จการศึกษา 
 (1) ให้กำหนดระบบการทวนสอบผลสัมฤทธิ์การเรียนรู้ของนิสิตเป็นส่วนหนึ่งของระบบประกัน

คุณภาพการศึกษาภายในและทำความเข้าใจตรงกันทั้งมหาวิทยาลัย และดำเนินการจนบรรลุผลสัมฤทธิ์ 
 (2) การทวนสอบในระดับรายวิชากำหนดให้นิสิตประเมินการเรียนการสอนในระดับรายวิชา และมี

คณะกรรมการพิจารณาความเหมาะสมของข้อสอบให้เป็นไปตามแผนการสอน 
 (3) การทวนสอบในระดับหลักสูตรสามารถทำได้โดยระบบประกันคุณภาพศึกษาภายในของ

มหาวิทยาลัย โดยดำเนินการทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้และรายงานผล 
2.2 การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้หลังจากนิสิตสำเร็จการศึกษา 
 กำหนดกลวิธีการทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ของนิสิต เน้นการสำรวจ เก็บข้อมูลและวิเคราะห์

สัมฤทธิผลของการประกอบอาชีพของบัณฑิต และนำผลที่ได้มาปรับปรุงกระบวนการเรียนการสอนและ
หลักสูตรแบบครบวงจร รวมทั้งมีการประเมินคุณภาพหลักสูตรจากหน่วนงานภายในและภายนอก ซึ่งในการ
สำรวจสัมฤทธิผลของการประกอบอาชีพของบัณฑิตสามารถดำเนินการได้ดังนี้ 

 (1) สำรวจจากภาวะการได้งานทำของบัณฑิตทุกปีการศึกษาในด้านของระยะเวลาในการหางานทา 
ความเห็นต่อความรู้ความสามารถ ความมั่นใจของบัณฑิตในการประกอบการงานอาชีพ 

 (2) สำรวจจากความพึงพอใจของสถานประกอบการโดยการขอเข ้าส ัมภาษณ์หร ือการส่ง
แบบสอบถามเพื ่อประเมินความพึงพอใจต่อบัณฑิตที ่สำเร ็จการศึกษาตามกรอบมาตรฐานคุณว ุฒิ
ระดับอุดมศึกษา 

 (3) สำรวจจากความคิดเห็นของบัณฑิตเกี่ยวกับความพร้อมและความรู้จากสาขาวิชาที่เรี ยน รวมทั้ง
สาขาอื่นๆ ที่กำหนดในหลักสูตรที่สามารถนำไปประยุกต์ในการประกอบอาชีพ รวมทั้งเปิดโอกาสให้เสนอ
ข้อคิดเห็นในการปรับหลักสูตรให้ดียิ่งขึ้นด้วย 

 (4) การประเมินตำแหน่งและหรือความก้าวหน้าในสายงานของบัณฑิต 
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3. เกณฑ์การสำเร็จการศึกษาตามหลักสูตร 
นิสิตต้องลงทะเบียนรายวิชาครบตามโครงสร้างหลักสูตร สอบผ่านและมีผลการประเมินโดยสมบูรณ์ทุก

รายวิชาที่ลงทะเบียน ทั้งนี้ ต้องมีค่าเฉลี่ยสะสมไม่น้อยกว่า 2.00 และต้องเป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัย
ทักษิณ ว่าด้วย การศึกษาระดับปริญญาตรี พ.ศ. 2559 หมวดที่ 8 ข้อ 37 และข้อ 38  
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หมวดที่ 6 การพัฒนาคณาจารย์ 
 

1. การเตรียมการสำหรับอาจารย์ใหม่ 
ระดับมหาวิทยาลัย 
มหาวิทยาลัยทักษิณมีการจัดโครงการปฐมนิเทศ สำหรับอาจารย์ใหม่เป็นประจำทุกปี เพื่อให้

อาจารย์ใหม่มีความรู้และเข้าใจนโยบายของมหาวิทยาลัย คณะตลอดจนในหลักสูตรที่สอน อีกทั้งยัง
มุ่งเน้นในเรื่องการเป็นครูมืออาชีพ: เทคนิคการสอน , หลักการวัดและการประเมินผลการเรียน เพ่ือ
เพิ่มพูนทักษะการจัดการเรียนการสอนและการประเมินผลให้ทันสมัย เช่น ระบบการเรียนการสอนและ
การประเมินผล โดยใช้สื่อออนไลน์ 

ระดับคณะ  
1) กำหนดให้อาจารย์ใหม่ต้องผ่านการฝึกอบรม (หลักสูตรสำหรับอาจารย์ใหม่) เช่น เรื่องกลยุทธ์

และวิธีการสอนแบบต่าง ๆ กลยุทธ์การประเมินผลสัมฤทธิ์ของนิสิต การประเมินประสิทธิผลของรายวิชา
และการปรับปรุง 

2) มอบหมายอาจารย์พี่เลี้ยง ซึ่งเป็นอาจารย์ที่มีประสบการณ์การทำงานและการสอนในหลักสตูรนี้
เป็นผู้ให้คำแนะนำทางด้านต่าง ๆ ทั้งด้านการสอนและการวิจัย อีกทั้งช่วยในการติดตามการทำงานของ
อาจารย์ใหม่อย่างน้อย 1 ภาคเรียนที่ 1 ภาคการศึกษา 

3) ทางคณะได้ส่งเสริมอาจารย์ให้มีความรู้เพ่ิมเติมและสร้างเสริมประสบการณ์ เพ่ือส่งเสริมการสอน
และงานวิจัยอย่างต่อเนื่อง เช่น การฝึกอบรม การดูงานทางวิชาการและวิชาชีพในองค์กรต่าง ๆ        การ
ประชุมทางวิชาการทั้งในประเทศ/หรือต่างประเทศ การจัดสรรงบประมาณ สำหรับงานวิจัย รวมถึง
ส่งเสริมให้อาจารย์เข้าร่วมกลุ่มวิจัยต่าง ๆ ของมหาวิทยาลัย 

ระดับหลักสูตร 
1) ทางหลักสูตรได้ชี้แจงและมอบเอกสารที่เกี่ยวข้องได้แก่รายละเอียดหลักสูตร ซึ่งแสดงถึงปรัชญา 

ความสำคัญและวัตถุประสงค์ของหลักสูตร กฎระเบียบการศึกษา คู่มือนิสิต คู่มืออาจารย์ ฯลฯ           ให้
อาจารย์ใหม่ 

2) ทางหลักสูตรได้ชี้แจงและการจัดทำรายละเอียดรายวิชา ซึ่งแสดงถึงผลการเรียนรู้ที่คาดหวังจาก
รายวิชาและกลยุทธ์การสอนและการประเมินผลให้แก่อาจารย์ใหม่ 

3) ทางหลักสูตรได้กำหนดภาระการสอนของอาจารย์ให้เหมาะสม เพื่อให้อาจารย์ใหม่สามารถ
เตรียมการสอนและเริ่มการทำวิจัยได้ 
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2. การพัฒนาความรู้และทักษะให้แก่อาจารย์ 
2.1 การพัฒนาทักษะการจัดการเรียนการสอน การวัดและการประเมินผล 

(1) ส่งเสริมอาจารย์ให้มีการเพิ่มพูนความรู้ สร้างเสริมประสบการณ์ เพื่อส่งเสริมการสอนการ
วิจัยอย่างต่อเนื่อง การสนับสนุนด้านการศึกษาต่อ ฝึกอบรม ดูงานทางวิชาการและวิชาชีพในองค์กร  
ต่าง ๆ การประชุมทางวิชาการท้ังในประเทศและ/หรือต่างประเทศ หรือการลาเพ่ิมเพ่ิมพูนประสบการณ์ 

(2) กำหนดภาระการสอนของอาจารย์ให้ไม่มากเกินไป เพื่อให้อาจารย์สามารถปรับปรุงการ
สอนและ บริการวิชาการและทำการวิจัยได ้

(3) ส่งเสริมให้อาจารย์ผู้สอนทุกคนได้เรียนรู้และพัฒนาการสอน โดยเน้นผลสัมฤทธิ์ของผู้เรียน
ตามกรอบแนวคิดของหลักสูตรที่พยายามออกแบบหลักสูตรตามแนวทางการศึกษาเชิงผลลัพธ์ หรือ OBE 
(Outcome-Based Education)  

(4) การเพ่ิมพูนทักษะการจัดการเรียนการสอนและการประเมินผลให้ทันสมัย โดยมหาวิทยาลัย
มีหลักสูตรอบรม สำหรับอาจารย์เกี่ยวกับการสอนแบบต่าง ๆ การสร้างแบบทดสอบต่าง ๆ ตลอดจนการ
ใช้แอพพลิเคชั่นที่ทันสมัยในการช่วยการเรียนการสอนและการประเมินผล เช่น การใช้โปรแกรม Webex 
ในการประกอบการเรียนการสอน 

2.2 การพัฒนาวิชาการและวิชาชีพด้านอ่ืน ๆ  
(1) การมีส่วนร่วมในกิจกรรมบริการวิชาการแก่ชุมชนที่เกี ่ยวข้องกับการพัฒนาความรู้และ

คุณธรรม 
(2) มีการกระตุ้นอาจารย์ทำผลงานทางวิชาการสายตรงในสาขาวิชาและสนับสนุนให้อาจารย์ไป

อบรมหรือประชุมสัมมนาทั้งในวิชาชีพและวิชาการอ่ืน ๆ เพื่อให้ทราบแนวโน้มเทคโนโลยีใหม่ ๆ ที่มีความ
ทันสมัย ซึ่งจำเป็นต่อการปรับเนื้อหารายวิชาที่เก่ียวข้อง 

(3) ส่งเสริมการทำวิจัย เพ่ือสร้างองค์ความรู้ใหม่เป็นหลักและเพ่ือพัฒนาการเรียนการสอนและ
มีความเชี่ยวชาญในสาขาวิชาชีพ 
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หมวดที่ 7 การประกันคุณภาพหลักสูตร 
 

การดำเนินการประกันคุณภาพหลักสูตรเป็นไปตามระบบประกันคุณภาพตามแนวทาง ASEAN 
University Network - Quality Assurance (AUN-QA) ประเทศไทย หรือ หากหลักสูตรใดประสงค์จะ
ให้มีการประกันคุณภาพตามแนวทางอ่ืน ๆ ที่เป็นที่ยอมรับในระดับสากล เช่น Association to Advance 
Collegiate Schools of Business ( AACSB) , Accreditation Board for Engineering and 
Technology (ABET) ฯลฯ ก็ได้เช่นกัน 

การประเมินระดับหลักสูตรจะแบ่งได้เป็น 2 องค์ประกอบ ได้แก่ 
- องค์ประกอบที่ 1 การกำกับมาตรฐาน - เพื่อเป็นการคุ้มครองผู้บริโภค ทุกหลักสูตรต้องถูก

กำกับดูแลให้มีการดำเนินการตามองค์ประกอบที่  1 (เกณฑ์มาตรฐานหลักสูตร) ของสำนักงาน
คณะกรรมการการอุดมศึกษา (สกอ.) 

- องค์ประกอบที่ 2 เกณฑ์การพัฒนา - ใช้แนวทางของ ASEAN University Network Quality 
Assurance (AUN-QA) หรือแนวทางอื่นที่เป็นที่ยอมรับในระดับสากลตามความเหมาะสม เช่น AACSB, 
ABET เป็นต้น 
 
1. การกำกับมาตรฐาน 

การบริหารจัดการหลักสูตรตามเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรที่กำหนดโดยสำนักงานคณะกรรมการ
การอุดมศึกษา ตามเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตร พ.ศ. 2558 (ระดับปริญญาตรี)  ดังรายละเอียดต่อไปนี้ 

1. จำนวนอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร ไม่น้อยกว่า 5 คน และเป็นอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
เกินกว่า 1 หลักสูตรไม่ได้และประจำหลักสูตรตลอดระยะเวลาที่จัดการศึกษาตามหลักสูตรนั้น 

2. อาจารย์ผู ้ร ับผิดชอบหลักสูตรแต่ละคนมีคุณวุฒิตั ้งแต่ปริญญาโทขึ ้นไป โดยมีอาจารย์
ผู้รับผิดชอบหลักสูตรที่มีคุณวุฒิปริญญาเอก 5 คน และอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 1 คน ที่ดำรง
ตำแหน่งทางวิชาการ 

3. อาจารย์ประจำหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ มีจำนวน 
13 คน และอาจารย์ประจำหลักสูตรมีคุณวุฒิตั้งแต่ปริญญาโทขึ้นไป โดยมีอาจารย์ประจำหลักสูตรที่มี
คุณวุฒิปริญญาเอก 11 คน ปริญญาโท 2 คน และอาจารย์ประจำหลักสูตร 4 คน ที่ดำรงตำแหน่งทาง
วิชาการ 

4. อาจารย์ผู้สอนที่เป็นอาจารย์ประจำหลักสูตรมีคุณวุฒิตั้งแต่ปริญญาโทข้ึนไป  
5. อาจารย์ผู้สอนที่เป็นอาจารย์พิเศษของหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิ ศวกรรม

เมคคาทรอนิกส์ เป็นบุคคลที่มีความเชี่ยวชาญเฉพาะทางที่เกี่ยวข้องกับหลักสูตร โดยเชิญมาเป็นครั้ง
คราวและเป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยทักษิณ ว่าด้วยหลักเกณฑ์และวิธีการแต่งตั้งอาจารย์พิเศษ 
พ.ศ. 2551 
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6. หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ หลักสูตรปรับปรุง   
พ.ศ. 2565 เนื่องจากหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ ได้ขอ
รับรองปริญญาประกาศนียบัตร หรือวุฒิบัตร ในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม ด้านวิศวกรรม
ฟ้า (งานไฟฟ้ากำลัง) จากสภาวิศวกร ซึ่งหลักสูตรฯ 2559 ได้ครบกำหนดระยะเวลาในการปรับปรุง
หลักสูตร (5 ปี) ตามที่สภาวิศวกรกำหนดไว้ และมีแผนที่จะทำการปรับปรุงหลักสูตรในปี พ.ศ. 2568 
และให้แล้วเสร็จก่อนที่จะมีการใช้งานในปี พ.ศ.2569 

 
2. บัณฑิต 

1. มีการประเมินความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิตอย่างเป็นระบบ เพื่อนำมาพัฒนาให้เป็นไปตามกรอบ
มาตรฐานคุณวุฒิ ระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ และ PLOs 

2. มีระบบการประเมินจากบัณฑิตที่จบใหม่ในความพร้อมด้านองค์ความรู้ ทักษะต่าง และทัศนคติ
ต่าง ๆ และ ต่อการประกอบอาชีพ เพ่ือนำผลการประเมินมาพัฒนานิสิตในหลักสูตรให้ดียิ่งขึ้น 

3. มีระบบการประเมินจากผู้มีส่วนได้ส่วนเสียหลากหลายกลุ่ม เพื่อนำข้อมูลมาพัฒนาปรับปรุง
หลักสูตรต่อไป 

4. มีระบบการประเมินภาวะการได้งานทำของบัณฑิต ในด้านของอาชีพ ระยะเวลาในการหางานทำ 
และความม่ันใจของบัณฑิตในการประกอบอาชีพ 

 
3. นิสิต 

หลักสูตรมีกระบวนการรับนิสิตอย่างมีระบบ มีการประเมินนิสิตตลอดช่วงเวลาการศึกษาโดยแบ่ง
ออกเป็น 3 ช่วง ได้แก่ การประเมินก่อนเข้าเรียน การประเมินระหว่างเรียน และการประเมินก่อนจบ
การศึกษา โดยการประเมินต่าง ๆ จะสอดคล้องกับ PLOs ของหลักสูตร และกลยุทธ์การประเมินผลการ
เรียนรู้ทั้งห้าด้านตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์ หลักสูตรมีการทำ
ประกันคุณภาพกระบวนการจัดการเรียนการสอน เกณฑ์การประเมิน และข้อสอบ เพื่อให้มีความถูกตอ้ง 
น่าเชื่อถือและยุติธรรม นอกจากนี้หลักสูตรยังมีระบบให้นิสิตสามารถอุทธรณ์หรือส่งข้อร้องเรียนเกี่ยวกับ
ผลการประเมินผลการเรียนรู้ได้ ดังรายละเอียดต่อไปนี้ 

 1) การประเมินก่อนเข้าเรียน   
 การประเมินคุณสมบัตินิสิตในกระบวนการรับเข้าศึกษา หลักสูตรมีการกำหนดเกณฑ์การ

คัดเลือกและการประเมินคุณสมบัติของนิสิตตาม PLOs และการเรียนรู้ทั้ง 5 ด้านตามกรอบมาตรฐาน
คุณวุฒิระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์ มีกระบวนการประกาศรับสมัครนิสิตใหม่ของคณะ
วิศวกรรมศาสตร์ ตลอดจนมีการสอบสัมภาษณ์ เพื่อดูแนวคิด ทัศนคติ และความรู้พื้นฐานของผู้สมัคร
เพ่ือให้สอดคล้องกับคุณสมบัติที่กำหนด 
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 กรณีนิสิตที่มีคุณสมบัติไม่ครบถ้วนตามเกณฑ์ท่ีกำหนดในการประกาศรับ หลักสูตรมีกระบวนการ
เตรียมความพร้อมให้กับนิสิตก่อนเข้าศึกษาอย่างเป็นระบบ มีการประเมินผลติดตาม เพ่ือให้นิสิตก่อนเข้า
การศึกษามีคุณสมบัติครบผ่านเกณฑ์ขั้นต่ำ และเพ่ือให้สามารถเรียนในหลักสูตรได้จนสำเร็จการศึกษา 

 2) การประเมินคุณสมบัตินิสิตในระหว่างศึกษา 
 นิสิตในระหว่างศึกษามีระบบการประเมินเพื่อให้นิสิตเป็นไปตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับ

ปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์ และมีสรรถนะตาม PLOs ที่กำหนด โดยการจัดกิจกรรมการพัฒนา
ความรู้ในรูปแบบต่าง ๆ ทั้งกิจกรรมในห้องเรียนและนอกห้องเรียน มีกิจกรรมเสริมสร้างความเป็น
พลเมืองที่ดี มีจิตสำนึกสาธารณะ และการเสริมทักษะศตวรรษที่ 21 นอกจากนี้มีหลักสูตรมีระบบการ
ควบคุมการดูแล ติดตาม การให้คำปรึกษาวิชาการและแนะแนว ด้วยกระบวนการต่าง  ๆ เช่น โครงการ
นิสิตพบอาจารย์ที่ปรึกษา เป็นต้น 

 3) การประเมินก่อนจบการศึกษา 
 หลักสูตรมีระบบและกระบวนการประเมินความรู้ของนิสิตก่อนจบการศึกษา โดยนิสิตที่สามารถ

จบได้ต้องมีคุณสมบัติการสอบวัดระดับความรู้ทางคอมพิวเตอร์ และเข้าร่วมกิจกรรมครบชั่วโมง อีกทั้งมี
เกรดเฉลี่ยรวมไม่ต่ำกว่า 2.00 ถึงจะสามารถยื่นขอสำเร็จการศึกษาได้ นอกจากนี้หลักสูตรสนับสนุนให้
นิสิตควรมีทักษะเฉพาะด้านเพิ่มเติมจากเกณฑ์ที่มหาวิทยาลัยกำหนด เช่น นิสิตต้องสามารถนำเสนอ
ผลงานในรูปแบบต่าง ๆ ได้ เช่น นิสิตทุกคนต้องสามารถพัฒนางานวิจัย งานนำเสนองานในงานประชุม
วิชาการ หรือการนำเสนองานในที่ชุมชนได้ หลักสูตรมีแผนการติดตามภาวการณ์มีงานทำจากนิสิตเป็น
รายบุคคล เเละมีแผนการสำรวจความพึงพอใจจากผู้ใช้นิสิต เพ่ือนำมาพัฒนาคุณภาพหลักสูตร 

 สำหรับระบบการจัดการข้อร้องเรียน/การอุทธรณ์ของนิสิต ทางหลักสูตรมีระบบชัดเจน โปร่งใส 
และช้องมีช่องทางที่หลากหลายในการยื่นข้อร้องเรียน อีกทั้งหลักสูตรมีนโยบายให้อาจารย์ที่ปรึกษา
ติดตามนิสิตในที่ปรึกษาอย่างใกล้ชิดและต่อเนื่อง อีกทั้งทางคณะได้มีโครงการนิสิตพบอาจารย์ที่ปรึกษา  
ส่งผลให้อาจารย์ที่ปรึกษาและนิสิตในสาขามีความสัมพันธ์ใกล้ชิด ดังนั้นหลักสูตรจึงมีอีกหนึ่งช่องทางใน
การร้องเรียนคือ นิสิตสามารถปรึกษาและแจ้งเรื่องร้องเรียนผ่านทางอาจารย์ที่ปรึกษาได้อีกหนึ่งช่องทาง 
โดยหลังจากที่ผู ้ร้องเรียนกรอกข้อมูลร้องเรียนผ่านช่องทางต่าง  ๆ เสร็จเรียบร้อยเเล้ว หลังจากนั้น
เลขานุการหรือผู้ที่เกี่ยวข้องจะทำการรับเรื่องร้องเรียน เพ่ือตรวจสอบข้อเท็จจริงเบื้องต้น ก่อนประสานไป
ยังประธานกรรมการจัดการข้อร้องเรียนพิจารณา เพื่อทำการชี้เเจง เเละตอบกลับแก่ผู้ร้องเรียนเพื่อยุติ
เรื่อง 

 
4. อาจารย ์
 รายละเอียดทางด้านการพัฒนาบุคลากรสายคณาจารย์มีดังต่อไปนี้ 

 1) มีการจัดทำแผนพัฒนาและบริหารทรัพยากรบุคคล สำหรับเป็นแนวทางในการพัฒนา
บุคลากร เพื่อธำรงรักษาบุคลากรที่มีประสิทธิภาพให้อยู่คู่องค์กรต่อไป โดยทางหลักสูตรกรรม เมคคา  
ทรอนิกส์ร่วมกับคณะฯประชุมวางแผนการบริหารและพัฒนาอาจารย์ประจำหลักสูตร โดยพิจารณาข้อมูล
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ประกอบดังนี้ อัตราการคงอยู่ การลาศึกษาต่อ คุณวุฒิ และตำแหน่งทางวิชาการ จากนั้นหลักสูตรเสนอ
แผนบริหารอาจารย์ต่อคณะกรรมการบริหารคณะฯ และมหาวิทยาลัยฯ  

 2) มีการดำเนินการตามแผนบริหารและพัฒนาอาจารย์โดยการประชุมชี้ แจง บทบาทหน้าที่ 
ภาระงานของอาจารย์ตามพันธกิจของหลักสูตรในการสอนวิจัยทำนุบำรุงศิลปวัฒนธรรม บริการวิชาการ 
และมอบหมายตามภาระงาน รวมทั้งการสำรวจความต้องการพัฒนาศักยภาพอาจารย์ และร่วมกันจัดทำ
แผนพัฒนาบุคลากรประจำปี เพ่ือยกระดับการพัฒนาศักยภาพของอาจารย์และหลักสูตรให้ได้มาตรฐาน 

 3) มีโครงการวางแผนเกี่ยวกับอัตรากำลังบุคลากรสายวิชาการ เพื ่อให้ตอบสนองต่อความ
ต้องการในการเรียนการสอน การวิจัย และการบริการวิชาการที่เกี่ยวข้อง ตามแผนพัฒนาและบริหาร
ทรัพยากรบุคคลของคณะวิศวกรรมศาสตร์ เช่น แผนอัตรากำลังคนของหลักสูตรในระยะยาว แผนการ
พัฒนาตนเองของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร แผนการขอกำหนดตำแหน่งทางวิชาการ 

 4) มีการสรรหาและคัดเลือกบุคลากรสายวิชาการของคณะ โดยใช้เกณฑ์การคัดเลือกตาม
ระเบียบที่มหาวิทยาลัยกำหนด โดยคณะเป็นผู ้กำหนดคุณสมบัติที ่เหมาะสมกับความต้องการของ
หลักสูตร ซึ่งพิจารณาทั้งด้านคุณธรรม จริยธรรม ความรู้ความเชี่ยวชาญ จากนั้นมหาวิทยาลัยเป็น
ผู้ดำเนินการจัดทำประกาศรับสมัครบุคคล แล้วคณะวิศวกรรมศาสตร์จะทำการตรวจสอบคุณสมบัติ
เบื้องต้นของผู้สมัครโดยพิจารณาจากข้อมูลบุคคล  ความรู้ ความเชี่ยวชาญทางสาขาวิชา และคัดเลือก
ด้วยวิธีการสอบสัมภาษณ์  ซึ่งพิจารณาข้อมูลส่วนบุคคลทั้งด้านจรรยาบรรณ จริยธรรม   อีกท้ังมีการสอบ
สาธิตการสอนเพื่อวัดประสบการณ์และความรู้ความเชี่ยวชาญ ในกรณีที่ไม่สามารถสรรหาและคัดเลือก
บุคคลตามกระบวนการดังกล่าวได้  คณะจะทำการปรับข้อกำหนดความเชี่ยวชาญในสาขาวิชากว้างขึ้น 
และขอรับสมัครลูกจ้างมหาวิทยาลัยตำแหน่งอาจารย์ จนกว่าจะสามารถสรรหาพนักงานมหาวิทยาลัย
ตำแหน่งอาจารย์ได้ 

 
5. หลักสูตร การเรียนการสอน การประเมินผู้เรียน 

หลักสูตรฯ มีกระบวนการในการประกันคุณภาพการจัดการเรียนการสอนของหลักสูตร ดังนี้ 
 1) มีกระบวนการในการวางแผนควบคุมกำกับสาระของรายวิชาในหลักสูตร อย่างมีระบบ มีกลไกที่
นำไปสู่การปฏิบัติและการติดตามประเมินผลเพื่อการปรับปรุงและพัฒนา ในการจัดทำรายวิชาต่าง  ๆ ให้
มีเนื้อหาที่ทันสมัย มีความก้าวหน้าก้าวทันวิทยาการที่เปลี่ยนแปลงตลอดเวลา โดยมีการบริหารจัดการ
เปิดรายวิชาต่าง ๆ ทั้งวิชาบังคับและวิชาเลือก ที่เน้นนิสิตเป็นสำคัญ สามารถตอบสนองความต้องการของ
นิสิตและตลาดแรงงาน 
 2) มีกระบวนการในการวางระบบผู้สอนและกระบวนการจัดการเรียนการสอน อย่างมีระบบ มีกลไก
ในการนำไปสู่การปฏิบัติและการประเมินผลเพื่อปรับปรุงและพัฒนา โดยมีการพิจารณากำหนดผู้สอนใน
แต่ละรายวิชาที่มีความรู้ความสามารถและมีความเชี่ยวชาญในวิชาที่สอน และมีการกำกับติดตามอาจารย์
ในการจัดทำ มคอ.3 และมคอ.4 



 

 

มคอ.2 TSU 183 

 3) มีกระบวนการในประเมินผู้เรียนที่มีระบบ มีกลไกที่นำไปสู่การปฏิบัติและการติดตามประเมินผล
เพื ่อการปรับปรุงและพัฒนา ในการติดตามการประเมินผลการเรียนรู ้ตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิ
ระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ มีการตรวจสอบการประเมินผลการเรียนรู้ของนิสิต การกำกับการประเมินการ
จัดการเรียนการสอนและประเมินหลักสูตร (มคอ.5 มคอ.6 และ มคอ.7) 

 4) มีการวัดผลและรายงานผลการดำเนินงานของหลักสูตรตามกรอบมาตรฐานคุณว ุฒิ
ระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ 

 
6. สิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ 

คณะจัดให้มีห้องเรียนและห้องปฏิบัติภายในคณะ เพื่อรองรับวิชาต่าง ๆ ของคณะ สำหรับบางส่วน
ของรายวิชาพ้ืนฐานของนิสิตชั้นปีที่ 1 มหาวิทยาลัยได้จัดให้มีการเรียนการสอนในห้องเรียนที่อาคารเรียน
รวม เช่น วิชาฟิสิกส์ วิชาคณิตศาสตร์ เป็นต้น  

มหาวิทยาลัยสนับสนุนให้มีห้องสมุดที่มีทรัพยากรสนับสนุนการเรียนการสอนที่ทันสมัยและเพียงพอ
และหลากหลาย เช่น หนังสือภาษาไทย หนังสือภาษาอังกฤษ วารสารวิชาการ  และมีฐานข้อมูล
อิเล็กทรอนิกส์ เพ่ือการสืบค้นได้อย่างทั่วถึงของนิสิต โดยในทุก ๆ ปีการศึกษาหลักสูตรได้รับการประสาน
จากสำนักหอสมุดเพ่ือให้มีการจัดหาทรัพยากรที่ต้องการใช้ในการเรียนการสอนและการวิจัย โดยอาจารย์
ประจำหลักสูตรทุกท่านได้พิจารณาและเสนอรายชื่อหนังสือ/วารสารทางด้านวิชาการที่ทันสมัย ส่งไปยัง
สำนักหอสมุดเพ่ือจัดหาต่อไป นอกจากนี้มีระบบเทคโนโลยีสารสนเทศเครือข่ายอินเทอร์เน็ตสนับสนุนทั้ง
แบบมีสายและไร้สาย เพ่ือส่งเสริมการเรียนการสอนและอำนวยความสะดวกให้กับนิสิตและบุคลากร  

ในส่วนของพ้ืนที่สำหรับการทำกิจกรรมต่าง ๆ นอกชั้นเรียน และการออกกำลังกายของนิสิต คณะมี
การดูแลภายในบริเวณของคณะ และจัดระบบรักษาความปลอดภัยอย่างเข้มงวด รวมถึงมหาวิทยาลัยมี
การสนับสนุนให้เกิดสิ่งแวดล้อมที่ดี มีศูนย์ดูแลสุขภาพและการกีฬา มีระบบรักษาความปลอดภัยในชีวิต
และทรัพย์สิน และมีการสนับสนุนด้านสวัสดิการเก่ียวกับสุขภาพและการกีฬาแก่บุคลากรและนิสิต 
 
7. ตัวบ่งชี้ผลการดำเนินงาน (Key performance indicators)  

ตัวบ่งชี้ผลการดำเนินงาน 
ปีการศึกษา 

ปีท่ี 1 ปีท่ี 2 ปีท่ี 3 ปีท่ี 4 ปีท่ี 5 
1. อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรอย่างน้อยร้อยละ 80 มีส่วน
ร่วมในการประชุมเพ่ือวางแผน ติดตาม และทบทวนการ
ดำเนินงานหลักสูตร 

X X X X X 

2. มีรายละเอียดของหลักสูตรตามแบบ มคอ.2 ที่สอดคล้อง
กับกรอบมาตรฐานคุณวุฒิแห่งชาติ หรือมาตรฐานสาขา/
สาขาวิชา 

X X X X X 
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ตัวบ่งชี้ผลการดำเนินงาน 
ปีการศึกษา 

ปีท่ี 1 ปีท่ี 2 ปีท่ี 3 ปีท่ี 4 ปีท่ี 5 
3. มีรายละเอียดของรายวิชา และรายละเอียดของ
ประสบการณ์ภาคสนาม (ถ้ามี) ตามแบบ มคอ.3 และ มคอ.4  
อย่างน้อยก่อนการเปิดสอนในแต่ละภาคเรียนให้ครบทุก
รายวิชา 

X X X X X 

4. จัดทำรายงานผลการดำเนินการของรายวิชา และรายงาน
ผลการดำเนินการของประสบการณ์ภาคสนาม (ถ้ามี) ตามแบบ  
มคอ.5 และ มคอ.6 ภายใน 30 วัน หลังสิ้นสุดปีการศึกษา 

X X X X X 

5. จัดทำรายงานผลการดำเนินการของหลักสูตรตามแบบ 
มคอ. 7 ภายใน 60 วัน หลังสิ้นสุดปีการศึกษา 

X X X X X 

6. มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาตามมาตรฐานผล
การเรียนรู้ ที่กำหนดใน มคอ.3 และ มคอ.4 (ถ้ามี) อย่างน้อย
ร้อยละ 25 ของรายวิชาที่เปิดสอนในแต่ละปีการศึกษา 

X X X X X 

7. มีการพัฒนา/ปรับปรุงการจัดการเรียนการสอน  
กลยุทธ์การสอน หรือการประเมินผลการเรียนรู้จากผลการ
ประเมินการดำเนินงานที่รายงานใน มคอ.7 ปีที่แล้ว   

 X X X X 

8. อาจารย์ใหม่ทุกคนได้รับการปฐมนิเทศหรือคำแนะนำด้าน
การจัดการเรียนการสอน 

X X X X X 

9. อาจารย์ประจำทุกคนได้รับการพัฒนาทางวิชาการ และ/
หรือวิชาชีพอย่างน้อยปีละ 1 ครั้ง 

X X X X X 

10. จำนวนบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอน (ถ้ามี) ได้รับ
การพัฒนาวิชาการ และ/หรือวิชาชีพไม่น้อยกว่าร้อยละ 50  
ต่อปี 

X X X X X 

11. ระดับความพึงพอใจของนิสิตที่มีต่อคุณภาพการสอน   
หมวดวิชาศึกษาท่ัวไปเฉลี่ยไม่น้อยกว่า 3.5 จากคะแนนเต็ม 
5.0 

   X X 

12. ระดับความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิตที่มีต่อบัณฑิตใหม่  
เฉลี่ยไม่น้อยกว่า 3.5 จากคะแนนเต็ม 5.0 

    X 

รวมตัวบ่งชี้บังคับที่ต้องดำเนินการ (ข้อ 1-5) ในแต่ละปี 5 5 5 5 5 
ตัวบ่งชี้บังคับ (ข้อที่) 1-5 1-5 1-5 1-5 1-5 
รวมตัวบ่งชี้ในแต่ละปี 9 10 10 11 12 
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หมวดที่ 8 การประเมินและปรับปรุงการดำเนินการของหลักสูตร 
 

1.1 การประเมินกลยุทธ์การสอน 
1.1.1 ประเมินพฤติกรรมการตอบสนองของนิสิตในชั้นเรียน 
1.1.2 ประเมินการสอนรายวิชาโดยนิสิตผ่านระบบการประเมินการเรียนการสอนของ

มหาวิทยาลัย 
1.1.3 ประชุมคณาจารย์ประจำหลักสูตร เพ่ือแลกเปลี่ยนเรียนรู้และขอคำแนะนำ 

 
1.2 การประเมินทักษะของอาจารย์ในการใช้แผนกลยุทธ์การสอน 

1.2.1 ประเมินการสอนรายวิชาโดยนิสิตผ่านระบบการประเมินการ เรียนการสอนของ
มหาวิทยาลัย 

1.2.2 ประเมินโดยตัวอาจารย์เองและคณาจารย์ประจำหลักสูตร 
 
2. การประเมินหลักสูตรในภาพรวม 

2.1 โดยนิสิตและบัณฑิต  
   - ประเมินผลการเรียนรู้ โดยนิสิตแต่ละชั้นปี ในทุก ๆ ปีการศึกษา 
   - ประเมินผลการเรียนรู้ในภาพรวม โดยบัณฑิตจบใหม่ในทุก ๆ ปีการศึกษา 

2.2 โดยผู้ทรงคุณวุฒิ และ/หรือจากผู้ประเมินภายนอก  
   - ประเมินหลักสูตร โดยผู้ทรงคุณวุฒิจากภายนอก 

2.3 โดยผู้ใช้บัณฑิต และ/หรือผู้มีส่วนได้ส่วนเสียอ่ืน ๆ  
   - ประเมินความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิต 

 
3. การประเมินผลการดำเนินงานตามรายละเอียดหลักสูตร  

ประเมินผลการดำเนินงานตามตัวบ่งชี้ (Key Performance Indicators) ในหมวดที่ 7 ข้อ 7 โดย
คณะกรรมการประกันคุณภาพหลักสูตรของมหาวิทยาลัย 
 
4. การทบทวนผลการประเมินและวางแผนปรับปรุง 

จากการเก็บรวบรวมข้อมูลภาพรวมและแต่ละรายวิชาในหลักสูตร ทำให้ทราบปัญหาที่เกิดขึ้นใน
ระหว่างการดำเนินงานของหลักสูตรได้อย่างรวดเร็ว และสามารถปรับปรุงย่อย เพื่อให้ปัญหาที่เกิดขึ้น
คลี่คลายได้ทันท่วงที และในทุก ๆ 5 ปี จะดำเนินการเพื่อปรับปรุง/แก้ไขให้หลักสูตรมีความทันสมัยและ
สอดคล้องกับความต้องการของผู้ใช้บัณฑิตอย่างสม่ำเสมอ 
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เอกสารแนบ 
ภาคผนวก ก คำสั่งแต่งตั้งคณะกรรมการปรับปรุงหลักสูตร 
ภาคผนวก ข  ประวัติและผลงานทางวิชาการของอาจารย์ผู ้รับผิดชอบหลักสูตรและอาจารย์ประจำ

หลักสูตร  
ภาคผนวก ค  ตารางเปรียบเทียบการเปลี่ยนแปลงระหว่างหลักสูตรเดิมกับหลักสูตรปรับปรุง 
ภาคผนวก ง  ตารางแสดงสัดส่วนการจัดการเรียนการสอนแบบเชิงรุก Active Learning 
ภาคผนวก จ ตารางเปรียบเทียบเนื้อหารายวิชาของหลักสูตรกับ มคอ.1 
ภาคผนวก ฉ มาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ (มคอ.1) 
ภาคผนวก ช ตารางเปรียบเทียบเนื้อหาสาระสำคัญของหลักสูตรกับเนื้อหาสาระตามสภาวิชาชีพ 
ภาคผนวก ซ เกณฑ์สภาวิชาชีพ 
ภาคผนวก ฌ ข้อบังคับมหาวิทยาลัยทักษิณ ว่าด้วย การศึกษาระดับปริญญาตรี พ.ศ. 2559 
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ภาคผนวก ก 
คำสั่งแต่งตั้งคณะกรรมการปรับปรงุหลักสูตร 

หลักสตูรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์
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ภาคผนวก ข 
ประวัติและผลงานทางวิชาการของ 

อาจารยผ์ู้รับผิดชอบหลักสูตรและอาจารย์ประจำหลักสูตร 
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ประวัติและผลงานทางวิชาการของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรและอาจารย์ประจำหลักสูตร 
 
1. อาจารย์ ดร.ธวัช ชูชิต  
 ประวัติการศึกษา 

วศ.ด. (วิศวกรรมไฟฟ้า) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี, 2562 
วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี, 2553 
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีสุรนารี, 2550 
ผลงานทางวิชาการ 
1. บทความวิจัย 

 วารสารระดับนานาชาติ (International Journal) 

Chucthit, T., Sumpavakup, C. and Kulworawanichpong, T. (2019), “Energy Demand of a 
Single train Movement in Viaduct Structure Using Multi Conductor Earthing 
Systems”, GMSARN International Journal, 13, 171 – 182. 

Chuchit, T., Ratniyomchai, T. and Kulworawanichpong, T. (2018), “Simulation of Stray 
Current in DC Railways System with Rail Potential and Structure Voltage”, 
International Journal of Industrial Electronics and Electrical Engineering (IJIEEE), 
6(6), 32-38.  

บทความในที่ประชุมระดับนานาชาติ (International Conference)  
Yatbamrung, T., Chuchit, T. and Kulworawanichpong, T. (2018 ) . “Detection of leakage 

current in Formula Electric by Voltage Measurement Method,” 2nd IIE 
International Conference on Computer, Electrical, Electronics & Communication 
Engineering (CEECE-2018), (pp. 14 – 19), May 31-June 2, 2018, Pattaya (Thailand). 

 บทความในที่ประชุมระดับชาติ (National Conference) 
ธวัช ชูชิต, เริงวุฒิ ชูเมือง, และ ธนัดชัย กุลวรวานิชพงษ์ (2563). “การตรวจจับศักย์ไฟฟ้าที่รางวิ่งสำหรับ

โครงสร้างทางยกระดับเดี่ยวแบบย่อส่วน (2563),” การประชุมวิชาการทางวิศวกรรมไฟฟ้า ครั้ง
ที่ 43, (หน้า 362 – 365), 28 - 30 ตุลาคม 2563 มหาวิทยาลัยนเรศวร, พิษณุโลก. 
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2. อาจารย์ ดร.ต้าย บัณฑิศักดิ์ 
 ประวัติการศึกษา 

ปร.ด. (วิศวกรรมไฟฟ้า) มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์, 2559 
วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า) มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์, 2552 
วศ.บ (วิศวกรรมไฟฟ้า) มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์, 2550 
ผลงานทางวิชาการ   
1. บทความวิจัย 

 บทความในที่ประชุมระดับชาติ (National Conference) 

ต้าย บัณฑิศักดิ์ และ ธารทิพย์ สิทธิรักษ์ (2564). “การพัฒนาแบบจำลองทางเภสัชจลนศาสตร์ของยา
ซาลบูทามอลในผู้ป่วยระบบทางเดินหายใจโดยใช้แบบจำลองแบบแบ่งส่วน”, การประชุม
วิชาการระดับชาติ ด้านวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีเครือข่าย ภาคใต้ ครั้งที่ 6, (หน้า 752-760), 
1-2 เมษายน 2564, มหาวิทยาลัยราชภัฏสงขลา จังหวัดสงขลา 

2. สิทธิบัตร (Patent) 
Real time capacitive affinity sensor, Application No. 901000618, Application Date 4-FEB-

2009 
3. อนุสิทธิบัตร (Petty Patent) 

Portable Nitrogen and Chlorophyll measurement device, Application No. 1703001309, 
Application Date 2-MAY-2017 

 
3. ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.เริงวุฒิ ชูเมือง 
 ประวัติการศึกษา 

 วศ.ด. (เมคคาทรอนิกส์) สถาบันเทคโนโลยีแห่งเอเชีย, 2548 
 วศ.ม. (เมคคาทรอนิกส์) สถาบันเทคโนโลยีแห่งเอเชีย, 2543 
 วศ.บ (วิศวกรรมคอมพิวเตอร์) มหาวิทยาลัยศรีปทุม, 2540 
ผลงานทางวิชาการ 
1. บทความวิจัย 

 วารสารระดับชาติ (National Journal) 

บุญยฤทธิ์ ศรีปาน, อนันตกุล อินทรผดุง, เริงวุฒิ ชูเมือง และวุฒิ สุขเจริญ. (2019). “การออกแบบและ
พัฒนาระบบสารสนเทศเชิงรุกสำหรับการสื่อสารทางการแพทย์,” TNI Journal of 
Engineering and Technology. 7(1), 1 – 6. 
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 บทความในที่ประชุมระดับชาติ (National Conference) 

ธวัช ชูชิต, เริงวุฒิ ชูเมือง, และ ธนัดชัย กุลวรวานิชพงษ์ (2563). “การตรวจจับศักย์ไฟฟ้าที่รางวิ่งสำหรับ
โครงสร้างทางยกระดับเดี่ยวแบบย่อส่วน (2563),” การประชุมวิชาการทางวิศวกรรมไฟฟ้า ครั้ง
ที่ 43, (หน้า 362 – 365), 28 - 30 ตุลาคม 2563 มหาวิทยาลัยนเรศวร, พิษณุโลก. 

ณัชพล บัวใหญ่, วศิน คติบรรจงลาภ, ณัฐพงศ์ ตัณฑนุช, นภดล อุชายภิชาติ, เริงวุฒิ ชูเมือง (2563). 
“พัฒนาโปรแกรวิเคราะห์มุมสัมผัสหยดน้ำโดยวิธีการประมวลผลภาพเพื่อประเมินระดับความ
ไม่ชอบน้ำของฉนวนไฟฟ้า,” การประชุมวิชาการทางวิศวกรรมไฟฟ้า ครั้งที่ 43, (หน้า 599 – 
602), 28 - 30 ตุลาคม 2563 มหาวิทยาลัยนเรศวร, พิษณุโลก. 

บุญยฤทธิ์ ศรีปาน, อนันตกุล อินทรผดุง, เริงวุฒิ ชูเมือง และวุฒิ สุขเจริญ. (2562). “พฤติกรรมการ
บริโภคข้อมูลทางการแพทย์ผ่านระบบอินเตอร์เน็ตในประเทศพม่า,” การประชุมวิชาการ
ระดับชาติและนานาชาติ ครั้งที่ 6 มหาวิทยาลัยภาคตะวันออกเฉียงเหนือ. (หน้า 1239 - 1245). 
วันที่ 20 กรกฎาคม 2562, มหาวิทยาลัยภาคตะวันออกเฉียงเหนือ จังหวัดขอนแก่น. 

เริงวุฒิ ชูเมือง, กฤต ฝันเซียน และชัยวัฒน์ จุมพลกุล. (2562). “การออกแบบระบบควบคุมความแม่นยำ
สูงสำหรับโรงเรือนกล้วยไม้ด้วยการควบคุมแบบฟัซซี่ลอจิก,” การประชุมวิชาการระดับชาติ
มหาวิทยาลัยทักษิน ครั้งที่ 29 ประจำปี 2562. (หน้า 205 - 213). วันที่ 9 - 10 พฤษภาคม 
2562, ณ โรงแรมสยามออเรียนทัล. อำเภอหาดใหญ่ จังหวัดสงขลา. 

2. ผลงานทางวิชาการอื่น ๆ  

ผลงานวิชาการรับใช้สังคม 

2563 อาจารย์ที่ปรึกษา “อาสาสมัครชุมชน” สู้ภัยโควิด ภายใต้โครงการจ้างงานประชาชนที่ได้รับผลกระทบจาก 
สถานการณ์การระบาดของโรคติดเชื้อไวรัสโคโรน่า 2019 (COVID-19) 

2561 โครงการศึกษาระบบและองค์ประกอบของเครื่องโทคาแมค HT-6M (หัวหน้าโครงการ, แหล่ง
ทุนสถาบันเทคโนโลยีนิวเคลียร์แห่งชาติ (องค์การมหาชน)) 

2561 พัฒนาเครื่องอบแห้งด้วยรังสีอินฟราเรด (ท่ีปรึกษาโครงการ, แหล่งทุน สำนักงานนวัตกรรม
แห่งชาติ (NIA) และบริษัท กิตติรัตนพรรณ จำกัด) 
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4. อาจารย์ ธารทิพย์ สิทธิรักษ์ 
 ประวัติการศึกษา 

วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า) มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์, 2559 
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า) มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์, 2555 
ผลงานทางวิชาการ   
1. บทความวิจัย 
 วารสารระดับนานาชาติ (International Journal) 

Booranawong, A., Sopajarn, J., Sittiruk, T. and Jindapetch, N. (2018) “Reduction of RSSI 
variations for indoor position estimation in wireless sensor networks” 
Engineering and Applied Science Research, 45(3) : 212-220. 

 
5. อาจารย์ ดร.นันทพันธ์ นภัทรานันทน์ 
 ประวัติการศึกษา 

ปร.ด. (เทคโนโลยีพลังงาน) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี, 2549 
วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล) มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์, 2539 
วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์, 2537 
ผลงานทางวิชาการ   
1. บทความวิจัย 
 บทความในที่ประชุมระดับชาติ (National Conference) 

กฤต ฝันเซียน, ชัยวัฒน์ จุมพลกุล และ นันทพันธ์ นภัทรานันท์. (2562). “การพัฒนาและจำลองระบบ
ตรวจรู้และอัลกอริทึมของหุ่นยนต์เดินตามเส้นสำหรับการระบุตำแหน่งที่แม่นยำ,” การประชุม
วิชาการระดับชาติมหาวิทยาลัยทักษิณ ครั้งที่ 29 ประจำปี 2562. (หน้า 213 - 220). 9 - 10 
พฤษภาคม 2562, ณ โรงแรมสยามออเรียนทัล. อำเภอหาดใหญ่ จังหวัดสงขลา.  
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6. รองศาสตราจารย์ ดร.จตุพร แก้วอ่อน 
 ประวัติการศึกษา 

ปร.ด. (เทคโนโลยีพลังงาน) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี, 2554 
ปร.ม. (เทคโนโลยีพลังงาน) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี, 2546 
วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี, 2541  
ผลงานทางวิชาการ 
1. บทความวิจัย 
 วารสารระดับชาติ (National Journal) 

พงษ์ศักดิ์ ทรัพยสาร จักรพันธ์ ทองบุญชู อมาวสี รักเรือง ธเนศ ไชยชนะ พนิตา ก้งซุ่น และ จตุพร แก้ว
อ่อน (2561). “การวิเคราะห์ก๊าซชีวมวลที่ได้จากแก๊สซิไฟเออร์แบบไหลลง โดยใช้
กะลามะพร้าวเป็นเชื้อเพลิง,” วารสารมหาวิทยาลัยทักษิณ. 21(2), 61–68. 

รอนี บิลหมุด อมาวสี รักเรือง สมชาย วงษ์วิเศษ และ จตุพร แก้วอ่อน. (2561). “สหสัมพันธ์ใหม่สำหรับใช้
ในการทำนายค่าความดันลดขณะควบแน่นของสารทำความเย็น R134a ภายในท่อแบน,” วารสาร
มหาวิทยาลัยทักษิณ. 21(2), 79–89. 

 วารสารระดับนานาชาติ (International Journal) 
Rukruang, A., Chimres, N., Kaew-On, J. and Wongwises, S. (2019). “Experimental and 

numerical study on heat transfer and flow characteristics in an alternating cross-
section flattened tube,” Heat Transfer–Asian Research. 48(3), 817–834.  

 
7. อาจารย์ ดร.นเรศ ฉิมเรศ  
 ประวัติการศึกษา 

วศ.ด. (วิศวกรรมเครื่องกล) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี, 2561 
วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี, 2546 
วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี, 2542  
ผลงานทางวิชาการ   
1. บทความทางวิชาการ 
 วารสารระดับนานาชาติ (International Journal) 

Chimres, N., and Wongwises, S. (2018). “A Critical Review of the Prominent Method of 
Heat Transfer Enhancement for the Fin-and-Tube Heat Exchanger by Interrupted 
Fin Surface: The Vortex Generators Approach,” International Journal of Air-
Conditioning and Refrigeration. 26, 1830001.  
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2. บทความวิจัย 
วารสารระดับนานาชาติ (International Journal) 

Chimres, N., Chittiphalungsri, T., Asirvatham, L.G., Dalkilic, A.S., Mahian, O. and 
Wongwises, S. (2020). “Experimental and numerical studies on heat transfer 
enhancement for air conditioner condensers using a wavy fin with a rectangular 
winglet,” Journal of Mechanical Science and Technology. 34(10), 4307-4322.  

Rukruang, A., Chimres, N., Kaew-On, J. and Wongwises, S. (2019). “Experimental and 
numerical study on heat transfer and flow characteristics in an alternating cross-
section flattened tube,” Heat Transfer-Asian Research. 48(3), 817–834.  

Chimres, N., Wang, C.C., and Wongwises, S. (2018). “Optimal design of the semi-dimple 
vortex generator in the fin and tube heat exchanger,” International Journal of 
Heat and Mass Transfer. 120, 1173–1186. 

Chimres, N., Wang, C.C., and Wongwises, S. (2018). “Effect of elliptical winglet on the air-
side performance of fin-and-tube heat exchanger,” International Journal of Heat 
and Mass Transfer. 123, 583–599.  

Kaewpradub, S., Sanguanduean, P., Katesuwan, W., Chimres, N., Punyasukhananda, P., 
Asirvatham, L.G., Mahian, O., Dalkilic, A.S. and Wongwises, S. (2018). “Absorption 
refrigeration system using engine exhaust gas as an energy source,” Case Studies 
in Thermal Engineering. 12, 797–804.  

 
8. อาจารย์ ว่าที่ รต. ดร.พลกฤษณ์ คล้ายวิตภัทร  
 ประวัติการศึกษา 

ปร.ด. (วิศวกรรมเครื่องกล) มหาวิทยาลัยธรรมศาสตร์, 2558 
วท.ม. (ฟิสิกส์) มหาวิทยาลัยทักษิณ, 2553 
วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ, 2548 
ผลงานทางวิชาการ   
1. บทความวิจัย 
 วารสารระดับนานาชาติ (International Journal) 

Sangaroon, S., Promping, J., Wisitsorasak, A., Klaywittaphat, P., Picha, R., Onjun, T. (2019). 
“Neutronics assessment for the Thailand tokamak upgrade,” Plasma and 
Fusion Research. 14, 3405082. 
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9. อาจารย์ ดร.ธนวัฒน์ ศรีรักษา 
 ประวัติการศึกษา 

ปร.ด. (วิศวกรรมเครื่องกล) มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์, 2562 
วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล) สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง, 2552 
วศ.บ. (วิศวกรรมยานยนต์) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าพระนครเหนือ, 2548  
ผลงานทางวิชาการ   
1. บทความวิจัย 
 วารสารระดับชาติ (National Journal) 

พงศกรณ์ เทพษร และ ธนวัฒน์ ศรีรักษา. (2561). “การเปรียบเทียบประสิทธิภาพของเครื่องผลิตชีวมวล
อัดแท่งระหว่างแบบ D-type กับ R-type,” วารสารมหาวิทยาลัยนราธิวาสราชนครินทร์. 
10(3), 177 - 183 

 วารสารระดับนานาชาติ (International Journal) 
Srirugsa, T., Prasertsan, S., Theppaya, T., Leevijit, T. and Prasertsan. P. (2018). 

“Appropriate mixing speeds of Rushton turbine for biohydrogen production 
from palm oil mill effluent in a continuous stirred tank reactor,” Energy. 179, 
823 - 830. 

Prasertsan, S., Srirugsa, T., Theppaya, T. and Leevijit, T. (2018). “Biohydrogen production 
from palm oil mill effluent in a continuous stirred tank reactor: effect of mixing 
speeds of Rushton turbine,” New Biotechnology. 44, S126. 

 
10.  อาจารย์ ชัยวัฒน์ จุมพลกุล  
 ประวัติการศึกษา 

วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี, 2560 
วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) มหาวิทยาลัยเอเชียอาคเนย์, 2553  
ผลงานทางวิชาการ   
1. บทความวิจัย 
 วารสารระดับนานาชาติ (International Journal) 

Jumpholkul, C., Asirvatham, L.G., Dalkilic, A.S., Mahian, O., Ahn, H.S., Jerng, D.W. and 
Wongwises, S. (2020). “Experimental investigation of the heat transfer and 
pressure drop characteristics of SiO2/water nanofluids flowing through a circular 
tube equipped with free rotating swirl generators”, Heat and Mass Transfer. 56, 
1613-1626. 
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Dalkilic, A.S., Uluc, B., Cellek, M.S., Celen, A., Jumpholkul, C., Newaz, K.S. and Wongwises, 
S. (2020). “Single phase flow heat transfer characteristics of quad-channel 
twisted tape inserts in tubes”, International Communications in Heat and Mass 
Transfer. 118, 104835. 

Dalkilic, A.S., Kucukyilidirim, B.O., Eker, A.A., Yildiz, F., Akpinar, A., Jumpholkul, C. and 
Wongwises, S. (2020). “Effects of sonication time on the stability and viscosity of 
functionalized MWCNT-based nanolubricants”, Current Nanoscience, 16, 639–
654. 

Dalkilic, A.S., Yalcin, G., Kucukyilidirim, B.O., Oztuna, S., Eker, A.A., Jumpholkul, C., 
Nakkaew, S. and Wongwises, S. (2018). “Experimental study on the thermal 
conductivity of water-based CNT-SiO2 hybrid nanofluids”, International 
Communications in Heat and Mass Transfer. 99, 18-25.  

Senthilkumar, D., Jumpholkul, C. and Wongwises, S. (2018). “Enhancing thermal behavior 
of SiC nanopowder and SiC water nanofluid by using cryogenic treatment”, 
Advances in Materials and Processing Technologies. 4, 402-415. 

Dalkilic, A.S., Acikgoz, O., Kucukyildirim, B.O., Eker, A.A, Luleci, B., Jumpholkul, C. and 
Wongwises, S. (2018). “Experimental investigation on the viscosity characteristics 
of water based SiO2-Graphite hybrid nanofluids”, International Communications 
in Heat and Mass Transfer. 97, 30-38. 

Amani, M., Amani, P., Jumpholkul, C., Mahian, O. and Wongwises, S. (2018). 
“Hydrothermal optimization of SiO2/water nanofluids based on attitudes in 
decision making”, International Communications in Heat and Mass Transfer. 90, 
67-72. 

Dalkilic, A.S., Mahian, O., Kucukyildirim, B.O., Eker, A.A., Ozturk, T.H., Jumpholkul, C. and 
Wongwises, S. (2018). “Experimental study on the stability and viscosity for the 
blends of functionalized MWCNTs with refrigeration compressor oils”, Current 
Nanoscience. 14, 216-226. 

2. ผลงานทางวิชาการอื่น ๆ  
งานสร้างสรรค์ระดับชาติ/นานาชาติ 

รางวัลสภาวิจัยแห่งชาติ : รางวัลผลงานวิจัย ประจำปีงบประมาณ 2562 รางวัลระดับดี เรื่อง “ของไหล
นาโน” นวัตกรรมใหม่ของของไหลทำงาน.  
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11. อาจารย์ ดร.เสาวณีย์ สิงห์สโรทัย 
 ประวัติการศึกษา 

ปร.ด. (วิศวกรรมวัสดุ) มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์, 2560 
วศ.ม. (วิศวกรรมวัสดุ) มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์, 2555 
วศ.บ. (วิศวกรรมวัสดุ) มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์, 2553 
ผลงานทางวิชาการ   
1. บทความวิจัย 
 วารสารระดับนานาชาติ (International Journal) 

Chanadee, T. and Singsarothai, S. (2019). “Effect of High-Energy Milling on 
Magnesiothermic Self-Propagating High-Temperature Synthesis in a Mixture of 
SiO2, C, and Mg Reactant Powders,” Combustion, Explosion, and Shock Waves, 
55, 97-106. 

Chanadee, T. and Singsarothai, S. (2018). “Mechanoactivated SHS of Si–SiC Powders from 
Natural Sand: Influence of Milling Time,” International Journal of Self-
Propagating High-Temperature Synthesis, 27, 85-88. 

Khangkhamano, M., Singsarothai, S., Kokoo, R. and Niyomwas, S. (2018). “Conversion of 
Bagasse Ash Waste to Nanosized SiC Powder,” International Journal of Self-
Propagating High-Temperature Synthesis, 27, 98-102. 

 บทความในที่ประชุมระดับชาติ (National Conference)เสาวณีย์ สิงห์สโรทัย, กฤษฎา  
จากสินแร่ลูโคซีนด้วยวิธีการปฏิกิริยาก้าวหน้าด้วยตัวเองที่อุณหภูมิสูง,” การประชุมวิชาการระดับชาติ

มหาวิทยาลัยทักษิณ ครั้งที่ 28 ประจำปี 2561. (หน้า 84 - 85). วันที่ 9 - 10 พฤษภาคม 
2562, หาดใหญ่, ประเทศไทย. 

กฤษฎา พัชรสิทธิ์, เสาวณีย์ สิงห์สโรทัย, อนิดา เพ็ชรแก้ว, อิสระ มีจิตร, และก้องกิดากร บุญช่วย. 
(2562). “ผลของซิงค์ (II) คลอไรด์ต่อสมบัติเชิงกลของฟิล์มบางพอลิไวนิลคลอไรด์กับพอลิไวนิล
แอลกอฮอล์,” การประชุมวิชาการระดับชาติมหาวิทยาลัยทักษิณ ครั้งที่ 28 ประจำปี 2561. 
(หน้า 482 - 483). วันที่ 9 - 10 พฤษภาคม 2562, หาดใหญ่, ประเทศไทย. 
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12. ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.รวมพร นิคม 
 ประวัติการศึกษา 

ปร.ด. (วิศวกรรมเคมี) มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์, 2556 
วศ.ม. (วิศวกรรมเคมี) มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์, 2549 
วท.บ. (เทคโนโลยีวัสดุภัณฑ์) มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์, 2546 
ผลงานทางวิชาการ   
1. บทความวิจัย 
 วารสารระดับนานาชาติ (International Journal) 

Chanakaewsomboon, I., Tongurai, C., Photaworn, S., Kungsanant, S. and Nikhom, R. 
(2020). “Investigation of Saponification Mechanisms in Biodiesel Production: 
Microscopic Visualization of the Effects of FFA, Water and the Amount of 
Alkaline Catalyst,” Journal of Environmental Chemical Engineering. 8. 
doi:10.1016/j.jece.2019.103538 

Nikhom, R., Mueanmas, C., Suppalakpanya, K. and Tongurai, C. (2019). “Utilization of oil 
recovered from biodiesel wastewater as an alternative feedstock for biodiesel 
production,” Environmental Progress & Sustainable Energy. 
doi:10.1002/ep.13365 

Nikhom, R., Mueanmas, C. and Suppalakpanya, K. (2019).  “Enhancement of biodiesel 
production from palm fatty acid distillate using methyl t-butyl ether co-solvent: 
process optimization,” International Journal of Renewable Energy Research. 
9(3): 1319-1327. 

Suppalakpanya, K. Nikhom, R., Booranawong, T. and Booranawong, A. (2019). “Study of 
Several Exponential Smoothing Methods for Forecasting Crude Palm Oil 
Productions in Thailand,” Current Applied Science and Technology. 19(2), pp. 
123-139. 

Suppalakpanya, K. Nikhom, R., Booranawong, A. and Booranawong, T. (2019). “An 
Evaluation of Holt-winters Methods with Different Initial Trend Values for 
Forecasting Crude Palm Oil Production and Prices in Thailand,” Suranaree 
Journal of Science and Technology. 26(1), pp. 13-22.  

Suppalakpanya, K. Nikhom, R., Booranawong, T. and Booranawong, A. (2019). 
“Forecasting Oil Palm and Crude Palm Oil Data in Thailand Using Exponential 
Time-series Methods,” Engineering and Applied Science Research. 46(1), pp. 44-
55. 
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Mueanmas, C., Nikhom, R.,   Petchkaew, A., Iewkittayakorn, J. and Prasertsit, K. (2019). 
“Extraction and esterification of waste coffee grounds oil as non-edible 
feedstock for biodiesel production,” Renewable Energy. 133, pp 1414-1425. 

Suppalakpanya, K., Pengmak, C. and Nikhom, R. (2018). “Effect of drying methods on the 
physical properties of dried champedak,” Journal of Food, Agriculture & 
Environment. 16(2)., pp 43-48. 

 บทความในที่ประชุมระดับชาติ (National Conference) 
กิตติภูมิ ศุภลักษณ์ปัญญา รวมพร นิคม และ สุวัฒนา นิคม. (2561). “การผลิตถ่านอัดแท่งจากก้อนเชื้อ

เห็ดนางฟ้าที่ใช้แล้วและเปลือกทุเรียน,” การประชุมวิชาการทางวิศวกรรมเคมีและเคมีประยุกต์
แห่งประเทศไทย ครั้งที่ 28. (หน้า 110 - 114). วันที่ 8 - 9 พฤศจิกายน 2561, ชลบุรี, ประเทศไทย. 

โชคชัย เหมือนมาศ, รวมพร นิคม, จีรวัฒน์ โสภาจารย ์และอนิดา เพ็ชรแก้ว) .2561). “การศึกษา
อิทธิพลของปัจจัยที่ส่งผลต่อปฏิกิริยาเอสเทอริฟิเคชันของน้ำมันจากกากกาแฟโดยวิธีพ้ืนผิว
ตอบสนอง,” การประชุมวิชาการระดับชาติมหาวิทยาลัยทักษิณ ครั้งที่ 28 ประจำปี 2561. 
(หน้า 140 - 148). วันที่ 8 - 9 พฤษภาคม 2561, ณ โรงแรมบีพี สหมิลา บีช  .อำเภอเมือง  
จังหวัดสงขลา. 

อนิดา เพ็ชรแก้ว, รัฐพงษ์ หนูหมาด, กฤษฎา พัชรสิทธิ์, โชคชัย เหมือนมาศ และ รวมพร นิคม. (2561). 
“การเตรียมยางผสมของยางธรรมชาติกับยางไนไตรล์เพ่ือผลิตยางโอริงสำหรับเครื่องปั่นแยกน้ำ
ยางข้น,” การประชุมวิชาการระดับชาติมหาวิทยาลัยทักษิณ ครั้งที่ 28 ประจำปี 2561. (หน้า 
175 - 182). วันที่ 8 - 9 พฤษภาคม 2561, ณ โรงแรมบีพี สหมิลา บีช  .จังหวัดอำเภอเมือง 
สงขลา.  

 
13. ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.โชคชัย เหมือนมาศ 

 ประวัติการศึกษา 
วศ.ด. (วิศวกรรมเคมี) มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์, 2553 
วท.บ. (เคมีอุตสาหกรรม) มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์, 2547 
ผลงานทางวิชาการ   
1. บทความวิจัย 
 วารสารระดับนานาชาติ (International Journal) 

Nikhom, R., Mueanmas, C., Suppalakpanya, K. and Tongurai, C., (2019). “Utilization of oil 
recovered from biodiesel wastewater as an alternative feedstock for biodiesel 
production,” Environmental Progress & Sustainable Energy (published Article 
doi: 10.1002/ep.13365). 
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Nikhom, R., Mueanmas, C. and Suppalakpanya, K. (2019). “Enchancement of biodiesel 
production from palm fatty acid distillate using methyl t-butyl ether co-solvent: 
process optimization,” International Journal of Renewable Energy Research 9(3): 
1319-1327.  

Mueanmas, C. and Indum, P. (2019). “Application of Plackett-Burman Design on 
Screening the Factors Affecting Torrefaction of Palm Kernel Shell,”. IOP 
Conference Series: Earth and Environmental Science, 301, 1-6.   

Indum, P. and Mueanmas, C. (2019). “Screening the Factor Affecting Torrefaction of Palm 
Kernel Shell by using Plackett-Burman Design,” IOP Conference Series: Earth 
and Environmental Science, 268, 1-6.   

Mueanmas, C., Nikhom, R., Petchkaew, A., Lewkittayakorn, J. and Prasertsit, K. (2019). 
“Extraction and esterification of waste coffee grounds oil as non-edible 
feedstock for biodiesel production,”. Renewable Energy. 133, 1414-1425.  
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ภาคผนวก ค 
ตารางเปรียบเทียบการเปลี่ยนแปลงระหว่าง 

หลักสตูรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรม 
เมคคาทรอนิกส์หลักสตูรใหม่ พ.ศ. 2559 

กับ 
หลักสตูรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรม 

เมคคาทรอนิกส์ หลักสตูรปรับปรุง พ.ศ. 2565 
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ตารางเปรียบเทียบการเปลี่ยนแปลงระหว่างหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ หลักสูตรใหม่ พ.ศ. 2559 
กับหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2565 

 

รายวิชาหลักสูตรเดิม รายวิชาหลักสูตรปรับปรุง เหตุผลการปรับปรุง 

1. ชื่อหลักสูตร  
วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์
Bachelor of Engineering Program in Mechatronics Engineering 

1. ชื่อหลักสูตร 
วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์
Bachelor of Engineering Program in Mechatronics Engineering 

 
คงเดิม 

2. ชื่อปริญญา 
วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์) 
Bachelor of Engineering (Mechatronics Engineering) 
วศ.บ. (วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์) 
B.Eng. (Mechatronics Engineering) 

2. ชื่อปริญญา 
วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์) 
Bachelor of Engineering (Mechatronics Engineering) 
วศ.บ. (วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์) 
B.Eng. (Mechatronics Engineering) 

 
คงเดิม 

3. หน่วยงานที่รับผิดชอบ 
คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยทักษิณ 

3. หน่วยงานที่รับผิดชอบ 
คณะวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยทักษิณ 

 
คงเดิม 

4. ปรัชญา ความสำคัญและวัตถุประสงค์ของหลักสูตร 
4.1 ปรัชญา 

ผลิตวิศวกรเมคคาทรอนิกส์พร้อมด้วยมาตรฐานวิชาชีพ ปัญญา 
จริยธรรม มีความคิดสร้างสรรค์ ประกอบวิชาชีพวิศวกรรมเพื่อการพัฒนา
ประเทศ และก้าวสู่ผู้ประกอบการชั้นนำ 

4.2 วัตถุประสงค์ของหลักสูตร 
เพื ่อผลิตบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ ที ่มีคุณธรรม 

จริยธรรม ความรับผิดชอบ และมีคุณลักษณะดังนี้ 

4. ปรัชญา ความสำคัญและวัตถุประสงค์ของหลักสูตร 
4.1 ปรัชญา 

ผลิตวิศวกรไฟฟ้าและเมคคาทรอนิกส์ที่มีคุณภาพตามมาตรฐานวิชาชีพ
พร้อมท้ังปัญญา จริยธรรม ความคิดเชิงวิจัยและสร้างสรรค์เพื่อพัฒนานวัตกรรม
สังคมนำไปสู่การเป็นผู้ประกอบการ 

   4.2 วัตถุประสงค์ของหลักสูตร เพื่อผลิตบัณฑิตที่ : 
1. เป็นวิศวกรเมคคาทรอนิกส์ที ่สามารถประกอบวิชาชีพวิศวกรรม

ควบคุมสาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟ้า งานไฟฟ้ากำลังได้ และมีทักษะการคิด

 
ปรับเปลี่ยน เพื ่อให้สอดคล้องกับมาตรฐาน
คุณวุฒิระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์ 
พ.ศ.2553 และให้ทันสมัยกับความก้าวหน้า
ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ในปัจจุบัน 
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1. มีความรู้ ความสามารถทั้งภาคทฤษฎีและปฏิบัติ สามารถวิเคราะห์
และประยุกต์ศาสตร์ด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ ได้อย่างเหมาะสม เพื่อการ
ประกอบวิชาชีพและการเป็นวิศวกรที่มีคุณภาพ รวมถึงการสร้างงานวิจัยและ
องค์ความรู้ใหม่ 

2. มีความคิดริเริ่มสร้างสรรค์ มีความใฝ่รู้ในองค์ความรู้และเทคโนโลยีที่
มีการเปลี่ยนแปลงอย่างต่อเนื ่อง สามารถพัฒนาองค์ความรู้ที ่ตนมีอยู ่ และ
สามารถเลือกวิธีแก้ไขปัญหาได้อย่างเหมาะสม เพื่อพัฒนาตนเอง งาน สังคมและ
ประเทศชาติ 

3. มีทักษะด้านการทำงาน มีมนุษยสัมพันธ์ และเป็นผู้มีทัศนคติที่ดีใน
การทำงาน  

4. มีความพร้อมเพื่อประกอบอาชีพอิสระ และเป็นผู้ประกอบการ 

วิเคราะห์และประยุกต์ใช้ความรู้ด้านวิศวกรรมในการแก้ไขปัญหาที่ซับซ้อนได้
อย่างเป็นระบบ 

2 มีความรู้และทักษะเพื่อประกอบอาชีพอิสระและเป็นผู้ประกอบการ 
3. สามารถบูรณาการความรู้รอบด้านทั้งภาคทฤษฎีและปฏิบัติในการ

ออกแบบสร้างสรรค์ผลงานท่ีเกี่ยวข้องกับวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ให้ตอบสนอง
ต่อความต้องการอุตสาหกรรมใหม่ 

4. มีภาวะความเป็นผู้นำและผู้ตามที่ดี มีความฉลาดทางอารมณ์และ
ทำงานร่วมกับผู้อื ่นได้ เข้าใจในวัฒนธรรมที่หลากหลาย และใช้เทคโนโลยี
สารสนเทศอย่างเหมาะสมเพื่อความก้าวหน้าทางวิชาชีพ 

5. สามารถปฏิบัติงานบนฐานจรรยาบรรณวิชาชีพ มีทัศนคติเชิงบวกใน
การทำงาน มีจิตสาธารณะ มีความรับผิดชอบต่อสังคมและประเทศชาติ 

5. จำนวนหน่วยกิต 
จำนวนหน่วยกิตรวม ไม่น้อยกว่า 149 หน่วยกิต 

5. จำนวนหน่วยกิต 
จำนวนหน่วยกิตรวม ไม่น้อยกว่า 148 หน่วยกิต 

คงเดิม 

6. โครงสร้างหลักสูตร 
ก. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป  ไม่น้อยกว่า 30 หน่วยกิต 
ข. หมวดวิชาเฉพาะ ไม่น้อยกว่า 113 หน่วยกิต 
วิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์ 21 หน่วยกิต 
วิชาพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร์ 27 หน่วยกิต 
วิชาเอก ไม่น้อยกว่า 59 หน่วยกิต 

วิชาบังคับ 50 หน่วยกิต 
วิชาเลือก ไม่น้อยกว่า 9 หน่วยกิต 

วิชาประสบการณ์วิชาชีพ 6 หน่วยกิต 

6. โครงสร้างหลักสูตร 
ก. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป  ไม่น้อยกว่า 30 หน่วยกิต 
ข. หมวดวิชาเฉพาะ ไม่น้อยกว่า 112 หน่วยกิต 
วิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์ 17 หน่วยกิต 
วิชาพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร์ 21 หน่วยกิต 
วิชาเอก ไม่น้อยกว่า 68 หน่วยกิต 

วิชาบังคับ 62 หน่วยกิต 
พื้นฐานทางด้านวิศวกรรมไฟฟ้า 26 หน่วยกิต 
การออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกัน 21 หน่วยกิต 

 
ปร ับหน่วยก ิตในหมวดว ิชาเฉพาะ  เพ ื ่อให้
สอดคล้องกับมาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี  
ปรัชญาและวัตถุประสงค์ของหลักสูตรวิศวกรรม
ศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา    ทรอ
นิกส์ 
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ค. หมวดวิชาเลือกเสรี ไม่น้อยกว่า 6 หน่วยกิต 
 

ระบบควบคมุอัตโนมตัิและหุ่นยนต์ 15 หน่วยกิต 
วิชาเลือก ไม่น้อยกว่า 6 หน่วยกิต 

วิชาประสบการณ์วิชาชีพ 6 หน่วยกิต 
ค. หมวดวิชาเลือกเสรี ไม่น้อยกว่า 6 หน่วยกิต  

7. คำอธิบายรายวิชา  7. คำอธิบายรายวิชา   
0202104 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรมศาสตร์ 1             3(3-0-6) 
 Mathematics for Engineering 1 
 อุปนัยเชิงคณิตศาสตร์ ฟังก์ชันและกราฟ ลิมิตและความต่อเนื่อง 
อนุพันธ์ของฟังก์ชัน การประยุกต์ของอนุพันธ์ ปริพันธ์ของฟังก์ชัน ปริพันธ์ไม่
ตรงแบบ  การประยุกต์ของปริพันธ์  ระบบพิกัดเชิงขั้ว 

0202104 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 1             3(3-0-6) 
 Mathematics for Engineering 1 
 อุปนัยเชิงคณิตศาสตร์ ฟังก์ชันและกราฟ ลิมติและความต่อเนื่อง 
อนุพันธ์ของฟังก์ชัน การประยุกตข์องอนุพันธ์ การประยุกต์อนุพันธ์เกี่ยวกับ
รูปแบบไม่กำหนด ปริพันธ์ของฟังก์ชัน เทคนิคการหาปริพันธ์ ปริพนัธ์ไม่ตรง
แบบ การประยุกต์ของปริพันธ์ ปรพิันธ์และอนุพันธ์เชิงตัวเลข สมการเชิง
อนุพันธ์เบื้องต้นและการประยุกต์ ระบบพิกัดเชิงขั้ว 

ปรับคำอธิบายรายวิชา 

0202105 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรมศาสตร์ 2             3(3-0-6) 
 Mathematics for Engineering 2  
 บุรพวิชา : 0202104  คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 1 
 ลำดับและอนุกรมของจำนวนจริง เวกเตอร์และเรขาคณิตวิเคราะห์
สามมิติ พีชคณิตเวกเตอร์ในสามมิติ ฟังก์ชันหลายตัวแปร อนุพันธ์ของฟังก์ชัน
หลายตัวแปร ปริพันธ์หลายชั้น เวกเตอร์แคลคูลัส ปริพันธ์ตามเส้นและปริพันธ์
ตามผิว วิธีการหาปริพันธ์และการหาอนุพันธ์เชิงตัวเลข 

0202105 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 2             3(3-0-6) 
 Mathematics for Engineering 2  
 บุรพวิชา : 0202104 คณิตศาสตรส์ำหรับวิศวกรรม 1  
 ลำดับและอนุกรมของจำนวนจริง การกระจายอนุกรมเทย์เลอร์ของ
ฟังก์ชันมูลฐาน พีชคณิตเวกเตอร์ในสามมติิ เส้น ระนาบ และพื้นผิวของปริภูมิ
สามมติิ ฟังก์ชันสองตัวแปร ฟังก์ชันหลายตัวแปร และการประยุกต์ อนุพันธ์ของ
ฟังก์ชันหลายตัวแปร เวกเตอร์แคลคูลสั ปริพันธ์ตามเส้น ปริพันธ์ตามผิว และ
ปริพันธ์ตามปริมาตร และการประยุกต ์

ปรับคำอธิบายรายวิชา 
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0202212 สมการเชิงอนุพันธ์             3(3-0-6) 
 Differential Equations  
 บุรพวิชา : 0202105  คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 2 
 สมการเชิงอนุพันธ์สามัญอันดับที่หนึ่งและการประยุกต์  สมการเชิง
อนุพันธ์อันดับสอง  สมการเชิงอนุพันธ์อันดับสูงและการประยุกต์  สมการเชิง
อนุพันธ์แบบเชิงเส้น สมการเชิงอนุพันธ์สามัญเชิงเส้นอันดับที่สองที่มีสัมประสทิธิ์
เป็นค่าคงตัวและการประยุกต์  สมการเชิงอนุพันธ์สามัญเชิงเส้นที่มีสัมประสิทธ์ิ
เป็นตัวแปร อนุกรมกำลัง อนุกรมฟูเรียร์  ผลการแปลงลาปลาซและการประยกุต ์
ระบบสมการเชิงอนุพันธ์เชิงเส้น ปัญหาค่าขอบ สมการเชิงอนุพันธ์ย่อยเบื้องต้น 

0202212 สมการเชิงอนุพนัธ ์             3(3-0-6) 
 Differential Equations  
 บุรพวิชา : 0202105  คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 2 
 รพวิชา : 0202105 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 2 
สมการเชิงอนุพันธ์สามัญอันดับที่หน่ึงและการประยุกต์ สมการเชิงอนุพันธ์อันดับ
สอง สมการเชิงอนุพันธ์อันดับสูงและการประยุกต์ สมการเชิงอนุพันธ์แบบเชิง
เส้น สมการเชิงอนุพันธ์สามัญเชิงเส้นอันดับที่สองที่มีสัมประสิทธิ์เป็นค่าคงตัว
และการประยุกต์ สมการเชิงอนุพันธ์สามัญเชิงเส้นที่มีสัมประสิทธิ์เป็นตัวแปร 
อนุกรมกำลัง อนุกรมฟูเรียร์ ผลการแปลงลาปลาซและการประยุกต์ ระบบ
สมการเชิงอนุพันธ์เชิงเส้น ปัญหาค่าขอบ สมการเชิงอนุพันธ์ย่อยเบื้องต้น 

ปรับคำอธิบายรายวิชา 

0204103 เคมีสำหรับวิศวกรรมศาสตร์             3(3-0-6) 
 Chemistry for Engineering  
 ปริมาณสัมพันธ์ โครงสร้างอะตอมและพันธะเคมี ธาตุทรานซิชัน
และสารเชิงซ้อน  เทอร์โมไดนามิกส์  แก๊ส ของแหลวและสารละลาย ของแข็ง 
จลนพลศาสตร์เคมี สมดุลเคมี สมดุลกรด-เบส เคมีไฟฟ้า 

0204103 เคมีสำหรับวิศวกรรม             3(3-0-6) 
 Chemistry for Engineering  
 พื้นฐานทฤษฎีอะตอม โครงสร้างอะตอม พันธเคมี สมบัติพีรีออดิก 
ธาตุเรพริเซนเททิฟ โลหะและอโลหะ โลหะทรานซิชัน ปริมาณสัมพันธ์ สมบัติ
ของแก ็ส ของเหลว ของแข ็ง และสารละลาย สมด ุลเคม ี สมด ุลไออน 
จลนพลศาสตร์เคมี เทอร์โมไดนามิกส์ เคมีไฟฟ้า 

ปรับคำอธิบายรายวิชา 
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0204193 ปฏิบัติการเคมีสำหรับวิศวกรรมศาสตร์             1(0-3-0) 
 Chemistry Laboratory for Engineering  
 รายวิชาควบคู่: 0204103  เคมสีำหรบัวิศวกรรม 
 ความไม่แน่นอนในการชั่งและตวง  การหาค่าความเป็นกรด-เบส
ของสารละลายและการหาปริมาณด้วยการไทเทรต เทอร์โมเคมี สมบัติคอลลิเก
ทีฟของสารละลาย อัตราการเกิดปฏิกิริยาเคมี เคมีไฟฟ้า การวิเคราะห์แอน
ไอออนและแคตไอออนหมู่หนึ่งแบบกึ่งจุลภาค 

0204193 ปฏิบัติการเคมีสำหรับวิศวกรรมศาสตร์             1(0-3-0) 
 Chemistry Laboratory for Engineering  
 รายวิชาควบคู่: 0204103  เคมีสำหรับวิศวกรรม 
 ความไม่แน่นอนในการชั่งและตวง  การหาค่าความเป็นกรด-เบส
ของสารละลายและการหาปริมาณด้วยการไทเทรต เทอร์โมเคมี สมบัติคอลลิเก
ทีฟของสารละลาย อัตราการเกิดปฏิกิริยาเคมี เคมีไฟฟ้า การวิเคราะห์แอน
ไอออนและแคตไอออนหมู่หนึ่งแบบกึ่งจุลภาค 

คงเดิม 

0209103 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรมศาสตร์ 1             3(3-0-6) 
 Physics for Engineering 1  
 เน้นการประยุกต์ใช้กฎต่าง ๆ ทางฟิสิกส์ เวกเตอร์ การเคลื่อนที่ใน 
1-, 2-, และ 3- มิติ กฎการเคลื่อนที่ของนิวตัน พลังงานและงานโมเมนตัมเชิง
เส้น การหมุน ทอร์กและโมเมนตัมเชิงมุม สมดุลและการยืดหยุ่นของไหล การ
สั่น คลื่นและเสียง อุณหพลศาสตร์ ทฤษฎีจลน์ของก๊าซ 

0209103 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1             3(3-0-6) 
 Physics for Engineering 1  
 กฎการเคลื ่อนที ่ของนิวตัน พลังงานและงานโมเมนตัมเชิงเส้น     
การหมุน ทอร์กและโมเมนตัมเชิงมุม ไฟฟ้าสถิต แม่เหล็กไฟฟ้า ไฟฟ้ากระแสตรง 
ไฟฟ้ากระแสสลับ คลื่นแม่เหล็กไฟฟ้า อิเล็กทรอนิกส์พื้นฐาน ทัศนศาสตร์และ
ฟิสิกส์ยุคใหม่ 

รวมรายวิชาฟสิิกส์เข้าด้วยกัน 

0209104 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรมศาสตร์ 2             3(3-0-6) 
 Physics for Engineering 2  
 บุรพวิชา : 0209103 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1  
 การประยุกต์ใช้กฎต่าง ๆ ทางฟิสิกส์ สนามไฟฟ้า กฎของเกาส์ 
ศ ักย ์ไฟฟ้า ความจ ุไฟฟ้า กระแสไฟฟ้าและความต้านทาน วงจรไฟฟ้า 
สนามแม่เหล็กเนื ่องจากกระแส กฎของแอมแปร์ การเหนี ่ยวนำและความ
เหนี ่ยวนำ สมการของแมกซ์เวลล์ การออสซิลเลตทางแม่เหล็กไฟฟ้าและ
กระแสสลับ คลื่นแม่เหล็กไฟฟ้า การแทรกสอด การเลี้ยวเบน โฟตอนและคลื่น
สสาร อะตอม ทัศนศาสตร์ 
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0209193 ปฏิบัติการฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรมศาสตร์ 1             1(0-3-0) 
 Physics Laboratory for Engineering 1  
 รายวิชาควบคู่ : 0209103  ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 
 การทดลองที่ครอบคลุมเนื้อหา 0209103 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 
1 

0209193 ปฏิบัติการฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1             1(0-3-0) 
 Physics Laboratory for Engineering 1  
 รายวิชาควบคู่ : 0209103  ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 
 การทดลองที่ครอบคลุมเนื้อหา 0209103 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 
1 

รวมรายวิชาฟสิิกส์ปฏิบัติการเข้าดว้ยกัน 

0209194 ปฏิบัติการฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรมศาสตร์ 2             1(0-3-0) 
 Physics Laboratory for Engineering 2  
 รายวิชาควบคู่ : 0209104  ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 2 
 การทดลองที่ครอบคลุมเนื้อหา 0209104 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 
2 
1000101 กระบวนการผลิตขั้นพืน้ฐาน             1(0-3-0) 
 Basic Manufacturing Processes  
 ระบบการผลิต การเลือกกระบวนการผลิต เครื่องจักรกลโรงงาน
แบบต่าง ๆ เครื่องกลึง ใบมีดและการจับยึดชิ้นงาน การกลึงโลหะ การคำนวณ
เวลาที่ใช้ ในการกลึง ปฏิบัติการกลึงโลหะด้วยเครื่องกลึงธรรมดา และสาธิตการ
ใช้งานเครื่องกลึงซีเอ็นซี ชนิดและสมบัติของโลหะแผ่น กระบวนการผลิตช้ินงาน
โลหะแผ่นด้วยเครื่องจักรกลในโรงงานอุตสาหกรรม เครื่องจักรกลซีเอ็นซีสำหรับ
งานโลหะแผ่น การเขียนแผ่นคลี ่ การยึดโลหะแผ่น ปฏิบัติการโลหะแผ่น 
หลักการเชื่อมโลหะ เครื่องมือและอุปกรณ์การเช่ือม ความปลอดภัยในงานเช่ือม 
กระบวนการเชื ่อมโลหะแบบต่าง ๆ ท่าเชื ่อม แนวเชื ่อมและการตรวจสอบ 
ปฏิบัติการเช่ือมด้วยก๊าซออกซีอะเซทิลีน และการเชื่อมอาร์ค 

1000010 กระบวนการผลิตขั้นพืน้ฐาน             1(0-3-0) 
 Basic Manufacturing Processes  
 ระบบการผลิต การเลือกกระบวนการผลิต เครื่องจักรกลโรงงาน
แบบต่าง ๆ เครื่องกลึง ใบมีดและการจับยึดชิ้นงาน การกลึงโลหะ การคำนวณ
เวลาที่ใช้ ในการกลึง ปฏิบัติการกลึงโลหะด้วยเครื่องกลึงธรรมดา และสาธิตการ
ใช้งานเครื่องกลึงซีเอ็นซี ชนิดและสมบัติของโลหะแผ่น กระบวนการผลิตช้ินงาน
โลหะแผ่นด้วยเครื่องจักรกลในโรงงานอุตสาหกรรม เครื่องจักรกลซีเอ็นซีสำหรับ
งานโลหะแผ่น การเขียนแผ่นคลี ่ การยึดโลหะแผ่น ปฏิบัติการโลหะแผ่น 
หลักการเชื่อมโลหะ เครื่องมือและอุปกรณ์การเช่ือม ความปลอดภัยในงานเช่ือม 
กระบวนการเชื ่อมโลหะแบบต่าง ๆ ท่าเชื ่อม แนวเชื ่อมและการตรวจสอบ 
ปฏิบัติการเช่ือมด้วยก๊าซออกซีอะเซทิลีน และการเชื่อมอาร์ค 

ปรับรหสัวิชา 
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1000111 เขียนแบบวิศวกรรม             3(2-3-4) 
 Engineering Drawing  
 ความสำคัญของการเขียนแบบ เครื ่องมืออุปกรณ์และวิธีใช้ การ
เขียนตัวเลขและตัวอักษร เรขาคณิตประยุกต์ ภาพฉายออโธกราฟฟิก การเขยีน
ภาพสามมิติและภาพออโธกราฟฟิก การกำหนดขนาดและระยะเผื่อ การเขียน
ภาพตัด การเขียนภาพช่วยและการพัฒนา การเขียนภาพสเก็ต การเขียนภาพ
รายละเอียดและภาพการประกอบ พื้นฐานการเขียนแบบด้วยคอมพิวเตอร์ และ
ปฏิบัติการที่เกี่ยวข้อง 

1000011 เขียนแบบวิศวกรรม             3(2-3-4) 
 Engineering Drawing  
 ความสำคัญของการเขียนแบบ เครื ่องมืออุปกรณ์และวิธีใช้ การ
เขียนตัวเลขและตัวอักษร เรขาคณิตประยุกต์ ภาพฉายออโธกราฟฟิก การเขียน
ภาพสามมิติและภาพออโธกราฟฟิก การกำหนดขนาดและระยะเผื่อ การเขียน
ภาพตัด การเขียนภาพช่วยและการพัฒนา การเขียนภาพสเก็ต การเขียนภาพ
รายละเอียดและภาพการประกอบ พื้นฐานการเขียนแบบด้วยคอมพิวเตอร์ และ
ปฏิบัติการที่เกี่ยวข้อง 

ปรับรหสัวิชา 

1000211 วัสดุวิศวกรรม             3(3-0-6) 
 Engineering Materials  
 ความสัมพันธ์ระหว่างโครงสร้าง สมบัติ กระบวนการผลิต และการ
ประยุกต์ใช้งานของวัสดุวิศวกรรมหลัก โลหะ พอลิเมอร์ เซรามิกส์ และวัสดุผสม 
แผนภาพสมดุลเฟสและการนำไปใช้ประโยชน์ สมบัติเชิงกล การกัดกร่อน และ
การเสื่อมสภาพของวัสดุ สมบัติและการใช้งานของวัสดุอิเล็กทรอนิกส์ 

1000211 วัสดุวิศวกรรม             3(3-0-6) 
 Engineering Materials  
 ความสัมพันธ์ระหว่างโครงสรา้ง สมบัติ กระบวนการผลิต และการ
ประยุกต์ใช้งานของวัสดุวิศวกรรมหลัก โลหะ พอลิเมอร์ เซรามิกส์ และวัสดุผสม 
แผนภาพสมดลุเฟสและการนำไปใช้ประโยชน์ สมบัติเชิงกล การกดักร่อน และ
การเสื่อมสภาพของวัสดุ สมบัติและการใช้งานของวัสดุอิเล็กทรอนิกส ์

คงเดิม 
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1000212 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับ                   3(2-2-5) 
 งานวิศวกรรมศาสตร์ 
 Computer Programming for Engineering  
 แนวคิดและองค์ประกอบของคอมพิวเตอร์  การทำงานร่วมกันของ
ฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์  แนวคิดของการประมวลผลข้อมูลอิเล็กทรอนิกส์ 
แนวคิดการโปรแกรมเชิงเหตุการณ์ แนวคิดการโปรแกรมด้วยภาษาระดับสูง  
ระเบียบวิธีการออกแบบและพัฒนาโปรแกรม ชนิดของข้อมูล ข้อมูลแบบอาร์เรย์
และโครงสร้างข้อมูล ตัวดำเนินการและนิพจน์  ประโยคคำสั่งและประโยคคำสั่ง
เชิงประกอบ  การทำงานตามลำดับ การทำงานแบบทางเลือกและแบบวนซ้ำ  
โปรแกรมย่อยและกระบวนการส่งค่าพารามเิตอร์ ขอบเขตการใช้งานของตัวแปร
และโปรแกรมย่อย ปฎิบัติการที่เกี่ยวข้อง 

1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม   3(2-3-4)  
 Computer Programming for Engineering 
 แนวคิดและส่วนประกอบของคอมพิวเตอร์ การปฏิสัมพันธ์ระหว่าง
ฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์ วิธีการออกแบบและพัฒนาโปรแกรม แนวคิดการเขียน
โปรแกรมภาษาระดับสูง แนวคิดการเขียนโปรแกรมรองรับเหตุการณ์ ประเภท
ข้อมูล ตัวแปร อาร์เรย์และโครงสร้างข้อมูล การดำเนินการและนิพจน์ ประโยค
คำสั่ง การควบคุมลำดับ การทำซ้ำ โปรแกรมย่อยหรือฟังก์ชันและกระบวนการ
ส่งผ่านพารามิเตอร์ ขอบเขตของตัวแปรและโปรแกรมย่อย การพัฒนาแอปพลิเค
ชันสำหรับตรวจสอบ การวิเคราะห์ข้อมูล และการควบคุมด้วยอินเทอร์เน็ตของ
สรรพสิ่ง การปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเขียนโปรแกรม
ประยุกต์ 

ปรับรหสัวิชา 
ปรับชื่อภาษาอังกฤษ 
ปรับคำอธิบายรายวิชา 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์

1000221 หลักกลศาสตร์วิศวกรรม             3(3-0-6) 
 Principle of Engineering Mechanics  
 แนวคิดและหลักการพื้นฐานของสถิตยศาสตร์ สถิตยศาสตร์ของไหล 
ระบบแรงสองมิติและสามมิติ การรวมและการแยกแรง สภาพสมดุล โมเมนต์ 
แรงคู่ควบและระบบแรงสมมูล แรงเสียดทาน ศูนย์ถ่วง เซนทรอยด์ ความเฉื่อย
ของพื้นที่ จลนศาสตร์ของอนุภาคและวัตถุเกร็ง จลนพลศาสตร์ของอนุภาคและ
วัตถุเกร็ง กฎการเคลื่อนที่ข้อที่ 2 ของนิวตัน  แรง มวลและความเร่ง งานและ
พลังงาน อิมพัลส์และโมเมนตัม 

1000012 กลศาสตร์วิศวกรรม             3(3-0-6) 
 Engineering Mechanics  
 แนวคิดและหลักการพื้นฐานของสถิตยศาสตร์ สถิตยศาสตร์ของไหล 
ระบบแรงสองมิติและสามมิติ การรวมและการแยกแรง สภาพสมดุล โมเมนต์ 
แรงคู่ควบและระบบแรงสมมูล แรงเสียดทาน ศูนย์ถ่วง เซนทรอยด์ ความเฉื่อย
ของพื้นที่ จลนศาสตร์ของอนุภาคและวัตถุเกร็ง จลนพลศาสตร์ของอนุภาคและ
วัตถุเกร็ง กฎการเคลื่อนที่ข้อที่ 2 ของนิวตัน  แรง มวลและความเร่ง งานและ
พลังงาน อิมพัลส์และโมเมนตัม 

ปรับรหสัวิชา 
เปลี่ยนช่ือภาษาไทยและภาษาอังกฤษ 
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1000222 อุณหพลศาสตร์และกลศาสตร์ของไหล             3(3-0-6) 
 Thermodynamics and Mechanics of Fluids   
 บุรพวิชา : 0209104  ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 
 มโนทัศน์เบื้องต้น มิติและหน่วย สมบัติของของไหล ความดันและ
การวัด การทรงตัวของวัตถุลอย มโนทัศน์ของของไหลสมมุติและของไหลจริง 
การไหลแบบราบเรียบและปั่นป่วน การไหลแบบความหนาแน่นคงที่และไม่คงท่ี  
สมการต่อเนื่อง สมการโมเมนตัม สมการพลังงาน และสมการเบอร์นูลลีกับการ
ประยุกต์กับเครื่องจักรกลของไหล การไหลในท่อ แรงเสียดทานและความดันลด
ในท่อ การวิเคราะห์วงจรท่ออย่างง่าย การวัดอัตราการไหล กฏข้อที่หนึ่งและ
สองของอุณหพลศาสตร์  ฟังก์ชั่นต่าง ๆ เชิงอุณหพลศาสตร์และการประยุกต์  
งานและความร้อน สมบัติของสารบริสุทธิ์ การหาค่าสมบัติทางอุณหพลศาสตร์
ของสารต่าง ๆ จากกราฟ ตาราง และสมการสถานะ ลักษณะการไหลของของ
ไหลในท่อและการไหลผ่านหัวฉีดชนิดต่าง ๆ วัฏจักรคาร์โนท์ 

1000222 อุณหพลศาสตร์และกลศาสตร์ของไหล             3(3-0-6) 
 Thermodynamics and Mechanics of Fluids   
 บุรพวิชา : 0209104  ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 
 มโนทัศน์เบื้องต้น มิติและหน่วย สมบัติของของไหล ความดันและ
การวัด การทรงตัวของวัตถุลอย มโนทัศน์ของของไหลสมมุติและของไหลจริง 
การไหลแบบราบเรียบและปั่นป่วน การไหลแบบความหนาแน่นคงที่และไม่คงที่  
สมการต่อเนื่อง สมการโมเมนตัม สมการพลังงาน และสมการเบอร์นูลลีกับการ
ประยุกต์กับเครื่องจักรกลของไหล การไหลในท่อ แรงเสียดทานและความดันลด
ในท่อ การวิเคราะห์วงจรท่ออย่างง่าย การวัดอัตราการไหล กฏข้อที่หนึ่งและ
สองของอุณหพลศาสตร์ ฟังก์ชั่นต่าง ๆ  เชิงอุณหพลศาสตร์และการประยุกต์  
งานและความร้อน  สมบัติของสารบริสุทธ์ิ  การหาค่าสมบัติทางอุณหพลศาสตร์
ของสารต่าง ๆ จากกราฟ ตาราง และสมการสถานะ ลักษณะการไหลของของ
ไหลในท่อและการไหลผ่านหัวฉีดชนิดต่าง ๆ วัฏจักรคาร์โนท์ 

คงเดิม 

1000223 กลศาสตร์วัสดุ             3(3-0-6) 
 Mechanics of Materials  
 บุรพวิชา : 1000221  หลักกลศาสตร์วิศวกรรม 
 แนะนำกลศาสตร์ของวัสดุที ่ เปลี ่ยนรูปได้  แรงและความเค้น 
ความเครียด  ความสัมพันธ์ของความเค้นความเครียด การวิเคราะห์ความเค้นใน
คานชนิดต่าง ๆ ความเค้นเฉือน แรงเฉือนและไดอะแกรมของโมเมนต์ดัด การ
โก่งตัวของคาน การบิดตัว แนะนำโครงสร้างที ่ไม่สามารถวิเคราะห์ด้วย
สถิตยศาสตร์  การโก่งตัวของเสา วงกลมมอร์และความเค้นรวม เกณฑ์ความ
เสียหาย 

ยกเลิก ยกเลิกรายวิชา เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชา
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์
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รายวิชาหลักสูตรเดิม รายวิชาหลักสูตรปรับปรุง เหตุผลการปรับปรุง 

ไม่มี 1001141 เมคคาทรอนิกส์เบื้องต้น             1(1-0-2) 
 Fundamentals of Mechatronics 
 ปรัชญาและแนวคิดที่เกี ่ยวข้องในเมคคาทรอนิกส์ ภาพรวมของ   
เมคคาทรอนิกส์ ระบบการผลิต ระบบควบคุมแบบป้อนกลับ ระบบควบคุม
ตามลำดับ การออกแบบและประกอบเข้าเป็นระบบ การจัดลำดับความสำคัญ 
การแก้ปัญหาคอขวดและการเพิ่มประสิทธิภาพ โจทย์ในงานอุตสาหกรรมเพื่อให้
นิสิตเรียนรู้วิธีการแก้ปัญหา 

เพิ่มรายวิชาเพื่อใหส้อดคล้องกับสาขาวิชา
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์

1000311 เศรษฐศาสตร์วิศวกรรม             3(3-0-6) 
 Engineering Economics  
 หลักการพื้นฐานทางเศรษฐศาสตร์ แนวความคิดเกี่ยวกับต้นทุน ค่า
ของเงินที่เปลี่ยนแปลงไปตามกาลเวลา การวิเคราะห์จุดคุ้มทุน การทดแทน
ทรัพย์สิน ค่าเสื่อมราคา การประเมินค่าและการเลือกทางเลือกในการตัดสินใจ 
มูลค่าปัจจุบัน อัตราผลตอบแทนภายในและอัตราผลตอบแทนภายนอก การ
ตัดสินใจภายใต้ความเสี่ยงและความไม่แน่นอน 

1000311 เศรษฐศาสตร์วิศวกรรม             3(3-0-6) 
 Engineering Economics  
 หลักการพื้นฐานทางเศรษฐศาสตร์ แนวความคิดเกี่ยวกับต้นทุน ค่า
ของเงินที่เปลี่ยนแปลงไปตามกาลเวลา การวิเคราะห์จุดคุ ้มทุน การทดแทน
ทรัพย์สิน ค่าเสื่อมราคา การประเมินโครงการเดี่ยว การเปรียบเทียบและเลือก
ทางเลือก มูลค่าปัจจุบัน การวิเคราะห์อัตราส่วนผลตอบแทนต่อต้นทุน อัตรา
ผลตอบแทนภายใน อัตราผลตอบแทนภายนอก การตัดสินใจภายใต้ความเสี่ยง
และความไม่แน่นอน 

ปรับรหสัวิชา ย้ายรายวิชาไปอยู่ในวิชาเลือก 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์
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รายวิชาหลักสูตรเดิม รายวิชาหลักสูตรปรับปรุง เหตุผลการปรับปรุง 

1000361 การวิจัยและพัฒนาด้านวิศวกรรมศาสตร์             2(1-3-2) 
 Research and Development in Engineering  
 ความหมาย วัตถุประสงค์และกระบวนการวิจัยและพัฒนา การ
ทบทวนวรรณกรรมที ่ เก ี ่ยวข ้อง ระเบ ียบว ิธ ีการว ิจ ัยและพัฒนาด ้าน
วิศวกรรมศาสตร์ วิธีการทางสถิติ  การวิเคราะห์และแปลผล การนำเสนอ
ผลงานวิจัยและพัฒนา  การเขียนโครงการและการเขียนรายงาน  จรรยาบรรณ
ในงานวิจัยและพัฒนาด้านวิศวกรรมศาสตร์ ฝึกปฎิบัติการวิจัยและพัฒนาด้าน
วิศวกรรมศาสตร์ 

1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทางวิศวกรรม           2(1-2-3) 
 เมคคาทรอนิกส ์
 Research Development and Innovation in  
 Mechatronics Engineering 
 บุรพวิชา : 1001341 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ 
             :1001211 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงาน 
                                        วิศวกรรม 
            : 1001321 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์ 
 ควบคู่ : 1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม 
 ความหมาย วัตถุประสงค์ และกระบวนการวิจัยและพัฒนา การ
ทบทวนวรรณกรรมที่เกี่ยวข้อง ระเบียบวิธีการวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมด้าน
วิศวกรรมศาสตร์ วิธีการทางสถิติ การวิเคราะห์และแปลผล การนำเสนอ
ผลงานวิจัยพัฒนาและนวัตกรรม การเขียนโครงการและการเขียนรายงาน 
จรรยาบรรณในงานวิจัยและพัฒนาด้านวิศวกรรมศาสตร์ ฝึกการปฏิบัติการวิจัย
และพัฒนาด้านวิศวกรรมศาสตร์ และปฏิบัติการที่เกี่ยวข้อง 

ปรับรหสัวิชา 
ปรับชื่อวิชาภาษาไทยและภาษาอังกฤษ 
ปรับคำอธิบายรายวิชา 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์
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1000461 ความรู้เบ้ืองต้นเกี่ยวกับการประกอบการธุรกิจ           3(2-3-4) 
 Introduction to Business Operation  
 ลักษณะพื้นฐานของธุรกิจประเภทต่าง ๆ การเป็นผู้ประกอบการ
ใหม่  การประเมินศักยภาพในการเป็นผู้ประกอบการ การประเมินโอกาสทาง
ธุรกิจ การวิเคราะห์ความเป็นไปได้ของโครงการ แผนธุรกิจและการจัดทำแผน
ธุรกิจ การวิเคราะห์สถานการณ์เป้าหมาย การสำรวจและการวิจัยตลาด กลยุทธ์
การตลาดสำหรับธุรกิจใหม่ การพยากรณ์ความต้องการทางการตลาด เทคนิค
การขาย การวางแผนการตลาด การบริหารการผลิต การวางแผนการผลิต/
บริการ การวางแผนการบริหารองค์กรและทรัพยากรมนุษย์ ระบบบัญชี
ผู้ประกอบการ วิเคราะห์งบการเงิน การจัดทำแผนการเงิน การวิเคราะห์ความ
เสี่ยงและความไวในการประกอบการธุรกิจ  การจัดการทรัพย์สินทางปัญญาใน
การประกอบการธุรกิจ  แหล่งเงินทุน ระบบภาษีอากรและกฎหมายที่เกี่ยวข้อง 
เครือข่ายธุรกิจ  การบริการของภาครัฐเพื่อผู ้ประกอบการ  จริยธรรมในการ
ประกอบธุรกิจ และฝึกปฎิบัติเกี่ยวกับการประกอบธุรกิจ 

1001451 พ้ืนฐานการเป็นผู้ประกอบการสำหรับ             3(2-3-4) 
 วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์  
 Foundations to Business Operation for Mechatronics 
 Engineering 
 ลักษณะพื้นฐานของธุรกิจประเภทต่าง ๆ การเป็นผู้ประกอบการ
ใหม่ การประเมินศักยภาพในการเป็นผู้ประกอบการ การประเมินโอกาสทาง
ธุรกิจ การวิเคราะห์ความเป็นไปได้ของโครงการ แผนธุรกิจและการจัดทำแผน
ธุรกิจ การวิเคราะห์สถานการณ์เป้าหมาย การสำรวจและการวิจัยตลาด กลยุทธ์
การตลาดสำหรับธุรกิจใหม่ การพยากรณ์ความต้องการทางการตลาด การ
วางแผนการตลาด การบริหารการผลิต การวางแผนการผลิต/บริการ การ
วางแผนการบริหารองค์กรและทรัพยากรมนุษย์ ระบบบัญชีผู้ประกอบการ การ
วิเคราะห์งบการเงิน การจัดทำแผนการเงิน การวิเคราะห์ความเสี่ยงและความไว
ในการประกอบการธุรกิจ การจัดการทรัพย์สินทางปัญญาในการประกอบการ
ธุรกิจ แหล่งเงินทุน ระบบภาษีอากรและกฎหมายที่เกี่ยวข้อง เครือข่ายธุรกิจ 
การบริการของภาครัฐเพื่อผู้ประกอบการ จริยธรรมในการประกอบธุรกิจ การฝึก
ปฏิบัติเกี่ยวกับการประกอบธุรกิจ 

ปรับรหสัวิชา 
ปรับชื่อวิชาภาษาไทยและภาษาอังกฤษ เพื่อให้
สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์
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1000462 การควบคุมคุณภาพ             3(3-0-6) 
 Quality Control  
 สถิติที่ใช้ในงานควบคุมคุณภาพ แผนภูมิควบคุมสำหรับข้อมูลผัน
แปร แผนภูมิควบคุมเชิงลักษณะ แผนภูมิควบคุมกระบวนการผลิตชนิดอื่น ๆ 
แผนการชักสิ่งตัวอย่าง เส้นโค้งโอซี  แผนการชักสิ่งตัวอย่างเชิงเดี่ยว แผนการชัก
สิ่งตัวอย่างเชิงเดี่ยวแบบมีการกรอง แผนการชักสิ่งตัวอย่างเชิงคู่ แผนการชกัสิ่ง
ตัวอย่างเชิงคู่แบบมีการกรอง แผนการชักสิ่งตัวอย่างแบบต่อเนื่อง แผนการชัก
สิ่งตัวอย่างเชิงซ้อน แผนการชักสิ่งตัวอย่าง  MIL-STD-105E แผนการชักสิ่ง
ตัวอย่างสำหรับข้อมูลผันแปร ต้นทุนคุณภาพ ทฤษฎีความน่าเชื่อถือ การบริหาร
คุณภาพทั่วทั้งองค์กร ระบบบริหารคุณภาพ ISO 9000 : 2008 รางวัลคุณภาพ
แห่งชาติ 

1000462 การควบคุมคุณภาพ              3(3-0-6)  
 Quality Control   
 สถิติที่ใช้ในงานควบคุมคุณภาพ แผนภูมิควบคุมสำหรับข้อมลูผัน
แปร แผนภมูิควบคุมเชิงลักษณะ แผนภูมิควบคุมกระบวนการผลติชนิดอ่ืน ๆ 
แผนการชักสิ่งตัวอย่าง เส้นโค้งโอซี แผนการชักสิ่งตัวอย่างเชิงเดี่ยว แผนการชัก
สิ่งตัวอย่างเชิงเดี่ยวแบบมีการกรอง แผนการชักสิ่งตัวอย่างเชิงคู่ แผนการชักสิ่ง
ตัวอย่างเชิงคู่แบบมีการกรอง แผนการชักสิ่งตัวอย่างแบบต่อเนื่อง แผนการชัก
สิ่งตัวอย่างเชิงซ้อน แผนการชักสิ่งตัวอย่าง  MIL-STD-105E แผนการชักสิ่ง
ตัวอย่างสำหรับข้อมูลผันแปร ต้นทุนคุณภาพ ทฤษฎีความนา่เชื่อถือ การบริหาร
คุณภาพทั่วทั้งองค์กร ระบบบริหารคุณภาพ ISO 9000 : 2008 รางวัลคุณภาพ
แห่งชาติ 

ปรับรายวิชาเพื่อใหส้อดคล้องกับสาขาวิชา
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์

1000463 การจัดการการผลิตและการดำเนินงาน             3(3-0-6) 
 Production and Operations Management  
 ระบบการดำเนินงาน ประกอบด้วย การจัดการดำเนินงาน กลยุทธ์
การดำเนินงาน การพยากรณ์  การเลือกทำเลที่ตั้ง  การวางผังโรงงาน การศึกษา
การทำงาน การบริหารโครงการ การวางแผนกำลังผลิต การวางแผนรวม การ
วางแผนความต้องการวัสดุ การจัดการพัสดุคงคลัง การจัดการห่วงโซ่อุปทาน  
การบริหารระบบคุณภาพ และการควบคุมคุณภาพ 

ยกเลิก ยกเลิกรายวิชา เนื่องจากไดม้ีการเพิ่มรายวิชา
เลือกรายวิชาอื่นที่สอดคล้องกับสาขาวิชา
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์
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1000464 สถิติสำหรับวิศวกรรมศาสตร์             3(3-0-6) 
 Statistics for Engineering    
 วิธีการทางสถิติ ลักษณะสมบัติของข้อมูลและการวิเคราะห์ ความ
น่าจะเป็น ตัวแปรสุ่ม การแจกแจงความน่าจะเป็นแบบช่วง การแจกแจงความ
น่าจะเป็นแบบต่อเนื่อง การแจกแจงของสิ่งตัวอย่าง ทฤษฎีการประมาณค่า การ
ทดสอบสมมติฐาน การวิเคราะห์ความแปรปรวน การวิเคราะห์การถดถอยเชิง
เส้นตรง  สหสัมพันธ์ 

1000452 สถิติสำหรับวิศวกรรม             3(3-0-6)  
 Statistics for Engineering   
 วิธีการทางสถิติ ลักษณะสมบัติของข้อมูลและการวิเคราะห์ ความ
น่าจะเป็น ตัวแปรสุ่ม การแจกแจงความน่าจะเป็นแบบช่วง การแจกแจงความ
น่าจะเป็นแบบต่อเนื่อง การแจกแจงของสิ่งตัวอย่าง ทฤษฎีการประมาณค่า การ
ทดสอบสมมติฐาน การวิเคราะห์ความแปรปรวน การวิเคราะห์การถดถอยเชิง
เส้นตรง สหสัมพันธ์ 

ปรับรหสัวิชา 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์

1001231 วงจรไฟฟ้า             3(3-0-6) 
 Electric Circuits  
 บุรพวิชา : 0209104  ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 2 
 สัญญาณและตัวแบบวงจร ตัวประกอบวงจรลัมพ์ ทิศทางอ้างอิง กฎ
ของโอห์มและกฎของเคอร์ชอฟฟ์ ความเป็นเชิงเส้นและการซ้อนทับ วงจรสมมูล
และทฤษฎีพื้นฐานในการวิเคราะห์ วงจรดูอัล การวิเคราะห์แบบโหนด และแบบ
เม็ช วงจรอันดับหนึ่งและอันดับสอง ผลตอบสนองธรรมชาติและผลตอบสนอง
ตามแหล่งจ่าย ภาวะชั่วครู่ และสถานะอยู่ตัว ผลตอบสนองธรรมชาติแบบต่าง ๆ 
ของวงจรอันดับสอง การวิเคราะห์เชิงไซนูซอยด์ในสถานะอยู่ตัว  สัญญาณแบบ
ไซนูซอยด์  ค่าเฉลี่ยและค่าประสิทธิผล  เฟเซอร์ไดอะแกรม อิมพีแดนซ์และแอด
มิตแตนซ์  วงจรกำลังไฟฟ้ากระแสสลับ การปรับปรุงตัวประกอบกำลัง ระบบ
ไฟฟ้าสามเฟส ตัวเหนี่ยวนำคู่ควบและหม้อแปลง 

1001221 วงจรไฟฟ้า             3(3-0-6) 
 Electric Circuits  
 บุรพวิชา : 0209104  ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 
 สัญญาณและตัวแบบวงจร องค์ประกอบวงจร กฎของโอห์มและกฎ
ของเคอร์ชอฟฟ์ การวิเคราะห์แบบโหนดและแบบเม็ช ความเป็นเชิงเส้นและ
หลักการซ้อนทับ วงจรสมมูลและทฤษฎีวงจร องค์ประกอบสะสมพลังงาน วงจร
อันดับหนึ ่งและอันดับสอง ผลตอบสนองธรรมชาติและผลตอบสนองตาม
แหล่งจ่าย ภาวะชั่วครู่ และสถานะอยู่ตัว การวิเคราะห์วงจรไฟฟ้ากระแสสลับใน
สถานะอยู่ตัว ค่าเฉลี่ยและค่าประสิทธิผล เฟเซอร์ไดอะแกรม อิมพีแดนซ์และ
แอดมิตแตนซ์ การวิเคราะห์กำลังในวงจรไฟฟ้ากระแสสลับ การปรับปรุงตัว
ประกอบกำลัง วงจรสามเฟส ตัวเหนี่ยวนำคู่ควบและหม้อแปลง 

ปรับรหสัวิชา 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์
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ไม่มี 1001201 ปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า             1(0-3-0)  
 Electric Circuits Laboratory  
 ควบคู่ : 1001221 วงจรไฟฟ้า 
 การทดลองพื้นฐานทางวิศวกรรมไฟฟ้าในหัวข้อท่ีเกี่ยวข้องกับ
วงจรไฟฟ้า 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาพื้นฐานทางด้าน
วิศวกรรม เพื่อให้นิสติเสริมสรา้งความเข้มแข็ง
ทางวิชาการ 

1001232 สนามแม่เหล็กไฟฟ้า             3(3-0-6) 
 Electromagnetic Fields 
 บุรพวิชา : 0209104  ฟิสกิสส์ำหรบัวิศวกรรม 2 
 สนามไฟฟ้าสถิต ตัวนำและไดอิเล็กตริก ความจุไฟฟ้า การพาและ
การนำกระแส ความต้านทาน สนามแม่เหล็กสถิต วัสดุแม่เหล็ก ความเหนี่ยวนำ 
สนามแม่เหล็กไฟฟ้าท่ีแปรตามเวลา สมการของแมกซ์เวลล์ 

1001222 สนามแม่เหล็กไฟฟ้า             3(3-0-6)  
 Electromagnetic Fields  
 บุรพวิชา : 0209103  ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 
            : 0202105 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 2 
 สนามไฟฟ้าสถิตย์ ตัวนำและไดอิเล็กตริก ความจุไฟฟ้า การพาและ
การนำกระแส ความต้านทาน สนามแม่เหล็กสถิตย์ ว ัสดุแม่เหล็ก ความ
เหนี่ยวนำ สนามแม่เหล็กไฟฟ้าท่ีแปรตามเวลา สมการของแม็กเวลซ์ การแนะนำ
คลื่นระนาบ 

ปรับรหสัวิชา  
เพิ่มบุรพวิชา เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชา
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และแผนการศึกษา 
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1001233 เคร่ืองมือวัดทางไฟฟ้าและการวัด             3(3-0-6) 
 Electrical Instruments and Measurements  
 บุรพวิชา : 1001231 วงจรไฟฟ้า 
 หน่วยการวัดและเครื ่องมือวัด มาตรฐานการแบ่งประเภทและ
คุณสมบัติของเครื ่องมือวัด การวิเคราะห์ผลการวัด การวัดแรงดันไฟฟ้า 
กระแสไฟฟ้า AC และ DC ทั้งแบบอนาลอกและดิจิทัล การวัดกำลังไฟฟ้า ตัว
ประกอบกำลัง และพลังงาน การวัดค่าความต้านทาน ความเหนี่ยวนำและความ
เก็บประจุ การวัดความถี่และช่วงเวลา สัญญาณรบกวน ทรานสดิวเซอร์ การ
สอบเทียบ 

1001224 เคร่ืองมือวัดทางไฟฟ้าและการวัด             3(3-0-6)  
 Electrical Instruments and Measurements  
 บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า 
 หน่วยการวัดและมาตรฐานการวัดทางไฟฟ้า การแบ่งประเภทและ
คุณสมบัติของเครื่องมือวัด ความปลอดภัยและความแม่นยำ การวิเคราะห์ผล
การวัด การวัดแรงดันไฟฟ้าและกระแสไฟฟ้าแบบกระแสตรงและกระแสสลับ
ด้วยเครื่องมือวัดแบบอนาลอกและดิจิทัล การวัดกำลังไฟฟ้า ตัวประกอบกำลัง 
และพลังงานไฟฟ้า การวัดค่าความต้านทานไฟฟ้า ความเหนี่ยวนำไฟฟ้าและ
ความจุไฟฟ้า การวัดความถี่ คาบและช่วงเวลา การวัดทางแม่เหล็ก เทคนิคทาง
ดิจิทัลสำหรับการวัด สัญญาณรบกวน ตัวแปรสัญญาณ อัตราส่วนของสัญญาณ
ต่อสัญญาณรบกวนของการกำบัง การเพิ่มประสิทธิภาพ ทรานสดิวเซอร์ การ
สอบเทียบมาตรฐาน 

ปรับรหสัวิชา 
ปรับคำอธิบายรายวิชา เพื่อให้สอดคล้องกับ
สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์

1001234 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์             3(3-0-6) 
 Engineering Electronics 
 บุรพวิชา : 1001231  วงจรไฟฟ้า 
 อุปกรณ์กึ่งตัวนำ กระแสไฟฟ้า แรงดันไฟฟ้า และคุณลักษณะเฉพาะ
ทางความถี่ การวิเคราะห์และออกแบบวงจรไดโอด การวิเคราะห์และออกแบบ
วงจรไบโพลาร์ทรานซิสเตอร์ มอสทรานซิสเตอร์ ซีมอสทรานซิสเตอร์ และ บิ
คมอสทรานซิสเตอร์ ออปแอมป์และการประยุกต์ใช้งาน โมดูลแหล่งจ่ายไฟ 

1001223 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์             3(3-0-6)  
 Engineering Electronics  
 บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า 
 อุปกรณ์กึ่งตัวนำ คุณสมบัติกระแสไฟฟ้า-แรงดันไฟฟ้าและความถี่ 
การวิเคราะห์และออกแบบวงจรไดโอด การวิเคราะห์และออกแบบวงจร
ไบโพลาร์ทรานซิสเตอร์ มอสทรานซิสเตอร์ ซีมอสทรานซิสเตอร์ และ บิคมอส
ทรานซิสเตอร์ ออปแอมป์และการประยุกต์ใช้งาน โมดูลแหล่งจ่ายไฟ 

ปรับรหสัวิชา 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์

 
 
 

  



 

 

มคอ.2 TSU 220 

รายวิชาหลักสูตรเดิม รายวิชาหลักสูตรปรับปรุง เหตุผลการปรับปรุง 

ไม่มี 1001202 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส์และเคร่ืองมือวัดทางไฟฟ้า 1(0-3-0)  
 Electronics and Electrical Instruments Laboratory
 บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า 
 การทดลองพื ้นฐานทางวิศวกรรมไฟฟ้าในหัวข้อที่เกี ่ยวข้องกับ 
เครื่องมือวัดทางไฟฟ้า วงจรและอิเล็กทรอนิกส์โดยปฏิบัติตามมาตรฐานและ
ความปลอดภัยทางไฟฟ้า 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาพื้นฐานทางด้าน
วิศวกรรม เพื่อให้นิสติเสริมสรา้งความเข้มแข็ง
ทางวิชาการ 

1001301 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1             1(0-3-0) 
 Mechatronics Engineering Laboratory 1  
 บุรพวิชา : 1000222 อุณหพลศาสตร์และกลศาสตร์ของไหล , 
1000223 กลศาสตรวั์สด ุและ 1001231 วงจรไฟฟ้า 
 ปฏิบัติการพื้นฐานเกี่ยวกับ ความแข็งแรงของวัสดุ กลศาสตร์ของ
ไหล อุณหพลศาสตร์ และอิเล็กทรอนิกส์ ประกอบภาคทฤษฎีที่เคยเรียนมา โดย
มีเวลาปฏิบัติการรวมกันไม่น้อยกว่า 45 ช่ัวโมง 

ยกเลิก ยกเลิกรายวิชา เนื่องจากไดม้ีการเพิ่มรายวิชา
เลือกรายวิชาอื่นที่สอดคล้องกับสาขาวิชา
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์

1001302 ปฏิบัติการวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2             1(0-3-0) 
 Mechatronics Engineering Laboratory 2  
 บุรพวิชา : 1001351  เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ , 1001352  
ระบบควบคุมอัตโนมัติ และ 1001371 เครื่องจักรกลไฟฟ้า 
 ปฏิบัติการเพิ่มเติมเกี ่ยวกับระบบควบคุม เซนเซอร์และอุปกรณ์
ควบคุม  หม้อแปลงไฟฟ้า มอเตอร์ไฟฟ้า โดยมีเวลาปฏิบัติการรวมกันไม่น้อย
กว่า 45 ช่ัวโมง 

ยกเลิก ยกเลิกรายวิชา เนื่องจากไดม้ีการเพิ่มรายวิชา
เลือกรายวิชาอื่นที่สอดคล้องกับสาขาวิชา
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์
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1001303 สัมมนา             1(0-3-0) 
 Seminar  
 ควบคู่ : 1000361 การวิจัยและพัฒนาด้านวิศวกรรมศาสตร์   
 ศึกษาและนำเสนอเรื่องทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ โดยจะมุ่งเน้น
ในเรื่องของการพัฒนาเทคโนโลยีวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และการนำเสนอด้วย
เทคโนโลยีสารสนเทศ 

1001301 สัมมนา                                                       1(0-3-0) 
 Seminar
  

ควบคู่ : 1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทางวิศวกรรม 
                       เมคคาทรอนิกส์ 
ศึกษาและนำเสนอเรื ่องทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ โดยจะ

มุ่งเน้นในเรื ่องของการพัฒนาเทคโนโลยีวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และการ
นำเสนอด้วยเทคโนโลยีสารสนเทศ 

ปรับรหสัวิชา 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์

1001304 การฝึกงาน           6(0-18-0) 
 Practical Training 
 บุรพวิชา : 1001303 สัมมนา  
                            1000361 การวิจัยและพัฒนาดา้นวิศวกรรมศาสตร์ 
 นิส ิตจะต้องฝึกงานในโรงงานอุตสาหกรรม หรือหน่วยงานที่
คล้ายคลึงกัน  เป็นเวลาไม่น้อยกว่า 8 สัปดาห์  หรือไม่น้อยกว่า 288 ช่ัวโมง ต้อง
เขียนรายงานเสนอสาขาวิชาฯ และมีรายงานผลการปฏิบัติงานจากผู้ควบคุมเป็น
ที่น่าพอใจ 

1001303 การฝึกงานทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์             270 ชั่วโมง 
 Practicum in Mechatronics Engineering 
 บุรพวิชา : 1001301 สัมมนา 

           1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทาง 
                        วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
การฝึกงานในโรงงานอุตสาหกรรม หรือหน่วยงานที่คล้ายคลึงกัน

ที่ได้รับอนุมัติจาสถาบัน เป็นเวลาไม่น้อยกว่า 8 สัปดาห์ หรือไม่น้อยกว่า 288 
ช่ัวโมง การเขียนรายงานโครงการ 

ปรับรหสัวิชา 
ปรับเป็นช่ัวโมงแทนหน่วยกิต 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์
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1001305 การเตรียมความพร้อมสหกิจศึกษา             2(2-0-4) 
 Preparation Cooperative Education 
 บุรพวิชา : 1000361  การวิจัยและพัฒนาด้านวิศวกรรมศาสตร์  
 ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับกระบวนการสหกิจศึกษา หลักการเขียน
จดหมายสมัครงาน การเลือกสถานประกอบการ หลักการสัมภาษณ์งานอาชีพ 
วัฒนธรรมองค์กร การพัฒนาบุคลิกภาพ จรรยาบรรณวิชาชีพ คุณธรรมจริยธรรม 
กฎหมายแรงงาน การประกันสังคม กิจกรรม 5 ส ระบบมาตรฐานการประกัน
คุณภาพและความปลอดภัยในการทำงาน การใช้งานภาษาอังกฤษเพื ่อการ
สื่อสาร การเขียนรายงาน การนำเสนอผลงาน ทักษะการวางแผน ทักษะการ
วิเคราะห์ ทักษะการแก้ปัญหาเฉพาะหน้าและการตัดสินใจ ความรู้ทั่วไปเกี่ยวกับ
เทคโนโลยีสารสนเทศและกฎหมายเทคโนโลยีสารสนเทศ และการสืบค้นข้อมูล 

1001302 การเตรียมความพร้อมสหกิจศึกษา             2(2-0-4) 
 Preparation Cooperative Education 
 บุรพวิชา : 1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทาง 
                            วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
 ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับกระบวนการสหกิจศึกษา หลักการเขียน
จดหมายสมัครงาน การเลือกสถานประกอบการ หลักการสัมภาษณ์งานอาชีพ 
วัฒนธรรมองค์กร การพัฒนาบุคลิกภาพ จรรยาบรรณวิชาชีพ คุณธรรมจริยธรรม 
กฎหมายแรงงาน การประกันสังคม กิจกรรม 5 ส ระบบมาตรฐานการประกัน
คุณภาพและความปลอดภัยในการทำงาน การใช้งานภาษาอังกฤษเพื่อการ
สื่อสาร การเขียนรายงาน การนำเสนอผลงาน ทักษะการวางแผน ทักษะการ
วิเคราะห์ ทักษะการแก้ปัญหาเฉพาะหน้าและการตัดสินใจ ความรู้ทั่วไปเกี่ยวกับ
เทคโนโลยีสารสนเทศและกฎหมายเทคโนโลยีสารสนเทศ และการสืบค้นข้อมูล 

ปรับรหสัวิชา 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์
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1001321 กำลังของไหล             3(2-3-4) 
 Fluid Power 
 บุรพวิชา : 1000222  อุณหพลศาสตร์และกลศาสตร์ของไหล 
 หลักการเบื้องต้นของกำลังของไหล  กฎปาสคาล  การไหลในท่อ  
ระบบท่อจ่าย  ระบบไฮดรอลิกและอุปกรณ์  ได้แก่ ปั๊ม  ตัวทำงาน  ลิ้นและ
อุปกรณ์ควบคุม  วงจรไฮดรอลิกพื้นฐานและการประยุกต์ใช้งาน  ระบบนิวแมตกิ
และอุปกรณ์  ได้แก่ เครื่องอัดอากาศ  ตัวทำงาน  ลิ้นและอุปกรณ์ควบคุม  วงจร
นิวแมติกพ้ืนฐานและการประยุกต์ใช้งาน  แนะนำระบบควบคุมด้วยพีแอลซี การ
ออกแบบวงจรนิวเมติกส์ด้วยวิธีคาร์โนจ์-วิทช์ และปฎิบัติการที่เกี่ยวข้อง 

1001343 ไฮดรอลิกและนิวเมติก             3(2-3-4)  
 Pneumatic and Hydraulic  
 บุรพวิชา : 1000222 อุณหพลศาสตร์และกลศาสตร์ของไหล 
 ควบคู่ : 1001346 ระบบควบคุมในอุตสาหกรรมด้วยพีแอลซี 
 คุณสมบัติของโหลดของระบบเมคคาทรอนิกส์ การเลือกตัวขับ
เคลื่อนที่เหมาะสมกับโหลดที่มีอยู่ นิวเมติกและไฮดรอลิกไดร์ฟทั้งแบบเชิงเส้น
และแบบหมุน มอเตอร์ประเภทต่าง ๆ การประยุกต์ใช้ระบบไฮดรอลิกและนิวเม
ติกในอุตสาหกรรม คุณสมบัติของน้ำมันไฮดรอลิกและอากาศอัด การประยุกต์
กลศาสตร์ของไหลกับการทำงานของอุปกรณ์นิวเมติก ตัวขับเคลื่อน ระบบ
ควบคุมของไหลแบบวงจรเปิดและวงจรปิด  การออกแบบวงจรตรรกและตัว
ควบคุมแบบโปรแกรมได้ การปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องในงานวิศวกรรม โครงงาน
เพื่อให้นิสิตประยุกต์ใช้ไฮดรอลิกและนิวเมติก 

ปรับรหสัวิชา 
ปรับชื่อรายวิชาภาษาไทยและภาษาอังกฤษ 
ปรับคำอธิบายรายวิชา 
เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาบังคับ เพื่อให้
สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์

1001322 การออกแบบเคร่ืองจักรกล             3(3-0-6) 
 Mechine Design  
 บุรพวิชา : 1000223  กลศาสตร์วัสดุ และ 1000111  เขียนแบบ
วิศวกรรม 
 หลักการออกแบบเครื่องกล สมบัติของวัสดุ ทฤษฎีการวิบัติของวัสดุ  
การวิบัติของวัสดุเหนียวและวัสดุเปราะภายใต้แรงคงที่  อิทธิพลของจุดรวม
ความเค้นและประยุกต์ในงานออกแบบ  ความล้าและการวิบัติภายใต้ภาระความ
ล้า การออกแบบช้ินส่วนเครื่องจักรกลอย่างง่าย ได้แก่  สปริง ข้อต่อสลักเกลียว  
ข้อต่อเชื ่อม  เป็นต้น การออกแบบชิ้นส่วนส่งกำลัง ได้แก่ เบรคและคลัทช์  

ยกเลิก ยกเลิกรายวิชา เนื่องจากไดม้ีการเพิ่มรายวิชา
เลือกรายวิชาอื่นที่สอดคล้องกับสาขาวิชา
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์
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สายพาน โซ่และสลิง ตลับลูกปืน เพลาและอุปกรณ์จับยึด เป็นต้น การหล่อลื่น
และการออกแบบรองลื่น ซีลและประเก็น โครงงานออกแบบ 
1001351 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์             3(3-0-6) 
 Sensors and Transducers  
 บุรพวิชา : 1001231  วงจรไฟฟ้า 
 หลักการของการวัดและอุปกรณ์ควบคุม ทรานสดิวเซอร์แบบแอ
นะล็อกและดิจิทัล เทคนิคการวัดความดัน ทรานสมิตเตอร์ความดันแตกต่าง การ
วัดการไหลด้วยมิเตอร์ปฐมภูมิ ด้วยมิเตอร์ทุติยภูมิและวิธีพิเศษ การวัดอุณหภูมิ
ด้วยวิธีไม่ใช้ไฟฟ้า วิธีทางไฟฟ้า และวิธีแผ่รังสี ชนิดของการวัดระดับของเหลว 
วิธีการวัดระดับของเหลวโดยตรง วิธีการวัดระดับของเหลวโดยอ้อมด้วยวิธีความ
ดันสถิต วิธีทางไฟฟ้า และวิธีพิเศษ การประยุกต์ใช้เซนเซอร์ทางอุตสาหกรรม 
เช่น สวิทช์จำกัดระยะ อุปกรณ์ตรวจวัดชนิดแสง อุปกรณ์ตรวจจับวัตถุ อุปกรณ์
ตรวจวัดชนิดคลื่นเสียงความถี่สูง อุปกรณ์ตรวจวัดน้ำหนัก อุปกรณ์วัดระยะขจัด 
และเอ็นโคดเดอร์ หลักการประยุกต์ใช้งานอุปกรณ์ควบคุมทางอุตสาหกรรม เช่น 
รีเลย์ อุปกรณ์หน่วงเวลา อุปกรณ์นับจำนวน เครื่องควบคุมแบบดั้งเดิม เครื่อง
ควบคุมแบบพีแอลซี 

1001341 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์             3(2-3-4)  
 Sensors and Transducers  
 บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า 
 ทฤษฏีและหลักการทั่วไปเกี่ยวกับเครื่องมือวัดทางเครื่องกล ไฟฟ้า
และอิเล ็กทรอนิกส์      การทำงานเซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ที ่ใช้ใน
ภาคอุตสาหกรรม เซนเซอร์สัมผัสและไม่สัมผัส เซนเซอร์วัดระยะขจัด เซนเซอร์
วัดเคลื่อนท่ี เซนเซอร์วัดแรง เซนเซอร์วัดการไหล เซนเซอร์วัดระดับ เซนเซอร์วัด
ความดัน เซนเซอร์วัดอุณหภูมิ หลอดไฟ โซลีนอยด์ รีเลย์ มอเตอร์ไฟฟ้า การ
ประยุกต์เซนเซอร์และ ทราสดิวเซอร์ในระบบเมคคาทรอนิกส์ การเลือกชนิดของ
เซนเซอร์และทราสดิวเซอร์ การปรับแต่งสัญญาณที่ได้รับให้เหมาะกับการใช้งาน 
วิธีการส่งผ่านสัญญาณที่ได้และการกรองสัญญาณรบกวนออกไป การปฏิบัติการ
ที่เกี่ยวข้องในงานวิศวกรรมโดยปฏิบัติตามมาตรฐานและความปลอดภัยทาง
ไฟฟ้า โครงงานเพื่อให้นิสิตประยุกต์ใช้เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ 

ปรับรหสัวิชา 
ปรับหน่วยกติ 
ปรับคำอธิบายรายวิชา 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์
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1001352 ระบบควบคุมอัตโนมัติ             3(3-0-6) 
 Automatic Control Systems  
 บุรพวิชา : 1000221  หลักกลศาสตร์วิศวกรรม 
                            0202212  สมการเชิงอนุพันธ์ 
 แนะนำระบบควบคุม ส่วนประกอบพื้นฐานของระบบ การควบคุม
แบบเปิดและแบบปิด แบบจำลองเชิงคณิตศาสตร์ของระบบ ฟังก์ชันถ่ายโอน 
กราฟการไหลของสัญญาณ แบบจำลองและการวิเคราะห์ด้วยโดเมนเวลาและ
โดเมนความถี่ แบบจำลองไดนามิกและการตอบสนองไดนามิกของระบบ ระบบ
อันดับหนึ่งและอันดับสอง  พฤติกรรมในสภาวะแปรตัวและเกณฑ์สมรรถนะ 
ชนิดของการควบคุมแบบป้อนกลับ การควบคุมแบบป้อนกลับและการ
ตอบสนอง แนวคิดและเงื ่อนไขของเสถียรภาพของระบบ วิธ ีการทดสอบ
เสถียรภาพของระบบ 

1001322 ระบบควบคุม             3(2-3-4) 
 Control Systems  
 บุรพวิชา : 1000012 กลศาสตร์วศิวกรรม 
                            0202212 สมการเชิงอนุพันธ์ 
                            1001221 วงจรไฟฟ้า 
 แบบจำลองทางคณิตศาสตร์ของระบบ ฟังก์ชันถ่ายโอน แบบจำลอง
ระบบในโดเมนเวลาและโดเมนความถี่ แบบจำลองพลวัตและการตอบสนองเชิง
พลวัตของระบบ ระบบลำดับที่หนึง่และลำดับที่สอง ระบบควบคุมแบบวงเปิด
และแบบวงปิด ระบบควบคุมแบบย้อนกลับและค่าความอ่อนไหว ชนิดของการ
ควบคุมแบบย้อนกลับ แนวคดิและเง่ือนไขของเสถียรภาพในระบบ วิธีของการ
ทดสอบเสถียรภาพ เกณฑส์มรรถนะ การออกแบบการชดเชยและตวัควบคุมใน
ระบบควบคมุ การฝึกปฏิบัติการเกี่ยวกับระบบควบคมุโดยปฏิบตัิตามมาตรฐาน
และความปลอดภัยทางไฟฟ้า 

ปรับรหสัวิชา 
ปรับชื่อภาษาไทยและอังกฤษ 
ปรับหน่วยกติ 
ปรับคำอธิบายรายวิชาและเพิ่มเนือ้หารายวิชา
เกี่ยวกับปฎิบัติการ 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์

ไม่มี 1001325 วิธีเชิงตัวเลขสำหรับวิศวกรไฟฟ้า                         3(3-0-6)  
Numerical Methods for Electrical Engineers

  
การแก้ปัญหาสมการเชิงเส้นและไม่เชิงเส้น การวิเคราะห์ความ

คลาดเคลื่อน การหารากของสมการเชิงเส้นและไม่เชิงเส้น การแก้ระบบสมการ
เชิงเส้นด้วยการคำนวณเชิงตัวเลข การประมาณค่าในช่วงและนอกช่วง อนุพันธ์
และปริพันธ์เชิงตัวเลข การแก้ระบบสมการเชิงอนุพันธ์ด้วยระเบียบวิธีเชิงตัวเลข 
การหาค่าไอเกนและเวกเตอร์ไอเกน การหาผลเฉลยของสมการเชิงอนุพันธ์ย่อย 
การประยุกต์ใช้โปรแกรม  

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาพื้นฐานทางด้าน
วิศวกรรม เพื่อให้นิสติเสริมสรา้งความเข้มแข็ง
ทางวิชาการและเป็นไปตามสภาวศิวกร 
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1001353 ระบบเชิงดิจิทัลและการออกแบบเชิงตรรกะ             3(2-3-4) 
 Digital Systems and Logic Design 
 ระบบตัวเลขและรหัส การดำเนินการเชิงตรรกะและตัวดำเนินการ 
พีชคณิตของบูลีน การเปลี่ยนรูป และการทำนิพจน์เชิงตรรกะให้เป็นรูปอย่างง่าย 
วิธีการทำให้มีพจน์น้อยที่สุด การใช้แผนผัง การใช้ตาราง วงจรตรรกะเชิงจัดหมู่ 
ตัวเข้ารหัสและตัวถอดรหัส มัลติเพลกเซอร์และดีมัลติเพลกเซอร์ วงจรตรรกะ
เชิงลำดับ วงจรฟลิปฟลอป วงจรนับและรีจิสเตอร์ถ่ายโอน ผังสถานะและตาราง
สถานะ การวิเคราะห์และออกแบบวงจรตรรกะเชิงลำดับ อุปกรณ์สามสถานะ 
ตัวดำเนินการเชิงตรรกะชนิดอิเล็กทรอนิกส์ และปฏิบัติการที่เกี่ยวข้อง 

1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์             3(2-3-4)  
 Digital Systems and Microcontrollers  
 บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า 
              1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอรส์ำหรับงาน 
                                         วิศวกรรม 
 ระบบตัวเลขและรหัส พีชคณิตแบบบูลลีน การออกแบบวงจร
ตรรกะเช ิงผสมและวงจรตรรกะเช ิงลำด ับการประย ุกต ์ ใช ้ งานต ่าง ๆ 
สถาปัตยกรรมของไมโครโพรเซสเซอร์ วิธีการกำหนดเลขที่อยู่ ชนิดของคำสั่ง
เครื่องและเปรียบเทียบสถาปัตยกรรมและชุดคำสั่งเครื่องของไมโครโพรเซสเซอร์
ที่หลากหลาย ศึกษาไมโครโพรเซสเซอร์ที่ทันสมัยตัวหนึ่งโดยละเอียด ถึงการ
กำหนดเลขที่อยู ่ รอบของเครื ่อง (Machine cycles) การขัดจังหวะและการ
เขียนโปรแกรมภาษาแอสเซมบลีและภาษาระดับสูงสำหรับไมโครโพรเซสเซอร์
ข้างต้น การปฏิบัติการที่เกี ่ยวข้องกับระบบดิจิทัลและไมโครคอนโทรลเลอร์ 
โครงงานเพื่อให้นิสิตออกแบบระบบคอมพิวเตอร์อย่างง่าย 

บูรณาการรายวิชา 1001354 หลักการและการ
ประยุกต์ใช้งานไมโครโปรเซสเซอร ์และ
1001353  ระบบเชิงดิจิทัลและการออกแบบเชิง
ตรรกะ เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส ์

1001354 หลักการและการประยุกต์ใช้งานไมโครโปรเซสเซอร์ 3(3-0-6) 
 Microprocessor Principles and Applications  
 บุรพวิชา : 1000212  การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงาน
วิศวกรรมศาสตร์ และ 1001353  ระบบเชิงดิจิทัลและการออกแบบเชิงตรรกะ 
 แนวคิดเบื ้องต้นของไมโครโปรเซสเซอร์ ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
ไมโครคอมพิวเตอร ์ โครงสร ้างไมโครโปรเซสเซอร ์ สถาปัตยกรรมของ
ไมโครโปรเซสเซอร์ 8 บิต 16 บิต 32 บิต และ 64 บิต การจัดองค์กรทาง
ฮาร์ดแวร์ ชุดคำสั่ง เทคนิคการโปรแกรมแอสแซมบลี การเช่ือมประสานอุปกรณ์
อินพุทและเอาท์พุท การเชื่อมประสานหน่วยความจำ ตัวนับและตัวชี้เวลาที่
สามารถโปรแกรมได้ ตัวแปลงสัญญาณแอนาลอกเป็นดิจิทัล ตัวแปลงสัญญาณ
ดิจิทัลเป็นแอนาลอก ตัวสร้างสัญญาณมอดูเลตความกว้างพัลส์ การขัดจังหวะ 
การเช่ือมประสานแบบขนาน การเช่ือมประสานแบบอนุกรมแบบต่าง ๆ   แนะนำ
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การเลือกใช้ไมโครโปรเซสเซอร์ การประยุกต์ใช้ไมโครโปรเซสเซอร์ในระบบการ
วัด การประยุกต์ใช้ไมโครโปรเซสเซอร์ในระบบการผลิตอัตโนมัติ 

ไม่มี 1001225 สัญญาณและระบบ             3(3-0-6)  
 Signals and Systems  
 บุรพวิชา : 0202212 สมการเชิงอนุพันธ์ 
 แบบจำลองการสื่อสารและเทคโนโลยีการสื่อสาร สัญญาณเวลา
ต่อเนื่องและสัญญาณเวลาไม่ต่อเนื่อง การจำแนกและการอธิบายสัญญาณด้วย
ฟังก์ชั่นคณิตศาสตร์ การอธิบายระบบในเชิงคณิตศาสตร์ คุณสมบัติของระบบ
เชิงเส้นไม่เปลี่ยนผันตามเวลา ผลตอบสนองของระบบ คอนโวลูช่ัน เสถียรภาพ 
อนุกรมฟูริเยร์ การแปลงฟูริเยร์ ฟังก์ช่ันการถ่ายโอนและผลตอบสนองเชิงความถี่ 
การชักตัวอย่างและทฤษฎีการชักตัวอย่าง การแปลงลาปลาซ การแปลงแบบ Z 
การแก้ปัญหาด้วยเมตริกซ์ 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาพื้นฐานทางด้าน
วิศวกรรม เพื่อให้นิสติเสริมสรา้งความเข้มแข็ง
ทางวิชาการและเป็นไปตามสภาวศิวกร 

1001355 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์              3(2-3-4) 
 Mechatronics Engineering Design  
 การจำลองระบบพลวัตด้วยโปรแกรมคอมพิวเตอร์  การส่งผ่าน
กำลังเชิงกล  ตัวตรวจรู้  ตัวขับ  และการต่อเชื ่อมกับคอมพิวเตอร์  ระบบ
ไฟฟ้าไฮดรอลิก และไฟฟ้านิวแมติก  พีแอลซี  การวิเคราะห์สัญญาณ  และการ
พัฒนาโปรแกรมจริง  แบ่งกลุ่มย่อยทำโครงงานการออกแบบระบบ 

1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์             3(2-3-4)  
 Mechatronics System Design  

บุรพวิชา : 1001341 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ 
             1001343 ไฮดรอลกิและนิวเมตกิ 
             1001342 การใช้คอมพิวเตอรช่์วยในการออกแบบ 
                           และการผลิต  
              1001344 ระบบควบคุมในอุตสาหกรรมดว้ยพีแอลซี 
             1001345 วิทยาการหุ่นยนตใ์นภาคอุตสาหกรรม 
หลักการออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์ การออกแบบโครงสร้าง

และกลไกของระบบ การเลือกเซนเซอร์และตัวส่งกำลังของระบบ การออกแบบ

ปรับรหสัวิชา 
ปรับชื่อภาษาไทยและอังกฤษ 
เพิ่มบุรพวิชา 
ปรับคำอธิบายรายวิชา 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์
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วงจรกำลัง การออกแบบวงจรควบคุม การเขียนโปรแกรมควบคุม การประกอบ
ส่วนต่าง ๆ เป็นระบบ การออกแบบระบบที่คำนึงถึงต้นทุนและระบบความ
ปลอดภัย ข้อพึงปฏิบัติมาตรฐาน และ ความปลอดภัยในการออกแบบและติดตั้ง
ทางไฟฟ้า การปฏิบัติการที่เกี ่ยวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพื่อให้นิสิต
ออกแบบระบบอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

1001356 หุ่นยนต์อุตสาหกรรม             3(2-3-4) 
 Industrial Robotics  
 การศึกษาค้นคว้าความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับเทคโนโลยีด้านหุ่นยนต์ 
และการนำไปใช้งานในด้านการผลิต เทคโนโลยีห ุ ่นยนต์ประกอบด้วย 
ส่วนประกอบต่าง ๆ ของหุ่นยนต์ การวิเคราะห์การเคลื่อนที่และการควบคุมและ
เซนเซอร์ที ่ใช้กับหุ ่นยนต์ การใช้โปรแกรมหุ ่นยนต์ ภาษาที ่ใช้กับหุ ่นยนต์ 
โครงสร้างของหุ่นยนต์ คำสั่งที่ใช้กับหุ่นยนต์ ปัญญาประดิษฐ์ การออกแบบกับ
กลุ่มของเครื ่องจักร หุ่นยนต์และการควบคุม การนำไปประยุกต์ใช้งานกับ
อุตสาหกรรมการผลิต การขนย้ายช้ินงาน การขนย้ายวัสดุ การจับช้ินงานขึ้นและ
ลงจากเครื่องจักร การทำงานของกระบวนการผลิต การประกอบ การตรวจสอบ 
การเช่ือม การหล่อ การเลือกหุ่นยนต์ และปฎิบัติการที่เกี่ยวข้อง 

1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม             3(2-3-4)  
 Industrial Robotics  
 บุรพวิชา : 1000012 กลศาสตร์วศิวกรรม  
              1001322 ระบบควบคุม 
              1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอรส์ำหรับงาน 
                                         วิศวกรรม 
 ความรู ้พื ้นฐานของหุ ่นยนต์ การจำแนกประเภทของหุ ่นยนต์ 
องค์ประกอบของหุ่นยนต์ ระบบพิกัดของหุ่นยนต์ คณิตศาสตร์ของหุ่นยนต์ 
จลนศาสตร์ของหุ่นยนต์เกี่ยวกับ การวิเคราะห์ตำแหน่ง การเคลื่อนที่เชิงอนุพันธ์ 
การวิเคราะห์ไดนามิก การวางแผนการเคลื่อนที่ ระบบควบคุมหุ่นยนต์ การเขียน
โปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์ การประยุกต์การใช้งานหุ่นยนต์ในอุตสาหกรรม ข้อพึง
ปฏิบัติมาตรฐานและความปลอดภัยในการออกแบบและการติดตั้งทางไฟฟ้า 
การปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพื่อให้นิสิตประยุกต์ใช้
หุ่นยนต์ในงานอุตสาหกรรม 

ปรับรหสัวิชา 
ปรับชื่อภาษาไทย 
ปรับคำอธิบายรายวิชา 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์
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ไม่มี 1001452 นวัตกรรมด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุน่ยนต์ 3(2-3-4)  
 Innovation in Automatic Control Systems and 
Robotics 
 บุรพวิชา : 1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม 
              1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส ์
 สร้างนวัตกรรมด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ ่นยนต์ในงาน
อุตสาหกรรมเกี่ยวกับ การเชื่อม จัดเรียงสินค้าและวัสดุ การตรวจสอบชิ้น การ
ตัดช้ินงาน การพ่นสี การขึ้นรูปช้ินงาน และระบบอัตโนมัติ โครงงานเพื่อให้นิสิต
ออกแบบและสร้างนวัตกรรมด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาบังคับ เพื่อให้นิสิต
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 

1001357 ระบบขับเคลื่อนไฟฟ้า             3(3-0-6) 
 Electric Drives  
 บุรพวิชา : 1001234  วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์  และ 1001371  
เครื่องจักรกลไฟฟ้า 
 อุปกรณ์ขับไฟฟ้า คุณลักษณะภาระ ช่วงการทำงานของตัวขับ  
ระบบขับเคลื่อนกระแสตรง ระบบขับเคลื่อนกระแสสลับ ระบบขับเคลื่อนเซอโว 
วิธีการเบรคมอเตอร์ ขนาดและการส่งกำลัง ลักษณะเฉพาะแรงบิด -ความเร็ว
สำหรับมอเตอร์ไฟฟ้า ชนิดของตัวควบคุม การควบคุมความเร็วของมอเตอร์
กระแสตรงและกระแสสลับแบบใช้วงจรอิเล็กทรอนิกส์กำลัง การประยุกต์ใช้ตัว
ขับในการผลิตอัตโนมัติของอุตสาหกรรม 

1001337 ระบบขับเคลื่อนไฟฟ้า             3(2-3-4)  
 Electric Drive Systems  
 บุรพวิชา : 1001321 เครื่องจักรกลไฟฟ้า 
 หลักการแปรรูปพลังงานไฟฟ้าเชิงกล ทฤษฎีกรอบแกนอ้างอิง 
องค์ประกอบของการขับเคลื ่อนด้วยไฟฟ้า ลักษณะสมบัติโหลด การเลือก
มอเตอร์ที่เหมาะสม คุณลักษณะของคอนเวอร์เตอร์ ขอบเขตการทำงานของการ
ขับเคลื่อน วิธีการเบรกมอเตอร์ การกำหนดขนาดและวิธีการส่งกำลัง ลักษณะ
ทางแรงบิด-ความเร็วรอบของมอเตอร์ไฟฟ้า การขับเคลื ่อนมอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสตรง การขับเคลื่อนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ ระบบการขับเคลื่อนแบบ
เซอร์โว การใช้งานระบบขับเคลื่อนในระบบอุตสาหกรรมอัตโนมัติ 

ปรับรหสัวิชา 
ปรับหน่วยกติ 
ปรับคำอธิบายรายวิชา 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์
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1001371 เคร่ืองจักรกลไฟฟ้า             3(3-0-6) 
 Electrical Machines  
 บุรพวิชา : 1001231  วงจรไฟฟ้า 
 วงจรแม่เหล็กและหม้อแปลง หลักการแปลงพลังงานกล-ไฟฟ้า 
พลังงานและพลังงานร่วมในวงจรแม่เหล็ก ฟลักซ์และวงจรคู่ควบเชิงแม่เหล็ก 
หม้อแปลงอุดมคติและไม่อุดมคติ วงจรสมมูลของหม้อแปลง หม้อแปลงเฟสเดียว
และสามเฟส หลักการทำงานของเครื่องจักรกลหมุนกระแสตรงและกระแสสลับ 
การสร้างแรงบิดและแรงเคลื่อนไฟฟ้า สนามแม่เหล็กหมุน  เครื่องจักรกลไฟฟ้า
กระแสตรง  ทฤษฎี โครงสร้าง การวิเคราะห์ในภาวะอยู่ตัวและวงจรสมมูล อาร์
เมเจอร์รีแอกชัน คอมมิวเทชันและขั้วแม่เหล็กเสริม การสตาร์ทมอเตอร์และ
ควบคุมความเร็ว ความสูญเสีย ความร้อนและพิกัด หลักการพื้นฐานของมอเตอร์
เหนี่ยวนำชนิดสามเฟสและเฟสเดียว โครงสร้าง การวิเคราะห์ในภาวะอยู่ตัวและ
วงจรสมมูล ลักษณะเฉพาะของมอเตอร์ การสตาร์ทมอเตอร์และการควบคุม
ความเร็ว พิกัดและประสิทธิภาพ เครื่องจักรกลไฟฟ้าซิงโครนัส การประยุกต์ใช้
งาน การป้องกัน 

1001321 เคร่ืองจักรกลไฟฟ้า             3(3-0-6)  
 Electrical Machines  
 บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า 1001222 สนามแม่เหล็กไฟฟ้า 
 วงจรแม่เหล็ก หลักการของการแปลงผันพลังงานเชิงกลไฟฟ้า 
พลังงานและพลังงานร่วมในวงจรแม่เหล็ก หม้อแปลงเฟสเดียวและสามเฟส 
หลักการของเครื่องจักรกลไฟฟ้าหมุน เครื่องจักรกลไฟฟ้ากระแสตรง โครงสร้าง
เครื่องจักรกลไฟฟ้ากระแสสลับ เครื่องจักรกลซิงโครนัส เครื่องจักรกลไฟฟ้า
เหนี่ยวนำเฟสเดียวและสามเฟส ระบบป้องกันเครื่องจักรกลไฟฟ้า 

ปรับรหสั 
เพิ่มบุรพวิชา 
ปรับเนื้อหาให้กระชับข้ึน 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์

 
 
 
 
 
 

  



 

 

มคอ.2 TSU 231 

รายวิชาหลักสูตรเดิม รายวิชาหลักสูตรปรับปรุง เหตุผลการปรับปรุง 

1001372 อิเล็กทรอนิกส์กำลัง             3(3-0-6) 
 Power Electronics  
 บุรพวิชา : 1001234  วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์   
คุณลักษณะของอุปกรณ์อ ิเล ็กทรอนิกส ์กำล ัง ไดโอดกำลัง ไทร ิสเตอร์ 
ทรานซิสเตอร์กำลัง มอสเฟทกำลัง ไอจีบีที หลักการของการแปลงผันกำลัง  
วงจรแปลงผันไฟฟ้ากระแสสลับเป็นไฟฟ้ากระแสตรง วงจรแปลงผันไฟฟ้า
กระแสตรงเป็นไฟฟ้ากระแสตรง  วงจรแปลงผันไฟฟ้ากระแสสลับเป็นไฟฟ้า
กระแสสลับ วงจรแปลงผันไฟฟ้ากระแสตรงเป็นไฟฟ้ากระแสสลับ คุณลักษณะ
ภาระ ช่วงการทำงานของอุปกรณ์  แหล่งจ่ายกำลังไฟฟ้าแบบวิธีสวิตช์ 

1001331 อิเล็กทรอนิกส์กำลัง             3(2-3-4)  
 Power Electronics  
 บุรพวิชา : 1001223 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ 
 คุณลักษณะของอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์กำลังประภท ไดโอดกำลัง 
SCR GTO ไบโพลาร์กำลัง มอสเฟตกำลัง และ IGBT หลักการของวงจรแปลงผัน 
วงจรแปลงผัน AC-DC วงจรแปลงผัน DC-DC วงจรแปลงผัน AC-AC และ วงจร
แปลงผัน DC-AC และปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องกับอิเล็กทรอนิกส์กำลัง 

ปรับรหสั 
ปรับเนื้อหาให้กระชับข้ึนและเพิ่มปฏิบัติการ 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์

1001373 ความปลอดภัยทางไฟฟ้า             3(3-0-6) 
 Electrical Safety  
 อันตรายจากไฟฟ้าและมาตรการความปลอดภัย สาเหตุของการเกิด
อุบัติเหตุและการบาดเจ็บทางไฟฟ้า ไฟฟ้าช็อต แรงดันช่วงก้าวและแรงดันสัมผัส 
การคายประจุไฟฟ้าสถิต อาร์คทางไฟฟ้าและการป้องกัน การแยกโดดไฟฟ้า การ
ต่อสายดิน การเชื่อมและการหุ้ม การทดสอบความปลอดภัยทางไฟฟ้า อุปกรณ์
ป้องกันวงจร คำแนะนำสำหรับความปลอดภัยระบบไฟฟ้าแรงต่ำ และระบบ
ไฟฟ้าแรงสูง ความปลอดภัยด้านไฟฟ้าในสถานท่ีทำงาน 

1001336 ความปลอดภัยทางไฟฟ้า             3(3-0-6)  
 Electrical Safety  
 อันตรายจากไฟฟ้าและมาตรการความปลอดภัย สาเหตุของการเกิด
อุบัติเหตุและการบาดเจ็บทางไฟฟ้า ไฟฟ้าช็อต แรงดันช่วงก้าวและแรงดันสัมผัส 
การคายประจุไฟฟ้าสถิต อาร์คทางไฟฟ้าและการป้องกัน การแยกโดดไฟฟ้า การ
ต่อสายดิน การเชื่อมและการหุ้ม การทดสอบความปลอดภัยทางไฟฟ้า อุปกรณ์
ป้องกันวงจร คำแนะนำสำหรับความปลอดภัยระบบไฟฟ้าแรงต่ำและระบบ
ไฟฟ้าแรงสูง ความปลอดภัยด้านไฟฟ้าในสถานท่ีทำงาน 

ปรับรหสัวิชา เนื่องจากย้ายเป็นรายวิชาเลือก 
และเพื่อให้สอดคล้องกับแผนการศึกษา 
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1001401 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1             2(0-6-0) 
 Mechatronics Engineering Project 1  
 บุรพวิชา : 1001303 สัมมนา และ  
                            1000361 การวิจัยและพัฒนาดา้นวิศวกรรมศาสตร์ 
 การศึกษาด้วยตนเองหรือกลุ่มของโครงงานท่ีน่าสนใจทางวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์ ภายใต้การดูแลของอาจารย์ที่ปรึกษาอย่างใกล้ชิด โดยนิสิตเริ่ม
ศึกษาจากการสำรวจวรรณกรรม พัฒนาหัวข้อโครงงาน ตั้งวัตถุประสงค์และ
ขอบเขตการศึกษา จัดเตรียมระเบียบวิธีสำหรับการทำโครงงานอย่างชัดเจน
รวมทั้งการออกแบบชุดอุปกรณ์การทดลองและการเก็บข้อมูลการทดลอง และ
นำเสนอรายงานโครงงานต่อคณะกรรมการสอบ 

1001401 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1             2(0-6-0) 
 Mechatronics Engineering Project 1  
 บุรพวิชา : 1001301 สัมมนา 
                            1001351 การวิจัย พัฒนา และนวัตกรรมทางวิศวกรรม 
                                         เมคคาทรอนิกส์ 
 การศึกษาด้วยตนเองหรือกลุ่มของโครงงานท่ีน่าสนใจทางวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์ ภายใต้การดูแลของอาจารย์ที่ปรึกษาอย่างใกล้ชิด การสำรวจ
วรรณกรรม การพัฒนาหัวข้อโครงงาน การตั ้งว ัตถุประสงค์และขอบเขต
การศึกษา จัดเตรียมระเบียบวิธีสำหรับการทำโครงงานอย่างชัดเจน การ
ออกแบบชุดอุปกรณ์การทดลองและการเก็บข้อมูลการทดลอง การนำเสนอ
รายงานโครงงานต่อคณะกรรมการสอบ ข้อพึงปฏิบัติมาตรฐานและความ
ปลอดภัยในการออกแบบและการติดตั้งทางไฟฟ้า 

ปรับบุรพวิชาให้สอดคล้องกับหลักสูตรปรับปรุง 

1001402 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2             3(0-9-0) 
 Mechatronics Engineering Project 2  
 บุรพวิชา : 1001401 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1 
 รายวิชาที่ต่อเนื่องจากวิชาโครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1 โดย
นิสิตเริ่มด้วยการสร้างอุปกรณ์การทดลอง หรือสร้างชิ้นงานต้นแบบ หรือสร้าง
แบบจำลองตามลักษณะของงานเนื้อหา ทำการทดลองและเก็บข้อมูล แสดง
ผลลัพธ์และการวิจารณ์ผล สรุปผลของการทำโครงงาน จัดทำรายงานฉบับ
สมบูรณ์ และนำเสนอรายงานโครงงานฉบับสมบูรณ์ต่อคณะกรรมการสอบ
โครงงาน 

1001402 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2             3(0-9-0) 
 Mechatronics Engineering Project 2  
 บุรพวิชา : 1001401 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1 
 การสร้างอุปกรณ์การทดลอง หรือสร้างชิ้นงานต้นแบบ หรือสร้าง
แบบจำลองตามลักษณะของงานเนื้อหา ทำการทดลองและเก็บข้อมูล การแสดง
ผลลัพธ์และการวิจารณ์ผล การสรุปผลของการทำโครงงาน การจัดทำรายงาน
ฉบับสมบูรณ์ การนำเสนอรายงานโครงงานฉบับสมบูรณ์ต่อคณะกรรมการสอบ
โครงงาน ข้อพึงปฏิบัติมาตรฐานและความปลอดภัยในการออกแบบและการ
ติดตั้งทางไฟฟ้า 

ปรับบุรพวิชาให้สอดคล้องกับหลักสูตรปรับปรุง 
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1001403 สหกิจศึกษา           6(0-18-0) 
 Cooperative Education  
 บุรพวิชา : 1001305 การเตรียมความพร้อมสหกิจศึกษา 
 ปฏิบัติการในสถานประกอบการหรือหน่วยงานที ่เกี ่ยวข้องกับ
สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ ตามโครงการสหกิจศึกษาของมหาวิทยาลัยฯ 
มีระยะเวลา 1 ภาคเรียน และทำโครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรม 
เมคคาทรอนิกส์ในสถานประกอบการ 

1001403 สหกิจศึกษา           6(0-18-0) 
 Cooperative Education  
 บุรพวิชา : 1001302 การเตรียมความพร้อมสหกิจศึกษา 
 ปฏิบัติการในสถานประกอบการหรือหน่วยงานที ่เกี ่ยวข้องกับ
สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา ทรอนิกส์ ตามโครงการสหกิจศึกษาของมหาวิทยาลัย
ทักษิณ มีระยะเวลา 1 ภาคเรียน การทำโครงงานเกี่ยวกับวิศวกรรมเมคคา     
ทรอนิกส์ ต้องปฏิบัติตามข้อกำหนดของสถานประกอบการรวมถึงมาตรฐานและ
ความปลอดภัยในทางไฟฟ้า 

ปรับบุรพวิชาให้สอดคล้องกับหลักสูตรปรับปรุง 

1001421 กลศาสตร์เคร่ืองจักรกล             3(3-0-6) 
 Mechanics of Machinery  
 บุรพวิชา : 1000221  หลักกลศาสตร์วิศวกรรม 
 พื้นฐานกลไกและเทอร์มิโนโลจี การวิเคราะห์จลนศาสตร์ของกลไก
ด้วยวิธีคำนวณและวิธีกราฟิก การวิเคราะห์ความเร็วและความเร่ง การวิเคราะห์
จลศาสตร์และพลศาสตร์ของแรง กลไกแขนต่อ  เฟืองชุด  ลูกเบี้ยว  และกลไก
ส่งกำลัง  การวิเคราะห์จลนพลศาสตร์ของวัตถุเกร็ง  หลักการของดาลอมแบร์   
การประยุกต์และการปรับสมดุลของเครื่องจักรกล 

ยกเลิก ยกเลิกรายวิชา เนื่องจากไดม้ีการเพิ่มรายวิชา
เลือกรายวิชาอื่นที่สอดคล้องกับสาขาวิชา
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์
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1001422 การสั่นสะเทือนเชิงกล             3(3-0-6) 
 Mechanical Vibrations  
 บุรพวิชา : 0202212  สมการเชิงอนุพันธ์ และ 1000221  หลัก
กลศาสตร์วิศวกรรม 
 ระบบที่มีหนึ่งองศาของความอิสระ การสั่นสะเทือนแบบอิสระและ
บังคับ การสั่นสะเทือนของการหมุน ความถี่ธรรมชาติและผลจากการหน่วง 
หลักการของการกันสั่นสะเทือนและเครื่องมือวัดการสั่นสะเทือน  วิธีการระบบ
เทียบเท่า ระบบที่มีหลายองศาของความอิสระ ระบบลัมพ์ที ่มีสององศาของ
ความอิสระที่ความถี่ธรรมชาติ โหมดและรูปทรงของโหมด  หลักการของไดนา
มิคแอ็บซอบเบอร์ แนะนำระบบกระจายพารามิเตอร์ วิธีการและเทคนิคการลด
และควบคุมการสั่นสะเทือน 

ยกเลิก ยกเลิกรายวิชา เนื่องจากไดม้ีการเพิ่มรายวิชา
เลือกรายวิชาอื่นที่สอดคล้องกับสาขาวิชา
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์

1001423 การอนุรักษ์พลังงาน             3(3-0-6) 
 Energy Conservation  
 หลักการพื้นฐานเกี่ยวกับ ความร้อน งาน และพลังงาน ความรู้
เบื ้องต้นของการอนุร ักษ์พลังงาน สถิต ิการใช้พลังงานของประเทศไทย 
ผลกระทบของการใช้พลังงานต่อสิ่งแวดล้อม โครงสร้างค่าไฟฟ้าและวิธีการคิด
ค่าไฟฟ้า วิธีการประหยัดพลังงานในอาคาร ระบบแสงสว่าง ระบบน้ำประปา 
ระบบทำความเย็น ระบบปรับอากาศ ระบบทำความร้อน และเครื่องต้นกำลัง
ชนิดต่าง ๆ 

ยกเลิก ยกเลิกรายวิชา เนื่องจากไดม้ีการเพิ่มรายวิชา
เลือกรายวิชาอื่นที่สอดคล้องกับสาขาวิชา
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์
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1001431 ระบบควบคุมแบบโปรแกรม             3(2-3-4) 
 Programmable Control Systems 
 บุรพวิชา : 1001351  เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ และ 
                            1001352  ระบบควบคุมอัตโนมตัิ 
 เครื่องควบคุมชนิดโปรแกรมกับการควบคุมแบบตรรกะ และการ
ควบคุมอันดับสภาพแวดล้อมด้านซอฟท์แวร์และการเขียนโปรแกรมของเครื่อง
ควบคุมชนิดโปรแกรม รูปแบบการกำหนดลักษณะเฉพาะและโครงสร้า งการ
ควบคุมอันดับ การเขียนโปรแกรม สัญลักษณ์วงจรไฟฟ้า แผนภูมิอันดับ 
สภาพแวดล้อมด้านฮาร์ดแวรข์องเครื่องควบคุมโปรแกรม เครื่องควบคุมอัตโนมตัิ
ชนิดโปรแกรม (แพค) 

1001344 ระบบควบคุมในอุตสาหกรรมด้วยพีแอลซี             1(0-3-0)  
 Industrial control with Programmable Logic  
 Controller (PLC) 
 การออกแบบระบบที่ใช้พีแอลซีควบคุมการทำงานของระบบใน
อุตสาหกรรม เรียนรู้พีแอลซีแบบต่างๆ ที่ใช้อยู่ในภาคอุตสาหกรรม ข้อจำกัดและ
ข้อดีข้อเสียของพีแอลซีแบบต่างๆ ขอบเขตการใช้งานของพีแอลซี การเขียน
โปรแกรมพีแอลซี การเช่ือมต่ออะนาล็อกและดิจิทัลเซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ 
เครือข่ายการสื่อสารของพีแอลซี การปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องในงานวิศวกรรมโดย
ปฏิบัต ิตามมาตรฐานและความปลอดภัยทางไฟฟ้า โครงงานเพื ่อให้นิสิต
ประยุกต์ใช้พีแอลซีในอุตสาหกรรม 

ปรับรหสัวิชา 
ปรับหน่วยกิต 
ปรับชื่อรายวิชาภาษาไทยและภาษาอังกฤษ 
ปรับเนื้อหารายวิชา 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์

1001432 เคร่ืองจักรควบคุมเชิงเลข             3(2-3-4) 
 Computer Numerically Controlled Machine  
 บุรพวิชา : 1001351  เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์ และ 
                            1001352  ระบบควบคุมอัตโนมตัิ 
 หลักการควบคุมเชิงเลข เครื่องจักรควบคุมเชิงเลข และเครื่องจักร
ควบคุมโดยคอมพิวเตอร์เชิงเลข ประเภทของเครื่องจักรควบคุมโดยคอมพิวเตอร์
เชิงเลข ระบบจุดสู่จุดและระบบเชิงเส้น ระบบพิกัดสมบูรณ์และสัมพัทธ์ การ
โปรแกรมเครื่องจักรควบคุมเชิงเลข การปฏิบัติงานผลิตชิ้นงานโดยเครื่องจักร
ควบคุมเชิงเลข 

ยกเลิก ยกเลิกรายวิชา เนื่องจากไดม้ีการเพิ่มรายวิชา
เลือกรายวิชาอื่นที่สอดคล้องกับสาขาวิชา
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์
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1001441 การประมวลสัญญาณเชิงดิจิทัล             3(2-3-4) 
 Digital Signal Processing  
 สัญญาณและระบบเวลาเต็มหน่วยและการแปลงแบบแซด (z) การ
แปลงฟูริเยร์เต็มหน่วย การแปลงฟูริเยร์แบบเร็ว ตัวกรองชนิด FIR และ IIR และ
เทคนิคการออกแบบ ผลเนื่องจากคำที่มีความยาวจำกัด แนะนำ สัญญาณสุ่ม
และกระบวนการสโตคาสติก และปฎิบัติการที่เกี่ยวข้อง 

1001323 การประมวลผลสัญญาณดิจิตอล             3(3-0-6)  
 Digital Signal Processing  
 สัญญาณและระบบเวลาเต็มหน่วยและการแปลงแบบแซด (z) การ
แปลงฟูริเยร์เตม็หน่วย การแปลงฟูริเยร์แบบเร็ว ตัวกรองชนิด FIR และ IIR และ
การออกแบบ ผลเนื่องจากคำที่มีความยาวจำกัด สัญญาณสุ่มและกระบวนการส
โตคาสติก และปฎิบตัิการที่เกี่ยวข้อง 

ปรับรหสัวิชา 
ปรับเนื้อหารายวิชา 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์

1001442 การประมวลภาพเชิงดิจิทัล             3(2-3-4) 
 Digital Image Processing  
 การประมวลภาพเชิงเลข ระบบสองมิติและคณิตศาสตร์เบื้องต้น 
การรับรู้ภาพ การชักตัวอย่างและการควอนไทซ์สัญญาณภาพ การแปลงภาพ 
การแทนภาพด้วยตัวแบบเฟ้นสุ่ม การปรับปรุงภาพ การกรองภาพ การทำให้
ภาพดีด ังเดิม การวิเคราะห์ภาพ การสร้างภาพจากภาพฉาย การบีบอัด
ข้อมูลภาพ และปฎิบัติการที่เกี่ยวข้อง 

ยกเลิก  

1001443 โปรแกรมเวลาจริง 3(2-3-4) 
 Real Time Software  
 ความรู้เบื ้องต้นเกี ่ยวกับระบบเชิงเวลาจริง การวิเคราะห์ความ
ต้องการและคุณลักษณะเฉพาะ  พ้ืนฐานการออกแบบโปรแกรม วิธีการแผนภาพ 
วิธีการกำหนดคุณลักษณะเฉพาะแบบมีรูปแบบ  ภาษาสำหรับระบบเชิงเวลาจริง 
ระบบปฏิบัติการสำหรับการประยุกต์ใช้งานเชิงเวลาจริง   การวิเคราะห์และ
ออกแบบซอฟท์แวร์ เครื่องมือในการพัฒนาซอฟท์แวร์ 

ยกเลิก  
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1001451 คอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบ ผลิต และวิเคราะห์ 3(2-3-4) 
 CAD/CAM/CAE  
 หลักการพื ้นฐานของการแสดงภาพด้วยคอมพิวเตอร์ การนำ
คอมพิวเตอร์ช่วยในการสร้างชิ้นงานแบบ 3 มิติ พื้นผิวและทรงตัน หลักการ
พื้นฐานการควบคุมเชิงเลข โครงสร้าง การโปรแกรมควบคุมเครื่องจักรและ 
อุปกรณ์ขับเคลื่อนเชิงกล อัลกอลิทึมการอินเทอโปเลทและควบคุม การควบคุม
เชิงดิจิทัล การโปรแกรมเครื่องจักรเอ็นซี เครื่องจักรซีเอ็นซี 

1001342 การใชค้อมพิวเตอร์ชว่ยในการออกแบบและการผลิต 1(0-3-0)  
 Computer Aided Design and Manufacturing  
 บุรพวิชา : 1000011 เขียนแบบวิศวกรรม 
 ทฤษฎีและหลักการเบื้องต้นของคอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบท่ี
เกี่ยวกับรูปทรงเรขาคณิตของเส้น พื้นผิวและปริมาตร หลักการเบื้องต้นของ
คอมพิวเตอร์กราฟฟิก การใช้โปรแกรมคอมพิวเตอร์ช่วยในการออกแบบการ
ผลิตในการออกแบบชิ้นงาน การใช้ซอฟท์แวร์ประกอบกับเครื่องจักรกลซีเอ็นซี
และการสร้างช้ินงาน การปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพื่อให้
นิสิตออกแบบระบบกลไกและสร้างช้ินส่วนท่ีใช้ในอุตสาหกรรม 

ปรับรหสัวิชา 
ปรับชื่อรายวิชาภาษาไทยและภาษาอังกฤษ 
เพิ่มบุรพวิชา 
ปรับเนื้อหารายวิชา 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์

1001452 จักรกลอัจฉริยะ             3(2-3-4) 
 Machine Intelligence  
 วิธีการและเทคโนโลยีที ่ทำให้เครื ่องจักรมีความสามารถในการ
เรียนรู้ การปรับตัว การตัดสินใจ การแสดงออกทางพฤติกรรม ระบบสนับสนุน
การตัดสินใจ การควบคุมชาญฉลาด ปัญญาประดิษฐ์ การประมวลผลชาญฉลาด 
การตัดสินใจแบบหลายเงื่อนไข การรวมข้อมูล ระบบฟัซซี่ เครือข่ายประสาท
เทียม เหมืองข้อมูล ทฤษฎีของเบย์ ขั้นตอนวิธีพันธุกรรม ระบบผู้เชี่ยวชาญและ
ระบบฐานความรู้ และปฎิบัติการที่เกี่ยวข้อง 

ยกเลิก  
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1001453 ระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น             3(2-3-4) 
 Flexible Manufacturing System  
 ความรู้เบื ้องต้นเกี ่ยวกับระบบการผลิตแบบยืดหยุ ่น ระบบการ
บริหารฐานข้อมูลในระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น กลุ่มของเทคโนโลยี ประเภท
ของระบบการผลิตอัตโนมัติ การโปรแกรมในการควบคุมระบบการผลิต การ
กระจายฐานข้อมูลของเครื่องมือในระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น ส่วนประกอบ
บางอย่างในระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น การวางแผนและการควบคุมการผลิตใน
ระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น และปฎิบัติการที่เกี่ยวข้อง 

1001446 ระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น             3(3-0-6)  
 Flexible Manufacturing System (FMS)  
 บุรพวิชา : 1001445 ระบบปฏิบัติการและเครือข่ายใน 
                                        ภาคอุตสาหกรรม 
 วิวัฒนาการของระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น หลักการทำงานของ
ระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น วิธีการสร้างระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น ปัจจัยและ
ข้อกำหนดที่ใช้ในการทำงานของระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น เช่น การตั้งเวลา
คงที่ การตั้งเวลาแบบเรียลไทม์ การติดต่อสื่อสารระหว่างส่วนตา่งๆ ในระบบการ
ผลิตแบบยืดหยุ่น ฮาร์ดแวร์และ ซอฟต์แวร์ที ่นำมาสร้างระบบการผลิตแบบ
ยืดหยุ่น ข้อจำกัด ข้อดีข้อเสีย การบำรุงรักษาระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น การ
วิเคราะห์ระบบการผลิตแบบยืดหยุ่น ฯลฯ 

ปรับรหสัวิชา 
ปรับชื่อรายวิชาภาษาอังกฤษ 
ปรับเนื้อหารายวิชา 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์

1001454 เคร่ืองจักรกลอัตโนมัติ             3(2-3-4) 
 Automated Machinery  
 หลักการทางวิศวกรรมของเครื่องจักรกลอัตโนมัติ องค์ประกอบทาง
ไฟฟ้า ทางการควบคุม และทางกลในเครื่องจักรกลอัตโนมัติ กลไก การวิเคราะห์
และการสร้างการเคลื่อนที่ จลศาสตร์และพลศาสตร์ของเครื่องจักร ปัญหาการ
สั่นสะเทือน การวินิจฉัยข้อบกพร่องเบื้องต้น และปฎิบัติการที่เกี่ยวข้อง 

ยกเลิก  
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1001456 แอคทูเอเตอร์หุ่นยนต์และเซนเซอร์             3(2-3-4) 
 Robot Actuators and Sensors  
 แนะนำแบบจำลองและการใช้งานแอคทูเอเตอร์ เซนเซอร์และ
ไมโครคอนโทรลเลอร์ในการออกแบบเมคคาทรอนิกส์ หัวข้อต่าง ๆ ประกอบดว้ย 
มอเตอร์ไฟฟ้า (มอเตอร์ AC, DC, มอเตอร์สเต็ป) โซลินอยด์ ไมโครแอคทูเอเตอร์ 
เซนเซอร์ตำแหน่ง (เอ็นโคดเดอร์ โซนาร์ อินฟราเรด) พร็อกซิมิตี้เซนเซอร์และ
ไมโครคอนโทรลเลอร์ และปฎิบัติการที่เกี่ยวข้อง 

ยกเลิก  

1001457 กระบวนการผลิตอัตโนมัติ              3(2-3-4) 
 Manufacturing Automation  
 หลักการระบบอัตโนมัติในการผลิต หลักการการดำเนินการของ
ระบบและองค์ประกอบที่ใช้ในระบบอัตโนมัติ ประกอบด้วยการควบคุมนิวเม
ติกส์และไฮดรอลิกในกระบวนการผลิต การออกแบบไดอะแกรมวงจรบนพ้ืนฐาน 
PLC เปรียบเทียบการใช้เครื่องมือคำนวณเชิงตัวเลข การคำนวณมือและการ
ควบคุมอัตโนมัติ ระบบการออกแบบอัตโนมัติโดยการประยุกต์ใช้องค์ประกอบที่
สัมพันธ์กัน เช่น ระบบการประกอบอัตโนมัติ ระบบการผลิตที่มีความยืดหยุ่น 
และอื่น ๆ  รวมทั้งปฎิบัติการที่เกี่ยวข้อง 

ยกเลิก  

 
 
 
 
 

  



 

 

มคอ.2 TSU 240 

รายวิชาหลักสูตรเดิม รายวิชาหลักสูตรปรับปรุง เหตุผลการปรับปรุง 

1001458 การวางแผนการผลิตและการควบคุม             3(2-3-4) 
 Production Planning and Control  
 แนะนำระบบการผลิต เทคนิคการพยากรณ์ การจัดการสินค้าคง
คลัง การวางแผนการผลิต การวิเคราะห์ต้นทุนและกำไรสำหรับตัดสินใจ ตาราง
การผลิต การควบคุมการผลิต และปฎิบัติการที่เกี่ยวข้อง 

ยกเลิก  

1001471 การออกแบบและติดต้ังระบบไฟฟ้า             3(3-0-6) 
 Electrical Systems Installation and Design  
 บุรพวิชา : 1001231  วงจรไฟฟ้า 
 แนวคิดการออกแบบเบื้องต้น ข้อกำหนดและมาตรฐาน มาตรฐาน
ความปลอดภัย รูปแบบการจำหน่ายไฟฟ้ากำลัง สายไฟฟ้าและเคเบิล  เรสเว  
อุปกรณ์ไฟฟ้าและอุปกรณ์ข้างเคียง การคำนวณภาระ การปรับปรุงตัวประกอบ
กำลังและการออกแบบวงจรธนาคารตัวเก็บประจุ การออกแบบวงจรแสงสว่าง
และอุปกรณ์ข้างเคียง การออกแบบวงจรมอเตอร์ โหลด ฟีดเดอร์และตู้ไฟฟ้า
หลัก  อุปกรณ์ป้องกัน ระบบไฟฟ้าฉุกเฉิน การคำนวณการลัดวงจร การต่อลงดิน
สำหรับการติดตั้งอุปกรณ์ไฟฟ้า การติดตั้งอุปกรณ์ไฟฟ้าในอาคารพาณิชย์ 
โรงงานอุตสาหกรรมและอาคารที่อยู่อาศัย 

1001334 การออกแบบระบบไฟฟ้า             3(3-0-6)  
 Electrical System Design  
 บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า 1001321 เครื่องจักรกลไฟฟ้า 
 แนวคิดการออกแบบเบื้องต้น ข้อกำหนดและมาตรฐาน ระบบการ
จำหน่ายไฟฟ้า การเขียนแบบทางไฟฟ้า สายไฟฟ้าและเคเบิล รางสาย อุปกรณ์
ทางไฟฟ้าและอุปกรณ์ข้างเคียง การคำนวณและการประมาณโหลด การ
ออกแบบการเดินสาย การแก้ค่าตัวประกอบกำลังและการออกแบบวงจรตัวเก็บ
ประจุขนาน การออกแบบวงจรแสงสว่างและอุปกรณ์ การออกแบบวงจร
มอเตอร์ โหลดสายป้อนและและตู้ไฟฟ้าหลัก การคำนวณกระแสลัดวงจร การใช้
งานร่วมกันของอุปกรณ์ป้องกัน ระบบไฟฟ้ากำลังฉุกเฉิน ระบบการต่อลงดิน
สำหรับการติดตั้งทางไฟฟ้า 

ปรับรหสัวิชา 
ปรับชื่อวิชาภาษาไทยและภาษาอังกฤษ  
ปรับคำอธิบายรายวิชา 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์และแผนการศึกษา 
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1001472 ระบบกำลังไฟฟ้า 3(3-0-6) 
 Electrical Power System  
 โครงสร ้ า งระบบไฟฟ ้ ากำล ั ง  อ ุปกรณ ์ ระบบไฟฟ ้ ากำลั ง 
ลักษณะเฉพาะของโหลด วงจรไฟฟ้ากระแสสลับ ระบบหนึ่งหน่วย คุณลักษณะ
ของเครื่องกำเนิดไฟฟ้าและแบบจำลอง คุณลักษณะของหม้อแปลงไฟฟ้าและ
แบบจำลอง พารามิเตอร์ของสายส่งและแบบจำลอง พารามิเตอร์ของสายเคเบิล
และแบบจำลอง หลักการของโหลดโฟลว์ หลักการคำนวณความผิดพร่อง ระบบ
การจ่ายไฟฟ้ากำลัง 

1001333 ระบบไฟฟ้ากำลัง             3(3-0-6) 
 Electrical Power System  
 บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า 1001321 เครื่องจักรกลไฟฟ้า 
 โครงสร้างระบบไฟฟ้ากำลัง การผลิตพลังงานไฟฟ้า โรงจักรไฟฟ้า 
คุณลักษณะของโหลดแบบต่าง ๆ กราฟของโหลด กราฟของช่วงโหลดและตัว
ประกอบของโหลด วงจรไฟฟ้ากำลังแบบกระแสสลับ ระบบสามเฟส ระบบต่อ
หน่วย คุณสมบัติและแบบจำลองของเครื ่องกำเนิดไฟฟ้า คุณสมบัติและ
แบบจำลองของหม้อแปลงไฟฟ้ากำลัง การคำนวณพารามิเตอร์และแบบจำลอง
ของสายส่งไฟฟ้า พารามิเตอร์และแบบจำลองของสายเคเบิล สมการเครือข่าย
ของระบบไฟฟ้ากำลัง พื้นฐานการไหลของโหลด พื้นฐานการคำนวณความผิด
พร่อง 

ปรับรหสั 
เพิ่มบุรพวิชา 
เพิ่มเนื้อหารายวิชา 
เพื่อให้สอดคล้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส ์

ไม่มี 1001431 การป้องกันระบบไฟฟ้ากำลัง             3(2-3-4)  
 Power System Protection  
 บุรพวิชา : 1001333 ระบบไฟฟ้ากำลัง 
 สาเหตุและสถิติของการเกิดความผิดพร่อง การวิเคราะห์การ
ลัดวงจรแบบสมมาตร การวิเคราะห์การลัดวงจรแบบไม่สมมาตร พื้นฐานทาง
ปฏิบัติของการป้องกัน หม้อแปลงเครื ่องมือวัดและทรานสดิวเซอร์ อุปกรณ์
ป้องกันและระบบป้องกัน บทบาทของรีเลย์ป้องกัน พื้นฐานของรีเลย์ป้องกัน 
ความต้องการในการใช้งานของรีเลย์ โครงสร้างและคุณสมบัติของรีเลย์ การ
ป้องกันกระแสเกินและการลัดวงจรลงดิน การป้องกันเชิงผลต่าง การป้องกันสาย
ส่งโดยใช้รีเลย์ระยะทาง การป้องกันสายส่งโดยใช้รีเลย์ไพลอต การป้องกัน
มอเตอร์ การป้องกันหม้อแปลง การป้องกันเครื่องกำเนิดไฟฟ้า การป้อนกันโซน

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเฉพาะ เพื่อให้นิสิต
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการและเป็นไป
ตามสภาวิศวกร 
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ของบัส การแนะนำอุปกรณ์ป้องกันแบบดิจิทัล ข้อพึงปฏิบัติมาตรฐานและความ
ปลอดภัยในการออกแบบและการติดตั้งทางไฟฟ้า การฝึกปฏิบัติการเกี่ยวกับ
ระบบไฟฟ้ากำลังและระบบป้องกันไฟฟ้ากำลัง 

ไม่มี 1001324 วิศวกรรมแสงสว่าง             3(3-0-6)  
 Illumination Engineering  
 ธรรมชาติของแสงและการมองเห็น ความสัมพันธ์ระหว่างแสงสว่าง
และการมองเห็น ปริมาณและ คุณภาพของการส่องสว่าง ลักษณะเฉพาะของ
แหล่งกำเนิดแสง การควบคุมแสงสว่างและโคมไฟฟ้า การ ออกแบบแสงสว่าง
ภายในอาคาร แสงสว่างภายในโรงงาน การออกแบบแสงสว่างภายนอกอาคาร 
ไฟถนน 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 

ไม่มี 1001325 วิธีเชิงตัวเลขสำหรับวิศวกรไฟฟ้า             3(3-0-6)  
 Numerical Methods for Electrical Engineers  
 การแก้ปัญหาสมการเชิงเส้นและไม่เชิงเส้น การวิเคราะห์ความ
คลาดเคลื่อน การหารากของสมการเชิงเส้นและไม่เชิงเส้น การแก้ระบบสมการ
เชิงเส้นด้วยการคำนวณเชิงตัวเลข การประมาณค่าในช่วงและนอกช่วง อนุพันธ์
และปริพันธ์เชิงตัวเลข การแก้ระบบสมการเชิงอนุพันธ์ด้วยระเบียบวิธีเชิงตัวเลข 
การหาค่าไอเกนและเวกเตอร์ไอเกน การหาผลเฉลยของสมการเชิงอนุพันธ์ย่อย 
การประยุกต์ใช้โปรแกรม 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 
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ไม่มี 1001326 วัสดุทางวิศวกรรมไฟฟ้า             3(3-0-6)  
 Electrical Engineering Materials  
 โครงสร้างของวัสดุ สมบัติทางไฟฟ้าของวัสดุ สมบัติแม่เหล็กของ
วัสดุ สมบัติทางแสงของวัสดุ ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับอุปกรณ์สารกึ่งตัวนำ ตัวนำ
ไฟฟ้ายิ่งยวด สภาพการเป็นฉนวนไฟฟ้าของของแข็ง ของเหลว และแก๊ส การ
ประยุกต์ใช้วัสดุอุปกรณ์ไฟฟ้า 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 

ไม่มี 1001335 วิศวกรรมไฟฟ้าแรงสูง             3(3-0-6)  
 High Voltage Engineering  
 การใช้งานไฟฟ้าแรงดันสูงและแรงดันเกินในระบบไฟฟ้ากำลัง การ
กำเนิดไฟฟ้าแรงดันสูงเพื ่อการทดสอบ เทคนิคการวัดทางไฟฟ้าแรงดันสูง 
เทคนิคความเครียดสนามไฟฟ้าและฉนวนไฟฟ้า การเกิดเบรกดาวน์ทางไฟฟ้าใน
ฉนวนแก๊ส ของเหลวและของแข็ง เทคนิคการทดสอบไฟฟ้าแรงดันสูงสำหรับ
วัสดุและอุปกรณ์ การเกิดฟ้าผ่าและการป้องกันฟ้าผ่า การประสานการใช้ฉนวน
และระบบการต่อลงดิน 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 

ไม่มี 1001339 การอนุรักษ์และการจัดการพลังงาน             3(3-0-6) 
 Energy Conservation and Management 
 พื้นฐานของประสิทธิภาพของพลังงาน หลักการของประสิทธิภาพ
พลังงานในอาคารและอุตสาหกรรม การบริหารจัดการภาระไฟฟ้า กฎข้อบังคับ
การอนุรักษ์พลังงาน การบริหารและวิเคราะห์พลังงานในอุสาหกรรมและอาคาร 
เทคนิคการใช้พลังงานอย่างมีประสิทธิภาพในระบบส่องสว่าง ระบบระบายความ
ร้อน และระบบปรับอากาศ มอเตอร์ในอุตสาหกรรม ระบบการผลิตไฟฟ้าความ

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 
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ร้อนร่วม การอนุรักษ์พลังงาน มาตรการจัดการพลังงาน และการวิเคาระห์เชิง
เศษฐศาสตร์ 

ไม่มี 1001432 เทคโนโลยีอุปกรณ์กักเก็บพลังงาน             3(3-0-6)  
 Energy Storage Technologies  
 แนวโน้มการพัฒนาระบบไฟฟ้ากำลัง อุปกรณ์กักเก็บพลังงานซึ่งเป็น
หน่วยหนึ่งของระบบไฟฟ้ากำลัง การใช้อุปกรณ์กักเก็บพลังงานในรถไฮบริดและ
รถไฟฟ้า พลังงานความร้อน พลังงานน้ำแบบสูบกลับ พลังงานอากาศอัดพลังงาน
จากไฮโดรเจนและเชื้อเพลิงสังเคราะห์แบบอื่น พลังงานไฟฟ้าเคมี แถวตัวเก็บ
ประจุ พลังงานแม่เหล็กตัวเหนี่ยวนำยิ่งยวด การพิจารณาตัวเลือกระบบสะสม
พลังงาน 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 

ไม่มี 1001432 เชื่อมต่อกับเครือข่ายไฟฟ้า             3(3-0-6)  
 Grid Integration 
 บุรพวิชา : 1001333 ระบบไฟฟ้ากำลัง 
 แนะนำระบบจำหน่ายพลังงานไฟฟ้า ระบบไฟฟ้าสามเฟส ระบบส่ง
จ่ายไฟฟ้าแรงสูงกระแสตรง การเชื ่อมต่อกับเครือข่ายไฟฟ้า การป้องกัน
เคร ือข่ายไฟฟ้า สว ิตช์เก ียร ์ การป้องกันฟ้าผ ่า และการเข้าก ันได ้ทาง
แม่เหล็กไฟฟ้า แนะนำการรบกวนเครือข่าย กำลังไฟฟ้าลัดวงจรและอิมพีแดนซ์
เครือข่ายที ่จ ุดต่อร ่วมทางไฟฟ้า การพิจารณาและประเมินค่าแรงด ันที่
เปลี่ยนแปลง ไฟกระพริบ แรงดันฮาร์มอนิกส์และฮาร์มอนิกส์ต่อเชื่อม ระดับ
ความเข้ากันได้ ตัวชดเชยกำลังไฟฟ้าจินตภาพ วงจรกรอง ข้อกำหนดของ
เครือข่ายไฟฟ้า 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 
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ไม่มี 1001433 ระบบจำหน่ายไฟฟ้ากำลัง             3(3-0-6)  
 Electrical Power Distribution Systems  
 บุรพวิชา : 1001333 ระบบไฟฟ้ากำลัง 
 หลักการพิจารณาถึงการออกแบบระบบจำหน่ายไฟฟ้า การเลือก
ระบบจำหน่ายไฟฟ้า การใช้งานของกำลังไฟฟ้า โครงสร้างและส่วนประกอบของ
ระบบจำหน่ายไฟฟ้า ระบบสถานีไฟฟ้าย่อยแบบต่างๆ อุปกรณ์ในสถานีไฟฟ้า
ย่อย การวางตำแหน่งของสถานีไฟฟ้าย่อย การป้องกันฟ้าผ่า ระบบการต่อลงดิน 
ระบบการผลิตแฝงแบบกระจาย คุณสมบัติของระบบไมโครกริด การใช้งาน
ระบบไมโครกริดในระบบจำหน่ายไฟฟ้า คุณภาพและความน่าเชื่อถือของระบบ
จำหน่ายไฟฟ้า 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 

ไม่มี 1001434 การผลิตกำลังไฟฟ้าด้วยพลังงาน             3(3-0-6) 
 แสงอาทิตย์และพลังงานลม 
 Solar and Wind Power Generation  
 ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับพลังงานลมและแสงอาทิตย์ คุณลักษณะ
ของลม ระบบไฟฟ้ากำลังจากพลังงานลม กังหันลมและคุณลักษณะของกังหันลม 
คุณลักษณะของแสงอาทิตย์ ระบบไฟฟ้ากำลังจากเซลล์แสงอาทิตย์ ระบบไฟฟ้า
กำลังจากพลังงานความร้อนจากแสงอาทิตย์ คุณลักษณะของเซลล์แสงอาทิตย์ 
คุณลักษณะของแผงสะสมพลังงานความร้อนจากแสงอาทิตย์ อิเล็กทรอนิกส์
กำลังและระบบขับเคลื่อนทางไฟฟ้าสำหรับการแปลงพลังงานจากพลังงาน

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 
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แสงอาทิตย์และลม ระบบการกักเก็บพลังงาน ระบบโดดเดี่ยวและระบบเชื่อมตอ่
ระบบไฟฟ้า 

ไม่มี 1001435 ระบบขับเคลื่อนยานยนต์ไฟฟ้าและ             3(3-0-6) 
 ยานยนต์ไฟฟ้าผสมผสาน  
 Electric and Hybrid Electric Vehicle Traction Systems 
 บุรพวิชา : 1001337 ระบบขับเคลื่อนไฟฟ้า 

การทำงานระบบขับเคลื่อนของยานยนต์ไฟฟ้า และยานยนต์ไฟฟ้า
ผสมผสาน การทำงานที่โหมดความเร็วต่ำแรงบิดคงที่ และโหมดความเร็วสูง
กำลังไฟฟ้าคงที่ คุณสมบัติเชิงอุดมคติของ เครื่องจักรไฟฟ้ากระแสตรง แบบ
กระตุ้นแยก และแบบไร้แปลงถ่านเครื่องจักรไฟฟ้าซิงโครนัสแบบแม่เหล็กถาวร 
เครื ่องจักรไฟฟ้าเหนี ่ยวนำที ่อัตราส่วนกำลั งไฟฟ้ากับความเร็วสูง (CPSR) 
เครื่องจักรกลไฟฟ้าแบบสวิทช์รีลักแตนซ์ และการประยุกต์ใช้งาน 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 

ไม่มี 1001436 ระบบจ่ายไฟฟ้าสำหรับรถไฟ             3(3-0-6)  
 Railway Electrification Systems  
 ประวัติการพัฒนารถไฟ การขับเคลื่อนระบบลากจูงและขบวนรถไฟ 
การจ่ายไฟฟ้ากระแสตรงสำหรับรถไฟ การจายไฟฟ้ากระแสสลับสำหรับรถไฟ 
ระบบสายแคทีนารีแบบพาดอากาศและระบบรางตัวนำ การต่อลงดินและการ
เชื่อมต่อกันในระบบรถไฟฟ้า คุณภาพกำลังและฮาร์มอนิกส์ในระบบไฟฟ้า การ
เฝ้าตรวจสภาวะการทำงานของระบบรถไฟ 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 
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ไม่มี 1001437 การลากจูงด้วยไฟฟ้าและเทคโนโลยีขบวนรถไฟ 3(3-0-6)  
 Electric Traction and Rollingstock Technology  
การใช้พลังงานของรถไฟ การขนส่งผู ้โดยสารและการขนส่งสินค้าทางราง 
มอเตอร์ลากจูงและเทคโนโลยีการขับเคลื่อน หัวรถจักรเครื่องยนต์ดีเซล หัวรถ
จักรดีเซล-ไฟฟ้า หัวรถจักรไฟฟ้า รถไฟดีเซลราง (DMU) รถจักรไฟฟ้า (EMU) 
หัวรถจักรไฮบริด เทคโนโลยีรถไฟความเร็วสูง รถไฟแม่เหล็ก 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 

ไม่มี 1001438 การควบคุมและปฏิบัติการรถไฟ             3(3-0-6)  
 Railway Operation and Control  
 หลักการพื้นฐานของการปฏิบัติงานและควบคุมรถไฟ การอาณัติ
สัญญาณเบื้องต้น พลวัตการเคลื่อนที่ของรถไฟ ระยะห่างระหว่างขบวนรถไฟ
และหลักการบังคับสัมพันธ์ การจัดตารางเวลาเดินรถไฟ การควบคุมการเดิน
รถไฟ 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 

ไม่มี 1001346 อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งสำหรับอุตสาหกรรม            3(2-3-4)  
 Internet of Things (IoT) for Industry  
 บุรพวิชา : 1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์ 
 ภาพรวมอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง ฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์สำหรับ
อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง เทคโนโลยีและโปรโตคอล การประยุกต์ใช้อินเทอร์เน็ต
ของสรรพสิ่งในงาน วิศวกรรม อุตสาหกรรม ความปลอดภัย สุขภาพ สื่อสาร 
การตลาดและการโฆษณา การประยุกต์ใช้การผลิต โครงการสำหรับนิสิตในการ
สร้างอินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่งสำหรับการใช้งาน 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 
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ไม่มี 1001347 การเชื่อมต่อและการสื่อสารระหว่างคอมพิวเตอร์ 3(2-3-4)  
 Computer Interfacing and Communication  

บุรพวิชา : 1001221 วงจรไฟฟ้า 
             1001223 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ 
             1001226 ระบบดจิิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์ 

 การเชื่อมต่อระบบคอมพิวเตอร์กับอุปกรณ์ต่างๆ การเชื่อมต่อแบบ
ใช้สายและไร้สาย การเชื่อมต่อแบบอนุกรม การเชื่อมต่อแบบขนาน การพัฒนา
โปรแกรมและทดสอบระบบคอมพิวเตอร์กับอุปกรณต์่างๆ ท่ีทำการเชื่อมต่อ การ
ปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพื่อให้นิสิตออกแบบและสร้าง
การเช่ือมต่อและการสื่อสารระหว่างคอมพิวเตอร์ 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 

ไม่มี 1001348 การควบคุมเชิงตัวเลขด้วยคอมพิวเตอร์             3(2-3-4)  
 และการควบคุมเชิงตัวเลขโดยตรง 
 Computer Aid Design (CAD) and 
 Computer Aid Manufacturing (CAM) 
 บุรพวิชา/ควบคู่ : 1001342 การใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการ 
                                                 ออกแบบและการผลิต 
 หลักการควบคุมแบบซีเอ็นซีและดีเอ็นซีองค์ ประกอบของซีเอ็นซี
และดีเอ็นซีทั้งในด้านฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์ การตั้งต่า การสอบเทียบ การใช้
งาน การเขียนโปรแกรมควบคุม การปฏิบัติการที่เกี ่ยวข้องในงานวิศวกรรม 
โครงงานเพื่อให้นิสิตประยุกต์ใช้ซีเอ็นซีและดีเอ็นซีสำหรับการผลิต 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 
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ไม่มี 1001349 การเขียนโปรแกรมเชื่อมระหว่างเคร่ืองจักรกับมนุษย์ 3(2-3-4)  
 Human Machine Interfacing (HMI) programming 
 บุรพวิชา/ควบคู่ : 1001344 ระบบควบคุมในอุตสาหกรรมด้วย 
                                                 พีแอลซี 

หลักการและการออกแบบพื้นฐานเกี่ยวกับส่วนประสานกับผู้ใช้
สำหรับสกาดา การเรียนรู้โครงสร้างของระบบงานในโรงงานและการออกแบบ
โปรแกรม เพื่อใช้เชื่อมโยงระบบต่างๆ ในงานการผลิตและควบคุมเข้าด้วยกัน 
การเรียนรู ้การใช้งานซอฟต์แวร์สกาดาที ่มีใช้ในปัจจุบัน การปฏิบัติการที่
เกี่ยวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพื่อให้นิสิตพัฒนาโปรแกรมเชื่อมระหว่าง
เครื่องจักรกับมนุษย์ในอุตสาหกรรม 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 

ไม่มี 1001442 การรับภาพของเคร่ือง             3(2-3-4)  
 Machine Vision  
 บุรพวิชา : 1000111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงาน 
                                         วิศวกรรม 
                             1001345 วิทยาการหุ่นยนตใ์นภาคอุตสาหกรรม 

แนวคิดเบื ้องต้นของการรับภาพของเครื ่อง ส่วนประกอบของ
ระบบการรับภาพของเครื ่อง การตั้งค่าระบบการถ่ายภาพ การรับภาพ การ
วิเคราะห์ภาพ การประมวลผลภาพ การปรับปรุงคุณภาพของภาพในโดเมนเชิง
พื้นที่ การปรับปรุงคุณภาพของภาพในโดเมนเชิงความถึ่ การแบ่งส่วนภาพ การ
สกัดคุณลักษณะ การจับคู่ การวัด การจัดหมวดหมู่ การประยุกต์ใช้งานการรับ

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 
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ภาพของเครื่อง การปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพื่อใหน้สิิต
ประยุกต์ใช้การรับภาพของเครื่องในงานอุตสาหกรรม 

ไม่มี 1001443 หุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติ             3(2-3-4)  
 Autonomous Mobile Robot  
 บุรพวิชา : 1000111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงาน 
                                         วิศวกรรม 
               1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครคอนโทรลเลอร์ 
 ความรู้พื ้นฐานของหุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติ องค์ประกอบของ
หุ่นยนต์เคลื่อนที่ ระบบพิกัดของหุ่นยนต์เคลื่อนที่ คณิตศาสตร์ของหุ่นยนต์ 
จลนศาสตร์ของหุ่นยนต์เคลื่อนที่เกี่ยวกับ การวิเคราะห์ตำแหน่ง การเคลื่อนที่
เชิงอนุพันธ์ การวิเคราะห์ไดนามิก การเคลื่อนที่และการวางแผน เซนเซอร์และ
แอคทูเอเตอร์ ระบบควบคุมหุ่นยนต์ การเขียนโปรแกรมควบคุมหุ่นยนต์เคลือ่นที่ 
การประยุกต์การใช้งานหุ่นยนต์เคลื ่อนที ่ในอุตสาหกรรม การปฏิบัติการที่
เกี ่ยวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพื่อให้นิสิตออกแบบและสร้างหุ่นยนต์
เคลื่อนที่ในงานอุตสาหกรรม 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 

ไม่มี 1001444 การเรียนรู้ของเคร่ืองจักรและระบบอัจฉริยะ             3(2-3-4)  
 Machine Learning and Intelligent System  
 บุรพวิชา : 1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงาน 
                                         วิศวกรรม 
 การสร้างระบบการเรียนรู้และความฉลาดของระบบเมคคาทรอนิกส์ 
วิธีการเรียนรู้ที่เกี่ยวข้องกับการเรียนรู ้ของเครื ่องจักรและระบบอัฉริยะ การ
ประยุกต์ใช้ระบบการเรียนรู้ของเครื่องจักรและระบบอัฉริยะ การปฏิบัติการที่

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 
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เกี่ยวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพื่อให้นิสิตประยุกต์ใช้ระบบการเรียนรู้ของ
เครื่องจักรและระบบอัฉริยะในงานอุตสาหกรรม 

ไม่มี 1001445 ระบบปฏิบัติการและเครือข่ายในภาคอุตสาหกรรม 3(2-3-4)  
 Operating System and Networking in Industry  
 บุรพวิชา : 1001344 ระบบควบคุมในอุตสาหกรรมด้วยพีแอลซี 

           1001348 การควบคุมเชิงตวัเลขดว้ยคอมพิวเตอรแ์ละ 
                        การควบคุมเชิงตัวเลขโดยตรง 
ระบบปฏิบัติการต่างๆ และเครือข่ายที่ใช้อยู่ในภาคอุตสาหกรรม 

การติดตั้ง การใช้งาน การศึกษาเกี่ยวกับอุปกรณ์ต่างๆ ที่เกี่ยวข้องเพื่อให้เกิด
ระบบปฏิบัติการและเครือข่ายในภาคอุตสาหกรรม การปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องใน
งานวิศวกรรม  โครงงานเพื่อให้นิสิตได้สร้างเครือข่ายด้วยอุปกรณ์เครือข่าย การ
เชื ่อมต่อกับเครื ่องพีแอลซี (PLC) และซีเอ็นซี (CNC) หรืออุปกรณ์ที ่ใช้ใน
อุตสาหกรรม 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 

ไม่มี 1001447 การบูรณาการการผลิตด้วยคอมพิวเตอร์             3(2-3-4)  
 Computer Integrated Manufacturing (CIM)  
 บุรพวิชา : 1001445 ระบบปฏิบัติการและเครือข่ายใน 
                                         ภาคอุตสาหกรรม 
 หลักการพื้นฐานของการบูรณาการการผลิตด้วยคอมพิวเตอร์ การ
นำหลักการของการบูรณาการการผลิตด้วยคอมพิวเตอร์ไปประยุกต์ใช้ในงาน
อุตสาหกรรม การนำเอาคอมพิวเตอร์มาประยุกต์ใช้งานในด้านของการสื่อสาร
ข้อมูล ระบบฐานข้อมูล ส่วนประสานระหว่างมนุษย์กับเครื่องจักร การวางแผน
การจัดการวัสดุ การวางแผนแหล่งที่มาของวัสดุ ลำดับความสำคัญ และปัญหา

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 
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คอขวด การศึกษาระบบการบูรณาการการผลิตด้วยคอมพิวเตอร์ที่มีการใช้งาน
อยู่ปัจจุบัน 

ไม่มี 1001448 ระบบสมองกลฝังตัว             3(2-3-4)  
 Embedded System  
 บุรพวิชา : 1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์ 
 ภาพรวมของระบบสมองกลฝังตัว คุณลักษณะของระบบสมองกลฝัง
ตัว โครงสร้างพื้นฐานของระบบสมองกลฝังตัว การออกแบบระบบสมองกลฝังตวั 
เครื่องประมวลผลในระบบฝังตัว ประเภทของเครื่องประมวลผล สถาปัตยกรรม
ของไมโครโปรเซสเซอร์และไมโครคอนโทรลเลอร์ เครื่องมือและอุปกรณ์ต่อพ่วง 
การเขียนโปรแกรมอินพุตและเอาท์พุต รีจีสเตอร์ ชุดคำสั่ง โหมดที่อยู่ ตัวนับ
เวลา การขัดจังหวะ การปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพื่อให้
นิสิตออกแบบระบบสมองกลฝังตัว 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 

ไม่มี 1001449 การเขียนโปรแกรมชุดคำสั่งภาษาวิชวล             3(2-3-4)  
 Visual Programming  
 บุรพวิชา : 1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับ 
                                         งานวิศวกรรม 
 การเขียนชุดคำสั่งวิชวลด้วยภาษาวิชวล ประเภทข้อมูล อาร์เรย์ ตัว
ชี ้ แฟ้มข้อมูล ฐานข้อมูล การติดต่อกับพอร์ตบนคอมพิวเตอร์ การออกแบบ
โครงสร้างของโปรแกรมและการทดสอบความถูกต้องของโปรแกรม การ
ปฏิบัติการที่เกี่ยวข้องในงานวิศวกรรม โครงงานเพื่อให้นิสิตพัฒนาโปรแกรม
ชุดคำสั่งภาษาวิชวลในอุตสาหกรรม 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 
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1001455 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์  3(2-3-4) 
 Special Topics in Mechatronics Engineering   
 บุรพวิชา : ขึ้นอยู่กับลักษณะเนื้อหาของวิชา 
 เป็นวิชาเกี่ยวกับวิทยาการที่น่าสนใจเป็นพิเศษ และเป็นประโยชน์
ต ่อน ิส ิต  และต ้องผ ่ านการเห ็นชอบจากคณะกรรมการประจำคณะ
วิศวกรรมศาสตร์ไม่มี 

1001453 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 1 3(2-3-4)  
 Special Topics in Mechatronics Engineering 1  
 เนื้อหาพิเศษเกี่ยวกับเทคโนโลยีในสาขาเมคคาทรอนิกสโ์ดยจะมีการ
ประกาศรายละเอียดล่วงหน้า 

เพิ่มรายวิชาในกลุม่รายวิชาเลือก เพื่อให้นิสิตมี
รายวิชาเลือกที่หลากหลาย มีความทันสมัย และ
เสรมิสร้างความเขม้แข็งทางวิชาการ 

1001454 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 2 3(2-3-4)  
 Special Topics in Mechatronics Engineering 2  
 เนื้อหาพิเศษเกี่ยวกับเทคโนโลยีในสาขาเมคคาทรอนิกสโ์ดยจะมีการ
ประกาศรายละเอียดล่วงหน้า 
1001455 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 3 3(2-3-4)  
 Special Topics in Mechatronics Engineering 3  
 เนื้อหาพิเศษเกี่ยวกับเทคโนโลยีในสาขาเมคคาทรอนิกสโ์ดยจะมีการ
ประกาศรายละเอียดล่วงหน้า 
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ภาคผนวก ง 
ตารางแสดงสดัส่วนการจัดการเรียนการสอนแบบเชงิรุก 

Active Learning  
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ตารางแสดงสัดส่วนการจัดการเรียนการสอนแบบเชิงรุก (Active Learning) 
 

จำนวนรายวิชาทั้งหมดท่ีเปิดสอนในหลักสูตร 80 รายวิชา 
จำนวนรายวิชาที่จัดการเรียนการสอนแบบเชิงรุก (Active Learning) 68 รายวิชา คิดเป็นร้อยละ 85 ของรายวิชาในหลักสูตร 
จำนวนรายวิชาที่ไม่ได้จัดการเรียนการสอนแบบเชิงรุก (Active Learning) 12 รายวิชา คิดเป็นร้อยละ 15 ของรายวิชาในหลักสูตร 
สรุปที่จัดการเรียนการสอนแบบเชิงรุก (Active Learning) 66 รายวิชา โดยมีรายละเอียด ดังนี้ 

รหัสวิชา/ชื่อรายวิชา/หน่วยกิต 

ร้อยละของกระบวนการจัดการเรียนการสอนแบบเชิงรุก (Active Learning) และแบบบรรยาย 

รวมร้อยละ 
100 

ระบุเหตุผลในกรณีที่รายวิชา
นั้นไม่มกีารสอนแบบเชิงรุก  

(Active Learning) 

ร้อยละของการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก (Active Learning) ระบุร้อยละของ
การจัดการ
เรียนรู้แบบ

ทฤษฎ ี
(Passive 
Learning) 

Project 
 Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Research 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Problem 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Activity 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

การสอน 
เชิงรุกอื่น ๆ 
(ร้อยละ) 

หมวดวิชาเฉพาะ ไม่น้อยกว่า 112 หน่วยกิต         

วิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์ 17 หน่วยกิต         

0202104 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 1 3(3-0-6) - - - - - 100 100 เป็นวิชาพื้นฐานเพื่อใช้ต่อยอด
ในวิชาหลักและโครงงาน 

0202105 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 2 3(3-0-6) - - - - - 100 100 เป็นวิชาพื้นฐานเพื่อใช้ต่อยอด
ในวิชาหลักและโครงงาน 

0202212 สมการเชิงอนุพันธ์ 3(3-0-6) - - - - - 100 100 เป็นวิชาพื้นฐานเพื่อใช้ต่อยอด
ในวิชาหลักและโครงงาน 

0204103 เคมีสำหรับวิศวกรรม 3(3-0-6) - - - - - 100 100 เป็นวิชาพื้นฐานเพื่อใช้ต่อยอด
ในวิชาหลักและโครงงาน 

0204193 ปฏิบัติการเคมสีำหรับวิศวกรรม 1(0-3-0) 20 - 15 30 15 20 100 - 



 

 

มคอ.2 TSU 256 

รหัสวิชา/ชื่อรายวิชา/หน่วยกิต 

ร้อยละของกระบวนการจัดการเรียนการสอนแบบเชิงรุก (Active Learning) และแบบบรรยาย 

รวมร้อยละ 
100 

ระบุเหตุผลในกรณีที่รายวิชา
นั้นไม่มกีารสอนแบบเชิงรุก  

(Active Learning) 

ร้อยละของการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก (Active Learning) ระบุร้อยละของ
การจัดการ
เรียนรู้แบบ

ทฤษฎ ี
(Passive 
Learning) 

Project 
 Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Research 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Problem 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Activity 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

การสอน 
เชิงรุกอื่น ๆ 
(ร้อยละ) 

0209103 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 3(3-0-6) - - - - - 100 100 เป็นวิชาพื้นฐานเพื่อใช้ต่อยอด
ในวิชาหลักและโครงงาน 

0209193 ปฏิบัติการฟสิิกสส์ำหรับวิศวกรรม 1 1(0-3-0) 20 - 15 30 15 20 100 - 

วิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรมศาสตร์ 24 หน่วยกิต         

1000010 กระบวนการผลติขั้นพ้ืนฐาน 1(0-3-0) 30 - 10 50 - 10 100 - 

1000011 การเขียนแบบวิศวกรรม 3(2-3-4) 10 - 10 30 - 50 100 - 

1000211 วัสดุวิศวกรรม 3(3-0-6) 30 - 10 - 10 50 100 - 

1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์  3(2-3-4) 
 สำหรับงานวิศวกรรมงานวิศวกรรม 

20 - 10 10 10 50 100 - 

1000012 กลศาสตร์วิศวกรรม 3(3-0-6) 15 - 10 - - 75 100 - 

1000222 อุณหพลศาสตร์และกลศาสตร์  3(3-0-6) 
 ของไหล 

10 - 10 - 5 75 100 - 

1001351 การวิจัย พัฒนา และนวตักรรม 2(1-2-3) 
 ทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์

5 30 20 - 5 40 100 - 

1001451 พื้นฐานการเป็นผู้ประกอบการ  3(2-3-4) 
 สำหรับวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์

30 - 10 - 10 50 10 - 

         



 

 

มคอ.2 TSU 257 

รหัสวิชา/ชื่อรายวิชา/หน่วยกิต 

ร้อยละของกระบวนการจัดการเรียนการสอนแบบเชิงรุก (Active Learning) และแบบบรรยาย 

รวมร้อยละ 
100 

ระบุเหตุผลในกรณีที่รายวิชา
นั้นไม่มกีารสอนแบบเชิงรุก  

(Active Learning) 

ร้อยละของการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก (Active Learning) ระบุร้อยละของ
การจัดการ
เรียนรู้แบบ

ทฤษฎ ี
(Passive 
Learning) 

Project 
 Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Research 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Problem 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Activity 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

การสอน 
เชิงรุกอื่น ๆ 
(ร้อยละ) 

วิชาเอก ไม่น้อยกว่า 68 หน่วยกิต         

หมวดวิชาบังคับ 62 หน่วยกิต         

กลุ่มวชิาพ้ืนฐานทางด้านวิศวกรรมไฟฟ้า 26 หน่วยกิต         

1001201 ปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า 1(0-3-0) - - 15 50 15 20 100 - 

1001202 ปฏิบัติการอเิล็กทรอนิกส์และ 1(0-3-0) 
 เครื่องมือวัดทางไฟฟ้า 

- - 15 50 15 20 100 - 

1001221 วงจรไฟฟ้า 3(3-0-6) - - - - - 100 100 เป็นวิชาพื้นฐานเพื่อใช้ต่อยอด
ในวิชาหลักและโครงงาน 

1001222 สนามแมเ่หล็กไฟฟ้า 3(3-0-6) 20 - 5 - - 75 100 - 

1001223 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส ์ 3(3-0-6) - - - - - 100 100 เป็นวิชาพื้นฐานเพื่อใช้ต่อยอด
ในวิชาหลักและโครงงาน 

1001224 เครื่องมือวัดทางไฟฟ้าและการวดั 3(3-0-6) - - - - - 100 100 เป็นวิชาพื้นฐานเพื่อใช้ต่อยอด
ในวิชาหลักและโครงงาน 

1001225 สัญญาณและระบบ 3(3-0-6) - - - - - 100 100 เป็นวิชาพื้นฐานเพื่อใช้ต่อยอด
ในวิชาหลักและโครงงาน 

1001226 ระบบดิจิทลัและ  3(2-3-4) 
 ไมโครคอนโทรลเลอร ์

10 20 - 10 10 50 100 - 



 

 

มคอ.2 TSU 258 

รหัสวิชา/ชื่อรายวิชา/หน่วยกิต 

ร้อยละของกระบวนการจัดการเรียนการสอนแบบเชิงรุก (Active Learning) และแบบบรรยาย 

รวมร้อยละ 
100 

ระบุเหตุผลในกรณีที่รายวิชา
นั้นไม่มกีารสอนแบบเชิงรุก  

(Active Learning) 

ร้อยละของการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก (Active Learning) ระบุร้อยละของ
การจัดการ
เรียนรู้แบบ

ทฤษฎ ี
(Passive 
Learning) 

Project 
 Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Research 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Problem 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Activity 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

การสอน 
เชิงรุกอื่น ๆ 
(ร้อยละ) 

1001321 เครื่องจักรกลไฟฟ้า 3(3-0-6) 20 - 5 - - 75 100 - 

1001322 ระบบควบคมุ 3(2-3-4) 10 - 10 30 - 50 100 - 

กลุ่มวชิาการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกัน 
21 หน่วยกิต 

        

1001331 อิเล็กทรอนิกส์กำลัง 3(2-3-4) 10 - 10 30 - 50 100 - 

1001332 โรงต้นกำลังไฟฟ้าและสถานีย่อย 3(3-0-6) 20 - 5 - - 75 100 - 

1001333 ระบบกำลังไฟฟ้า 3(3-0-6) 20 - 5 - - 75 100 - 

1001334 การออกแบบระบบไฟฟ้า 3(3-0-6) 20 - 5 - - 75 100 - 

1001335 วิศวกรรมไฟฟ้าแรงสูง 3(3-0-6) - - - - - 100 100 เป็นวิชาพื้นฐานเพื่อใช้ต่อยอด
ในวิชาหลักและโครงงาน 

1001431 การป้องกันระบบไฟฟ้ากำลัง 3(2-3-4) 10 - 10 30 - 50 100 - 

1001432 เทคโนโลยีอุปกรณ์กักเก็บพลังงาน 3(3-0-6) - - - - - 100 100 เป็นวิชาพื้นฐานเพื่อใช้ต่อยอด
ในวิชาหลักและโครงงาน 
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รหัสวิชา/ชื่อรายวิชา/หน่วยกิต 

ร้อยละของกระบวนการจัดการเรียนการสอนแบบเชิงรุก (Active Learning) และแบบบรรยาย 

รวมร้อยละ 
100 

ระบุเหตุผลในกรณีที่รายวิชา
นั้นไม่มกีารสอนแบบเชิงรุก  

(Active Learning) 

ร้อยละของการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก (Active Learning) ระบุร้อยละของ
การจัดการ
เรียนรู้แบบ

ทฤษฎ ี
(Passive 
Learning) 

Project 
 Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Research 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Problem 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Activity 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

การสอน 
เชิงรุกอื่น ๆ 
(ร้อยละ) 

กลุ่มวชิาระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ 15 หน่วยกิต         

1001141 เมคคาทรอนิกส์เบื้องต้น 1(1-0-2) - - 30 10 10 50 100 - 

1001341 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร ์ 3(2-3-4) 10 - 20 10 10 50 100 - 

1001342 การใช้คอมพิวเตอร์ช่วยใน 1(0-3-0) 
 การออกแบบและการผลิต 

- - 15 50 15 20 100 - 

1001343 ไฮดรอลิกและนิวเมติก 3(2-3-4) 10 - 20 10 10 50 100 - 

1001344 ระบบควบคมุในอุตสาหกรรม  1(0-3-0) 
 ด้วยพีแอลซ ี

- - 15 50 15 20 100 - 

1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาค  3(2-3-4) 
 อุตสาหกรรม 

10 - 20 10 10 50 100 - 

1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส ์ 3(2-3-4) 30 - 5 10 5 50 100 - 

วิชาเลือก ไม่น้อยกว่า 6 หน่วยกิต         

กลุ่มพื้นฐานทางด้านวิศวกรรมไฟฟ้า         

1001323 การประมวลผลสัญญาณดิจิตอล 3(3-0-6) 20 - 5 - - 75 100 - 

1001324 วิศวกรรมแสงสว่าง 3(3-0-6) 20 - 5 - - 75 100 - 

1001325 วิธีเชิงตัวเลขสำหรับวิศวกรไฟฟ้า 3(3-0-6) 20 - 5 - - 75 100 - 

1001326 วัสดุทางวิศวกรรมไฟฟ้า 3(3-0-6) 20 - 5 - - 75 100 - 



 

 

มคอ.2 TSU 260 

รหัสวิชา/ชื่อรายวิชา/หน่วยกิต 

ร้อยละของกระบวนการจัดการเรียนการสอนแบบเชิงรุก (Active Learning) และแบบบรรยาย 

รวมร้อยละ 
100 

ระบุเหตุผลในกรณีที่รายวิชา
นั้นไม่มกีารสอนแบบเชิงรุก  

(Active Learning) 

ร้อยละของการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก (Active Learning) ระบุร้อยละของ
การจัดการ
เรียนรู้แบบ

ทฤษฎ ี
(Passive 
Learning) 

Project 
 Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Research 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Problem 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Activity 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

การสอน 
เชิงรุกอื่น ๆ 
(ร้อยละ) 

กลุ่มวชิาการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกัน         

1001336 ความปลอดภัยทางไฟฟ้า 3(3-0-6) 20 - 5 - - 75 100 - 

1001337 ระบบขับเคลื่อนไฟฟ้า 3(2-3-4) 20 - 5 - - 75 100 - 

1001338 การเช่ือมต่อกับเครือข่ายไฟฟ้า 3(3-0-6) 20 - 5 - - 75 100 - 

1001339 การอนุรักษ์และการจดัการพลังงาน 3(3-0-6) 20 - 5 - - 75 100 - 

1001433 ระบบจำหนา่ยไฟฟ้ากำลัง 3(3-0-6) 20 - 5 - - 75 100 - 

1001434 การผลิตกำลังไฟฟ้าด้วยพลังงาน 3(3-0-6) 
 แสงอาทิตย์และพลังงานลม 

20 - 5 - - 75 100 - 

1001435 ระบบขับเคลื่อนยานยนต์ไฟฟ้าและ 3(3-0-6) 
 ยานยนตไ์ฟฟ้าผสมผสาน 

20 - 5 - - 75 100 - 

1001436 ระบบจ่ายไฟฟ้าสำหรับรถไฟ 3(3-0-6) 20 - 5 - - 75 100 - 

1001437 การลากจูงด้วยไฟฟ้าและ  3(3-0-6) 
 เทคโนโลยีขบวนรถไฟ 

20 - 5 - - 75 100 - 

1001438 การควบคุมและปฏิบัติการรถไฟ 3(3-0-6) 20 - 5 - - 75 100 - 

1001439 การออกแบบระบบโรงจักรไฟฟ้า 3(3-0-6) 20 - 5 - - 75 100 - 
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รหัสวิชา/ชื่อรายวิชา/หน่วยกิต 

ร้อยละของกระบวนการจัดการเรียนการสอนแบบเชิงรุก (Active Learning) และแบบบรรยาย 

รวมร้อยละ 
100 

ระบุเหตุผลในกรณีที่รายวิชา
นั้นไม่มกีารสอนแบบเชิงรุก  

(Active Learning) 

ร้อยละของการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก (Active Learning) ระบุร้อยละของ
การจัดการ
เรียนรู้แบบ

ทฤษฎ ี
(Passive 
Learning) 

Project 
 Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Research 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Problem 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Activity 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

การสอน 
เชิงรุกอื่น ๆ 
(ร้อยละ) 

กลุ่มวชิาระบบอัตโนมัติและหุ่นยนต์        - 

1001346 อินเทอร์เน็ตของสรรพสิ่ง  3(2-3-4) 
 สำหรับอุตสาหกรรม 

30 - 5 10 5 50 100 - 

1001347 การเช่ือมต่อและการสื่อสาร  3(2-3-4) 
 ระหว่างคอมพิวเตอร ์

20 - 10 10 10 50 100 - 

1001348 การควบคุมเชิงตัวเลขด้วย 3(2-3-4) 
 คอมพิวเตอร์และการควบคุมเชิงตวัเลขโดยตรง 

30 - 5 10 5 50 100 - 

1001349 การเขียนโปรแกรมเช่ือมระหว่าง  3(2-3-4) 
 เครื่องจักรกับมนุษย ์

30 - 5 10 5 50 100 - 

1001442 การรับภาพของเครื่อง 3(2-3-4) 30 - 5 10 5 50 100 - 

1001443 หุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมตั ิ 3(2-3-4) 30 - 5 10 5 50 100 - 

1001444 การเรยีนรู้ของเครื่องจักร  3(2-3-4) 
 และระบบอัจฉรยิะ 

30 - 5 10 5 50 100 - 

1001445 ระบบปฏิบตัิการและเครือข่าย 3(2-3-4) 
 ในภาคอุตสาหกรรม 

20 - 10 10 10 50 100 - 

1001446 ระบบการผลิตแบบยดืหยุ่น 3(3-0-6) 10 - 30 - 10 50 100 - 

1001447 การบูรณาการการผลิต 3(3-0-6) 
 ด้วยคอมพิวเตอร ์

10 - 30 - 10 50 100 - 
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รหัสวิชา/ชื่อรายวิชา/หน่วยกิต 

ร้อยละของกระบวนการจัดการเรียนการสอนแบบเชิงรุก (Active Learning) และแบบบรรยาย 

รวมร้อยละ 
100 

ระบุเหตุผลในกรณีที่รายวิชา
นั้นไม่มกีารสอนแบบเชิงรุก  

(Active Learning) 

ร้อยละของการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก (Active Learning) ระบุร้อยละของ
การจัดการ
เรียนรู้แบบ

ทฤษฎ ี
(Passive 
Learning) 

Project 
 Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Research 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Problem 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Activity 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

การสอน 
เชิงรุกอื่น ๆ 
(ร้อยละ) 

1001448 ระบบสมองกลฝังตัว 3(2-3-4) 30 - 5 10 5 50 100 - 

1001449 การเขียนโปรแกรมชุดคำสั่ง  3(2-3-4) 
 ภาษาวิชวล 

30 - 5 10 5 50 100 - 

กลุ่มประยกุต์ทางวิศวกรรม         

1000311 เศรษฐศาสตร์วิศวกรรม 3(3-0-6) - - - - - 100 100 - 

1001452 นวัตกรรมด้านระบบควบคุมอัตโนมตั ิ
             และหุ่นยนต ์

20 5 5 20 - 50 100 - 

1001453 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรม  3(3-0-6)) 
 เมคคาทรอนิกส์ 1 

20 5 5 20 - 50 100 - 

1001454 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรม  3(3-0-6)) 
 เมคคาทรอนิกส์ 2 

20 5 5 20 - 50 100 - 

1001455 หัวข้อพิเศษทางวิศวกรรม  3(3-0-6)) 
 เมคคาทรอนิกส์ 3 

20 5 5 20 - 50 100 - 

กลุ่มบูรณาการทางวิศวกรรม         

1000462 การควบคุมคณุภาพ 3(3-0-6) - - - - - 100 10 - 

1000462 สถิติสาํหรับวิศวกรรม 3(3-0-6) - - - - - 100 10 - 
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รหัสวิชา/ชื่อรายวิชา/หน่วยกิต 

ร้อยละของกระบวนการจัดการเรียนการสอนแบบเชิงรุก (Active Learning) และแบบบรรยาย 

รวมร้อยละ 
100 

ระบุเหตุผลในกรณีที่รายวิชา
นั้นไม่มกีารสอนแบบเชิงรุก  

(Active Learning) 

ร้อยละของการจัดการเรียนรู้แบบเชิงรุก (Active Learning) ระบุร้อยละของ
การจัดการ
เรียนรู้แบบ

ทฤษฎ ี
(Passive 
Learning) 

Project 
 Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Research 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Problem 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

Activity 
Based 

Learning 
(ร้อยละ) 

การสอน 
เชิงรุกอื่น ๆ 
(ร้อยละ) 

วิชาประสบการณ์วิชาชีพ 6 หน่วยกิต         

แผนการศึกษาโครงงาน         

1001301 สัมมนา 1(0-3-0) 10 40 20 20 10 - 100 - 

1001303 การฝึกงานทางวิศวกรรม  270 ช่ัวโมง 
 เมคคาทรอนิกส ์

  20 60 20 - 100 - 

1001401 โครงงานทางวิศวกรรม 2(0-6-0) 
 เมคคาทรอนิกส์ 1 

40 20 20 10 10 - 100 - 

1001402 โครงงานทางวิศวกรรม 3(0-9-0) 
 เมคคาทรอนิกส์ 2 

40 20 20 10 10 - 100  

แผนการศึกษาสหกิจศกึษา         

1001302 การเตรียมความพร้อมสหกิจศึกษา 2(2-0-4) - - - - - 100 100 เรียนรูเ้พื่อเตรียมตัวไปสหกิจ
ศึกษา 

1001403 สหกิจศึกษา 6(0-18-0) - - 5 85 10 - 100 - 

 
หมายเหตุ  มหาวิทยาลัยกำหนดให้หลักสูตรต้องเพ่ิมการจัดการเรียนการสอนแบบ Active Based Learning, Problem Based Learning, Project Based Learning, 

Research Based Learning, Activity Based Learning, หรือรูปแบบอ่ืน ๆ ที่ไม่ใช่การสอนแบบบรรยายโดยมีสัดส่วนการสอนดังกล่าวไม่น้อยกว่าร้อยละ 50  
ของรายวิชาทั้งหลักสูตร โดยรายวิชาเหล่านี้จะต้องมีสัดส่วนของเวลาสอนด้วยวิธีการข้างต้นไม่น้อยกว่าร้อยละ 25 ของเวลาทั้งหมดในรายวิชานั้น
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ภาคผนวก จ 
ตารางเปรียบเทียบเนื้อหาสาระสำคัญของหลักสูตรกับเนื้อหา

สาระตามประกาศกระทรวงศึกษาธิการ เร่ือง มาตรฐาน
คุณวุฒิระดับปรญิญาตรี สาขาวิชาวิศวกรรมศาสตร์       

พ.ศ. 2553
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ตารางเปรียบเทียบเนื้อหาสาระสำคัญของหลักสูตรกับเนื้อหาสาระตามประกาศกระทรวงศึกษาธิการ เรื่อง มาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี  
สาขาวิชาวิศวกรรมศาสตร์ พ.ศ. 2553 

 
มคอ.1 หลักสูตร 

1. ช่ือสาขา   
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 

 
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 

2. ช่ือปริญญา    
ภาษาไทย: วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์) 
ภาษาอังกฤษ: Bachelor of Engineering (Mechatronics Engineering) 

 
ภาษาไทย: วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์) 
ภาษาอังกฤษ: Bachelor of Engineering (Mechatronics Engineering) 

3. ลักษณะของสาขา/สาขาวิชา 
   3.1 องค์ความรู้ที่เกี่ยวเนื่องกับคณิตศาสตร์ประยุกต์คอมพิวเตอร์และการ
จ ําลอง (Applied Mathematics, Computer and Simulations) หมายถึง 
เนื้อหาความรู้ที่นําเสนอระบบต่าง ๆ ในรูปแบบ ของสมการคณิตศาสตร์การ
จําลองระบบ การออกแบบและวิเคราะห์ระบบจําลอง ระบบป้อนกลับ และ 
การประมวลผลบนคอมพิวเตอร์ เป็นต้น 

0202104 คณิตศาสตร์สำหรับวิศวกรรม 1 
1000011 การเขียนแบบวิศวกรรม 
1001111 การเขียนโปรแกรมคอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม 
1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์ 
1001322 ระบบควบคุม 
1001334 การออกแบบระบบไฟฟ้า 
1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม 
1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์  
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   3.2 องค์ความรู้ที่เกี่ยวเนื่องในด้านกลศาสตร์ (Mechanics) หมายถึง เนื้อหา
ความรู้ที่อยู่บน พ้ืนฐานที่เก่ียวข้องกับการวิเคราะห์แรงหรือภาระอ่ืน ๆ ที่กระทํา
กับระบบเชิงกล รวมทั้งการวิเคราะห์การ เคลื่อนที่จนกระทั่งถึงการวิเคราะห์
ความเค้นและการเปลี่ยนรูปของวัตถุภายใต้ภาระแบบต่างๆ ที่มากระทํา 

0209103 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 
0209193 ปฏิบัติการฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 
1000012 กลศาสตร์วิศวกรรม 

   3.3 องค์ความรู้ที่เก่ียวเนื่องกับอุณหศาสตร์และกลศาสตร์ของไหล (Thermal 
Sciences and Fluid Mechanics) หมายถึง เนื ้อหาความรู ้ที ่อยู ่บนความรู้
พื ้นฐานของลักษณะเฉพาะ (characteristics) และกระบวนการของของไหล 
หลักการพลศาสตร์ของของไหล การเคลื่อนที่ของความร้อน ระบบทาง ความ
ร้อนและการประยุกต์ใช้ที่เก่ียวเนื่องทั้งหมด 

1000222 อุณหพลศาสตร์และกลศาสตร์ของไหล 
1001141 เมคคาทรอนิกส์เบื้องต้น  
1001341 เซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์  
1001343 ไฮดรอลิกและนิวเมติก 
1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ในภาคอุตสาหกรรม 
1001441 การออกแบบระบบเมคคาทรอนิกส์  

   3.4 องค์ความรู้ที่เกี่ยวเนื่องทางเคมีและวัสดุ (Chemistry and Materials) 
หมายถึง เนื้อหา ความรู้ที่อยู่บนพื้นฐานของสมบัติและสถานะของสสาร การ
เปลี่ยนแปลง การแปรรูป และการเกิดปฏิกิริยาของสสาร การประยุกต์ใช้งาน
สสารในด้านต่าง ๆ รวมทั้งกระบวนการทางวิศวกรรมของวัสดุ 

0204193 ปฏิบัติการเคมีสำหรับวิศวกรรม 
0204103 เคมีสำหรับวิศวกรรม 
1000211 วัสดุวิศวกรรม 
1000010 กระบวนการผลิตขั้นพื้นฐาน 

   3.5 องค์ความรู้ที่เกี่ยวเนื่องทางพลังงาน (Energy) หมายถึง เนื้อหาความรู้ที่
เกี่ยวข้องกับ พลังงานประเภทต่างๆ ที่จําเป็นในชีวิตประจําวัน กระบวนการ
ผลิต การขนส่ง เป็นต้น รวมถึงกลไกหรือ หลักการการเปลี่ยนรูปของพลังงาน 
และรวมทั้งเนื้อหาที่เกี่ยวกับพลังงานทางเลือกและพลังงานทดแทน สําหรับใน
อนาคต 

0209104 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 
0209194 ปฏิบัติการฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 
1001201 ปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า  
1001202 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส์และเครื่องมือวัดทางไฟฟ้า 
1001221 วงจรไฟฟ้า 
1001321 เครื่องจักรกลไฟฟ้า 
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1001331 อิเล็กทรอนิกส์กำลัง 
1001333 ระบบกำลังไฟฟ้า 
1001334 การออกแบบระบบไฟฟ้า 

   3.6 องค์ความรู้ที่เกี ่ยวเนื่องกับไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ (Electricity and 
Electronics) หมายถึง เน ื ้อหาความร ู ้ซ ึ ่งเก ี ่ยวกับทฤษฎีทางไฟฟ้าและ
อิเล็กทรอนิกส์เช่น วงจรและระบบไฟฟ้า อุปกรณ์และวงจรอิเล็กทรอนิกส์คลื่น
แม่เหล็กไฟฟ้า สัญญาณ เป็นต้น รวมไปถึงการประยุกต์ใช้งานด้วย เทคโนโลยี
ทางไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ 

0209104 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 
0209194 ปฏิบัติการฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1 
1001201 ปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า  
1001202 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส์และเครื่องมือวัดทางไฟฟ้า 
1001221 วงจรไฟฟ้า 
1001223 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ 
1001224 เครื่องมือวัดทางไฟฟ้าและการวัด 
1001222 สนามแม่เหล็กไฟฟ้า 
1001226 ระบบดิจิทัลและไมโครโพรเซสเซอร์ 
1001322 ระบบควบคุม 
1001225 สัญญาณและระบบ 
1001321 เครื่องจักรกลไฟฟ้า 
1001331 อิเล็กทรอนิกส์กำลัง 
1001333 ระบบกำลังไฟฟ้า 
1001334 การออกแบบระบบไฟฟ้า 
1001431 การป้องกันระบบไฟฟ้ากำลัง 
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   3.7 องค ์ความร ู ้ท ี ่ เก ี ่ยวเน ื ่องก ับการบร ิหารจ ัดการระบบ ( System 
Management) หมายถึง เนื้อหาความรู้ทางการจัดการและการควบคุมในระบบ
อุตสาหกรรม มาตรฐานและความปลอดภัยทาง วิศวกรรม เศรษฐศาสตร์โลจิสติ
กส์รวมไปถึงการนําสารสนเทศมาใช้ในการบริหารจัดการ 

1000461 ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับการประกอบธุรกิจ 
1001334 การออกแบบระบบไฟฟ้า 
1001431 การป้องกันระบบไฟฟ้ากำลัง 

   3.8 องค์ความรู์ที่เกี่ยวเนื่องทางชีววิทยา สุขภาพ และสิ่งแวดล้อม (Biology 
Health and Environment) หมายถึง เนื ้อหาความรู ้ที ่อยู ่บนพื ้นฐานของ
ทฤษฎีและการนํามาประยุกต์ใช้งาน ที่เก่ียวเนื่องทางด้านชีววิทยา สุขภาพ และ
สิ่งแวดล้อม 

0000162 สิ่งแวดล้อมกับการดำเนินชีวิต 
0000262 ทักษิณศึกษา 
0000263 วิถีชุมชนท้องถิ่น 
0000261 สังคมยั่งยืนและเศรษฐกิจพอเพียง 
0000161 คุณภาพชีวิต 
0000162 สิ่งแวดล้อมกับการดำเนินชีวิต 

4. คุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค 
   4.1 มีคุณธรรม จริยธรรม มีสัมมาคารวะ รู้จักกาลเทศะ และทําหน้าที่เป็น
พลเมืองดีรับผิดชอบ ต่อตนเอง วิชาชีพ และต่อสังคม และปฏิบัติตนภายใต้
จรรยาบรรณวิชาชีพด้วยความ ซื่อสัตย์สุจริต และเสียสละ 

PLO 7 แสดงออกถึงคุณลักษณะของวิศวกรเมคคาทรอนิกส์  
Sub PLO 7A มีความรับผิดชอบต่อตนเอง สังคม และมีจรรยาบรรณในวิชาชีพ 

  4.2 มีความรู้ในศาสตร์ที่เก่ียวข้องทั้งภาคทฤษฎีและปฏิบัติสามารถประยุกต์ใช้
ศาสตร์ดังกล่าวอย่างเหมาะสมเพื่อการประกอบวิชาชีพของตน และการศึกษา
ต่อในระดับสูงขึ้นไปได ้

PLO 1 อธิบายความรู้ด้านวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์พื้นฐานสำหรับต่อยอดสู่ศาสตร์
วิศวกรรมขั้นพื้นฐาน 
Sub PLO 1A อธิบายและมีทักษะปฏิบัติในศาสตร์ของวิทยาศาสตร์ 
Sub PLO 1B อธิบายและมีทักษะปฏิบัติในศาสตร์ของคณิตศาสตร์ 
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PLO 2 อธิบายศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพื้นฐานสำหรับต่อยอดสู่
วิศวกรรมขั้นสูง 
Sub PLO 2A อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานใน
ส่วนของวิศวกรรมเครื่องกล 
Sub PLO 2B อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานใน
ส่วนของวิศวกรรมไฟฟ้า 
Sub PLO 2C อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานใน
ส่วนของวิศวกรรมควบคุม 
PLO 3 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกัน ในการ
แก้ปัญหา และพัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและภาคอุตสาหกรรม 
Sub PLO 3A มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้า 
Sub PLO 3B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบป้องกัน 
PLO 4 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ในการแก้ปัญหา 
และพัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและภาคอุตสาหกรรม 
Sub PLO 4A มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบควบคุม
อัตโนมัติ 
Sub PLO 4B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบหุ่นยนต์
สำหรับงานควบคุมระบบอัตโนมัติในภาคอุตสาหกรรม 
 
 



 

 

มคอ.2 TSU 270 

มคอ.1 หลักสูตร 
PLO 5 บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพื่อสร้างเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
Sub PLO 5A วิเคราะห์และอภิปรายเทคโนโลยีสมัยใหม่เพื่อนำไปสู่การแก้ปัญหาด้วย
ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
Sub PLO 5B ประยุกต์ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพ่ือสร้างเทคโนโลยี
สมัยใหม่ 

  4.3 มีความใฝ่รู้ในองค์ความรู้และเทคโนโลยีที่มีการเปลี่ยนแปลงพัฒนาอย่าง
ต่อเนื่อง สามารถพัฒนาองค์ความรู้ที ่ตนมีอยู่ให้สูงขึ้นไป เพื่อพัฒนาตนเอง 
พัฒนางาน พัฒนาสังคมและ ประเทศชาติ 

PLO 5 บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพื่อสร้างเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
Sub PLO 5B ประยุกต์ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพ่ือสร้างเทคโนโลยี
สมัยใหม่ 
PLO 7 แสดงออกถึงคุณลักษณะของวิศวกรเมคคาทรอนิกส์  
Sub PLO 7C มีความสามารถค้นคว้าความรู้ที่ถูกต้อง ทันสมัย และ สื่อสารทั้งในรูปแบบ
การพูดและการเขียนโดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศที่เหมาะสม 

   4.4 คิดเป็น ทําเป็น มีความคิดริเริ่มสร้างสรรค์และสามารถเลือกวิธีแก้ไข
ปัญหาได้อย่างเหมาะสม 

PLO 3 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกัน ในการ
แก้ปัญหา และพัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและภาคอุตสาหกรรม 
Sub PLO 3B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบป้องกัน 
PLO 4 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ในการแก้ปัญหา 
และพัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและภาคอุตสาหกรรม 
Sub PLO 4B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบหุ่นยนต์
สำหรับงานควบคุมระบบอัตโนมัติในภาคอุตสาหกรรม 
 
 



 

 

มคอ.2 TSU 271 

มคอ.1 หลักสูตร 
PLO 5 บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพื่อสร้างเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
Sub PLO 5B ประยุกต์ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพ่ือสร้างเทคโนโลยี
สมัยใหม่ 
PLO 6 บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์สำหรับการสร้างนวัตกรรม
สังคมและการเป็นผู้ประกอบการ 
Sub PLO 6B มีทักษะการเป็นผู้ประกอบการด้วยนวัตกรรมทางสังคม 

   4.5 มีมนุษยสัมพันธ์และมีความสามารถในการทํางานร่วมกับผู้อ่ืน มีทักษะใน
ด้านการทํางาน เป็นหมู ่คณะ สามารถบริหารจัดการการทํางานได้อย่าง
เหมาะสม และเป็นผู้มีทัศนคติที่ดี ในการทํางาน 

PLO 7 แสดงออกถึงคุณลักษณะของวิศวกรเมคคาทรอนิกส์  
Sub PLO 7B มีภาวะผู้นำ สามารถทำงานร่วมกับผู้อ่ืนได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

   4.6 มีความสามารถในการติดต่อสื่อสาร และใช้ภาษาไทย ภาษาต่างประเทศ 
และศัพท์ทางเทคนิคในการติดต่อสื่อสาร รวมถึงการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศได้
เป็นอย่างดี 

PLO 7 แสดงออกถึงคุณลักษณะของวิศวกรเมคคาทรอนิกส์ 
Sub PLO 7B มีภาวะผู้นำ สามารถทำงานร่วมกับผู้อ่ืนได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
Sub PLO 7C มีความคิดสร้างสรรค์ มีวุฒิภาวะในการแก้ไขปัญหา และมีการเรียนรู้ตลอด
ชีวิต (lifelong learning) 
Sub PLO 7D มีความสามารถค้นคว้าความรู้ที่ถูกต้อง ทันสมัย และ สื่อสารทั้งในรูปแบบ
การพูดและการเขียนโดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศที่เหมาะสม 

 
 
 
 
 

 



 

 

มคอ.2 TSU 272 

มคอ.1 หลักสูตร 
5. มาตรฐานผลการเรียนรู้ 
   5.1 คุณธรรม จริยธรรม  PLO 7 แสดงออกถึงคุณลักษณะของวิศวกรเมคคาทรอนิกส์ 

Sub PLO 7A มีความรับผิดชอบต่อตนเอง สังคม และมีจรรยาบรรณในวิชาชีพ 
Sub PLO 7B มีภาวะผู้นำ สามารถทำงานร่วมกับผู้อ่ืนได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
Sub PLO 7C มีความคิดสร้างสรรค์ มีวุฒิภาวะในการแก้ไขปัญหา และมีการเรียนรู้ตลอด
ชีวิต (lifelong learning) 
Sub PLO 7D มีความสามารถค้นคว้าความรู้ที่ถูกต้อง ทันสมัย และ สื่อสารทั้งในรูปแบบ
การพูดและการเขียนโดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศที่เหมาะสม 

   5.2 ความรู้ PLO 1 อธิบายความรู้ด้านวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์พื้นฐานสำหรับต่อยอดสู่ศาสตร์
วิศวกรรมขั้นพื้นฐาน 
Sub PLO 1A อธิบายและมีทักษะปฏิบัติในศาสตร์ของวิทยาศาสตร์ 
Sub PLO 1B อธิบายและมีทักษะปฏิบัติในศาสตร์ของคณิตศาสตร์ 
PLO 2 อธิบายศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพื้นฐานสำหรับต่อยอดสู่
วิศวกรรมขั้นสูง 
Sub PLO 2A อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานใน
ส่วนของวิศวกรรมเครื่องกล 
Sub PLO 2B อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานใน
ส่วนของวิศวกรรมไฟฟ้า 
Sub PLO 2C อธิบายและมีทักษะปฏิบัติทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ขั้นพ้ืนฐานใน
ส่วนของวิศวกรรมควบคุม 



 

 

มคอ.2 TSU 273 

มคอ.1 หลักสูตร 
PLO 3 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกัน ในการ
แก้ปัญหา และพัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและภาคอุตสาหกรรม 
Sub PLO 3A มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้า 
Sub PLO 3B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบป้องกัน 
PLO 4 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ในการแก้ปัญหา 
และพัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและภาคอุตสาหกรรม 
Sub PLO 4A มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบควบคุม
อัตโนมัติ 
Sub PLO 4B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบหุ่นยนต์
สำหรับงานควบคุมระบบอัตโนมัติในภาคอุตสาหกรรม 
PLO 5 บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพื่อสร้างเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
Sub PLO 5A วิเคราะห์และอภิปรายเทคโนโลยีสมัยใหม่เพื่อนำไปสู่การแก้ปัญหาด้วย
ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
Sub PLO 5B ประยุกต์ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพ่ือสร้างเทคโนโลยี
สมัยใหม่ 

   5.3 ทักษะปัญญา PLO 3 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้าและระบบป้องกัน ในการ
แก้ปัญหา และพัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและภาคอุตสาหกรรม 
Sub PLO 3A มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบไฟฟ้า 
Sub PLO 3B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบป้องกัน 
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มคอ.1 หลักสูตร 
PLO 4 ประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางด้านระบบควบคุมอัตโนมัติและหุ่นยนต์ในการแก้ปัญหา 
และพัฒนาต่อยอดสำหรับภาคชุมชนและภาคอุตสาหกรรม 
Sub PLO 4A มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบระบบควบคุม
อัตโนมัติ 
Sub PLO 4B มีทักษะปฏิบัติและประยุกต์ใช้งานศาสตร์ทางด้านการออกแบบหุ่นยนต์
สำหรับงานควบคุมระบบอัตโนมัติในภาคอุตสาหกรรม 
PLO 5 บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพื่อสร้างเทคโนโลยีสมัยใหม่ 
Sub PLO 5A วิเคราะห์และอภิปรายเทคโนโลยีสมัยใหม่เพื่อนำไปสู่การแก้ปัญหาด้วย
ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
Sub PLO 5B ประยุกต์ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพ่ือสร้างเทคโนโลยี
สมัยใหม่ 
PLO 6 บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์สำหรับการสร้างนวัตกรรม
สังคมและการเป็นผู้ประกอบการ 
Sub PLO 6A ประยุกต์ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพ่ือสร้างนวัตกรรมสังคม 
Sub PLO 6B มีทักษะการเป็นผู้ประกอบการด้วยนวัตกรรมทางสังคม 
PLO 7 แสดงออกถึงคุณลักษณะของวิศวกรเมคคาทรอนิกส์ 
Sub PLO 7A มีความรับผิดชอบต่อตนเอง สังคม และมีจรรยาบรรณในวิชาชีพ 
Sub PLO 7B มีภาวะผู้นำ สามารถทำงานร่วมกับผู้อ่ืนได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
Sub PLO 7C มีความคิดสร้างสรรค์ มีวุฒิภาวะในการแก้ไขปัญหา และมีการเรียนรู้ตลอด
ชีวิต (lifelong learning) 



 

 

มคอ.2 TSU 275 

มคอ.1 หลักสูตร 
Sub PLO 7D มีความสามารถค้นคว้าความรู้ที่ถูกต้อง ทันสมัย และ สื่อสารทั้งในรูปแบบ
การพูดและการเขียนโดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศที่เหมาะสม 

   5.4  ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรบผิดชอบ PLO 6 บูรณาการศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์สำหรับการสร้างนวัตกรรม
สังคมและการเป็นผู้ประกอบการ 
Sub PLO 6A ประยุกต์ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์เพ่ือสร้างนวัตกรรมสังคม 
Sub PLO 6B มีทักษะการเป็นผู้ประกอบการด้วยนวัตกรรมทางสังคม 
PLO 7 แสดงออกถึงคุณลักษณะของวิศวกรเมคคาทรอนิกส์ 
Sub PLO 7A มีความรับผิดชอบต่อตนเอง สังคม และมีจรรยาบรรณในวิชาชีพ 
Sub PLO 7B มีภาวะผู้นำ สามารถทำงานร่วมกับผู้อ่ืนได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
Sub PLO 7C มีความคิดสร้างสรรค์ มีวุฒิภาวะในการแก้ไขปัญหา และมีการเรียนรู้ตลอด
ชีวิต (lifelong learning) 
Sub PLO 7D มีความสามารถค้นคว้าความรู้ที่ถูกต้อง ทันสมัย และ สื่อสารทั้งในรูปแบบ
การพูดและการเขียนโดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศที่เหมาะสม 

   5.5 ทักษะการวิเคราะห์เช ิงตัวเลข การสื ่อสารและการใช้เทคโนโลยี
สารสนเทศ  

PLO 7 แสดงออกถึงคุณลักษณะของวิศวกรเมคคาทรอนิกส์ 
Sub PLO 7D มีความสามารถค้นคว้าความรู้ที่ถูกต้อง ทันสมัย และ สื่อสารทั้งในรูปแบบ
การพูดและการเขียนโดยใช้เทคโนโลยีสารสนเทศที่เหมาะสม 
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ภาคผนวก ฉ 
มาตรฐานคุณวุฒริะดับ ปรญิญาตรี  

สาขาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ (มคอ.1)  
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มาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์ 
พ.ศ.๒๕๕๓ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

เอกสารแนบท้าย 
ประกาศกระทรวงศึกษาธิการ 
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เรื่อง มาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์ 
พ.ศ.๒๕๕๓ 

มาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์ 
 

๑. ชื่อสาขา/สาขาวิชา 
ชื่อสาขา วิศวกรรมศาสตร์ 
ชื่อสาขาวิชา  

(๑) วิศวกรรมไฟฟ้า 
(๒) วิศวกรรมไฟฟ้า (สาขาย่อยไฟฟ้ากำลัง) 
(๓) วิศวกรรมไฟฟ้า (สาขาย่อยไฟฟ้าสื่อสาร/โทรคมนาคม) หรือ วิศวกรรมโทรคมนาคม หรือ 

วิศวกรรมไฟฟ้าสื่อสาร 
(๔) วิศวกรรมไฟฟ้า (สาขาย่อยอิเล็กทรอนิกส์) หรือ วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ 
(๕) วิศวกรรมไฟฟ้า (สาขาย่อยระบบวัดคุม) หรือ วิศวกรรมระบบวัดคุม หรือวิศวกรรมอัตโนมัติ 
(๖) วิศวกรรมเครื่องกล 
(๗) วิศวกรรมโยธา 
(๘) วิศวกรรมอุตสาหการ 
(๙) วิศวกรรมเคมี 
(๑๐) วิศวกรรมสิ่งแวดล้อม 
(๑๑) วิศวกรรมเกษตร 
(๑๒) วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
(๑๓) วิศวกรรมเหมืองแร่ 
(๑๔) วิศวกรรมยานยนต์ 
(๑๕) วิศวกรรมวัสดุ 
(๑๖) วิศวกรรมอาหาร 
(๑๗) วิศวกรรมกระบวนการชีวภาพ 

๒. ชื่อปริญญา 
ภาษาไทย:  วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

วศ.บ. 
ภาษาอังกฤษ:  Bachelor of Engineering 

B.Eng. 
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หมายเหตุ มาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์ จะเน้นมาตรฐานผลการเรียนรู้เป็น
หลัก ส่วนชื่อปริญญาและชื่อที่แสดงสาขาวิชา อาจกำหนดแตกต่างกันในสถาบันอุดมศึกษา
ต่างๆ ตามรายละเอียดของสาขาวิชาและวิชาชีพนั้น หากชื่อปริญญาและหรือชื่อสาขาวิชาที่
สถาบันอุดมศึกษากำหนด แตกต่างจากที่ปรากฏในมาตรฐานคุณวุฒิฯ ต้องมีผลการเรียนรู้
สอดคล้องกับชื ่อปริญญานั ้นๆ (รายละเอียดปรากฏในภาคผนวก) และสภาคณบดีคณะ
ว ิศวกรรมศาสตร ์แห ่งประเทศไทยให ้ความเห ็นชอบ ท ั ้ งน ี ้ ให ้ เป ็นไปตามประกาศ
กระทรวงศึกษาธิการ เรื่อง หลักเกณฑ์การกำหนดชื่อปริญญา 

๓. ลักษณะของสาขา/สาขาวิชา 
สาขาวิศวกรรมศาสตร์ เป็นสาขาวิชาที่เกี่ยวกับการนำความรู้ทางคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์

ธรรมชาติมาประยุกต์ใช้ มีหลายสาขาย่อยทำให้เกิดความหลากหลายในด้านองค์ความรู้และสาขาวิชาชีพ
ที่เกี ่ยวข้อง ทั้งนี้พื ้นฐานความรู้ของสาขาวิศวกรรมศาสตร์ประกอบด้วยความรู้ทางด้านคณิตศาสตร์
วิทยาศาสตร์พื ้นฐานและวิทยาศาสตร์ประยุกต์ เพื่อนำไปสู ่การต่อยอดองค์ความรู้ด้วยศาสตร์และ
เทคโนโลยีที่เก่ียวข้องกับสาขาวิชาชีพ 

ปัจจุบันสาขาวิศวกรรมศาสตร์มีความหลากหลายและแตกแขนงเป็นสาขาวิชาย่อยหลายด้าน
เนื่องมาจากการเปลี่ยนแปลงอย่างรวดเร็วของเทคโนโลยีและความต้องการของสังคม จึงมีหลายสถาบัน
จัดทำหลักสูตรที่มุ่งเน้นองค์ความรู้ที่แตกต่างกันตามเอกลักษณ์ของแต่ละสถาบัน การจำแนกสาขาวิชา
ย่อยในสาขาวิศวกรรมศาสตร์ ขึ้นอยู่กับการจัดองค์ประกอบขององค์ความรู้ที่จำเป็นในแต่ละสาขาวิชาชีพ 

แนวทางในการจัดการขอบเขตองค์ความรู้ในสาขาวิศวกรรมศาสตร์ ได้พิจารณาจากข้อแนะนำ  
(Recommendation) และแนวทางท ี ่ น ำ เสนอในกรอบใหญ ่ตามมาตรฐานสากลของสาขา
ว ิ ศ ว ก ร ร ม ศ า ส ต ร์  เ ช ่ น  International Education Accords (Washington Accord), The 
Accreditation Board for Engineering and Technology (ABET), Japanese Accreditation Board 
for Engineering Education (JABEE) กรอบมาตรฐานคุณวุฒิต่างประเทศ ร่วมกับการระดมความรู้และ
ประสบการณ์ของบุคลากรในสาขาวิศวกรรมศาสตร์จากสถาบันอุดมศึกษาต่างๆ และจากสภาวิศวกร 
ประกอบกับความต้องการของสังคมและพ้ืนฐานอุตสาหกรรมในประเทศท่ีส่งเสริมการพัฒนาเทคโนโลยีที่
เหมาะสม พึ ่งพาตนเอง และลดการนำเข้าเทคโนโลยี ดังนั ้น นอกเหนือจากความรู ้พื ้นฐานทาง
คณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์ธรรมชาติ ซึ่งเป็นองค์ความรู้พื้นฐานที่จำเป็นสำหรับทุกสาขาวิชาชีพ
แล้ว สาขาวิชาย่อยทางวิศวกรรมศาสตร์ทุกสาขาวิชา ยังจำเป็นที่จะต้องมีองค์ประกอบขององค์ความรู้ที่
จำเป็นในการประกอบวิชาชีพ โดยอาจจำแนกเป็นขอบเขตองค์ความรู้ที่สำคัญดังต่อไปนี้ 

๑) องค์ความรู้ที่เกี่ยวเนื่องกับคณิตศาสตร์ประยุกต์ คอมพิวเตอร์ และการจำลอง 
(Applied Mathematics, Computer and Simulations) 

๒) องค์ความรู้ที่เกี่ยวเนื่องในด้านกลศาสตร์ 
(Mechanics) 

๓) องค์ความรู้ที่เกี่ยวเนื่องกับอุณหศาสตร์และกลศาสตร์ของไหล 
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(Thermal Sciences and Fluid Mechanics) 
๔) องค์ความรู้ที่เกี่ยวเนื่องทางเคมีและวัสดุ 

(Chemistry and Materials) 
๕) องค์ความรู้ที่เกี่ยวเนื่องทางพลังงาน 

(Energy) 
๖) องค์ความรู้ที่เกี่ยวเนื่องกับไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ 

(Electricity and Electronics) 
๗) องค์ความรู้ที่เกี่ยวเนื่องกับการบริหารจัดการระบบ 

(System Management) 
๘) องค์ความรู้ที่เกี่ยวเนื่องทางชีววิทยา สุขภาพ และสิ่งแวดล้อม 

(Biology Health and Environment) 
องค์ความรู้ที่เกี่ยวเนื่องกับคณิตศาสตร์ประยุกต์ คอมพิวเตอร์ และการจำลอง (Applied 

Mathematics, Computer and Simulations) หมายถึง เนื้อหาความรู้ที ่นำเสนอระบบต่างๆ ใน
รูปแบบของสมการคณิตศาสตร์ การจำลองระบบ การออกแบบและวิเคราะห์ระบบจำลอง ระบบ
ป้อนกลับ และการประมวลผลบนคอมพิวเตอร์ เป็นต้น 

องค์ความรู้ที ่เกี ่ยวเนื่องในด้านกลศาสตร์ (Mechanics) หมายถึง เนื้อหาความรู้ที ่อยู ่บน
พ้ืนฐานที่เก่ียวข้องกับการวิเคราะห์แรงหรือภาระอ่ืนๆ ที่กระทำกับระบบเชิงกล รวมทั้งการวิเคราะห์การ
เคลื่อนที่ จนกระทั่งถึงการวิเคราะห์ความเค้นและการเปลี่ยนรูปของวัตถุภายใต้ภาระแบบต่างๆ ที่มา
กระทำ 

องค์ความรู้ที่เกี่ยวเนื่องกับอุณหศาสตร์และกลศาสตร์ของไหล (Thermal Sciences and 
Fluid Mechanics) หมายถึง เนื้อหาความรู้ที่อยู่บนความรู้พ้ืนฐานของลักษณะเฉพาะ (characteristics) 
และกระบวนการของของไหล หลักการพลศาสตร์ของของไหล การเคลื่อนที่ของความร้อน ระบบทาง
ความร้อนและการประยุกต์ใช้ที่เก่ียวเนื่องทั้งหมด 

องค์ความรู้ที ่เกี่ยวเนื่องทางเคมีและวัสดุ (Chemistry and Materials) หมายถึง เนื้อหา
ความรู ้ที ่อยู ่บนพื ้นฐานของสมบัติและสถานะของสสาร การเปลี ่ยนแปลง การแปรรูป และการ
เกิดปฏิกิริยาของสสาร การประยุกต์ใช้งานสสารในด้านต่าง ๆ รวมทั้งกระบวนการทางวิศวกรรมของวัสดุ 

องค์ความรู้ที่เกี่ยวเนื่องทางพลังงาน (Energy) หมายถึง เนื้อหาความรู้ที่เกี่ยวข้องกับพลังงาน
ประเภทต่างๆ ที่จำเป็นในชีวิตประจำวัน กระบวนการผลิต การขนส่ง เป็นต้น รวมถึงกลไกหรือหลักการ
การเปลี่ยนรูปของพลังงาน และรวมทั้งเนื้อหาที่เกี่ยวกับพลังงานทางเลือกและพลังงานทดแทนสำหรับใน
อนาคต 

องค์ความรู ้ท ี ่ เก ี ่ยวเนื ่องกับไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ (Electricity and Electronics) 
หมายถึง เนื้อหาความรู้ซึ่งเก่ียวกับทฤษฎีทางไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ เช่น วงจรและระบบไฟฟ้า อุปกรณ์
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และวงจรอิเล็กทรอนิกส์ คลื ่นแม่เหล็กไฟฟ้า สัญญาณ เป็นต้น รวมไปถึงการประยุกต์ใช้ง านด้วย
เทคโนโลยีทางไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ 

องค์ความรู ้ที ่เกี ่ยวเนื ่องกับการบริหารจัดการระบบ (System Management) หมายถึง 
เนื้อหาความรู้ทางการจัดการและการควบคุมในระบบอุตสาหกรรม มาตรฐานและความปลอดภัยทาง
วิศวกรรม เศรษฐศาสตร์ โลจิสติกส์ รวมไปถึงการนำสารสนเทศมาใช้ในการบริหารจัดการ 

องค์ความรู ้ที ่เกี ่ยวเนื ่องทางชีววิทยา สุขภาพ และสิ ่งแวดล้อม (Biology Health and 
Environment) หมายถึง เนื้อหาความรู้ที ่อยู่บนพื้นฐานของทฤษฎีและการนำมาประยุกต์ใช้งานที่
เกี่ยวเนื่องทางด้านชีววิทยา สุขภาพ และสิ่งแวดล้อม 

รูปที่ ๓.๑ แสดงโครงสร้างของลักษณะสาขาทางวิศวกรรมศาสตร์ โดยทุกสาขาวิชาต้องมีองค์
ความรู้พื้นฐานที่เป็นกลุ่มวิชาทางคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์ธรรมชาติ เช่น ฟิสิกส์ เคมี (แสดงด้วย
กรอบเส้นทึบในรูปที่ ๓.๑) สำหรับแต่ละสาขาวิชาของสาขาวิศวกรรมศาสตร์ จะประกอบด้วยองค์ความรู้
ต่างๆ ดังที่กล่าวไว้แล้วข้างต้นในบางองค์ความรู้ขึ้นกับเอกลักษณ์ของหลักสูตร (แสดงด้วยกรอบเส้นประ
ในรูปที่ ๓.๑) โดยมีสัดส่วนองค์ความรู้ที่แตกต่างกันได้ในแต่ละสาขาวิชา ทั้งนี้เนื ่องจากศาสตร์และ
เทคโนโลยีในสาขาวิศวกรรมศาสตร์ มีการพัฒนาเปลี่ยนแปลงที่ค่อนข้างรวดเร็ว การกำหนดสัดส่วนที่
แน่นอนสำหรับสาขาวิชาจึงมิอาจกระทำได้ การออกแบบหลักสูตรให้ทันสมัยจะต้องคำนึงถึงความสำคัญ
ของเทคโนโลยีในช่วงเวลานั้น ซึ่งอาจทำให้หลักสูตรในสาขาวิชาเดียวกัน มีสัดส่วนขององค์ความรู้ที่
แตกต่างกันเมื่อเวลาเปลี่ยนแปลงไป ดังนั้น การออกแบบหลักสูตรที่ดีและทันสมัย สอดคล้องกับความ
ต้องการสังคม จะต้องคำนึงถึงเทคโนโลยีที่เป็นปัจจุบัน ประกอบกับเอกลักษณ์ของแต่ละสถาบันฯ 
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หมายเหตุ ๑) สำหรับหลักสูตรที่เปิดสอนในลักษณะของการบูรณาการความรู้จากเนื้อหาของสาขาวิชา

ต่างๆ ตามตัวอย่างท่ีปรากฏในกรอบมาตรฐานคุณวุฒิฯนี้ สามารถใช้กรอบมาตรฐานคุณวุฒิ
ฯนี้ในการออกแบบหลักสูตรได้ โดยให้ใช้เนื้อหาสาระที่เกี่ยวข้องผสมผสานเข้าด้วยกันใน
สัดส่วนที่เหมาะกับสาขาวิชาชีพนั้นๆ 

๒) สำหรับสาขาวิชาที่มิได้มีรายละเอียดปรากฏในกรอบมาตรฐานคุณวุฒิฯนี้ สามารถใช้กรอบ
มาตรฐานคุณวุฒิฯนี้ในการออกแบบหลักสูตรเบื้องต้นได้ โดยเน้นผลการเรียนรู้เป็นสำคัญ 
ส่วนรายละเอียดเนื้อหาสาระสำคัญ สามารถจัดทำรายละเอียดเพิ่มเติมในแต่ละหัวข้อที่
เกี่ยวข้องได้ในอนาคต 

๔. คุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค์ 
๔.๑ มีคุณธรรม จริยธรรม มีสัมมาคารวะ รู้จักกาลเทศะ และทำหน้าที่เป็นพลเมืองดี รับผิดชอบ

ต่อตนเอง วิชาชีพ และต่อสังคม และปฏิบัติตนภายใต้จรรยาบรรณวิชาชีพด้วยความ
ซื่อสัตย์สุจริต และเสียสละ 
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๔.๒ มีความรู้ในศาสตร์ที่เกี่ยวข้องทั้งภาคทฤษฎีและปฏิบัติ สามารถประยุกต์ใช้ศาสตร์ดังกลา่ว
อย่างเหมาะสมเพื่อการประกอบวิชาชีพของตน และการศึกษาต่อในระดับสูงขึ้นไปได้ 

๔.๓ มีความใฝ่รู้ในองค์ความรู้และเทคโนโลยีที่มีการเปลี่ยนแปลงพัฒนาอย่างต่อเนื่อง สามารถ
พัฒนาองค์ความรู้ที่ตนมีอยู่ให้สูงขึ้นไป เพื่อพัฒนาตนเอง พัฒนางาน พัฒนาสังคมและ
ประเทศชาติ 

๔.๔ คิดเป็น ทำเป็น มีความคิดริเริ ่มสร้างสรรค์ และสามารถเลือกวิธีแก้ไขปัญหาได้อย่าง
เหมาะสม 

๔.๕ มีมนุษยสัมพันธ์และมีความสามารถในการทำงานร่วมกับผู้อื่น มีทักษะในด้านการทำงาน
เป็นหมู่คณะ สามารถบริหารจัดการการทำงานได้อย่างเหมาะสม และเป็นผู้มีทัศนคติที่ดีใน
การทำงาน 

๔.๖ มีความสามารถในการติดต่อสื่อสาร และใช้ภาษาไทย ภาษาต่างประเทศ และศัพท์ทาง
เทคนิคในการติดต่อสื่อสาร รวมถึงการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศได้เป็นอย่างดี 

๕. มาตรฐานผลการเรียนรู้ 
มาตรฐานผลการเรียนรู้ สะท้อนคุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ ประกอบด้วย 
๕.๑ คุณธรรม จริยธรรม 
(๑) เข้าใจและซาบซึ้งในวัฒนธรรมไทย ตระหนักในคุณค่าของระบบคุณธรรม จริยธรรมเสียสละ 

และ ซื่อสัตย์สุจริต 
(๒) มีวินัย ตรงต่อเวลา รับผิดชอบต่อตนเองและสังคม เคารพกฎระเบียบและข้อบังคับต่างๆของ

องค์กรและสังคม 
(๓) มีภาวะความเป็นผู ้นำและผู้ตาม สามารถทำงานเป็นหมู่คณะ สามารถแก้ไขข้อขัดแย้ง

ตามลำดับความสำคัญ เคารพสิทธิและรับฟังความคิดเห็นของผู้อื่น รวมทั้งเคารพในคุณค่า
และศักดิ์ศรีของความเป็นมนุษย์ 

(๔) สามารถวิเคราะห์และประเมินผลกระทบจากการใช้ความรู้ทางวิศวกรรมต่อบุคคล องค์กร
สังคมและสิ่งแวดล้อม 

(๕) มีจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ และมีความรับผิดชอบในฐานะผู้ประกอบวิชาชีพ
รวมถึงเข้าใจถึงบริบททางสังคมของวิชาชีพวิศวกรรมในแต่ละสาขาตั้งแต่อดีตจนถึงปัจจุบัน 

๕.๒ ความรู้ 
(๑) มีความรู้และความเข้าใจทางคณิตศาสตร์พ้ืนฐาน วิทยาศาสตร์พื้นฐาน วิศวกรรมพ้ืนฐานและ

เศรษฐศาสตร์ เพ่ือการประยุกต์ใช้กับงานทางด้านวิศวกรรมศาสตร์ที่เกี่ยวข้อง และการสร้าง
นวัตกรรมทางเทคโนโลยี 

(๒) มีความรู้และความเข้าใจเกี่ยวกับหลักการที่สำคัญ ทั้งในเชิงทฤษฎีและปฏิบัติ ในเนื้อหาของ
สาขาวิชาเฉพาะด้านทางวิศวกรรม 

(๓) สามารถบูรณาการความรู้ในสาขาวิชาที่ศึกษากับความรู้ในศาสตร์อ่ืนๆ ที่เก่ียวข้อง 
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(๔) สามารถวิเคราะห์และแก้ไขปัญหา ด้วยวิธีการที่เหมาะสม รวมถึงการประยุกต์ใช้เครื่องมือที่
เหมาะสม เช่น โปรแกรมคอมพิวเตอร์ เป็นต้น 

(๕) สามารถใช้ความรู้และทักษะในสาขาวิชาของตน ในการประยุกต์แก้ไขปัญหาในงานจริงได้ 
๕.๓ ทักษะทางปัญญา 
(๑) มีความคิดอย่างมีวิจารณญาณท่ีดี 
(๒) สามารถรวบรวม ศึกษา วิเคราะห์ และ สรุปประเด็นปัญหาและความต้องการ 
(๓) สามารถคิด วิเคราะห์ และแก้ไขปัญหาด้านวิศวกรรมได้อย่างมีระบบ รวมถึงการใช้ข้อมูล

ประกอบการตัดสินใจในการทำงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
(๔) มีจินตนาการและความยืดหยุ่นในการปรับใช้องค์ความรู้ที่เกี่ยวข้องอย่างเหมาะสม ในการ

พัฒนานวัตกรรมหรือต่อยอดองค์ความรู้จากเดิมได้อย่างสร้างสรรค์ 
(๕) สามารถสืบค้นข้อมูลและแสวงหาความรู้เพ่ิมเติมได้ด้วยตนเอง เพ่ือการเรียนรู้ตลอดชีวิตและ

ทันต่อการเปลี่ยนแปลงทางองค์ความรู้และเทคโนโลยีใหม่ๆ 
๕.๔ ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 
(๑) สามารถสื ่อสารกับกลุ ่มคนที ่หลากหลาย และสามารถสนทนาทั ้งภาษาไทยและ

ภาษาต่างประเทศได้อย่างมีประสิทธิภาพ สามารถใช้ความรู้ในสาขาวิชาชีพมาสื่อสารต่อ
สังคมได้ในประเด็นที่เหมาะสม 

(๒) สามารถเป็นผู้ริเริ ่มแสดงประเด็นในการแก้ไขสถานการณ์เชิงสร้างสรรค์ทั้งส่วนตัวและ
ส่วนรวม พร้อมทั้งแสดงจุดยืนอย่างพอเหมาะทั้งของตนเองและของกลุ่ม รวมทั้งให้ ความ
ช่วยเหลือและอำนวยความสะดวกในการแก้ไขปัญหาสถานการณ์ต่าง ๆ 

(๓) สามารถวางแผนและรับผิดชอบในการพัฒนาการเรียนรู้ทั้งของตนเอง และสอดคล้องกับทาง
วิชาชีพอย่างต่อเนื่อง 

(๔) รู้จักบทบาท หน้าที่ และมีความรับผิดชอบในการทำงานตามที่มอบหมาย ทั้งงานบุคคลและ
งานกลุ ่ม สามารถปรับตัวและทำงานร่วมกับผู้อื ่นทั้งในฐานะผู้นำและผู ้ตามได้อย่างมี
ประสิทธิภาพ สามารถวางตัวได้อย่างเหมาะสมกับความรับผิดชอบ 

(๕) มีจิตสำนึกความรับผิดชอบด้านความปลอดภัยในการทำงาน และการรักษาสภาพแวดล้อม
ต่อสังคม 

๕.๕ ทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสารและการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
(๑) มีทักษะในการใช้คอมพิวเตอร์ สำหรับการทำงานที่เก่ียวข้องกับวิชาชีพได้เป็นอย่างดี 
(๒) มีทักษะในการวิเคราะห์ข้อมูลสารสนเทศทางคณิตศาสตร์หรือการแสดงสถิติประยุกต์ต่อการ

แก้ปัญหาที่เกี่ยวข้องได้อย่างสร้างสรรค์ 
(๓) สามารถประยุกต์ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสารที่ทันสมัยได้อย่างเหมาะสมและมี

ประสิทธิภาพ 
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(๔) มีทักษะในการสื ่อสารข้อมูลทั ้งทางการพูด การเขียน และการสื ่อความหมายโดยใช้
สัญลักษณ์ 

(๕) สามารถใช้เครื่องมือการคำนวณและเครื่องมือทางวิศวกรรม เพื่อประกอบวิชาชีพในสาขา
วิศวกรรมที่เก่ียวข้องได้ 

๖. องค์กรวิชาชีพท่ีเกี่ยวข้อง 
สภาวิศวกร (Council of Engineer) 

๗. โครงสร้างหลักสูตร 
โครงสร้างหลักสูตรประกอบด้วยหมวดวิชาศึกษาทั่วไป หมวดวิชาเฉพาะ หมวดวิชาเลือกเสรี 

และ/หรือวิชาประสบการณ์ภาคสนาม (ถ้ามี) โดยมีสัดส่วนจำนวนหน่วยกิตในแต่ละหมวดและหน่วย
กิตรวมทั้งหลักสูตรเป็นไปตามประกาศของกระทรวงศึกษาธิการว่าด้วยเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรระดับ
ปริญญาตรี 

หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป หมายถึง วิชาที่มุ่งพัฒนาผู้เรียนให้มีความรอบรู้อย่างกว้างขวาง มีโลกทัศน์
ที่กว้างไกล มีความเข้าใจธรรมชาติ ตนเอง ผู้อื่น และสังคม เป็นผู้ใฝ่รู้ สามารถคิดอย่างมีเหตุผลสามารถ
ใช้ภาษาในการติดต่อสื่อสารความหมายได้ดี มีคุณธรรม ตระหนักในคุณค่าของศิลปะและวัฒนธรรมทั้ง
ของไทยและของประชาคมนานาชาติ สามารถนำความรู้ไปใช้ในการดำเนินชีวิตและดำรงตนอยู่ในสังคม
ได้เป็นอย่างด ี

สถาบันอุดมศึกษาอาจจัดวิชาศึกษาทั่วไปในลักษณะจำแนกเป็นรายวิชาหรือลักษณะบูรณาการ
ใดๆ ก็ได้ โดยผสมผสานเนื้อหาวิชาที่ครอบคลุมสาระของกลุ่มวิชาสังคมศึกษา มนุษยศาสตร์ ภาษา และ
กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์กับคณิตศาสตร์ ในสัดส่วนที่เหมาะสม เพ่ือให้บรรลุวัตถุประสงค์ของวิชาศึกษาท่ัวไป 

ในส่วนของหมวดวิชาเฉพาะ เนื่องจากสาขาวิศวกรรมศาสตร์ครอบคลุมเนื้อหาที่หลากหลาย ทั้ง
ด้านทฤษฎี-หลักการ-นวัตกรรม สู่การนำไปใช้งาน จึงกำหนดเป็นกลุ่มย่อย ดังนี้ 

(๑) ว ิชาเฉพาะพื ้นฐาน หมายถึง ว ิชาที ่ เป ็นความรู ้พ ื ้นฐานสำ หรับการเร ียนทางด้าน
วิศวกรรมศาสตร์ เช่น กลุ่มวิชาพื้นฐานทางคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์ และ กลุ่ม วิชา
พ้ืนฐานทางวิศวกรรม 

(๒) วิชาเฉพาะด้าน หมายถึง วิชาที ่ครอบคลุมองค์ความรู้ที ่จำเป็นต้องมีในแต่ละด้านของ
สาขาวิชาบางหลักสูตรอาจกำหนดให้มีประสบการณ์ภาคสนาม ซึ่งอาจเป็นการฝึกงานใน
สถานประกอบการ หรือสหกิจศึกษา โดยให้นับเป็นส่วนหนึ่งของหมวดวิชาเฉพาะ เช่นกลุ่ม
วิชาบังคับทางวิศวกรรม และ กลุ่มวิชาเลือกทางวิศวกรรม 

โครงสร้างหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป   ไม่น้อยกว่า ๓๐ หน่วยกิต 
หมวดวิชาเฉพาะ   ไม่น้อยกว่า ๘๔ หน่วยกิต 

วิชาเฉพาะพ้ืนฐาน 
- กลุ่มวิชาพ้ืนฐานทางคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์ 
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- กลุ่มวิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรม 
วิชาเฉพาะด้าน* 

- กลุ่มวิชาบังคับทางวิศวกรรม 
- กลุ่มวิชาเลือกทางวิศวกรรม 

หมวดวิชาเลือกเสรี   ไม่น้อยกว่า ๖ หน่วยกิต 
หมายเหตุ * เป็นไปตามองค์ประกอบที่ปรากฏในภาคผนวก 
สำหรับหลักสูตรที ่ต้องการใบอนุญาตประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม ต้องเป็นไปตาม

ข้อกำหนดของสภาวิศวกร 
๘. เนื้อหาสาระสำคัญของสาขา/สาขาวิชา 

เนื้อหาสาระสำคัญของสาขาวิศวกรรมศาสตร์ ครอบคลุมองค์ความรู้ที ่เป็นสาระสำคัญของ
ลักษณะสาขา โดยแต่ละสาขาวิชา อาจประกอบด้วยกลุ่มความรู้เฉพาะทาง ดังตัวอย่างต่อไปนี้ 

๘.๑๒ สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ ประกอบด้วย 
๑) กลุ่มความรู้ด้านกลศาสตร์และเครื่องจักรกล 
๒) กลุ่มความรู้ด้านไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ 
๓) กลุ่มความรู้ด้านระบบอัตโนมัติและคอมพิวเตอร์ 
๔) กลุ่มความรู้ด้านเมคคาทรอนิกส์ประยุกต์ 
 

๙. กลยุทธ์การสอนและการประเมินผลการเรียนรู้ 
๙.๑ กลยุทธ์การสอน 
การเรียนการสอนควรเป็นลักษณะที่เน้นผู้เรียนเป็นสำคัญ มีการบรรยายถึงเนื้อหาหลักของแต่ละ

วิชา โดยแสดงการได้มาซึ ่งทฤษฎีและกฎเกณฑ์ต่าง ๆ ในเชิงวิเคราะห์ และเน้นให้เกิดการนำไป
ประยุกต์ใช้ในการทำ งาน กระตุ้นให้เกิดความคิดตามหลักของเหตุและผล พยายามชี้ให้เห็นความสัมพันธ์
ระหว่างทฤษฎีกับสิ ่งต่าง ๆ ในธรรมชาติ เพื ่อให้ง ่ายในการเข้าใจหรืออาจนำไปประยุกต์ใช้ใน
ชีวิตประจำวัน อีกทั้งให้ผู้เรียนได้ทำการทดลองปฏิบัติการจริงและมีโอกาสใช้เครื่องมือด้วยตนเองเพื่อให้
เกิดความเชี่ยวชาญในสาขาวิชาที่เรียน 

ในกระบวนการเรียนการสอน ควรส่งเสริมให้ผู้เรียนมีทักษะความสามารถในการค้นคว้าด้วย
ตนเอง ทั้งในและนอกห้องเรียน มีการมอบหมายงานเพื่อให้ผู้เรียนได้มีการฝึกฝนทักษะด้านต่าง ๆ รู้จัก
วิเคราะห์และแก้ปัญหาด้วยตนเอง มีการพัฒนาค้นหาความรู้แล้วมาเสนอเพื่อสร้างทักษะในการอภิปราย
นำเสนอ และแลกเปลี่ยนเรียนรู้ระหว่างกัน 

นอกจากนี้ ควรสอดแทรกเนื้อหา/กิจกรรมที่ส่งเสริมด้านคุณธรรม จริยธรรม รูปแบบการเรียน
การสอนต่าง ๆ เหล่านี้ จะทำให้ผู้เรียนเกิดทักษะในการเรียนรู้ ทักษะในการทดลองวิจัยและการแก้ปัญหา
มีความรู้ในเรื่องที่ตนเองสนใจ มีทักษะในการนำเสนอและอภิปรายโดยใช้เทคโนโลยีในการสื่อสารกับผู้อ่ืน 
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ทักษะการใช้ภาษาไทยและภาษาต่างประเทศ ยอมรับฟังความคิดเห็นของผู้อื ่นและเป็นผู้มีคุณธรรม 
จริยธรรมในตนเองและวิชาชีพ 

๙.๒ กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ 
หลักสูตรที่เปิดดำเนินการต้องมีกลยุทธ์การประเมินผล และทวนสอบว่าเกิดผลการเรียนรู้ตาม

มาตรฐานที่กำหนดอย่างน้อย ๕ ด้าน (ในข้อ ๕) เพ่ือนำมาปรับปรุงลักษณะการเรียนการสอนให้เป็นไปใน
ทิศทางที่สอดคล้องกับที่ต้องการ ซึ่งสถาบันอุดมศึกษาจะต้องวางแผนไว้ล่วงหน้า และระบุรายละเอียด
เป็นลายลักษณ์อักษรในเอกสารรายละเอียดของหลักสูตร รายละเอียดของรายวิชา และรายละเอียดของ
ประสบการณ์ภาคสนาม (ถ้ามี) 

การประเมินผลของแต่ละรายวิชาเป็นความรับผิดชอบของผู้สอน เช่น การสอบข้อเขียน การสอบ
สัมภาษณ์ การสอบปฏิบัติ การสังเกตพฤติกรรม การให้คะแนนโดยผู้ร่วมงาน รายงานกิจกรรม แฟ้ ม
ผลงาน การประเมินตนเองของผู้เรียน ส่วนการประเมินผลหลักสูตรเป็นความรับผิดชอบร่วมกันของ
คณาจารย์และผู้บริหารหลักสูตร เช่น การประเมินข้อสอบ การเทียบเคียงข้อสอบกับสถานศึกษาอ่ืน การ
สอบด้วยข้อสอบกลางของสาขาวิชา และการประเมินของสมาคมวิชาชีพ เช่น จากสภาวิศวกร สำหรั บ
การขอรับใบอนุญาตประกอบวิชาชีพ เป็นต้น 

การประเมินผลมาตรฐานคุณภาพบัณฑิต นอกจากจะเป็นทางด้านความรู้แล้ว การประเมินว่า
บัณฑิตระดับอุดมศึกษาเป็นผู ้มีคุณธรรม จริยธรรม มีความสามารถในการเรียนรู้และพัฒนาตนเอง
สามารถประยุกต์ใช้ความรู้เพื่อการดำรงชีวิตในสังคมได้อย่างมีความสุขก็เป็นสิ่งที่จำเป็น อาจารย์ผู้สอน
อาจทำได้ด้วยการจำลองสถานการณ์ต่างๆ เพื่อสังเกตพฤติกรรมของนักศึกษาว่ามีคุณลักษณะที่ต้องการ
หรือไม่ เพื่อใช้เป็นแนวทางในการประเมิน นอกเหนือจากการประเมินที่ได้รับกลับมาจากผู้ประกอบการ
ซึ่งจะเกิดขึ้นหลังจากที่นักศึกษาได้เรียนวิชาประสบการณ์ภาคสนาม(การฝึกงาน/สหกิจศึกษา) หรือผู้จ้าง
งานหลังจากท่ีเป็นบัณฑิตจบออกไป และได้ใช้ชีวิตร่วมกับสังคมภายนอก 
นอกจากนี้ การวัดและประเมินผลนักศึกษา อย่างน้อยให้เป็นไปตามประกาศดังนี้ 

• ประกาศกระทรวงศึกษาธิการ เรื่องเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรระดับปริญญาตรี พ.ศ. ๒๕๔๘ข้อ 
๑๒ ว่าด้วยเกณฑ์การวัดผลและการสำเร็จการศึกษา 

• ประกาศกระทรวงศึกษาธิการ เรื่องมาตรฐานการอุดมศึกษา พ.ศ. ๒๕๔๙ ว่าด้วยมาตรฐานด้าน
คุณภาพบัณฑิต 

• ประกาศ/ข้อบังคับ/ระเบียบ ของแต่ละสถาบันอุดมศึกษา 
๑๐. การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ 

สถาบันการศึกษาต้องกำหนดระบบการทวนสอบเพื่อยืนยันว่าผู้จบการศึกษาทุกคนมีผลการ
เรียนรู้อย่างน้อยตามที่กำหนดไว้ในมาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์ ดังนี้ 

๑๐.๑ การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ของนักศึกษาขณะท่ีกำลังศึกษา 
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การทวนสอบในระดับรายวิชา มีการประเมินทั้งในภาคทฤษฎีและปฏิบัติ และมีคณะกรรมการ
ผู้ทรงคุณวุฒิ พิจารณาข้อสอบในการวัดผลการเรียนรู้ตามที่กำหนดไว้ให้เป็นไปตามแผนการสอนการทวน
สอบในระดับหลักสูตร มีระบบประกันคุณภาพภายใน เพ่ือใช้ในการทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ของ
นักศึกษามีการประเมินการสอนของผู้สอนโดยนักศึกษา เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพการเรียนรู้ของนักศึกษา 

๑๐.๒ การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้หลังจากนักศึกษาสำเร็จการศึกษา 
การกำหนดกลวิธีการทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ของนักศึกษาหลังสำเร็จการศึกษา เพ่ือ

นำมาใช้ปรับปรุงกระบวนการการเรียนการสอนและหลักสูตร รวมทั้งการประเมินคุณภาพของหลักสูตร
อาจใช้การประเมินจากตัวอย่างต่อไปนี้ 

๑) ภาวการณ์ได้งานทำของบัณฑิต โดยประเมินจากบัณฑิตแต่ละรุ่นที่สำเร็จการศึกษาในด้าน
ของระยะเวลาในการหางานทำ ความเห็นต่อความรู้ ความสามารถ ความมั่นใจของบัณฑิตใน
การประกอบการงานอาชีพ 

๒) การทวนสอบจากผู้ประกอบการ เพ่ือประเมินความพึงพอใจในบัณฑิตที่จบการศึกษาและเข้า
ทำงานในสถานประกอบการนั้นๆ 

๓) การประเมินจากสถานศึกษาอื่น ถึงระดับความพึงพอใจในด้านความรู้ ความพร้อม และ
คุณสมบัติด้านอื่นๆ ของบัณฑิตที่เข้าศึกษาต่อในระดับบัณฑิตศึกษาในสถานศึกษานั้นๆ 

๔) การประเมินจากบัณฑิตที่ไปประกอบอาชีพ ในส่วนของความพร้อมและความรู้จากสาขาวิชา
ที่เรียนตามหลักสูตร เพ่ือนำมาใช้ในการปรับหลักสูตรให้ดียิ่งขึ้น 

๕) มีการเชิญผู้ทรงคุณวุฒิภายนอก และผู้ประกอบการ มาประเมินหลักสูตร หรือเป็นอาจารย์
พิเศษ เพ่ือเพ่ิมประสบการณ์ เรียนรู้ และการพัฒนาองค์ความรู้ของนักศึกษา 

๑๑. คุณสมบัติผู้เข้าศึกษาและการเทียบโอนผลการเรียนรู้ 
๑๑.๑ คุณสมบัติผู้เข้าศึกษา 

๑) สำเร ็จการศึกษาไม่ต ่ำกว ่าระดับมัธยมศึกษาตอนปลายตามหลักส ูตรของ
กระทรวงศึกษาธิการหรือเทียบเท่า 

๒) ผ่านการคัดเลือกตามเกณฑ์ของหน่วยงานที่เกี่ยวข้อง และ/หรือ เป็นไปตามระเบียบ
ข้อบังคับการคัดเลือกของสถาบันการศึกษาเป็นผู้กำหนด 

๑๑.๒ การเทียบโอนผลการเรียนรู้ 
การเทียบโอนผลการเรียนรู้ให้เป็นไปตามประกาศกระทรวงศึกษาธิการ และ ระเบียบข้อบังคับ

ตามท่ีสถาบันการศึกษากำหนด 
๑๒. คณาจารย์และบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอน 

๑) อาจารย์ประจำต้องมีจำนวนและคุณวุฒิเป็นไปตาม 

• ประกาศกระทรวงศึกษาธิการเรื่อง เกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรระดับปริญญาตรี พ.ศ. 
๒๕๔๘หรือฉบับปรับปรุงแก้ไขล่าสุด 
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• ประกาศกระทรวงศึกษาธิการเร ื ่อง แนวทางบร ิหารเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตร
ระดับอุดมศึกษาพ.ศ. ๒๕๔๘ หรือฉบับปรับปรุงแก้ไขล่าสุด 

• แนวปฏิบัติเกี่ยวกับการกำหนดจำนวนอาจารย์ประจำหลักสูตรตามเกณฑ์มาตรฐาน
หลักสูตรระดับอุดมศึกษา พ.ศ.๒๕๔๘ หรือฉบับปรับปรุงแก้ไขล่าสุด 

• แนวทางปฏิบัติเกี่ยวกับคุณวุฒิอาจารย์ประจำหลักสูตรระดับอุดมศึกษา 

• ประกาศคณะกรรมการการอุดมศึกษา เรื่อง แนวปฏิบัติตามหลักเกณฑ์การขอเปิดและ
ดำเนินการหลักสูตรระดับปริญญาในระบบการศึกษาทางไกล พ.ศ. ๒๕๔๘ หรือฉบับ
ปรับปรุงแก้ไขล่าสุด 

• แนวทางปฏิบัติของสภาวิศวกร เกี ่ยวกับคุณวุฒิอาจารย์ประจำหลักสูตร สำหรับ
สาขาวิชาที่กำหนดให้ผู ้จบการศึกษา มีสิทธิ์ในการสอบใบอนุญาตประกอบวิชาชีพ
วิศวกรรมควบคุม 

• ข้อบังคับของแต่ละสถาบันอุดมศึกษา 
๒) อาจารย์ต้องมีความเข้าใจถึงวัตถุประสงค์และเป้าหมายของหลักสูตร 
๓) อาจารย์ต้องมีความรู้และทักษะในการจัดการเรียนการสอนและการประเมินผลสัมฤทธิ์ของ

นักศึกษา และมีประสบการณ์ทำวิจัยหรือประสบการณ์ประกอบวิชาชีพในสาขาวิชาที่สอน 
๔) ควรเชิญผู้เชี่ยวชาญจากภาคธุรกิจ หรือภาคอุตสาหกรรมที่มีประสบการณ์ตรงในรายวิชา

ต่างๆมาเป็นวิทยากรหรืออาจารย์พิเศษ เพ่ือถ่ายทอดประสบการณ์ให้แก่นักศึกษา 
๕) สัดส่วนอาจารย์ต่อนักศึกษาเต็มเวลาเทียบเท่า ให้เป็นไปตามเกณฑ์การประกันคุณภาพ

การศึกษาภายในสถานศึกษา ระดับอุดมศึกษา ของสำนักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษา 
๑๓. ทรัพยากรการเรียนการสอนและการจัดการ 

สิ่งสนับสนุนการเรียนการสอนที่สำคัญของสาขาวิชาทางวิศวกรรมศาสตร์ คือเครื่องมืออุปกรณ์
และห้องปฏิบัติการเพ่ือรองรับการเรียนการสอนของสาขาวิชา เนื่องจากนักศึกษาต้องมีประสบการณ์การ
ใช้งานเครื่องมือ และอุปกรณ์ในแต่ละสาขาวิชา เพ่ือให้เกิดความเข้าใจในหลักการ วิธีการใช้งานที่ถูกต้อง 
และมีทักษะในการใช้งานจริง รวมทั้งการเข้าถึงแหล่งสารสนเทศทั้งห้องสมุดและอินเทอร์เน็ตและสื่อการ
สอนสำเร็จรูป เช่น วิดีทัศน์วิชาการ โปรแกรมการคำนวณ รวมถึงสื่อประกอบการสอนที่จัดเตรียมโดย
ผู้สอน ดังนั้น ต้องมีทรัพยากรขั้นต่ำเพ่ือจัดการเรียนการสอน ดังนี้ 

๑) มีห้องเรียนที่มีสื่อการสอนและอุปกรณ์ที่ทันสมัยเอื้อให้คณาจารย์สามารถปฏิบัติงานสอนได้
อย่างมีประสิทธิภาพ 

๒) มีห้องปฏิบัติการที่มีความพร้อมทั้งวัสดุอุปกรณ์ เครื่องคอมพิวเตอร์ ระบบเครือข่าย และ
ซอฟต์แวร์ที่สอดคล้องกับสาขาวิชาที่เปิดสอนอย่างพอเพียงต่อการเรียนการสอน รวมถึง
ห้องปฏิบัติการสำหรับการทำโครงงาน โดยมีการบริหารจัดการอย่างเป็นระบบ 
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๓) ต้องมีเจ้าหน้าที่สนับสนุนดูแลสื่อการเรียนการสอน อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ และมีโปรแกรม
คอมพิวเตอร์ที่ถูกต้องตามกฎหมายที่พร้อมใช้ปฏิบัติงาน สำหรับใช้ประกอบการสอน 

๔) มีห้องสมุดหรือแหล่งความรู้และสิ ่งอำนวยความสะดวกในการสืบค้นความรู ้ผ่านระบบ
อิเล็กทรอนิกส์ ตลอดจนมีหนังสือ ตำราและวารสารในสาขาวิชาที่เปิดสอนทั้งภาษาไทยและ
ภาษาต่างประเทศท่ีเกี่ยวข้องในจำนวนที่เหมาะสม โดยจำนวนตำราที่เกี่ยวข้องต้องมีเพียงพอ 

๕) มีเครื ่องมืออุปกรณ์ประกอบการเรียนวิชาปฏิบัติการระหว่างการเรียนการสอนในวิชา
ปฏิบัติการต่อจำนวนนักศึกษาในอัตราส่วนที่เหมาะสม 

ทั้งนี้ ทรัพยากรขั้นต่ำเพ่ือการเรียนการสอนของสาขาวิชา ต้องมีความพร้อมอยู่ในที่ตั้งเดียวกับหลักสูตรที่
ขอเปิดดำเนินการ นอกจากนี้ การเตรียมความพร้อมสนับสนุนการเรียนการสอนตามหลักสูตรให้เป็นไป
ตาม 

• ประกาศกระทรวงศึกษาธิการ เรื่อง เกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรระดับปริญญาตรี พ.ศ.
๒๕๔๘ (หรือฉบับปรับปรุงแก้ไขล่าสุด) ข้อ ๑๔ ว่าด้วยการประกันคุณภาพของหลักสูตร 

• ประกาศคณะกรรมการการอุดมศึกษา เรื่อง แนวปฏิบัติตามหลักเกณฑ์การขอเปิดและ
ดำเนินการหลักสูตรระดับปริญญาในระบบการศึกษาทางไกล พ.ศ. ๒๕๔๘ 

• ประกาศกระทรวงศึกษาธิการ เรื ่อง มาตรฐานการอุดมศึกษา พ.ศ. ๒๕๔๙ ว่าด้วย
มาตรฐานด้านพันธกิจของการบริหารอุดมศึกษา และมาตรฐานด้านการสร้างและพัฒนา
สังคมฐานความรู้ และสังคมแห่งการเรียนรู้ 

๑๔. แนวทางการพัฒนาคณาจารย์ 
๑) มีการปฐมนิเทศแนะแนวอาจารย์ใหม่ ให้มีความรู้และเข้าใจนโยบายของสถาบันอุดมศึกษา 

คณะและหลักสูตรที่สอน รวมทั้งอบรมวิธีการสอนแบบต่างๆ ตลอดจนการใช้และผลิตสื่อการ
สอนเพื่อเป็นการพัฒนาการสอนของอาจารย์ 

๒) ส่งเสริมอาจารย์ให้มีการเพิ่มพูนความรู้ สร้างเสริมประสบการณ์ในสาขาที่เกี่ยวข้อง เพ่ือ
ส่งเสริมการสอนและการวิจัยอย่างต่อเนื่อง และให้การสนับสนุนการศึกษาต่อ ฝึกอบรม ดู
งานทางวิชาการและวิชาชีพในองค์กรต่างๆ การประชุมทางวิชาการทั้งในประเทศ หรือ
ต่างประเทศ หรือการลาเพ่ือเพ่ิมพูนประสบการณ์ 

๓) มีการเพ่ิมพูนทักษะการจัดการเรียนการสอนและการประเมินผลให้ทันสมัย 
๔) การมีส่วนร่วมในกิจกรรมบริการวิชาการแก่ชุมชนที่เกี ่ยวข้องกับการพัฒนาความรู ้และ

คุณธรรม 
๕) สนับสนุนให้อาจารย์จัดทำผลงานทางวิชาการ เพ่ือส่งเสริมการมีตำแหน่งทางวิชาการสูงขึ้น 

๑๕. การประกันคุณภาพหลักสูตรและการจัดการเรียนการสอนให้บรรลุมาตรฐานผลการเรียนรู้ที่
กำหนด 
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สถาบันอุดมศึกษาที่จัดการเรียนการสอนในสาขา/สาขาวิชานี้ ต้องสามารถประกันคุณภาพ
หลักสูตรและการจัดการเรียนการสอนตามมาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์ โดย
มีตัวบ่งชี้ผลการดำเนินงานดังนี้ 
 

ตัวบ่งชี้ผลการดำเนินงาน 
(๑) อาจารย์ประจำหลักสูตรอย่างน้อยร้อยละ ๘๐ มีส่วนร่วมในการประชุมเพ่ือวางแผน ติดตามและ

ทบทวนการดำเนินงานหลักสูตร 
(๒) มีรายละเอียดของหลักสูตร ตามแบบ มคอ.๒ ที่สอดคล้องกับกรอบมาตรฐานคุณวุฒิแห่งชาติหรือ

มาตรฐานคุณวุฒิสาขา/สาขาวิชา (ถ้ามี) 
(๓) มีรายละเอียดของรายวิชา และรายละเอียดของประสบการณ์ภาคสนาม (ถ้ามี) ตามแบบ มคอ.๓

และ มคอ.๔ อย่างน้อยก่อนการเปิดสอนในแต่ละภาคการศึกษาให้ครบทุกรายวิชา 
(๔) จัดทำรายงานผลการดำเนินการของรายวิชาและรายงานผลการดำเนินการของประสบการณ์

ภาคสนาม (ถ้ามี) ตามแบบ มคอ.๕ และ มคอ.๖ ภายใน ๓๐ วัน หลังสิ้นสุดภาคการศึกษาที่เปิด
สอนให้ครบทุกรายวิชา 

(๕) จัดทำรายงานผลการดำเนินการของหลักสูตร ตามแบบ มคอ.๗ ภายใน ๖๐ วัน หลังสิ้นสุดปี
การศึกษา 

(๖) มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาตามมาตรฐานผลการเรียนรู้ ที่กำหนดใน มคอ.๓ และ มคอ.
๔ (ถ้ามี) อย่างน้อยร้อยละ ๒๕ ของรายวิชาที่เปิดสอนในแต่ละปีการศึกษา 

(๗) มีการพัฒนา/ปรับปรุงการจัดการเรียนการสอน กลยุทธ์การสอน หรือ การประเมินผลการเรี ยนรู้
จากผลการประเมินการดำเนินงานที่รายงานใน มคอ.๗ ปีที่แล้ว 

(๘) อาจารย์ใหม่ (ถ้ามี) ทุกคน ได้รับการปฐมนิเทศหรือคำแนะนำด้านการจัดการเรียนการสอน 
(๙) อาจารย์ประจำทุกคนได้รับการพัฒนาทางวิชาการ และ/หรือวิชาชีพ อย่างน้อยปีละหนึ่งครั้ง 
(๑๐) จำนวนบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอน (ถ้ามี) ได้รับการพัฒนาวิชาการ และ/หรือวิชาชีพ ไม่

น้อยกว่าร้อยละ ๕๐ ต่อปี 
(๑๑) ระดับความพึงพอใจของนักศึกษาปีสุดท้าย/บัณฑิตใหม่ที่มีต่อคุณภาพหลักสูตรเฉลี่ยไม่น้อยกว่า 

๓.๕ จากคะแนนเต็ม ๕.๐ 
(๑๒) ระดับความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิตที่มีต่อบัณฑิตใหม่ เฉลี่ยไม่น้อยกว่า ๓.๕ จากคะแนนเต็ม 

๕.๐ 
 

สถาบันอุดมศึกษาอาจกำหนดตัวบ่งชี้เพิ่มเติม ให้สอดคล้องกับพันธกิจและวัตถุประสงค์ของ
สถาบันฯ หรือกำหนดเป้าหมายการดำเนินงานที่สูงขึ้น เพ่ือการยกระดับมาตรฐานของตนเอง โดยกำหนด
ไว้ในรายละเอียดของหลักสูตร 
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สถาบันอุดมศึกษาที ่จะได้ร ับการรับรองมาตรฐานหลักสูตรตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิ
ระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ ต้องมีผลการดำเนินการบรรลุตามเป้าหมายตัวบ่งชี้ทั ้งหมดอยู่ในเกณฑ์ดี
ต่อเนื่อง ๒ ปีการศึกษาเพื่อติดตามการดำเนินการตาม TQF ต่อไป ทั้งนี้เกณฑ์การประเมินผ่านคือมีการ
ดำเนินงานตามข้อ ๑–๕ และอย่างน้อยร้อยละ ๘๐ ของตัวบ่งชี้ผลการดำเนินงานที่ระบุไว้ในแต่ละปี 
๑๖. การนำมาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรีสาขาวิศวกรรมศาสตร์สู่การปฏิบัติ 
กระบวนการที่สถาบันอุดมศึกษานำมาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์สู่การพัฒนา
หลักสูตรใหม่หรือหลักสูตรปรับปรุง เป็นดังนี้ 

๑) ให้สถาบันพิจารณาความพร้อมและศักยภาพในการบริหารจัดการศึกษาตามหลักสูตรในหัวข้อ
ต่าง ๆ ที่กำหนดในมาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรีสาขาวิศวกรรมศาสตร์ 

๒) สถาบันแต่งตั้งคณะกรรมการพัฒนาหลักสูตรระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์ตาม
มาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์ ซึ่งประกอบด้วยกรรมการอย่างน้อย ๕ คนโดย
มีอาจารย์ผู ้รับผิดชอบหลักสูตรอย่างน้อย ๒ คน ผู้ทรงคุณวุฒิหรือผู้เชี ่ยวชาญในสาขา/สาขาวิชาที่
เกี่ยวข้อง ซึ่งเป็นบุคคลภายนอกอย่างน้อย ๒ คน หากเป็นหลักสูตรที่เกี่ยวข้องกับวิศวกรรมควบคุมให้มี
ผู้แทนจากองค์กรวิชาชีพที่เกี่ยวข้องอย่างน้อย ๑ คน เพื่อดำเนินการพัฒนาหลักสูตรให้สอดคล้องกับ
มาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์ โดยมีหัวข้อของหลักสูตรอย่างน้อยตามที่
กำหนดไว้ในแบบ มคอ.๒ รายละเอียดของหลักสูตร 

๓) การพัฒนาหลักสูตรระดับปริญญาตรี สาขาวิชาใดๆ ของสาขาวิศวกรรมศาสตร์ ตามข้อ ๒) 
นั้นในหัวข้อมาตรฐานผลการเรียนรู้ที่คาดหวัง นอกจากมาตรฐานผลการเรียนรู้ที่กำหนดไว้ในมาตรฐาน
คุณวุฒิระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์แล้ว สถาบันอุดมศึกษาอาจเพิ่มเติมมาตรฐานผลการ
เรียนรู้ซึ่งสถาบันฯต้องการให้บัณฑิตระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์ ของตนมีคุณลักษณะเด่น
หรือพิเศษกว่าบัณฑิตในระดับคุณวุฒิและสาขาวิชาเดียวกันของสถาบันอื่นๆ เพื่อให้เป็นไปตามปรัชญา
และปณิธานของสถาบันฯ และเป็นที่สนใจของบุคคลที่จะเลือกเรียนหลักสูตรของสถาบันฯ หรือผู้ที่สนใจ
จะรับบัณฑิตเข้าทำงานเมื่อสำเร็จการศึกษา โดยให้แสดงแผนที่การกระจายความรับผิดชอบต่อมาตรฐาน
ผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา (Curriculum Mapping) เพื่อให้เห็นว่าแต่ละรายวิชาในหลักสูตรมี
ความรับผิดชอบหลักหรือความรับผิดชอบรองต่อมาตรฐานผลการเรียนรู้ด้านใด 

๔) จัดทำรายละเอียดของรายวิชา รายละเอียดของประสบการณ์ภาคสนาม (ถ้ามี) ตามท่ีกำหนด
ไว้ในหลักสูตร โดยมีหัวข้ออย่างน้อยตาม แบบ มคอ. ๓ (รายละเอียดของรายวิชา) และ แบบ มคอ. ๔
(รายละเอียดของประสบการณ์ภาคสนาม) ตามลำดับ พร้อมทั้งแสดงให้เห็นว่า แต่ละรายวิชาจะทำให้
เกิดผลการเรียนรู้ที่คาดหวังในเรื่องใด สถาบันฯต้องมอบหมายให้ภาควิชา/สาขาวิชา จัดทำรายละเอียด
ของรายวิชาทุกรายวิชา รวมทั้งรายละเอียดของประสบการณ์ภาคสนาม (ถ้ามี) ให้เสร็จเรียบร้อยก่อนการ
เปิดสอน 

๕) สถาบันอุดมศึกษาต้องเสนอสภาสถาบันฯ เพื่ออนุมัติรายละเอียดของหลักสูตรซึ่งได้จัดทำ
อย่างถูกต้องสมบูรณ์แล้วก่อนเปิดสอน โดยสภาสถาบันฯควรกำหนดระบบและกลไกของการจัดทำและ
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อนุมัติรายละเอียดของหลักสูตร รายละเอียดของรายวิชา และรายละเอียดของประสบการณ์ภาคสนาม 
(ถ้ามี) ให้ชัดเจน 

๖) สถาบันอุดมศึกษาต้องเสนอรายละเอียดของหลักสูตร ซึ่งสภาสถาบันฯอนุมัติให้เปิดสอนแล้ว
ให้สำนักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษารับทราบภายใน ๓๐ วัน นับแต่สภาสถาบันฯ อนุมัติ 

๗) เมื่อสภาสถาบันฯ อนุมัติตามข้อ ๕) แล้วให้มอบหมายอาจารย์ผู้สอนแต่ละรายวิชาดำเนินการ
จัดการเรียนการสอนตามกลยุทธ์การสอนและการประเมินผลที่กำหนดไว้ในรายละเอียดของหลักสูตร 
รายละเอียดของรายวิชา และรายละเอียดของประสบการณ์ภาคสนาม (ถ้ามี) ให้บรรลุมาตรฐานผลการ
เรียนรู้ที่คาดหวังของสาขา/สาขาวิชา 

๘) เมื ่อสิ ้นสุดการเรียนการสอน การประเมินผลและการทวนสอบผลการเรียนรู้ของแต่ละ
รายวิชาและประสบการณ์ภาคสนามในแต่ละภาคการศึกษาแล้ว ให้อาจารย์ผู้สอนจัดทำรายงานผลการ
ดำเนินการของรายวิชา ซึ่งรวมถึงการประเมินผลและการทวนสอบผลการเรียนในรายวิชาที่ตนรับผิดชอบ
พร้อมปัญหา/อุปสรรคและข้อเสนอแนะ โดยมีหัวข้ออย่างน้อยตามแบบ มคอ.๕ (รายงานผลการ
ดำเนินการของรายวิชา) และแบบ มคอ.๖ (รายงานผลการดำเนินการของประสบการณ์ภาคสนาม) ให้
อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรประมวล/วิเคราะห์ประสิทธิภาพและประสิทธิผลการดำเนินการ และจัดทำ
รายงานผลการดำเนินการของหลักสูตรในภาพรวมประจำปีการศึกษาเมื่อสิ้นปีการศึกษา โดยมีหัวข้อ
อย่างน้อยตามแบบ มคอ.๗ (รายงานผลการดำเนินการของหลักสูตร) เพ่ือใช้ในการพิจารณาปรับปรุงและ
พัฒนากลยุทธ์การสอน กลยุทธ์การประเมินผลและแก้ไขปัญหาอุปสรรคที่เกิดขึ้น และหากจำเป็นจะต้อง
ปรับปรุงหลักสูตรหรือการจัดการเรียนการสอนก็สามารถกระทำได้ 

๙) เมื่อครบรอบหลักสูตร ให้จัดทำรายงานผลการดำเนินการของหลักสูตร โดยมีหัวข้อและ
รายละเอียดอย่างน้อยตามแบบ มคอ.๗ (รายงานผลการดำเนินการของหลักสูตร) เช่นเดียวกับการ
รายงานผลการดำเนินการของหลักสูตรในแต่ละปีการศึกษา และวิเคราะห์ประสิทธิภาพและประสิทธผิล
ของการบริหารจัดการหลักสูตรในภาพรวม ว่าบัณฑิตบรรลุมาตรฐานผลการเรียนรู้ตามที่คาดหวังไว้
หรือไม่ รวมทั้งให้นำผลการวิเคราะห์มาปรับปรุงและพัฒนาหลักสูตรและ/หรือการดำเนินการของ
หลักสูตรต่อไป 
๑๗. การเผยแพร่หลักสูตรที่มีคุณภาพและมาตรฐานตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิฯ ซึ ่งบันทึกใน

ฐานข้อมูลหลักสูตรเพื่อการเผยแพร่ (Thai Qualifications Register: TQR) 
เพื่อประโยชน์ต่อการกำกับดูแลคุณภาพการจัดการศึกษาของคณะกรรมการการอุดมศึกษา การ

รับรองคุณวุฒิเพื่อกำหนดอัตราเงินเดือนในการเข้ารับราชการของคณะกรรมการข้าราชการพลเรือน 
(ก.พ.)การรับรองคุณวุฒิเพ่ือการศึกษาต่อหรือทำงานในต่างประเทศ และเป็นข้อมูลสำหรับผู้ประกอบการ 
สังคม และผู้มีส่วนได้ส่วนเสียจะสามารถตรวจสอบหลักสูตรที่มีคุณภาพและมาตรฐานได้โดยสะดวก ให้
สำนักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษาเผยแพร่หลักสูตรที่มีคุณภาพและมาตรฐานตามกรอบมาตรฐาน
คุณวุฒิฯซึ่งบันทึกในฐานข้อมูลหลักสูตรเพื่อการเผยแพร่ (Thai Qualifications Register: TQR) เมื่อ
สถาบันฯได้เปิดสอนไปแล้วอย่างน้อยครึ่งระยะเวลาของหลักสูตรตามหลักเกณฑ์ต่อไปนี้ 
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๑๗.๑ เป็นหลักสูตรที่ได้รับอนุมัติจากสภาสถาบันอุดมศึกษาก่อนเปิดสอนและได้แจ้งสำนักงาน
คณะกรรมการการอุดมศึกษารับทราบภายใน ๓๐ วันนับแต่สภาสถาบันอุดมศึกษาอนุมัติหลักสูตรนั้น 

๑๗.๒ ผลการประเมินคุณภาพภายในตามตัวบ่งชี้ที ่กำหนดไว้ในรายละเอียดของหลักสูตรซึ่ง
สอดคล้องกับการประกันคุณภาพภายในจะต้องมีคะแนนเฉลี่ยระดับดีขึ้นไปต่อเนื่องกัน ๒ ปี นับตั้งแต่เปิด
สอนหลักสูตรที่ได้พัฒนาตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์ ที่ได้กำหนด
ตัวบ่งชี้และ/หรือเกณฑ์การประเมินเพิ่มเติม ผลการประเมินคุณภาพจะต้องเป็นไปตามหลักเกณฑ์ที่
มาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์ กำหนด จึงจะได้รับการเผยแพร่ 

๑๗.๓ หลักสูตรใดที่ไม่ได้รับการเผยแพร่ ให้สถาบันอุดมศึกษาดำเนินการปรับปรุงตามเงื่อนไขท่ี
คณะกรรมการการอุดมศึกษาจะกำหนดจากผลการประเมินต่อไป 

๑๗.๔ กรณีหลักสูตรใดได้รับการเผยแพร่แล้ว สถาบันอุดมศึกษาจะต้องกำกับดูแลให้มีการรักษา
คุณภาพให้มีมาตรฐานอยู่เสมอ โดยผลการประเมินคุณภาพภายในต้องมีคะแนนเฉลี่ยอยู่ในระดับดีขึ้นไป
หรือเป็นไปตามที่มาตรฐานคุณวุฒิระดับปริญญาตรี สาขาวิศวกรรมศาสตร์ กำหนดทุกปีหลังจากได้รับ
การเผยแพร่ หากต่อมาปรากฏว่าผลการประเมินคุณภาพหลักสูตรของสถาบันอุดมศึกษาใดไม่เป็นไป
ตามท่ีกำหนด ให้สำนักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษาเสนอคณะกรรมการการอุดมศึกษาเพ่ือพิจารณา
ถอนการเผยแพร่หลักสูตรนั ้น จนกว่าสถาบันอุดมศึกษานั ้นจะได้มีการปรับปรุงตามเงื ่อนไขของ
คณะกรรมการการอุดมศึกษา 
๑๘. ภาคผนวก 

๑๘.๑ เนื้อหาสาระสำคัญของสาขาวิศวกรรมศาสตร์ 
เนื้อหาสาระสำคัญในแต่ละสาขาวิชาของสาขาวิศวกรรมศาสตร์ แบ่งออกเป็นกลุ่มความรู้ต่างๆ 

(ข้อ ๘) ซึ่งแต่ละกลุ่มความรู้สามารถอาจจำแนกย่อยเป็นเนื้อหาความรู้ โดยความสัมพันธ์ระหว่างเนื้อหา
ความรู ้กับองค์ความรู ้พื ้นฐานในหัวข้อ ๓ แสดงได้ด้วยตัวอย่างรายละเอียดเนื ้อหาวิชาตามตาราง
ดังต่อไปนี้ 
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ภาคผนวก ช 
ตารางเปรียบเทียบเนื้อหาสาระสำคัญของหลักสูตรกับเนื้อหา

สาระตามสภาวิชาชีพ 
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แบบการตรวจ (CHECKLIST) สำหรับการรับรองปริญญา  ประกาศนียบัตร  หรือวุฒิบัตรในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม  สาขาวิศวกรรมไฟฟ้า 
 

หลักสูตร : หลักสตูรวิศวกรรมศาสตรบณัฑิต วันที่ :  
ปริญญา : 

สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์
มติสภาสถาบันการศึกษา :    

คณะ : วิศวกรรมศาสตร ์ ปีที่ขอรับรอง : 2565 ถึง 2569 
สถาบัน : มหาวิทยาทักษิณ วิทยาเขตพัทลุง พิจารณาตามเกณฑ์ : ระเบียบสภาวิศวกร พ.ศ. 2562 

 
 

ลำดับ ดัชนีที่ใช้ในการตรวจสอบ 
ยืนยันการรับรองตนเอง 

หมายเหตุ (เอกสารอ้างอิง/หน้า) 
ม ี ไม่มี 

ตารางรับรองตนเอง (Self-Declaration) หลักสูตรที่สถาบันการศึกษาขอรับรอง (ให้สถาบันการศกึษาใส่เครื่องหมาย   ) 
1. หลักสตูรผ่านสภามหาวิทยาลัย กระทรวงผูร้ับผดิชอบรับทราบการ เปิด/ปรับปรุง หลักสูตร หรือการรบัรองมาตรฐานการศึกษา      

O หลักสตูรใหม่ (ต้องยื่นขอและได้รับการรับรองก่อนเปิดรับนักศึกษา) 
O หลักสตูรปรับปรุง (ต้องยื่นขอภายใน 1 ปี นับแต่วันท่ีสถานศึกษาเห็นชอบปรับปรุง)  

2. วัตถุประสงค์ของหลักสูตร เพื่อผลติวิศวกรมาประกอบวิชาชีพวิศวกรรมในสาขาท่ีขอรับรอง และอื่นๆ    

3. สถาบันการศึกษาต้องกำหนดวิธีการและหลักเกณฑ์การคัดเลือกผู้สมัครเข้าศึกษา เพื่อให้ได้นักศึกษาที่มีคุณภาพสอดคล้องกับ
วัตถุประสงค์ 

   

4. เกณฑ์การรับนักศึกษา    
 

O รับผู้จบ ม.6 หรือเทียบเท่า 
O รับผู้จบ ปวส. เทียบโอนไดไ้ม่เกนิ 35 หน่วยกิต  

- ไม่สามารถเทียบโอนวิชาพื้นฐานวิทยาศาสตร์ วิชาพื้นฐานทางวิศวกรรม และวิชาเฉพาะทางวิศวกรรมได้ 
- ผู้ซ่ึงผ่านการเรียนการสอนวิชาพื้นฐานทางวิทยาศาสตร์ตามหลักสูตรที่คณะกรรมการสภาวิศวกรได้รับรองปริญญา ประกาศนียบัตร หรือวุฒิบัตรใน

การประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมสามารถขอเทียบโอนวิชาพื้นฐานทางวิทยาศาสตร์ได้ 
O รับวุฒิอ่ืนและมีวิธีการเทียบโอน 

5. หลักสตูรการศึกษา      

✓ 

✓ 

✓ 
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ลำดับ ดัชนีที่ใช้ในการตรวจสอบ 
ยืนยันการรับรองตนเอง 

หมายเหตุ (เอกสารอ้างอิง/หน้า) 
ม ี ไม่มี 

O ระบบทวิภาค  
 
 
 
จำนวน 83 หน่วยกิต 

O ระบบไตรภาค 
O อื่นๆ ... (เช่น ระบบคลังหน่วยกิต, โมดลู และอื่นๆ ตามกระทรวง อว.)  
 * โครงสร้างหลักสูตรมีหมวดวิชาเฉพาะทางวิศวกรรมศาสตร์ มีแขนงวิชาย่อยไม่น้อยกว่า 4 แขนง 
 *  มีวิชาทางวิศวกรรมศาสตร์ (วิชาพื้นฐานทางวิศวกรรมและวิชาเฉพาะทางวิศวกรรม) มีหน่วยกติ รวมไม่น้อยกว่า 72 หน่วยกติ ในระบบทวิภาค 

6. สถาบันการศึกษาต้องจัดทำระบบประกันคณุภาพการศึกษา (ระดบัสถาบันการศึกษา) 
(ข้อบังคับฯ ข้อ 11. กำหนดให้ผ่านการประเมินจากหน่วยงานที่คณะกรรมการสภาวิศวกรเห็นสมควร) 

   

7. มีแหล่งเรียนรู้ที่พียงพอ เช่น ห้องสมุด คอมพิวเตอร์บริการ    

ลำดับ ดัชนีที่ใช้ในการตรวจสอบ 
ยืนยันการรับรองตนเอง 

หมายเหตุ (เอกสารอ้างอิง/หน้า) 
มี ไม่มี 

ตารางรับรองตนเอง (Self-Declaration) คุณสมับัติคณาจารย์เป็นไปตามเกณฑ์ที่สภาวิศวกรกำหนด (ให้สถาบันการศึกษาใสเ่ครื่องหมาย   ) 
1. ประธานหลักสตูร/หัวหน้าภาควิชา/หัวหน้าสาขาวิชา ต้องมีคุณสมบตัิ ดังนี้    อ. ดร. ธวัช ชูชิต (หน้า 4) 

- อย่างน้อยต้องสำเร็จการศึกษาระดับปรญิญาไม่น้อยกว่าสองระดับในสาขาวิศวกรรมนั้น หรือ   วศ.บ. ไฟฟ้า ม.เทคโนโลยสีุรนาร ี
- สำเร็จการศึกษาระดับปริญญาหนึ่งระดับในสาขาวิศวกรรมนั้นและมีต่ำแหน่งทางวิชาการไมต่่ำกว่ารองศาสตราจารย์ หรือ    วศ.ม. ไฟฟ้า ม.เทคโนโลยีสรุนาร ี
- มีประสบการณ์ด้านการสอนในสาขาวิศวกรรมนั้นอยา่งน้อยสิบป   วศ.ด. ไฟฟ้า ม.เทคโนโลยีสรุนาร ี

2. อาจารย์ประจำหลักสตูรซึ่งทำหน้าที่ด้านการสอนในแตล่ะสาขาวิศวกรรมต้องมีอย่างน้อยสองคนและสำเรจ็การศึกษาระดบัปริญญา
ทางวิศวกรรมศาสตร์อย่างน้อยสองระดับในสาขานั้น    

อ. ดร. ธวัช ชูชิต, อ. ดร. ต้าย บัณฑิศักดิ์ 
อ. ธารทิพย์ สิทธิรักษ์ 

3. อาจารยผ์ู้สอนวิชาพื้นฐานทางวิทยาศาสตร์ อย่างน้อยต้องสำเร็จการศึกษาระดับปรญิญาโททางด้านนัน้หรือทางวิศวกรรมศาสตร์      
4. อาจารยผ์ู้สอนวิชาพื้นฐานทางด้านวิศวกรรมต้องมีคุณสมบตัิอย่างใดอย่างหน่ึง ดังต่อไปนี ้     

ก. สำเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรีและไม่ต่ำกว่าปริญญาโททางวิศวกรรมศาสตร์     

ข. สำเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรีด้านอื่นนอกจากวิศวกรรมศาสตร์ แตส่ำเรจ็การศึกษาไมต่่ำกว่าปริญญาโททางวิศวกรรมศาสตร์ 
และมีประสบการณ์ด้านการสอนทางวิศวกรรมอย่างน้อยสามปี  

   



 

 

มคอ.2 TSU 300 

ลำดับ ดัชนีที่ใช้ในการตรวจสอบ 
ยืนยันการรับรองตนเอง 

หมายเหตุ (เอกสารอ้างอิง/หน้า) 
มี ไม่มี 

ค. เป็นผูส้อนในหลักสตูรทีส่ภาวิศวกรรับรองก่อนปีการศึกษา 2546    

5. อาจารยผ์ู้สอนวิชาพื้นฐานทางด้านวิศวกรรมที่คาบเกี่ยวกับวิชาพื้นฐานทางวิทยาศาสตร์ต้องสำเร็จการศึกษาระดับปรญิญาตรีและ
ปริญญาโททางวิศวกรรมศาสตร์หรือวิทยาศาสตร ์      

6. อาจารยผ์ู้สอนวิชาเฉพาะทางวิศวกรรม ต้องมีคณุสมบัติอยา่งใดอย่างหนึ่ง ดังต่อไปนี้    
ก. สำเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรีและไม่ต่ำกว่าปริญญาโททางวิศวกรรมศาสตร์ในสาขาที่ตรงหรือสมัพันธ์กันกับวิชาที่สอน    
ข. สำเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรีด้านอื่นนอกจากวิศวกรรมศาสตร์ แตส่ำเรจ็การศึกษาไมต่่ำกว่าปริญญาโททางวิศวกรรมศาสตร์ 

และมีประสบการณ์ด้านการสอนทางวิศวกรรมอย่างน้อยห้าปีในสาขาที่ตรงหรือสมัพันธ์กันกับวิชาที่สอน 
   

ค. สำเรจ็การศึกษาระดบัปริญญาทางวิศวกรรมศาสตร์อย่างน้อยสองระดับ ในสาขาที่ตรงหรือสัมพันธ์กันกับวิชาที่สอน    
ง. เป็นผู้สอนในหลักสูตรที่สภาวิศวกรรับรองก่อนปีการศึกษา 2546    

7 จ. อาจารยผ์ู้สอนวิชาปฏิบตัิการในหลักสตูรปฏิบัติการ ต้องมีคุณสมบัติอย่างใดอย่างหนึ่งตาม (๖) ก. ถึง ง. หรือมีคุณสมบตัิ ดังต่อไปนี ้    
1). สำเร็จการศึกษาระดับปรญิญาตรีทางวิศวกรรมศาสตร์ในสาขาท่ีตรงหรือสัมพันธ์กันกับวิชาที่สอนและมีประสบการณ์การทำงาน

ที่เกี่ยวข้องกับวิชาที่สอนมาแล้วอย่างน้อยหกปี หรือ 
   

2). สำเร็จการศึกษาระดับปรญิญาตรีทางวิศวกรรมศาสตร์ ในสาขาที่ตรงหรือสัมพันธ์กันกับวิชาที่สอน และมีใบอนุญาตประกอบ
วิชาชีพวิศวกรรมควบคุมในสาขาที่เกี่ยวข้องกับวิชาที่สอน ตั้งแต่ระดับสามญัวิศวกรขึ้นไป 

   

8. บุคลากรช่วยสอนในสาขาวิชาปฏบิัติการ ต้องมีคณุวุฒิไม่ต่ำกว่าประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง  
หรือ นศ.ป.โท ประจำอย่างน้อย 1 คน (ถ้ามี)   ไม่ม ี

9. อัตราส่วนระหว่างอาจารย์ประจำต่อจำนวนนักศึกษา สอดคล้องตามเกณฑ์     
10. ต้องมีแผนพัฒนาคณุภาพอาจารยป์ระจำ     
ผู้ให้ข้อมูล (ตามคำรับรองตนเอง Self-Declaration ) 

1. ช่ือและตำแหน่งผูร้ับรองข้อมูล 
ตำแหน่งบริหาร 

(อธิการบดีหรือผู้ที่ไดร้ับมอบหมาย) 
วาระการดำรงตำแหน่ง พ.ศ. 25xx - พ.ศ. 25xx 

(พ.ศ. 25xx - พ.ศ 25xx) 
2. ช่ือผู้รับผิดชอบ/ผู้ประสานงานหลกัสูตร อ. ดร. ธวัช ชูชิต  



 

 

มคอ.2 TSU 301 

ลำดับ ดัชนีที่ใช้ในการตรวจสอบ 
ยืนยันการรับรองตนเอง 

หมายเหตุ (เอกสารอ้างอิง/หน้า) 
มี ไม่มี 

3. ผู้ประสานงานหลักสตูร นายชัยยุทธ มณีฉาย  
 
 

 
 
 
 

 
 
ตารางรับรองตนเอง (Self-Declaration) การเทียบรายวิชาท่ีสถาบันขอเทียบตามเกณฑ์ที่สภาวิศวกรกำหนด 

ลำดับ หมวด/กลุ่มวิชา รายวิชาท่ีขอเทียบ (วิชาบังคบั) 
ภาระ 

หน่วยกิต 

มีองค์ความรู ้
ตามเกณฑ์ 

อาจารย์ผู้สอน 

มีตามเกณฑ์ 
หมายเหตุ (เอกสารอ้างอิง/หน้า) 

1 องค์ความรู้พื้นฐานทางวิทยาศาสตร์      
ฟิสิกส์บนพื้นฐานของแคลคูลัส 0209103 ฟิสิกส์สำหรับวิศวกรรม 1             

                                    3(3-0-6) 
3   หน้า 105 

0209193 ปฏิบัติการฟิสิกส์สำหรับ
วิศวกรรม 1                      1(0-3-0) 

1   หน้า 105 

เคมี  0204103 เคมีสำหรับวิศวกรรม 
                                    3(3-0-6) 

3   หน้า 105 

0204193 ปฏิบัติการเคมีสำหรับ
วิศวกรรม                         1(0-3-0) 

1   หน้า 105 



 

 

มคอ.2 TSU 302 

ลำดับ หมวด/กลุ่มวิชา รายวิชาท่ีขอเทียบ (วิชาบังคบั) 
ภาระ 

หน่วยกิต 

มีองค์ความรู ้
ตามเกณฑ์ 

อาจารย์ผู้สอน 

มีตามเกณฑ์ 
หมายเหตุ (เอกสารอ้างอิง/หน้า) 

คณิตศาสตร์เชิงวิศวกรรม 0202104 คณิตศาสตร์สำหรับ
วิศวกรรม 1                      3(3-0-6) 

3   หน้า 103 

0202105 คณิตศาสตร์สำหรับ
วิศวกรรม 2                      3(3-0-6) 

3   หน้า 104 

0202212 สมการเชิงอนุพันธ์     
                                    3(3-0-6) 

3   หน้า 104 

2 องค์ความรู้พื้นฐานทางวิศวกรรม      
1. ความเข้าใจและความสามารถในการถอดความหมายจากแบบทาง

วิศวกรรม 
1000011 การเขียนแบบวิศวกรรม  
                                      3(2-3-4) 

3   หน้า 106 

2. วัสดุวิศวกรรม 1000211 วัสดุวิศวกรรม           
                                    3(3-0-6) 

3   หน้า 106 

3. พื้นฐานกลศาสตร์ 1000012 กลศาสตร์วิศวกรรม    
                                    3(3-0-6) 

3   หน้า 107 

4. ทฤษฎีวงจรไฟฟ้า 1001221 วงจรไฟฟ้า              
                                    3(3-0-6) 

3   หน้า 112 

1001201 ปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า      
                                    1(0-3-0) 

1   หน้า 111 

5. สัญญาณและระบบ 1001225 สัญญาณและระบบ      
                                    3(3-0-6) 

2   หน้า 113 

6. สนามแม่เหล็กไฟฟ้า 1001222 สนามแม่เหล็กไฟฟ้า         
                                    3(3-0-6) 

3   หน้า 112 

7. อุปกรณ์และวงจรอิเล็กทรอนิกส์ 
แบบแอนะล็อกและดิจิทัล 

1001223 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์      
                                   3(3-0-6) 

3   หน้า 112 



 

 

มคอ.2 TSU 303 

ลำดับ หมวด/กลุ่มวิชา รายวิชาท่ีขอเทียบ (วิชาบังคบั) 
ภาระ 

หน่วยกิต 

มีองค์ความรู ้
ตามเกณฑ์ 

อาจารย์ผู้สอน 

มีตามเกณฑ์ 
หมายเหตุ (เอกสารอ้างอิง/หน้า) 

1001226 ระบบดิจิทัลและไมโคร
โพรเซสเซอร์          3(2-3-4) 

3   หน้า 114 

8. การแปลงรูปพลังงานไฟฟ้าเชิงกล 1001321 เครื่องจักรกลไฟฟ้า        
                                  3(3-0-6) 

3   หน้า 115 

9. การวัดและเครื่องมือวัดทางไฟฟ้า 1001224 เครื่องมือวัดทางไฟฟ้าและ
การวัด                        3(3-0-6) 

3   หน้า 113 

10. ระบบควบคุม 1001322 ระบบควบคุม        3(2-3-4) 2   หน้า 116 
11. การโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 1001111 การเขียนโปรแกรม

คอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม 
                                    3(2-3-4) 

2   หน้า 108 

12. เทคโนโลยีการสื่อสาร 1001111 การเขียนโปรแกรม
คอมพิวเตอร์สำหรับงานวิศวกรรม  
                                    3(2-3-4) 

1   หน้า 108 

1001225 สัญญาณและระบบ      
                                    3(3-0-6) 

1   หน้า 113 

3 องค์ความรู้เฉพาะทางวิศวกรรม 
งานไฟฟ้ากำลัง-ระเบียบ 2562  

10.5+3+3+15.5(16.5)= 32(33)     

1. การผลิต ส่งจ่าย จำหน่ายและการใช้งานของกำลังไฟฟ้า 1001332 โรงต้นกำลังไฟฟ้าและสถานี
ย่อย                              3(3-0-6) 

3   หน้า 118 

1001333 ระบบกำลังไฟฟ้า 
                                    3(3-0-6) 

3   หน้า 118 

1001334 การออกแบบระบบไฟฟ้า       
                                    3(3-0-6) 

1.5   หน้า 119 



 

 

มคอ.2 TSU 304 

ลำดับ หมวด/กลุ่มวิชา รายวิชาท่ีขอเทียบ (วิชาบังคบั) 
ภาระ 

หน่วยกิต 

มีองค์ความรู ้
ตามเกณฑ์ 

อาจารย์ผู้สอน 

มีตามเกณฑ์ 
หมายเหตุ (เอกสารอ้างอิง/หน้า) 

1001335 วิศวกรรมไฟฟ้าแรงสูง 
                                    3(3-0-6) 

3   หน้า 119 

2. การแปลงรูปกำลังไฟฟ้า 1001331 อิเล็กทรอนิกส์กำลัง        
                                    3(2-3-4) 

3   หน้า 118 

3. การกักเก็บพลังงาน 1001432 เทคโนโลยีอุปกรณ์กักเก็บ
พลังงาน                          3(3-0-6) 

3   หน้า 128 

4. ข้อพึงปฏิบัติมาตรฐาน และ ความปลอดภัยในการออกแบบและ
ติดตั้งทางไฟฟ้า 

1001334 การออกแบบระบบไฟฟ้า       
                                3(3-0-6) 

1.5   หน้า 119 

1001431 การป้องกันระบบไฟฟ้ากำลัง   
                               3(2-3-4) 

3   หน้า 127 

1001322 ระบบควบคุม        3(2-3-4) 1   หน้า 116 
1001202 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส์
และเครื่องมือวัดทางไฟฟ้า    1(0-3-0) 

1   หน้า 111 

*1001401 โครงงานวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์ 1          2(0-6-0) 

2   หน้า 126 

*1001402 โครงงานวิศวกรรมเมคคา
ทรอนิกส์ 2                    3(0-9-0) 

3   หน้า 126 

1001345 วิทยาการหุ่นยนต์ใน
ภาคอุตสาหกรรม            3(2-3-4) 

1   หน้า 124 

1001441  การออกแบบระบบเมคคา
ทรอนิกส์                       3(2-3-4 

1   หน้า 131 



 

 

มคอ.2 TSU 305 

ลำดับ หมวด/กลุ่มวิชา รายวิชาท่ีขอเทียบ (วิชาบังคบั) 
ภาระ 

หน่วยกิต 

มีองค์ความรู ้
ตามเกณฑ์ 

อาจารย์ผู้สอน 

มีตามเกณฑ์ 
หมายเหตุ (เอกสารอ้างอิง/หน้า) 

1001344 ระบบควบคุมใน
อุตสาหกรรมด้วยพีแอลซี   1(0-3-0) 

1   หน้า 123 

1001341 เซนเซอร์และ
ทรานสดิวเซอร์               3(2-3-4) 

1   หน้า 122 

**1001403 สหกิจศึกษา 6(0-18-0) 6   หน้า 127 

*แผนฝึกงาน 

**แผนสหกิจศึกษา 
 
 
 
 
 
 
 

ลำดับ หมวด/กลุ่มวิชา รายวิชาท่ีขอเทียบ (วิชาบังคบั) 
ภาระ 

หน่วยกิต 

มีองค์ความรู ้
ตามเกณฑ์ 

อาจารย์ผู้สอน 

มีตามเกณฑ์ 
หมายเหตุ (เอกสารอ้างอิง/หน้า) 

3 
(ต่อ) 

องค์ความรู้เฉพาะทางวิศวกรรม 
งานไฟฟ้าสื่อสาร-ระเบียบ 2562 

     

1. ระบบสื่อสารมีสายและไร้สาย      
2. ระบบรับ-ส่งสัญญาณความถี่วิทยุหรือคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้า      
3. การออกแบบ การทำงานของเครือข่ายโทรคมนาคม 

สารสนเทศเพื่อการบริการ 
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4 ปฏิบัติการ      

4.1 ปฏิบัติการ 1 ปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า   1001201 ปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า                                  
1(0-3-0) 

1   หน้า 111 

4.2 ปฏิบัติการ 2 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส์และเครื่องมือวัด
ทางไฟฟ้า 

1001202 ปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส์และ
เครื่องมือวัดทางไฟฟ้า           1(0-3-0) 

1   หน้า 111 

4.3 ปฏิบัติการ 3 ปฏิบัติการระบบดิจิทัลและ
ไมโครโปรเซสเซอร ์

1001226 ระบบดิจิทัลและไมโคร
โพรเซสเซอร์          3(2-3-4) 

1   หน้า 114 

4.4 ปฏิบัติการ 4 ปฏิบัติการระบบควบคุม 1001322 ระบบควบคุม        3(2-3-4) 1   หน้า 116 

4.5 ปฏิบัติการ 5 ปฏิบัติเครื่องจักรกลไฟฟ้าและ
อิเล็กทรอนิกส์กำลัง 

1001331 อิเล็กทรอนิกส์กำลัง        
                                    3(2-3-4) 

1   หน้า 118 

4.6 ปฏิบัติการ 6 ปฏิบัติการระบบไฟฟ้ากำลัง 1001431 การป้องกันระบบไฟฟ้ากำลัง   
                               3(2-3-4) 

1   หน้า 127 
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ภาคผนวก ซ 
เกณฑ์ของสภาวชิาชีพ 
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ข้อเสนอแนะในการจัดหลักสูตรเกี่ยวกับห้องปฏิบัติการ 
ตามคู่มือการรับรองปริญญา ประกาศนียบัตรและวุฒิบัตร ในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม 

คณะอนุกรรมการมาตรฐานการศึกษา เห็นควรให้จัดทำข้อเสนอแนะในการจัดหลักสูตรเกี่ยวกับ
ห้องปฏิบัติการ เพื่อเป็นแนวทางในการจัดการเรียนการสอนในห้องปฏิบัติการเบื้องต้น และเป็นเกณฑใ์น
การตรวจห้องปฏิบัติการของคณะอนุกรรมการฯ ตามข้อบังคับสภาวิศวกร ซึ่งในแต่ละห้องปฏิบัติการ 
ควรจัดวัสดุ อุปกรณ์ และครุภัณฑ์ดัง ในสาขาวิศวกรรมไฟฟ้า งานไฟฟ้ากำลัง ต่อไปนี้ 
1. ห้องปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า ประกอบด้วย 
 1.1 อุปกรณ์จ่ายไฟฟ้ากระแสตรงและไฟฟ้ารูปคลื่นสัญญาณต่างๆ 
 1.2 เครื่องมือวัดแรงดัน กระแสและกำลังไฟฟ้าขนาดต่างๆ 
 1.3 เครื่องมือวัดรูปคลื่นไฟฟ้า 
 1.4 เครื่องมือวัด impedance 
 1.5 อุปกรณ์ R, L, C ขนาดต่างๆ 
 1.6 แผงต่อวงจรไฟฟ้า 
 ในปริมาณท่ีสอดคล้องกับจำนวนนักศึกษาที่เข้าปฏิบัติการแต่ละครั้ง 
2. ห้องปฏิบัติการเครื่องจักรกลไฟฟ้า ประกอบด้วย 
 2.1 ชุดทดลองหม้อแปลงไฟฟ้า 1 เฟส และ 3 เฟส 
 2.2 ชุดทดลองมอเตอร์และเครื่องกำเนิดไฟฟ้าแบบต่างๆ 
 2.3 โหลด 1 เฟส และ 3 เฟส ขนาดต่างๆ 
 2.4 เครื่องมือวัดแรงดัน กระแสและกำลังไฟฟ้าขนาดต่างๆ 
 2.5 เครื่องมือวัดความเร็วรอบ 
 2.6 เครื่องมือวัด Torque 
 2.7 อุปกรณ์ปรับค่าแรงดันไฟฟ้าชนิด 1 เฟส และ 3 เฟส 
 2.8 Rheostat ขนาดต่างๆ 
 ในปริมาณท่ีสอดคล้องกับจำนวนนักศึกษาที่เข้าปฏิบัติการแต่ละครั้ง 
3. ห้องปฏิบัติการอิเล็กทรอนิคส์ ประกอบด้วย 
 3.1 อุปกรณ์จ่ายไฟฟ้ากระแสตรงและไฟฟ้ารูปคลื่นสัญญาณต่างๆ 
 3.2 เครื่องมือวัดแรงดัน กระแสและกำลังไฟฟ้าขนาดต่างๆ 
 3.3 เครื่องมือวัดรูปคลื่นไฟฟ้า 
 3.4 แผงต่อวงจรอิเล็กทรอนิคส์ 
 3.5 อุปกรณ์อิเล็กทรอนิคส์ต่างๆ สำหรับการทดลอง 
 3.6 อุปกรณ์ R, L, C ต่างๆ สำหรับการทดลอง 
 ในปริมาณท่ีสอดคล้องกับจำนวนนักศึกษาที่เข้าปฏิบัติการแต่ละครั้ง 
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4. ห้องปฏิบัติการเครื่องมือวัดทางไฟฟ้า ประกอบด้วย 
 4.1 อุปกรณ์จ่ายไฟฟ้ากระแสตรงและไฟฟ้ารูปคลื่นสัญญาณต่างๆฃ 
 4.2 เครื่องมือวัดแรงดัน กระแสและกำลังไฟฟ้าขนาดต่างๆ 
 4.3 เครื่องมือวัดรูปคลื่นไฟฟ้า 
 4.4 ชุดอุปกรณ์วัดอุณหภูมิ ความดัน แสงและเซนเซอร์แบบต่างๆ 
 4.5 Bridge ประเภทต่างๆ 
 4.6 ชุดอุปกรณ์วัดความต้านทานค่าน้อยมากและค่าสูงมาก 
 4.7 อุปกรณ์ R, L, C และอิเล็กทรอนิคส์ขนาดต่างๆ 
 ในปริมาณท่ีสอดคล้องกับจำนวนนักศึกษาที่เข้าปฏิบัติการแต่ละครั้ง 
5. ห้องปฏิบัติการระบบควบคุม ประกอบด้วย 
 5.1 อุปกรณ์จ่ายไฟฟ้ากระแสตรงและไฟฟ้ารูปคลื่นสัญญาณต่างๆ 
 5.2 เครื่องมือวัดแรงดัน กระแสและกำลังไฟฟ้าขนาดต่างๆ 
 5.3 เครื่องมือวัดรูปคลื่นไฟฟ้า 
 5.4 ชุดอุปกรณ์ระบบควบคุมชนิดระบบเปิดและระบบปิด 
 5.5 ชุดอุปกรณ์ทดลองเสถียรภาพของระบบ 
 5.6 ชุดอุปกรณ์ทดลองการควบคุมตามลำดับขั้น 
 5.7 ชุดอุปกรณ์ทดลองการควบคุมแบบเชิงเลข 
 ในปริมาณท่ีสอดคล้องกับจำนวนนักศึกษาที่เข้าปฏิบัติการแต่ละครั้ง 
6. ห้องปฏิบัติการไมโครโพรเซสเซอร์ ประกอบด้วย 
 6.1 แผงไมโครโพรเซสเซอร์ 
 6.2 อุปกรณ์เครื่องมือวัดที่เก่ียวข้อง 
 6.3 อุปกรณ์แสดงผล 
 ในปริมาณท่ีสอดคล้องกับจำนวนนักศึกษาที่เข้าปฏิบัติการแต่ละครั้ง 
7. ห้องปฏิบัติการระบบไฟฟ้ากำลัง ประกอบด้วย 
 7.1 ชุดอุปกรณ์เครื่องกำเนิดไฟฟ้าชนิด 3 เฟส แบบต่างๆ 
 7.2 ชุดทดลองระบบสายส่ง 
 7.3 โหลดแบบต่างๆ 
 7.4 ชุดอุปกรณ์สวิตซ์เกียร์และบัสบาร์ 
 7.5 ชุดอุปกรณ์การวัดการต่อลงดินแบบต่างๆ 
 7.6 ชุดอุปกรณ์การป้องกันระบบไฟฟ้ากำลังแบบต่างๆ 
 7.7 เครื่องมือวัดแรงดัน กระแสและกำลังไฟฟ้าขนาดต่างๆ 
 ในปริมาณท่ีสอดคล้องกับจำนวนนักศึกษาที่เข้าปฏิบัติการแต่ละครั้ง 
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ภาคผนวก ฌ 
ข้อบังคับมหาวิทยาลัยทักษิณ 

ว่าด้วย การศึกษาระดับปริญญาตรี พ.ศ. 2559 
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